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Przedmiotem wymalazku jest automatyczny in-
strument geodezyjny oraz wskaZnik mierniczy do
tego instrumentu, stuzgcy do pomiaréw odleglosci
poziomej, ré6znicy wysokosci oraz pomiaréw kierun._
k6w mierzonych punktéw w odniesieniu na boki
kwadratu pomiarowego.

Instrument geodezyjny wedlug patentu giléwnego
nr 57 264, sklada sie z podstawy instrumentu, ramy
instrumentu z naniesiong na jednym ramieniu ra-
my podziatka, lunety geodezyjnej, listwy pionowej
i poziomej z podziatkami i przesuwnymi no-
niuszami, dwoéch suwakow z noniuszami,
i dwéch listew z podzialkami i z nomiuszami. In-
strument pozwala na pomiar wielkos$ci mierzonych
bez wykcnywania pomiaréw katéw i dokonywania
obliczen tachymetrycznych, mie rejestruje jednak
tych pomiaréw.

Niedogodno$cig zatem tego instrumentu jest ko-
niecznoéé odczytywania wynikéw pomiaré6w na mo-
niuszach przez lupe i notowanie ich w odpowied-
nich raptularzach przy réwnoczesnym prowadzeniu
szkicébw polowych.

Dalszg niedogodnoécig w instrumencie wedlug pa-
tentu giéwnego jest komiecznos§é stcsowania taty
redukcyjnej, shuzacej do bezposredniego pomiaru
diugosci pod katem prostym do osi celowej i na-
stawianie odczytanej odlegloSci za pomocg noniusza
na ruchomej podzialce przyrzadu.

Celem wynalazku jest usunaé powyzsze wady.

Cel ten zostal osiagniety dzieki temu, ze w ukla-
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dzie pionowym i poziomym instrumentu rzamiast
podzialek z noniuszami i lupami wprowadzono ré6w-
nolegle i obrotowo do listew $ruby z tulejami pola-
czone z licznikami stalymi, ktére rejestrujg auto-
matycznie pomiary na taSmie oraz oznaczaja litera-
mi cyfrowa kolejno$é mierzonych punktéw, mato-
miast .strzalki kierunek spadku terenu. Instrument
ponadto zaopatrzony jest w dodatkowa przesuwng
lunete, zamocowang ma katowniku przesuwajgcym
sie w tulei osadzonej w ramieniu instrumentu
i shluzacy do redukcji osi celowej na poziom.

Rozwigzanie takie instrumentu umoziwia pelna
automatyzacje prac geodezyjnych w terenie i me-
chanizacje wszystkich czynnoSci w obstudze instru- .
mentu.

Wymnalazek zostanie bilizej deasmony na przy-
ktadzie wykonania przedstawionym na rysunku, na
ktérym fig, 1 przedstawia automatyczny instrument
geodezyjny z lunets stalg, fig. 2 — instrument z lu-
netg stala i przesuwng w widoku z boku, fig. 3 —
instrument w przekroju, przy spozZiomowanych li-
beillach, fig. 4 — wskaznik, a fig. 5 [pmzedstawxa
tyczke mierniczg ze wskaznikiem.

Automatyczny instrument geodezyjny fig. 1 skta-
da sie ze znamnej lunety geodezyjnej 1 osadzonej

~ obrotowo na osi 2, wspétpracujacej z poziomag list-

wa 3 umieszczong na podstawie 4 oraz z listwa pio-
nowga 8 ze §rubg osadzong obrotowo w tulei 6 i po-
Iatzong z licznikiem stalym 7.

Licznik 7 stuzy do mierzenia odezytanej na tacie
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odlegto$ci i jest obrotowo zwigzany z ramg 9 w
gléwmnej osi obrotu 10 i lozyska 11. Sruba 12 obra-
cajagca sie w tulei 13 jest zlgczona z licznikiem
stalym 14 przy czym tuleja 13 przesuwa sie po list-
wie 15 osadzonej w tulei 16. Licznik staty 14 stuzy
do odeczytywania rejestracji réznicy wysoko$ci mie-
rzonego punktu.

Licznik 18 wspoélpracujacy ze $rubag 17 stuzy do
odezytywania i rejestracji mierzonej odleglosci po-
ziome]j, za$§ licznik 20 wspéipracujgcy ze $rubg 19
stuzy do odczytywania i rejestracji pomiaru- kie-
runkéw w odniesieniu na boki kwadratu pomia-
rowego, Sruba 19 obraca sie w tulei 21, polaczonej
za pomocy sworznia 22 z listwg 23 przesuwajacag
sie w tulei 24. .

Na tulei 6 osadzony jest przesuwnie takze SWO-
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rzen 25, ktéry mozna wysuwaé dzwignia 26 i stuzy '

do sprawnego dziatania urzgdzenia stykowego z cze-
Sciamj dzolateréw 27 i 28 oraz z zaréwkami 29 i 30.
Przy pomiarze wysokoSci i odieglo§ci poziomej w
licznikach 14 i 18 zapalajg sie zaroweczki 29 i 3.

Luneta 1 zaopatrzona jest poza tym w §rube blo-
kujacg 31, stuzgcg do unieruchomienia lunety w osi -

poziomej oraz w pokretke ruchu drobnego 32 stu-
zacg do dokladnego ustawienia lunety ma cel, Korb._

ka 33 z uchwytem 34 stuzy do recznej obstugi przy--

rzadu, za$ przelgcznik 36 z silnikiem elektrycznym
35 do mechanicznej obstugi przyrzadu.

Pokretki ruchu drobnego 37, 38 i 39 wspoipracu-
jace ze Srubami 12, 17 i 19, stuzg do doktadnego
ustawienia lunety na cel, za§ pokretka 40 do doklad-
nego mnastawienia licznika na podwéjny odezyt na
tacie redukcyjnej. Zacisk sprezynowy 41 posiada
sworzen stozkowy 42, oraz ramig 43 i stuzy do usta-
wienia alidady w odpowiednie otwory 0, 100, 200,
300, 0, oznaczone przyktadowo cyframi 44 i 45 na
pierscieniu podstawy limbusu 46. Przy obrocie o 360°
tworza si¢ odpowiednie boki kwadratu pomiarowe-
go 0—100, 100—200, 200—300, 300—400.

. Pokretka ruchu drobnego 37 wspélpracuje ze éru-

ba 47, posiadajacg rowek 48, w ktéorym przesuwa
sie bolec osadzony w kole zebatym talerzowym,
wspélpracujacym =z licznikiem 14.

Przetacznikiem 36 mozna uruchomié silnik elek-
tryczny w dwu kierunkach poprzez tasmy 49 osa-
dzone w plycie izolacyjnej 50 stykajgce sie ze
sworzniami 51 ma listwie 15, na ktérej sg odizolo-
_wane ta$my 52, po ktérych stykowo przesuwaja sig
tuleje sprezynowe osadzone nma sworzniach 53.

Wytacznikiem 54 mozna spowodowaé automatycz-
ng.przerwg w doptywie pradu elektrycznego i unie-
ruchomié silnik. Sprzeg mastawczy skladajacy sig
ze §ruby 56 oraz pokretki 57, stuzy do mastawienia
ceiu lunetg na zgdany kierunek w terenie.

Na liczniku 14 .pokretki 58 i 59 stuza do masta-
wienia liter, oznaczajacych mierzone = przedmioty,
za$ strzatki kierunek spadku terenu.

Przycisk dwuklawiszowy 60 stuzy do uruchamia-
nia silnika elektrycznego i mechanizméw rejestru-
jacych wyniki pomiaréw na taSmach . w licznikach
14, 18, 20.

Automatyczny mstrument geodezany z dwiema
lunetami fig, 2 i fig. 3 wedtug wynalazku, sklada
sie z lunety geodezyjnej stalej 1 oraz przesuwnej
61, Luneta przesuwna zamocowana jest na katow-
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4 . .
niku 62 przesuwajgcym sie z pretem 63 po rowku
64 w tulei 65, csadzcnej ma ramieniu 66. Na tulei
16 zamocowana jest listwa 15, kt6rd przesuwa sie
po szynie 67 i moze byé zablokowana $rubg 68, Sru-
ba 68 stuzy takze do rektyfikacji przyrzadu, za po-
mocy koétka 69 i 71, oraz pierscienia 70 docisltanego
sprezyng 72 do wyciecia ukodnego 73.

Koétka zebate 74, 75, 76 wspélpracuja przy obrocie
ze Srubg 77 wyciggu okularowego lunety 1, oraz 61.
Pionowa listwa 78 i 79 moze byé unieruchomiona
przy pomocy Sruby 80, ktéra takze stuzy do rekty-
fikacji przyrzadu redukujacego dtugo$é celowa na
pozicm i powoduje zasSwiecenie sie: zarbwki 29

W momencie zaswiecenlia sie zaréwki na lmzmku
14, odczytuje sie i rejestruje mierzong wy’sod(oéé,
z ktérej odejmujgc 50,00 m otrzymuje sie dodatnig
r6éznice wysokosci, za§ ma liczniku 18 odczytuje sie
i rejestruje mierzong odlegto$é pozioma, a w licz-
miku 20 kierunek mierzonego punktu.

Libelle 81 4§ 82 siuzg do spoziomowania instru-
mentu, a wylgczniki 83 do przestawienia go na ste-
rowanie reczne lub elektryczne.

« Wskaznik wg fig. 4, 5 sklada sie z listwy pionowej
85, poruszajacej sie po tyczce miemniczej 84 posia-
dajgcej podziatke 35 cm. Listwe mozna unierucho-
miié na-tyczce $rubami 86. Po listwie pionowej 85
porusza sie pozioma listwa 87, oznaczona kreska
z wycietym okienkiem 88, stuzgcym do mastawienia

- kreski ma po»dmalce odpowiadajawcej wysoko$ci osi

celowej lunety stalej, ktéra rnozna zablokowaé za- .
trzaskiem sprezynowym 89.

Tyczka miernicza pomalowana jest w dwoch ko-
lorach w odstepach 20 ecm dla szybszego ustawienia
wskaznika.

W celu zmierzenia odleglo$ci poziomej i wysoko-
§ci oraz kierunku mierzonego punktu w odniesieniu
na boki kwadratu pomiarowego ustawia si¢ ma sta-
nowisku instrument z dwiema lunetami i poziomuje
sie go za pomocg libell,

Nastepnie w punkcie mierzonym ustawia sig tycz-
ke mierniczy ze wskaznikijem nastawionym na zero
podziatki, na granice koloréw i unieruchamia sie
go za pomoca Srub 86. . .

Kolejno zwalnia sig zatrzask 89 i ustawia sie li-
ni¢ celowania w okienku 88 na podzialce, odpowia-
dajacej wysokoéci osi obrotu lunety statej, Na sta-
nowisku pomiarowym skierowuje si¢ -wskaZnik
umieszezony na -ty¢zce na pionowa nitke lunety
statej, zwalnia sie nastepnie zacisk 41 i obraca
alidade w ten spos6b, aby sworzen stozkowy 42
wsunat sie w odpowiedni otw6r na pier§cieniu pod-
stawy limbusu. Nastawia sie¢ ostro§¢ obrazu w obu
lunetach &ruba 77 i uruchamia sie przelgcznikiem
36 silnik elektryczny 35, ktéry kleruJe lunete na

_ tyczke.

Nastepnie zwalma.my Srube 31 i recznie ustawia-
my pozioma nitke w lunecie statej na-poziomag kre-
ske na listwie 87, dokladnie na cel pokrgtkami: 32
i 39. Po przestawieniu przelgcznika 34 uruchamia
sie |slun1k elektryczny przy pomocy przelacznmka 36,
kitory kieruje poziothy nitke w lunecie pl‘ZESWWIIIEJ
na pozmmq kreske wskazmka: ;

Doktadne usftawxeme styku sworzma 25 2 muozno-
wa listwa 28 wykonuje si¢ przy pomocy polkretlki
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ruchu drobnego 37, do momentu za$§wiecenia sie
zaréowki.

Kolejno odezytujemy ma liczniku 14 réznice wy-
sokosci, za§ w liczniku 18 mierzong odleglo$é pozio-
ma, a w liczniku 20 kierunek mierzonego punktu
w odniesieniu na boki kwadratu pomiarowego. W
liczniku 14 pokretka 58 mastawia sie odpowiednie
litery, ktére oznaczajg mierzone przedmioty w te-
renie np. P — punkt poligonowy, K — kamien,
S — stup, D — drzewo itd. Pokretkg 59 nastawiamy
strzalki oznaczajgce kierunek spadku terenu dla
interpolacji warstwic i mnoznika dla skali rysun-
ku. Przy naci$nieciu przycisku 60 wszystkie wyniki
pomiaréw zostaja zarejestrowane w frzech lezni-
kach statych ma tasmach.

Zastrzezenia patentowe

1. Automatyczny instrument geodezyjny, ztozony
z podstawy zamocowanej na statywie, oraz z osa-
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dzonej obrotowo na tej podstawie ramy, z utozys-
kowana w niej lunetg geodezyjng z libella, oraz
z dwéch ukladéw potaczonych z lunets, przy czym
uklad pionowy i uklad poziomy posiadaja listwy
z podzialkami zaopatrzone w moniusze, oraz w po-
lgczone z noniuszami lupy wedlug patentu Nr 57 264,
znamienny tym, ze uklad pionowy i poziomy za-
miast podzialek i moniuszéw z lupami, posiada za-
mccowane réwmnolegle i obrotowo do listew (3, 8, 9,
15) $§ruby (5, 12, 17, 19) polaczone z licznikami (7,
14, 18, 20), a na §rubach zamocowane sg przesuwnie
tuleje (6, 13, 21), ponadto posiada dodatkowa prze-
suwng lunete (61) zamocowang na katowniku (62),
ktéry przesuwa sie w tulei (65) osadzonej w ramie-
niu instrumentu (66). )

2. Wskaznik mierniczy do instrumentu wedlug
zastrz. 1, skladajacy sie z listwy pionowej i prze-
suwnej poziomej, znamienny tym, ze w listwie po-
ziomej jest wycigte okienko (88).
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