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Patentanspriiche:

Elektronische Ansteuereinrichtung fiir Gleichstrommotore mit konstantem Erregerfeld, insbesondere
fiir Motore zum Betreiben diverser Transporteinrichtungen an Ndhmaschinen, gekennzelchnet
dadurch, :

— daB die Leistungsendstufe der Ansteuereinrichtung fiir den Gleichstrommotor (2) einerseits aus
einer von Betriebsspannung (UB) nach Masse fiihrenden Reihenschaltung besteht, bei der die
Schaltglieder Transistor (V 1), Diode (V4), Gleichstrommotor (2) und Widerstand (R2) in der
genannten Reihenfolge liegen und andererseits ein Transistor (V2) vom gleicken Leitféhigksitstyp
mit seinen Anschliissen Emitter und Kollektor parallel zum Gleichstrommotor (2) und mit seinem
BasisanschluB an die Verbindungsstelle von Transistor (V 1) und Diode (V4) der genannten
Reihenschaltung sowie gleichfalls {iber einen Widerstand (R 1) an Masse geschaltet ist,

— daR der Transistor (V1) der Leistungsendstufe in geeigneter Weise mit dem Ausgang eines
Komparators (N2) zusammengeschaltet ist, dessen invertierender Eingang mit einer konstanten
Sigezahnspannung beaufschlagt ist und dessen nichtinvertierender Eingang mit dem Ausgang
eines starr gegengekoppelten Operationsverstérkers (N 1) verbunden ist, der nichtinvertierende
Eingang dieses Operationsverstérkers (N 1) mit einer konstanten Referenzspannung (Uref)
beaufschlagt ist und der invertierende Eingang desselben einerseits (iber einen veréinderbaren
Widerstand (RS) an Masse und andererseits tiber einen Tiefpal (R6,C2, R6) an die
Ve:jbindungsstelle (A) zwischen Diode (V4), Gleichstrommotor (2) und Transistor (V2) gefdhrt ist
un

- daR von der Verbindungsstelle zwischen Gleichstrommotor (2) und Widerstand (R 2) der
Leistungsendstufe (iber eine in FluRrichtung vorgespannte Diode (V6) und einen nachfolgenden
TiefpaR (R3, C1) eine Verbindung zu einer spannungsgesteuerten Konstantstromquelle (V3, R4)
besteht, welche parallel zu dem Kondensator (C2) des genannten Tiefpasses (R3,\:2, R6) geschaltet
ist.

Hierzu 1 Seite Zeichnung

Anwendungsgeblet

Die Erfindung betrifft eine Ansteuereinrichtung fir Gleichstrommotore mitkonstantem Erregerfeld. ZweckmaBigerweise kommt
die Erfindung zum Einsatz, wenn die Motordrehzahl trotz Betriebsspannungs- und Lastmomentinderungen konstant gehalten
werden muB sowie der schnellen Reaktion auf Anderung der Soll-Drehzahl besondere Bedeutung tukommt, wie s 2.8. bel
geregelten Zusatztransporteinrichtungen zur UnterstOtzung des nshmaschineninternen Transportes bel Nahanlagcnder Faliist.

Charakteristik der bekannten technischen L3sungen

Bekannte technische L&sungen benutzen stabilisierte Betrisbsspannungen, welche als Hauptnachteil aine vom Lastmoment
abh#ngige Motordrehzah! besitzen und aus diesem Grund als L3sung ausscheiden.

Waeiterhin sind technische L8sungen bekannt, die 2ur Messung der Motordrehzahl Tachogeneratoren baw. impulsgeber
verwenden, Derartige Lésungen sind aufwendig.

Esistweiterhin eine Einrichtungzur lastunabhingigen Drehzahlstabilisierung von Gleichstrommotoren bekannt (Schriftenreihe
Mikroelektronik Information/Applikation®, Heft 27 {. Integrierter UF-Vetstrker A 2030 H/V*] VEB Halbleiterwerk

Frankfurt [Oder], S.88-89), bei der ein Lelstungsoperationsverstirker mit Gegentaktendstufe zur Ansteuerung des Motors
genutzt und durch Erzeugung eines .negativen Innenwiderstandes des Ausganges® die Lastunabhlingigkeit der Motordrehzahl
realisiert wird. Hauptnachteil dieser Einrichtung ist, daB die Endstufe 2ur Motoransteverung im Analogbetrieb arbeitet. FOr des
genannte Anwendungsgebiet ist diese Einrichtung aufgrund der entstehenden Verlustlieistung nicht sinsetzbor,

2iel der Erfindung

Ziel der Erfindung ist die Schaffung einer elektronischen Ansteuereintichtung f0r Gleichstrommotore, weiche die
Drehzahlkonstanz trotz Betriebsspannungs- und Lastmomentinderung gewihrieistet sowie gute dynsmische Eigenachaften in
bezug auf vorgegebene Drehzahlinderungen sufweist und somit zut Vervollkommnung bekannter Nahgutfihrungs- und
Nahgutzusatziransporteinrichtungen geeignet ist.
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Darsteliung des Wesens der Erfindung

Der Erfincing liegt die Aufgabe sugrunde, eine slekironische Ansteuereinrichiung 101 Gleichstrommetore su schalfen, bei der
Drehashikonstanz und gute dynamische Bige.schatien bul gewlnaschion Drehiahiinderungen dutch Anderung dor Selt:
Drehaahl von entscheidender Bedeutung sind.

Erfindungsgami wird das durch eine elekironische Ansteuereinrichiung Kr den Qlelchetiommaotod geldat.

Zur GewBhtislstung der Drehzahikonstans wird aus der Motorspannung, durch Glitiung mintels Tielpad, oln lot-Wort-Signal
gewonnen, aus welchem durch Vergleich mit siner konstanien Reletentspsnmung in slnem stai pogongeloppelion
Operationsverstirker ein Regelabweichungssignal enteteht. Disses witd in sinem Komporater mit olner henstameon
Sigezahnspannung verglichan, wodurch eln pulsweitenmodulientes Signal am Ausgeng des Kemper 010rs ontetai. MA dlesom
pulsweitenmodulierten Signal witd dor an Betriebsspannung Negende Endetufontansioter geciovert. Dami orgit sich sing
vetlustielstungsstme Regelung der Motordrehzal. Des Bremean des Motors erfolgl mit sinem rwelten, patoliel sum Mater
liegenden Endstufentransistor.

Dutch die erfindungegemiBe Zusammaenschaltung der beiden Endetufentzansisteren ortoigt sine Twangestoverung in der
Form, daB stets einer der beiden Transistoren gesperrt ist. Guersydme in der Endetule wetden somil vormiaden, wodurch die
Umaschaltvorginge keine Verlustielstung erteugen.

2ur Realislerung der Lastunabhiingighelt der Motordrehaahl wird 0ber sinem in Roihe rum Moter Bogonden Wide!stand oin
lastsiromproportionales Spannungssignal gewonnen, weiches 0ber sine in Fiulirichiung vergespennie Diede und oinen Tioiped
elner spannungesteustbaren Konstantstromauelie tugelohit wird. Das se entsishende laststromprapentionsis BuLmeignal
wird dem lst-Wert-Signal als St0rgroRe aufgeschalet.

AusiOhrungsbeleplel
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