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本发明公开了一种临床医学用营养科营养

液摄入装置，其技术方案要点是：包括基座，还包

括：转动连接在所述基座上方的支撑臂；设置在

所述支撑臂一侧的用于营养液调配的物料斗；用

于控制所述物料斗升降调高与左右摆动的调整

机构；连通固定在所述物料斗底部的软管；设置

在所述软管上的动力泵；连接在所述软管端部的

挤压混搅机构；用于承接经所述挤压混搅机构混

合后的营养液的分液机构；连接在所述分液机构

上的经口给液机构；以及连接在所述分液机构上

的经肠给液机构；本临床医学用营养科营养液摄

入装置使用方便，能够充分实现营养液的细碎操

作，并能够利用一套装置实现经口喂食和经肠喂

食。
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1.一种临床医学用营养科营养液摄入装置，包括基座(1)，其特征在于，还包括：

转动连接在所述基座(1)上方的支撑臂(11)；

设置在所述支撑臂(11)一侧的用于营养液调配的物料斗(12)；

用于控制所述物料斗(12)升降调高与左右摆动的调整机构(2)；

连通固定在所述物料斗(12)底部的软管(13)；

设置在所述软管(13)上的动力泵(14)；

连接在所述软管(13)端部的挤压混搅机构(3)；

用于承接经所述挤压混搅机构(3)混合后的营养液的分液机构(4)；

连接在所述分液机构(4)上的经口给液机构(5)；

以及连接在所述分液机构(4)上的经肠给液机构(6)。

2.根据权利要求1所述的一种临床医学用营养科营养液摄入装置，其特征在于：所述调

整机构(2)包括第一连接臂(21)、第二连接臂(22)、滑槽(23)、第一电机(24)、第二电机(25)

和螺杆(26)，所述第一连接臂(21)固定在所述物料斗(12)上，所述第二连接臂(22)与所述

第一连接臂(21)转动连接，所述第一电机(24)固定在所述第二连接臂(22)上用于带动所述

第一连接臂(21)摆动，所述滑槽(23)开设在所述支撑臂(11)内，所述第二电机(25)固定在

所述支撑臂(11)上，所述螺杆(26)固定在所述第二电机(25)的电机轴端部，所述螺杆(26)

与所述第二连接臂(22)之间螺纹连接。

3.根据权利要求1所述的一种临床医学用营养科营养液摄入装置，其特征在于：所述挤

压混搅机构(3)包括支撑管(31)、第三电机(32)、支撑轴(33)、螺旋搅动叶(34)、辊压叶(35)

和PTC加热器(36)，所述支撑管(31)连通固定在所述软管(13)端部，所述第三电机(32)固定

在所述支撑管(31)端部，所述支撑轴(33)固定在所述第三电机(32)的电机轴端部，所述螺

旋搅动叶(34)固定在所述支撑轴(33)的外部，所述辊压叶(35)固定在所述支撑轴(33)的外

部，所述PTC加热腔设置在所述辊压叶(35)上。

4.根据权利要求3所述的一种临床医学用营养科营养液摄入装置，其特征在于：所述分

液机构(4)包括排出管头(41)、延长管(42)、连接套(43)和中间筒(44)，所述排出管头(41)

连通固定在所述支撑管(31)上，所述延长管(42)拆卸连接在所述排出管头(41)端部，所述

连接套(43)螺纹连接在所述排出管头(41)与所述延长管(42)的外部，所述中间筒(44)连通

固定在所述延长管(42)端部，所述中间筒(44)上连通固定有第一管头和第二管头。

5.根据权利要求3所述的一种临床医学用营养科营养液摄入装置，其特征在于：所述经

口给液机构(5)包括喂食管(51)、第一阀门(52)、硅胶头(53)、气囊圈(54)、第一气管(55)、

球囊(56)和第二阀门(57)，所述喂食管(51)连通固定在所述第一管头端部，所述第一阀门

(52)设置在所述喂食管(51)的外部，所述硅胶头(53)连通固定在所述喂食管(51)端部，所

述气囊圈(54)固定在所述喂食管(51)外部，所述第一气管(55)连通固定在所述气囊圈(54)

上，所述球囊(56)连接在所述第一气管(55)端部，所述第二阀门(57)设置在所述第一气管

(55)上。

6.根据权利要求3所述的一种临床医学用营养科营养液摄入装置，其特征在于：所述经

肠给液机构(6)包括插管(61)、第三阀门(62)、尖端部(63)和微型摄像头(64)，所述插管

(61)连接在所述中间筒(44)中的所述第二管头端部，所述第三阀门(62)安装在所述插管

(61)外部，所述尖端部(63)插接在所述插管(61)端部，所述微型摄像头(64)安装在所述尖
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端部(63)端部。

7.根据权利要求1所述的一种临床医学用营养科营养液摄入装置，其特征在于：所述基

座(1)上方固定有支撑座(15)，所述支撑座(15)与所述支撑臂(11)转动连接，所述支撑座

(15)上固定有第四电机(151)，所述第四电机(151)用于带动所述支撑臂(11)转动，所述支

撑臂(11)上安装有角度测试仪。

8.根据权利要求7所述的一种临床医学用营养科营养液摄入装置，其特征在于：所述基

座(1)的上方通过弹簧(16)连接有卡板(161)，所述卡板(161)内开设有共所述支撑臂(11)

卡入的卡槽(162)。

9.根据权利要求1所述的一种临床医学用营养科营养液摄入装置，其特征在于：所述基

座(1)内开设有滑动槽(17)，所述滑动槽(17)内滑移连接有辅助板(171)，所述基座(1)内螺

纹连接有用于锁紧所述辅助板(171)的锁紧螺栓(172)。

10.根据权利要求1所述的一种临床医学用营养科营养液摄入装置，其特征在于：所述

支撑臂(11)内开设有槽口(111)，所述软管(13)穿插在所述槽口(111)内，所述支撑臂(11)

在所述槽口(111)处设置有硅胶垫(112)。
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一种临床医学用营养科营养液摄入装置

技术领域

[0001] 本发明涉及营养科领域，更具体地说，它涉及一种临床医学用营养科营养液摄入

装置。

背景技术

[0002] 营养液摄入装置是用于给无法自主进食的患者摄入必要营养的装置，现有的营养

液通过一根细长的软管和摄入装置相连，然后再由输入装置以一定的流速通过输注导管给

患者进食，且无法自主进食的患者一般为重病患。

[0003] 现有公开号为CN112043908A的中国专利，其公开了一种临床医学用营养科营养液

摄入装置，本发明涉及医疗器械技术领域；它包含储药箱、支撑机构、加药机构、加热棒和混

合机构，储药箱的一侧与支撑机构中的固定板抵触设置，储药箱的另一侧设有加药机构，加

药机构中的出水管悬设在储药箱内部的上侧，储药箱两侧的内侧壁上固定有加热棒，储药

箱的内部设有混合机构，混合机构中的搅拌轴的下端通过轴承与储药箱的下侧壁旋接，储

药箱的一侧壁上固定有一号抽水泵，二号抽水泵与外部电源连接，一号抽水泵的进水口通

过管道与储药箱的内部连接，一号抽水泵的出水口与输液管连接。

[0004] 上述的这种临床医学用营养科营养液摄入装置其存在着一些缺点，如：无法充分

实现营养液的细碎化，且不方便使用，无法利用本装置实现经口喂食和经肠喂食。

发明内容

[0005] 针对现有技术存在的不足，本发明的目的在于提供一种临床医学用营养科营养液

摄入装置，以解决背景技术所提出的问题。

[0006] 为实现上述目的，本发明提供了如下技术方案：

[0007] 一种临床医学用营养科营养液摄入装置，包括基座，还包括：

[0008] 转动连接在所述基座上方的支撑臂；

[0009] 设置在所述支撑臂一侧的用于营养液调配的物料斗；

[0010] 用于控制所述物料斗升降调高与左右摆动的调整机构；

[0011] 连通固定在所述物料斗底部的软管；

[0012] 设置在所述软管上的动力泵；

[0013] 连接在所述软管端部的挤压混搅机构；

[0014] 用于承接经所述挤压混搅机构混合后的营养液的分液机构；

[0015] 连接在所述分液机构上的经口给液机构；

[0016] 以及连接在所述分液机构上的经肠给液机构。

[0017] 通过采用上述技术方案，本临床医学用营养科营养液摄入装置使用方便，能够充

分实现营养液的细碎操作，并能够利用一套装置实现经口喂食和经肠喂食；在使用本装置

时可以通过物料斗注入物料，利用挤压搅动机构对营养液进行细碎，并利用分液机构控制

营养液分为两路，一路到达经口给液机构，一路到达经肠给液机构；通过选择不同的方式可
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以实现不同的营养液摄入方式。

[0018] 进一步的，所述调整机构包括第一连接臂、第二连接臂、滑槽、第一电机、第二电机

和螺杆，所述第一连接臂固定在所述物料斗上，所述第二连接臂与所述第一连接臂转动连

接，所述第一电机固定在所述第二连接臂上用于带动所述第一连接臂摆动，所述滑槽开设

在所述支撑臂内，所述第二电机固定在所述支撑臂上，所述螺杆固定在所述第二电机的电

机轴端部，所述螺杆与所述第二连接臂之间螺纹连接。

[0019] 通过采用上述技术方案，通过利用调整机构能够对物料斗的高度和角度进行调

整，并能够对物料斗进行晃动震匀，通过启动第二连接臂上的第一电机能够带动第一连接

臂和物料斗转动，通过启动第二电机能够带动螺杆转动，带动第二连接臂升降调高，从而实

现对物料斗高度的调整。

[0020] 进一步的，所述挤压混搅机构包括支撑管、第三电机、支撑轴、螺旋搅动叶、辊压叶

和PTC加热器，所述支撑管连通固定在所述软管端部，所述第三电机固定在所述支撑管端

部，所述支撑轴固定在所述第三电机的电机轴端部，所述螺旋搅动叶固定在所述支撑轴的

外部，所述辊压叶固定在所述支撑轴的外部，所述PTC加热腔设置在所述辊压叶上。

[0021] 通过采用上述技术方案，当启动支撑管上的第三电机时，其能够带动支撑轴转动，

带动螺旋搅动叶和辊压叶转动，螺旋搅动叶能够实现剪切，辊压叶能够实现压动粉碎，再配

合PTC加热器能够实现营养液加热。

[0022] 进一步的，所述分液机构包括排出管头、延长管、连接套和中间筒，所述排出管头

连通固定在所述支撑管上，所述延长管拆卸连接在所述排出管头端部，所述连接套螺纹连

接在所述排出管头与所述延长管的外部，所述中间筒连通固定在所述延长管端部，所述中

间筒上连通固定有第一管头和第二管头。

[0023] 通过采用上述技术方案，当营养液从排出管头流入至延长管后，能够进入至中间

筒，利用第一管头和第二管头能够方便实现分路，利用连接套能够方便排出管头与延长管

的连接。

[0024] 进一步的，所述经口给液机构包括喂食管、第一阀门、硅胶头、气囊圈、第一气管、

球囊和第二阀门，所述喂食管连通固定在所述第一管头端部，所述第一阀门设置在所述喂

食管的外部，所述硅胶头连通固定在所述喂食管端部，所述气囊圈固定在所述喂食管外部，

所述第一气管连通固定在所述气囊圈上，所述球囊连接在所述第一气管端部，所述第二阀

门设置在所述第一气管上。

[0025] 通过采用上述技术方案，通过将喂食管插入口腔后，可以打开第一阀门控制营养

液流出，当按压球囊时能够通过第一气管向气囊圈充气，从而能够防止喂食管从患者体内

脱离。

[0026] 进一步的，所述经肠给液机构包括插管、第三阀门、尖端部和微型摄像头，所述插

管连接在所述中间筒中的所述第二管头端部，所述第三阀门安装在所述插管外部，所述尖

端部插接在所述插管端部，所述微型摄像头安装在所述尖端部端部。

[0027] 通过采用上述技术方案，通过使用插管和尖端部能够方便进行入肠操作，打开第

二阀门即可控制营养液流出，利用微型摄像头能够辅助对患者肠胃情况进行观测。

[0028] 进一步的，所述基座上方固定有支撑座，所述支撑座与所述支撑臂转动连接，所述

支撑座上固定有第四电机，所述第四电机用于带动所述支撑臂转动，所述支撑臂上安装有
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角度测试仪。

[0029] 通过采用上述技术方案，通过启动支撑组上的第四电机能够带动支撑臂摆动，从

而能够方便进行支撑臂的收拢，利用其上的角度测试仪能够进行角度监测。

[0030] 进一步的，所述基座的上方通过弹簧连接有卡板，所述卡板内开设有共所述支撑

臂卡入的卡槽。

[0031] 通过采用上述技术方案，弹簧连接的卡块中的卡槽能够供支撑臂卡入，方便在支

撑臂收拢后进行有效固定。

[0032] 进一步的，所述基座内开设有滑动槽，所述滑动槽内滑移连接有辅助板，所述基座

内螺纹连接有用于锁紧所述辅助板的锁紧螺栓。

[0033] 通过采用上述技术方案，通过拉动滑动槽内的辅助板能够扩大基座的空间，通过

拧紧锁紧螺栓可实现对辅助板的锁定。

[0034] 进一步的，所述支撑臂内开设有槽口，所述软管穿插在所述槽口内，所述支撑臂在

所述槽口处设置有硅胶垫。

[0035] 通过采用上述技术方案，利用槽口能够方便软管的穿过，利用硅胶垫能够保证软

管位置的稳定性。

[0036] 综上所述，本发明主要具有以下有益效果：。

[0037] 本临床医学用营养科营养液摄入装置使用方便，能够充分实现营养液的细碎操

作，并能够利用一套装置实现经口喂食和经肠喂食；在使用本装置时可以通过物料斗注入

物料，利用挤压搅动机构对营养液进行细碎，并利用分液机构控制营养液分为两路，一路到

达经口给液机构，一路到达经肠给液机构；通过选择不同的方式可以实现不同的营养液摄

入方式。

附图说明

[0038] 图1为本发明提供的一种实施方式的结构示意图之一；

[0039] 图2为本发明提供的一种实施方式的结构剖视图；

[0040] 图3为图2中A部的放大结构示意图；

[0041] 图4为图2中B部的放大结构示意图；

[0042] 图5为图2中C部的放大结构示意图；

[0043] 图6为本发明提供的一种实施方式的结构示意图之二；

[0044] 图7为图6中D部的放大结构示意图。

[0045] 图中：1、基座；11、支撑臂；12、物料斗；2、调整机构；13、软管；14、动力泵；3、挤压混

搅机构；4、分液机构；5、经口给液机构；6、经肠给液机构；21、第一连接臂；22、第二连接臂；

23、滑槽；24、第一电机；25、第二电机；26、螺杆；31、支撑管；32、第三电机；33、支撑轴；34、螺

旋搅动叶；35、辊压叶；36、PTC加热器；41、排出管头；42、延长管；43、连接套；44、中间筒；51、

喂食管；52、第一阀门；53、硅胶头；54、气囊圈；55、第一气管；56、球囊；57、第二阀门；61、插

管；62、第三阀门；63、尖端部；64、微型摄像头；15、支撑座；151、第四电机；16、弹簧；161、卡

板；162、卡槽；17、滑动槽；171、辅助板；172、锁紧螺栓；111、槽口；112、硅胶垫。
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具体实施方式

[0046] 实施例：

[0047] 以下结合附图1‑7对本发明作进一步详细说明。

[0048] 实施例1

[0049] 参考图1和图2，本实施例提供一种临床医学用营养科营养液摄入装置，包括作为

主体支撑的基座1，其中基座1可以供患者坐或者卧；为了利用本装置实现营养液摄入与共

给，在本装置中设置了转动连接在基座1上方的支撑臂11，其中支撑臂11可以转动折叠；在

支撑臂11一侧设置了用于营养液调配的物料斗12；同时设置了用于控制物料斗12升降调高

与左右摆动的调整机构2；为了将营养液摄入至患者体内，设置了连通固定在物料斗12底部

的软管13；同时在软管13上设置了动力泵14；并在软管13端部设置了挤压混搅机构3；并设

置了用于承接经挤压混搅机构3混合后的营养液的分液机构4；同时将分液机构4上连接经

口给液机构5和经肠给液机构6。

[0050] 参考图1和图2，本临床医学用营养科营养液摄入装置使用方便，能够充分实现营

养液的细碎操作，并能够利用一套装置实现经口喂食和经肠喂食；在使用本装置时可以通

过物料斗12注入物料，利用挤压搅动机构对营养液进行细碎，并利用分液机构4控制营养液

分为两路，一路到达经口给液机构5，一路到达经肠给液机构6；通过选择不同的方式可以实

现不同的营养液摄入方式。

[0051] 参考图2和图3，为了利用调整机构2达到调整物料斗12高度和角度的目的，并实现

带动物料斗12晃动的目的，设置的调整机构2包括第一连接臂21、第二连接臂22、滑槽23、第

一电机24、第二电机25和螺杆26，其中第一连接臂21固定在物料斗12上，其中第二连接臂22

与第一连接臂21转动连接，其中第一电机24固定在第二连接臂22上用于带动第一连接臂21

摆动，其中滑槽23开设在支撑臂11内，其中第二电机25固定在支撑臂11上，螺杆26固定在第

二电机25的电机轴端部，螺杆26与第二连接臂22之间螺纹连接；通过利用调整机构2能够对

物料斗12的高度和角度进行调整，并能够对物料斗12进行晃动震匀，通过启动第二连接臂

22上的第一电机24能够带动第一连接臂21和物料斗12转动，通过启动第二电机25能够带动

螺杆26转动，带动第二连接臂22升降调高，从而实现对物料斗12高度的调整。

[0052] 参考图2和图4，为了对经过软管13输送出的物料进行充分碾碎，设置的挤压混搅

机构3包括支撑管31、第三电机32、支撑轴33、螺旋搅动叶34、辊压叶35和PTC加热器36，其中

支撑管31连通固定在软管13端部，第三电机32固定在支撑管31端部，支撑轴33固定在第三

电机32的电机轴端部，螺旋搅动叶34固定在支撑轴33的外部，辊压叶35固定在支撑轴33的

外部，PTC加热腔设置在辊压叶35上；当启动支撑管31上的第三电机32时，其能够带动支撑

轴33转动，带动螺旋搅动叶34和辊压叶35转动，螺旋搅动叶34能够实现剪切，辊压叶35能够

实现压动粉碎，再配合PTC加热器36能够实现营养液加热。

[0053] 参考图2和图5，为了将经过经过研磨后的营养液可以被分为两路送给，设置的分

液机构4包括排出管头41、延长管42、连接套43和中间筒44，排出管头41连通固定在支撑管

31上，延长管42拆卸连接在排出管头41端部，连接套43螺纹连接在排出管头41与延长管42

的外部，中间筒44连通固定在延长管42端部，中间筒44上连通固定有第一管头和第二管头；

当营养液从排出管头41流入至延长管42后，能够进入至中间筒44，利用第一管头和第二管

头能够方便实现分路，利用连接套43能够方便排出管头41与延长管42的连接。
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[0054] 参考图2和图5，为了通过口直接进行营养摄入，设置的经口给液机构5包括喂食管

51、第一阀门52、硅胶头53、气囊圈54、第一气管55、球囊56和第二阀门57，其中喂食管51连

通固定在第一管头端部，喂食管51可以插入值患者的口腔内，第一阀门52设置在喂食管51

的外部用于控制营养液的流动，硅胶头53连通固定在喂食管51端部，气囊圈54固定在喂食

管51外部，气囊圈54可以在充气时防止喂食管51脱落，其中第一气管55连通固定在气囊圈

54上，球囊56连接在第一气管55端部，第二阀门57设置在第一气管55上；通过将喂食管51插

入口腔后，可以打开第一阀门52控制营养液流出，当按压球囊56时能够通过第一气管55向

气囊圈54充气，从而能够防止喂食管51从患者体内脱离。

[0055] 参考图2、图6和图7，为了对重症患者进行经肠给营养液，设置的经肠给液机构6包

括插管61、第三阀门62、尖端部63和微型摄像头64，插管61连接在中间筒44中的第二管头端

部，其中第三阀门62安装在插管61外部用于控制启闭，尖端部63插接在插管61端部，微型摄

像头64安装在尖端部63端部；通过使用插管61和尖端部63能够方便进行入肠操作，打开第

二阀门57即可控制营养液流出，利用微型摄像头64能够辅助对患者肠胃情况进行观测。

[0056] 参考图1和图2，为了实现支撑臂11的自动化转动收拢折叠，在基座1上方固定有支

撑座15，支撑座15与支撑臂11转动连接，支撑座15上固定有第四电机151，第四电机151用于

带动支撑臂11转动，支撑臂11上安装有角度测试仪，通过启动支撑组上的第四电机151能够

带动支撑臂11摆动，从而能够方便进行支撑臂11的收拢，利用其上的角度测试仪能够进行

角度监测。

[0057] 参考图1和图2，为了在支撑臂11转动收拢后进行有效固定，在基座1的上方通过弹

簧16连接有卡板161，卡板161内开设有共支撑臂11卡入的卡槽162，弹簧16连接的卡块中的

卡槽162能够供支撑臂11卡入，方便在支撑臂11收拢后进行有效固定。

[0058] 参考图1和图2，为了使得基座1的大小具有可调整的能力，在基座1内开设有滑动

槽17，在滑动槽17内滑移连接有辅助板171，在基座1内螺纹连接有用于锁紧辅助板171的锁

紧螺栓172，通过拉动滑动槽17内的辅助板171能够扩大基座1的空间，通过拧紧锁紧螺栓

172可实现对辅助板171的锁定。

[0059] 参考图1和图2，为了使得本装置的布置更加合理，将软管13设置了穿插在支撑臂

11中的形式，在支撑臂11内开设有槽口111，将软管13穿插在槽口111内，支撑臂11在槽口

111处设置有硅胶垫112，利用槽口111能够方便软管13的穿过，利用硅胶垫112能够保证软

管13位置的稳定性。

[0060] 实施例2

[0061] 与实施例1的不同之处在于：在基座1的表面分别涂覆有一层防污涂层，其中防污

涂层的制备工艺如下：

[0062] 取以下成分以重量计：水性聚氨酯30份、聚甲基丙烯酸丁酯47份、聚丙烯31份、聚

碳酸酯33份、己二酸二甲酯28份、环氧甲酯35份、四烷氧基硅烷20份、丙磺内酯10份、聚乙二

醇10份、偶氮二异丁腈10份、氟化聚醚硅氧烷20份、二甲苯10份、羟乙基化脂肪胺10份、二苯

甲酮10份；

[0063] S1、制备防污涂层预制备液：将水性聚氨酯、聚甲基丙烯酸丁酯、聚丙烯、聚碳酸

酯、己二酸二甲酯、环氧甲酯、四烷氧基硅烷、丙磺内酯加入到168℃的密炼机中密炼1h；

[0064] S2、制备中间体：向防污涂层预制备液中加入聚乙二醇、偶氮二异丁腈、氟化聚醚
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硅氧烷、二甲苯、羟乙基化脂肪胺、二苯甲酮并搅拌均匀，保温处理20min后将其冷却到92

℃，得到中间体；

[0065] S3、制备防污涂层：将中间体在2800r/min的分散机里混合分散30分钟后放置冷却

至室温，得到防污涂层溶液；

[0066] S4、涂覆：利用高压喷枪将S3得到的防污涂层溶液喷涂在基座1的表面。

[0067] 实施例3

[0068] 与实施例2的不同之处在于防污涂层的制备，其中防污涂层的制备工艺如下：

[0069] 取以下成分以重量计：水性聚氨酯36份、聚甲基丙烯酸丁酯42份、聚丙烯28份、聚

碳酸酯26份、己二酸二甲酯28份、环氧甲酯35份、四烷氧基硅烷20份、丙磺内酯10份、聚乙二

醇10份、偶氮二异丁腈10份、氟化聚醚硅氧烷20份、二甲苯14份、羟乙基化脂肪胺10份、二苯

甲酮10份；

[0070] S1、制备防污涂层预制备液：将水性聚氨酯、聚甲基丙烯酸丁酯、聚丙烯、聚碳酸

酯、己二酸二甲酯、环氧甲酯、四烷氧基硅烷、丙磺内酯加入到166℃的密炼机中密炼1h；

[0071] S2、制备中间体：向防污涂层预制备液中加入聚乙二醇、偶氮二异丁腈、氟化聚醚

硅氧烷、二甲苯、羟乙基化脂肪胺、二苯甲酮并搅拌均匀，保温处理20min后将其冷却到90

℃，得到中间体；

[0072] S3、制备防污涂层：将中间体在2800r/min的分散机里混合分散30分钟后放置冷却

至室温，得到防污涂层溶液；

[0073] S4、涂覆：利用高压喷枪将S3得到的防污涂层溶液喷涂在基座1的表面。

[0074] 实施例4

[0075] 与实施例2的不同之处在于防污涂层的制备，其中防污涂层的制备工艺如下：

[0076] 取以下成分以重量计：水性聚氨酯32份、聚甲基丙烯酸丁酯45份、聚丙烯26份、聚

碳酸酯23份、己二酸二甲酯23份、环氧甲酯35份、四烷氧基硅烷20份、丙磺内酯10份、聚乙二

醇10份、偶氮二异丁腈10份、氟化聚醚硅氧烷20份、二甲苯14份、羟乙基化脂肪胺14份、二苯

甲酮14份；

[0077] S1、制备防污涂层预制备液：将水性聚氨酯、聚甲基丙烯酸丁酯、聚丙烯、聚碳酸

酯、己二酸二甲酯、环氧甲酯、四烷氧基硅烷、丙磺内酯加入到168℃的密炼机中密炼1h；

[0078] S2、制备中间体：向防污涂层预制备液中加入聚乙二醇、偶氮二异丁腈、氟化聚醚

硅氧烷、二甲苯、羟乙基化脂肪胺、二苯甲酮并搅拌均匀，保温处理20min后将其冷却到88

℃，得到中间体；

[0079] S3、制备防污涂层：将中间体在2800r/min的分散机里混合分散30分钟后放置冷却

至室温，得到防污涂层溶液；

[0080] S4、涂覆：利用高压喷枪将S3得到的防污涂层溶液喷涂在基座1的表面。

[0081] 实施例5

[0082] 与实施例2的不同之处在于防污涂层的制备，其中防污涂层的制备工艺如下：

[0083] 取以下成分以重量计：水性聚氨酯30份、聚甲基丙烯酸丁酯48份、聚丙烯30份、聚

碳酸酯29份、己二酸二甲酯28份、环氧甲酯35份、四烷氧基硅烷18份、丙磺内酯13份、聚乙二

醇10份、偶氮二异丁腈7份、氟化聚醚硅氧烷20份、二甲苯14份、羟乙基化脂肪胺10份、二苯

甲酮7份；
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[0084] S1、制备防污涂层预制备液：将水性聚氨酯、聚甲基丙烯酸丁酯、聚丙烯、聚碳酸

酯、己二酸二甲酯、环氧甲酯、四烷氧基硅烷、丙磺内酯加入到161℃的密炼机中密炼1h；

[0085] S2、制备中间体：向防污涂层预制备液中加入聚乙二醇、偶氮二异丁腈、氟化聚醚

硅氧烷、二甲苯、羟乙基化脂肪胺、二苯甲酮并搅拌均匀，保温处理20min后将其冷却到96

℃，得到中间体；

[0086] S3、制备防污涂层：将中间体在2800r/min的分散机里混合分散30分钟后放置冷却

至室温，得到防污涂层溶液；

[0087] S4、涂覆：利用高压喷枪将S3得到的防污涂层溶液喷涂在基座1的表面。

[0088] 对实施例2‑5中涂覆有防污涂层的基座1的表面进行表面硬度和剥离强度的测试，

为了便于比较，所有实施例的数据基于实施例2的数据进行归一化。

[0089] 表1

[0090]   表面硬度 剥离强度

实施例2 100％ 100％

实施例3 108％ 104％

实施例4 124％ 123％

实施例5 112％ 118％

[0091] 此外，对实施例2‑5中基座1的表面进行防污效果测试，测试结果显示相比于未有

防污涂层而言，具有防污涂层的基座1的防污效果普遍提高了4倍以上。

[0092] 此外，由于实施例4中基座1的表面的防污涂层的表面硬度和剥离强度的测试结果

比其他涂覆有防污涂层的实施例都要高，故实施例4中给出的防污涂层的制备方法是最优

选择。

[0093] 本具体实施例仅仅是对本发明的解释，其并不是对本发明的限制，本领域技术人

员在阅读完本说明书后可以根据需要对本实施例做出没有创造性贡献的修改，但只要在本

发明的权利要求范围内都受到专利法的保护。
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图2

图3
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图4

图5
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