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{64) Zapojeni programového elektronicky Fizeného odmérovéni a vypousténi
utku na bezélunkovém tkacim stroji

Zapojen{ se tykd programového, elektro-
nicky rfzeného odm&¥ovdni a vypoudténi uGtku
na bez&lunkovém tkacim stroji, kdy vy§stup
snimade (11) polohy hlavniho h¥idele (12}
tkacfho stroje je spojen s prvnim vstupem
¥idiciho prost¥edku (1), vystup signalizal-
niho &lenu (13) je spojen s druhym vstupem
¥idiciho prost¥edku (1), vystup snimae (21)
otd&ek druhého odmé&f¥ovaciho za¥izeni (3) je
spojen s t¥etim vstupem ¥fdicfho prostfedku -
(1) a vystup snimale (22) otéek prvniho
odm&¥ovaciho za¥izeni (2) je spojen s &tvrtym
vstupem ¥fdicfho prost¥edku (1), prvni v¢stup
¥idicfho prost¥edku (1) je spojen se vstupem
ovladaciho prost¥edku (23) druhych k1{S8t&k
(5) a druhy vystup ¥idiciho prost¥edku (1)
je spojen s vstupem ovlddaciho prostiedku e
(24) prvnich kli3t&k (4), t¥etf{ .vystup ¥{fdi-
cifho prostfedku (1) je spojen s vstupem po-
honného prost¥edku (14) prvniho odmé¥ovatiho
za¥izeni (2) a dtvrty v§stup ¥idiciho pro-
st¥edku (1) je spojen s vstupem pohonného
prost¥edku (15) druhého odm&¥ovaciho za¥izendi
(3).
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Vyndlez se tykd zapojeni pro programové elektronicky ¥izené odm&¥ovdni a vypousté&ni
dtku na bezdlunkovém tkacim stroji.

Bez&lunkové tkaci stroje jsou vybaveny odm&fovacimi za¥fzenimi, kli¥fkami, vytahova&i
dtku a ndfkami, jejich? pohon je mechanicky od hlavniho hiidele tkaciho stroje, prostiednic-
tvim mechanickych &lenti. Nevyhodou t&chto mechanickgch systéml je zdlouhavost a pracnost
jejich se¥fzenif, nebof jejich se¥izen! zpravidla vy%aduje &&steénou demontd% tkaciho stroje.
Dal¥{ nevyhodou t&chto systémi je jejich pom&rn& velk& sloZitost a hlu&nost.

Tyto nevyhody &&ste&nd odstrafiuje zapojeni pro elektronicky ¥izené odméfovdni a ovladani
dtku na tkacim stroji podle &s. popisu vyndlezu k AO 197 189, jehoZ podstatou je, Ze vystup
snimade polohy hlavniho hifdele tkactho stroje je pfipojen na vstup tvarovale impulsﬁ‘a vystup
tvarovade impulst je pfipojen na vstup alespon jedné v&tve obsahujici v sériovém zapojeni
prvni monostabilni klopny obvod, druhy monostabilni klopny obvod, vykonovy zesilova& a elek-
tromagnet, pfifem? elektromagnet je v silové vazb& a jemu p¥isluinym pdhyblivym &lenem ¥ize-
ného za¥fzenf, kterymi jsou kli%¥ky, ndZky, vytahova¥. Pohon odméfovacihé za¥{izeni je mecha-

nicky od hlavniho h¥idele. Frekvence ot&&enf odmd¥ovacfho za¥fzen{ se za chodu stroje nem&ni.

Dédle jsou zndmi za¥izenf jako napfiklad podle Svédské patentové p¥ihldsky 7 712 808-0,
kde za¥fzen{ reguluje ot&¥ky motoru navijejfcfho nit, pfidemZ ¥fdic{f signdl z4vis{i jak na
velikosti z4soby niti, tak i na skute®né spotfebd niti. P¥i minimdlni a maxim&lni p¥ipustné
z4sob& niti na bubnu se motor pohdni maximdlnimi, p¥ipadné mihimélnimi, otédlkami a mezi
témito dvéma stavy se otddky reguluji ¥fdicim signédlem od&ozenim od skute&né spot¥eby niti.
Regul§6ni zatizen{ obsahuje integrédtor, ktery je p¥ipojen ke snimali z&soby niti. Vystup
integratoru a vystup generdtoru trojihelnfkovych impulsd jsou p¥ipojeny k soudtovému &lenu,
ktery je vystupem spojen s prvnim vstupem kompardtoru, jehoZ druhy vstup je napdjen referen&-
nim signdlem ze snimaciho uUstroji, p¥i&emZ vystup kompardtoru je p¥ipojen k vodicimu zapojeni

motoru.

Snimac{ Gstroji je vytvo¥eno jako analogovy snima& vysflajici signdl dmérny velikosti
z4soby niti a za tfmto analogovym snimafem je p¥ipojen proporciondln& integra&ni regulétor,
jeho% druhy vstup je spojen se zdrojem poZadované hodnoty.

Za¥{zen{ pracuje pouze jako odvije& nitf, sefizujfci jeji nap&t{ na stejnou hodnotu
a neni proto vhodné jako odm&¥ovaci zaffzeni pro bez&lunkové tkac{ stroje. 2Zpisob zapojeni
v¢Se uvedenych za¥fzen{ umoZfiuje &innost pouze jednoho za¥fzeni na tkacim stroji.

Tyto nevyhody odstranuje zapojeni programového elektronicky.iizeného odm&fovani a vypou-
%t&n{ Gtku na bezdlunkovém tkacim stroji, jehoZ podstatou je, Ze v§stup snimale polohy hlav-
niho h#fdele tkacfiho stroje je spojen s prvnim vstupem ¥fdicfho prost¥edku, v¢stup signaliza&-
niho &lenu je spojen s druhym vstupem ¥fdiciho prost¥edku, vystup snimale otélek druhého
odm&tovaciho za¥fzenf je spojen s t¥etim vstupem ¥{diciho prost¥edku a vystup snimale otdcek
prvnfiho odm&¥ovaciho za¥izenf je spojen se &tvrtym vstupem ¥fdicfho prost¥edku, prvni vystup
¥idiciho prost¥edku je spojen s vstupem ovlddaciho prost¥edku druhgch kli{¥t&€k a druhy vystup
¥idicfho prost¥edku je spojen se vstupem ovlidaciho prost¥edku prvnich k1{Zt&k, tfetl vystup
¥fdiciho prost¥edku je spojen se vstupem pohonného prost¥edku prvniho odmé&¥ovaciho za¥izeni,
&tvrty vystup ¥fdiciho prostfedku je spojen se vstupem pohonného prost¥edku druhého odm&Xova-
ciho za¥izenf.

Vyhodou zapojeni je, %e umoffiuje programové elektronicky ¥Ffzené odmE¥ovéni a vypoudté&ni
Gtku, pfifem? odm&fovaci zafizeni pracuji riznou frekvenc{ otéfeni podle predem zadaného pro-
gramu. K113Eky, ¥{zené ¥fdicim prostfedkem, uvolnuji ttek do proSlupu bez&lunkového tkaciho
stroje podle p¥edem zadaného programu. Program lze velmi rychle zmé&nit, a to i p¥i chodu
stroje.

P¥{ikladné zapojeni podle vyndlezu je zndzorn&no na vykresech, kde na obr. 1 je zndzor-
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n&no blokové schéma zapojeni programového elektronicky ¥izendho odméFovéni s mechanickym
oddélovéanim dtku, na obr. 2 je zndzornéno blokové schéma zapojeni programového elektronicky
tizeného odméfovéani s elektricky ¥izenym odd&lovdnim utku.

vV p¥{ikladném provedeni podle obr. 1 je nezndzorn&ny bezdlunkovy tkaci stroj opatfen ¥i-
dicim prost¥edkem 1 nap¥iklad elektronickym mikropo&italem, sestdvajicim nap¥iklad ze vzor-
kovac{ a permanentni paméti spojené s mikroprocesorem a vystupnim obvodem, ktery ¥id{ prvni
odm&fovac{ zaffzenf 2, druhé odm&¥ovaci za¥izeni 3, prvni kli3tky 4 a druhé klistky 5, pfes
které proch&zi tutek 6 z civky 7 a 8 do prvni prohozni trysky 9 nebo do druhé prohozni trys-
ky 10.

Vliastni zapojeni programového elektronicky ¥fzeného odmé&Ffovéni a vypoudténi utku Je
provedeno tak, Ze vystup snimae 11 polohy hlavniho h¥idele 12 tkaciho stroje je spojen
s prvnim vstupem ¥fdicfho prostfedku 1. Signaliza¥ni &len 13, kterym je napfiklad rozvad&¢
tkacfho stroje, do kterého je sveden signdl od osnovni a Utkové zard¥ky a spindni spojky
hlavniho motoru, je spojen s druhym vstupem ¥fdiciho prostfedku 1. Odm&fovaci za¥fzeni 2 a 3
sestédvd z pohonného prost¥edku 14 a 15 spojeného pomoci duté h¥idele 16 a 17 opat¥eného k¥id-
lem 18 s odm&Fovacim bubnem 19 a 20. Duty h¥idel 16 a 17 odméfovaciho za¥izeni 2 a 3 je opa-
tfen snimadem 21, 22 otédlek.

V¢stup snimale 21 otdlek druhého odm&fovacfho za¥izeni 3 je spojen s t¥etim vstupem
¥idicfho prostfedku 1. V¢stup snimade 22 otédlek prvniho odm&¥ovaciho za¥izeni 2 je spojen
s &tvrtym vstupem ¥{diciho prost¥edku 1. Prvni vystup Fidiciho prost¥edku 1 je spojen se
vstupem ovlddaciho prostfedku 23 druhych k1li8t&k 5 a druhy vystup ¥idiciho prostfedku 1 je
spojen se vstupem ovlddaciho prostfedku 24 prvnich kl1isték 4. Tfeti vystup ¥idiciho prostfed-
ku 1 je spojen se vstupem pohonného prostfedku 14 prvniho odm&fovaciho za¥f{zeni 2 a &tvrty
vystup ¥idiciho prostfedku 1 je spojen se vstupem pohonného prost¥edku 15 druhého odmé&¥ova-
cfho za¥f{zeni 3. Odmé¥ovaci{ za¥izeni 2 a 3 jsou vybavena mechanickym odd&lovanim ndvind dGtku
6 navijenych kfidlem 18 na odm&Ffovaci buben 19, 20.

Na obr. 2 je pf¥ikladné provedeni zapojeni programového elektronicky ¥izeného odm&fovéni
a vypouSté&ni Gtku na bez€lunkovém tkacim stroji s tim rozdf{lem proti zapojeni na obr. 1, Ze
ndvin Gtku 6 navijeny k¥fidlem 18 na odm&fovaci buben 19, 20 je oddé€lovén roz¥azovacim prostfed-
kem 25, 26. Zapojeni je provedeno tak, %e pAty vystup Pidicfho prost¥edku 1 je spojen se
vstupem rozfazovaciho prost¥edku 25 prvniho odmé¥ovaciho zafizenfl 2 a Sesty vystup ¥idiciho
prost¥edku 1 je spojen se vstupem roz¥azovaciho prost¥edku 26 druhého odmé¥ovaciho za¥izeni 3.

P¥i chodu bez&lunkového tkaciho stroje se otd€i hlavni h¥fdel 12, ze které jsou pomoci
snimafe 11 odebirény impulsy polohy, které jsou pfendSeny do ¥idiciho prost¥edku 1. Tyto
impulsy s vyhodou na jednu ot&&ku hlavniho hiidele 12 36 impulsii, funguji jako ¥idici signdly
pro &innost ¥fdiciho prostf¥edku 1. Do ¥idiciho prostfedku 1 jsou d4dle pfivddény signdly od
signalizadnfho &lenu 13, a to zejména signidl spusténi a zastaveni tkaciho stroje nebo dtkové

zardiky.

Snimade otdfek 22, 21 odmé&fovacich zatizenf 2, 3 vysilaji impulsy s vyhodou 4 impulsy na
jednu otd¥ku dutého h¥fdele 16, 17 do Ef{diciho prost¥edku 1, kde se v &itali zpracovavaji a
odm&¥ujf po¥et ndvinld Gtku 6 na odm&¥ovac{f buben 19, 20. Ridici prostfedek 1 podle pF¥edem
zadaného programu frekvence otdleni dutého h¥idele 16, 17 opatfeného k¥idlem 18 ovl&d4d po-
honné prostiedky 14, 15, a to s vyhodou tak, Ze do pohnnych prost¥edkt 14, ig po dosaZeni
nejvy38{ frekvence ot4&eni nenf{ dédle p¥iv4déna energie a duty hffdel 16, 17 s k¥idlem 18 se
setrvadnosti dotod{.

G pEipad®, %e z jednoho odm&¥ovacfiho za¥fzeni 3} 3 je utek 6 vypouStén ndsledné jeden za
druhym, prodlou%i se &as nejvy%3{ frekvence otdfenf a to tak, aby vZdy v okamZfiku signdlu
k otevienf{ kliZt&k 4, 5 pomoci ovlddaciho prost¥edku 23, 24 byla navinuta na odm&¥ovacim
bubnu 19, 20 nejmén& jedna zdsoba ttku § prohozni délky, ktery je pak prohozni tryskou 9, 10
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zanesen do otev¥eného proZlupu tkacfho stroje. Oplny ndvin Gtku 6 prohoznf délky je na odmé&-
fovacim bubnu 19, 20 odd&lovén u zaffzenf zndzorn&ném na obr. 1 mechanicky, nebo u zaffzenf
na obr. 2 napfiklad pomoci koliku vysouvaného na zdkladé impulsu z ¥idiciho prostfedku 1
vyslanym do pi¥fsludného roz¥azovacfho prostfedku 25, 26.

P¥i zastaveni stroje z jakéhokoliv divodu ukon&i pohonné prost¥edky 14, 15 &innost aZ
pPo navinutf nejmén& jedné prohozni délky dtku 6 na odm&fovaci buben 19, 20 kaZdého odmé&fova-
ciho za¥izen{ 2, 3. P¥i nésledném spudtdni stroje soufasné jif p¥i pomalém chodu tkaciho
stroje na zéklad® impulsu ze signaliza®niho &lenu 13 do ¥fdiciho prostfedku 1 impuls k &in-
nosti pro pfislusny pohonny prostfedek 14, 15 odm&¥ovaciho za¥fzeni 2, 3, tak, aby bylo dodr-
Zeno vypoust&n{ dtku 6 podle zadaného programu.

.zapojeni je pouZitelné u bezllunkovych tkacich strojd.

PREDMET VYNALEGZU

1. zapojeni programového elektronicky ¥izeného odm&¥ovdni a vypoudtdni dtku na bezdlun-
kovém tkacim stroji vyzna&ené tim, Ze vystup snimade (11) polohy hlavniho h¥fdele (12) tka-
ciho stroje je spojen s prvnim vstupem ¥fdicfho prost¥fedku (1), v¢stup signalizadniho &lenu
(13) je spojen s druhym vstupem ¥fdiciho prost¥edku (1), vystup snimade (21) otddek druhého
odméfovacfho za¥izeni (3) je spojen s t¥etim vstupem ¥idicfho prostfedku (1) a vystup snimae
(22) oté4&ek prvniho odm&fovaciho zaffzeni (2) je spojen s &tvrtym vstupem ¥idicfho prost¥edku
(1), prvni vystup ¥fdiciho prostfedku (1) je spojen s vstupem ovlddaciho prost¥edku (23)
druhych k1{8t&k (5) a druhy vystup ¥idiciho prost¥edku (1) je spojen s vstupem ovlddaciho
prostfedky (24) prvnich kli%t&k (4), t¥etf vystup ¥{idiciho prostfedku (1) je spojen s vstupem
pohonného prostfedku (14) prvniho odm&fovaciho za¥fzeni (2) a &tvrty vystup ff{dicfho prost¥ed-
ku (1) je spojen s vstupem pohonného prost¥edku (15) druhého odm&f¥ovaciho za¥fzenf (3).

2. Zapojeni podle bodu 1 vyznalené tim, Ze pdty vystup fIldicfho prost¥edku (1) je spojen
s vstupem roz¥azovaciho prost¥edku (25) prvniho odmé&fovaciho za¥fzeni (2) a ¥esty vysﬁup ,
fi{diciho prostfedku (1) je spojen s vstupem rozfazovaciho prostfedku (26) druhého odméfoGEgiQow
zatfzeni (3). ; !

2 vykresy
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