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Description

[0001] La présente invention est relative a une boite
de vitesse destinée a équiper un batteur-mélangeur.
[0002] Les batteurs-mélangeurs sont utilisés dans I'in-
dustrie alimentaire, notamment dans les domaines de la
boulangerie etde la patisserie pourlafabrication de pates
et créemes.

[0003] Les batteurs-mélangeurs comportent classi-
quement un support présentant une colonne porteuse,
une partie supérieure horizontale ainsi qu’une partie in-
férieure, les parties supérieure et inférieure étant adja-
centes a la colonne porteuse. Une cuve contenant la ma-
tiere a mélanger est alors disposée entre la partie infé-
rieure et la partie supérieure horizontale du support.
[0004] Les batteurs-mélangeurs comportent en outre
une boite de vitesse motorisée destinée a entrainer au
moins un outil de mélange dans la cuve. Une boite de
vitesse pour batteur-mélangeur comprend typiquement
une couronne, un pignon planétaire et au moins un pi-
gnon satellite. La couronne est un pignon a denture in-
terne, monté fixe sur le support.

[0005] Le terme «planétaire» désigne un pignon dont
I'axe de rotation est immobile. Le terme «satellite» dési-
gne, quant a lui, un pignon dont I'axe de rotation propre
est en révolution autour de I'axe de rotation du pignon
planétaire.

[0006] Dans/l'étatde latechnique, le pignon planétaire
est monté sur un arbre moteur tandis que le pignon sa-
tellite est monté pivotant sur un corps dénommé por-
te-satellite. Le pignon satellite s’engréne a la fois sur le
pignon planétaire et sur la couronne. Enfin, I'outil de mé-
lange est monté sur I'arbre du pignon satellite.

[0007] L’entrainement de I'outil de mélange dans la
cuve est effectué par I'arbre moteur. En effet, I'arbre mo-
teur du planétaire entraine la rotation propre du pignon
satellite. L’engrenage du pignon satellite sur la couronne
permet alors la révolution du pignon satellite autour du
pignon planétaire. Il en résulte un mouvementde rotation
propre et de révolution autour du planétaire de I'outil de
mélange dans la cuve.

[0008] A cetregard, le document FR2844442 décritun
systéme de boite de vitesse a train épicycloidal impli-
quant plusieurs satellites afin d’entrainer plusieurs outils
de mélange. Un tel systéme de boite de vitesse présente
plusieurs inconvénients.

[0009] L’inconvénient majeur réside dans le volume
important occupé par le systéme de boite de vitesse dans
la partie supérieure horizontale du support. Ce volume
important est essentiellement di a la présence de I'arbre
moteur entrainant le pignon planétaire. De surcroit, le
moteur de la boite de vitesse est intégré a la partie su-
périeure de la colonne porteuse du support. Il résulte
ainsi de cet aménagement du moteur et du systéme de
boite de vitesse unfortencombrementaxial. On entendra
dans le cadre de la présente description par «axial» la
direction de la colonne porteuse du support, c’est-a-dire
la direction sensiblement verticale.
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[0010] Cetencombrement axial conduit a un empiéte-
ment de la boite de vitesse sur le volume de la cuve, la
boite de vitesse créant par la-méme un couloir annulaire
avec la cuve. Ce couloir annulaire ne permet donc pas
d’introduire la matiére a mélanger par le dessus de la
boite de vitesse. La zone d’introduction est par consé-
quent ménagée latéralement a la boite de vitesse, pou-
vant entrainer alors a un bourrage de la matiére a mé-
langer dans la zone du couloir annulaire.

[0011] Le pignon planétaire et les pignons satellites se
trouvent ainsi disposés dans la zone d’introduction de la
matiére a mélanger. Cette disposition des pignons pla-
nétaire et satellite, conjuguée avec le fort encombrement
axial, rend alors extrémement difficile I'acces au nettoya-
ge du systéme de boite de vitesse.

[0012] Enfin, lencombrement axial est tel qu’il est dif-
ficile d’envisager l'utilisation d’un second moteur pour la
boite de vitesse sans exacerber les inconvénients cités
précédemment. Or, un second moteur actionnant les pi-
gnons satellites soit directement, soit via le porte-satel-
lites, permet d’accroitre la gamme de vitesses et la gam-
me de rapports de transmission de la boite de vitesse.
Ainsi, cette modularité de rapports de transmission est
difficilement disponible pour les systémes de boites de
vitesse de I'état de la technique.

[0013] La présenteinvention a pour objet de remédier
en tout ou partie aux inconvénients précités et consiste
a cet effet en une boite de vitesse pour batteur-mélan-
geur comprenant un pignon planétaire, un porte-satellite
comportant un corps délimitant une enceinte, au moins
un pignon satellite, muni d’'une denture externe, et monté
pivotant sur le porte-satellite, ledit pignon satellite s’en-
grenant avec le pignon planétaire, et caractérisée en ce
que le corps du porte-satellite est conformé pour coopé-
rer avec un organe d’entrainement de maniére a ce que
leditorgane d’entrainement entraine en rotation ledit por-
te-satellite.

[0014] Ainsi, la boite de vitesse selon la présente in-
vention est congue pour que le porte-satellite puisse étre
entrainé par un moteur: ceci permet de s’affranchir de
I'arbre moteur présent dans I'état de la technique. En
effet, selon la présente invention, la rotation propre du
pignon satellite est initiée directement par la rotation du
porte-satellite. Par conséquent, la suppression de l'arbre
moteur du pignon planétaire réduit fortement 'encom-
brement axial dans la partie supérieure horizontale du
support.

[0015] Dans un mode de réalisation de la présente in-
vention, le pignon planétaire présente une couronne pé-
riphériqgue montée fixe, munie d’'une denture interne. La
couronne périphérique fixe permet la révolution du por-
te-satellite autour du centre de la cuve.

[0016] Selon un autre mode de réalisation de I'inven-
tion, le pignon planétaire, muni d’'une denture externe,
est monté sur un arbre moteur. Comme dans le mode
de réalisation précédent, le pignon planétaire permet la
révolution du porte-satellite autour du centre de la cuve.
Dans cette configuration & deux moteurs, I'ajout d’un pi-
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gnon planétaire motorisé permet d’ajuster le rapport de
transmission de la boite de vitesse. L’encombrement
axial d0 a I'arbre moteur du pignon planétaire est réduit
parrapporta une boite de vitesse de I'état de la technique
qui comporterait deux moteurs.

[0017] Avantageusement, le pignon planétaire et le pi-
gnon satellite sont ménagés a l'intérieur de I'enceinte du
porte-satellite. Ainsi, le pignon planétaire et le pignon sa-
tellite se trouvent encapsulés dans le corps du porte-
satellite de telle sorte qu’ils n’interférent plus dansla zone
d’introduction de la matiére a mélanger, libérant ainsi
'accés au nettoyage des pieces mécaniques.

[0018] Selon une caractéristique, le porte-satellite
comporte un corps de poulie comprenant une gorge de
guidage et de logement d’'une courroie d’entrainement.
Cet aménagement permet d’entrainer le porte-satellite
en rotation par la courroie d’entrainement.

[0019] La présente invention se rapporte également a
undispositif pour batteur-mélangeur comportant une boi-
te de vitesse conforme a l'invention et un organe d’en-
trailnement congu pour entrainer en rotation le porte-sa-
tellite de la boite de vitesse conforme a I'invention.
[0020] Selon une caractéristique, 'organe d’entraine-
ment comporte une courroie d’entrainement.

[0021] Enfin, la présente invention concerne égale-
ment un batteur-mélangeur comprenant au moins un
outil de mélange et des premiers moyens de motorisa-
tion, équipé d’'un dispositif conforme a l'invention, ledit
dispositif assurant la liaison cinématique entre I'outil de
mélange et les premiers moyens de motorisation de ma-
niére a ce que les premiers moyens de motorisation sont
reliés a I'organe d’entrainement du dispositif et I'outil de
mélange est relié au pignon satellite.

[0022] Préférentiellement, ledit batteur mélangeur
comprend en outre des seconds moyens de motorisation
reliés a I'arbre moteur du pignon planétaire de telle sorte
que les premiers et seconds moyens de motorisation ac-
tionnent respectivement le porte-satellite par I'organe
d’entrainement et le pignon planétaire par son arbre mo-
teur.

[0023] Selon une caractéristique, le batteur-mélan-
geur comprend en outre une cuve au-dessus de laquelle
sont ménagés des moyens d’introduction de la matiére
a mélanger, de maniére adjacente au corps du porte-sa-
tellite. Ainsi, 'introduction de la matiére a mélanger peut
étre réalisée de maniere optimale, c’est-a-dire par gra-
vité, puisque la boite de vitesse n’obstrue pas le passage
de la matiére a mélanger.

[0024] D’autres caractéristiques de la présente inven-
tion apparaitront a la lecture de la description détaillée
ci-apres d’'un exemple de mise en oeuvre non limitatif,
en faisant référence aux dessins annexés sur lesquels :

lafigure 1 estune vue schématique de face en coupe
d’un batteur-mélangeur équipé d’une boite de vites-
se selon l'invention, suivant un mode de réalisation ;
la figure 2 est une vue schématique en perspective
du batteur-mélangeur de la figure 1 ;
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la figure 3 est un schéma symbolique de fonction-
nement d’un batteur-mélangeur équipé d’une boite
de vitesse selon I'invention, suivant une variante du
mode de réalisation des figures 1 et 2 ;

la figure 4 est un schéma symbolique de fonction-
nement d’un batteur-mélangeur équipé d’une boite
de vitesse selon I'invention, suivant un autre mode
de réalisation.

[0025] Le batteur mélangeur illustré a la figure 1 com-
prend un outil de mélange 1 a l'intérieur d’'une cuve 2.
L’outil de mélange est monté sur un arbre 3. La cuve est
disposée sous la partie supérieure horizontale d’un sup-
port 4.

[0026] Le batteur-mélangeur est par ailleurs équipé
d’une boite de vitesse comprenant un pignon planétaire
5 et un pignon satellite 6. Le pignon planétaire 5 et le
pignon satellite 6 forment un engrenage a denture exter-
ne. Le pignon planétaire 5 et le pignon satellite 6 sont
ménageés a l'intérieur de I'enceinte d’un porte-satellite 7,
ledit porte-satellite 7 formant corps de poulie. Le porte-
satellite 7 est monté pivotant sur le support 4.

[0027] Le pignon planétaire 5 est monté sur un arbre
moteur 8 tandis que le pignon satellite 6 est monté sur
l'arbre 3, ledit arbre 3 étant monté pivotant sur le por-
te-satellite 7. L’arbre moteur 8 est ainsi relié cinémati-
quement a l'arbre 3 sur lequel est monté I'outil de mé-
lange par I'engrenage a denture externe formé par le
pignon planétaire 5 et le pignon satellite 6.

[0028] Le batteur-mélangeur dispose en outre de
moyens de motorisation de la boite de vitesse. Une pre-
miere poulie motrice 9 et une seconde poulie motrice 10
sontrespectivement montées sur les arbres d’un premier
moteur 11 et d’'un second moteur 12. Les premier et se-
cond moteurs ainsi que les premiéere et seconde poulies
motrices ne sont pas représentés sur la figure 1 mais
demeurent visibles sur la figure 2.

[0029] Une poulie d’entrainement 13 est par ailleurs
directement montée sur I'arbre moteur 8. La poulie d’en-
trainement 13 etla seconde poulie motrice 10 sontreliées
entre elles par une courroie de transmission 14. La cour-
roie de transmission 14 n’est pas visible sur la figure 1
mais apparait sur la figure 2. La premiére poulie motrice
9 et le porte-satellite 7 sont reliés entre eux par une cour-
roie d’entrainement 15 se logeant dans une gorge 16 de
guidage et de logement du porte-satellite 7, ladite cour-
roie d’entrainement 15 permettant I'entrainement en ro-
tation du corps du porte-satellite 7. La gorge 16 de gui-
dage et de logement n’est pas visible sur la figure 1 mais
est représentée schématiquement sur les figures 3 et 4.
[0030] De plus, une zone d'introduction 17 de la ma-
tiere a mélanger est ménagée au-dessus de la cuve 2,
de maniere adjacente au corps du porte-satellite 7.
[0031] Lefonctionnementde laboite de vitesse suivant
un mode de réalisation est illustré par le schéma sym-
bolique de la figure 3.

[0032] Lapremiére poulie motrice 9 etla seconde pou-
lie motrice 10 entrainent respectivement le porte-satellite
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7 et la poulie d’entrainement 13 -et donc I'arbre moteur
8-. ll en résulte respectivement I'actionnement du pignon
satellite 6 et du pignon planétaire 5. Le pignon satellite
6 est donc a la fois actionné directement par le porte-
satellite 7 et par I'engrenage avec le pignon planétaire
5. Par voie de conséquence, I'outil de mélange monté
surl'arbre 3 estentrainé ala fois autour de son axe propre
et en révolution autour du pignon planétaire 5. La moto-
risation du pignon planétaire 5 permet d’ajusterle rapport
de transmission de la boite de vitesse.

[0033] La boite de vitesse peut également fonctionner
avec un pignon planétaire 5 monté fixe, ce qui est I'objet
d’'un autre mode de réalisation, illustré par le schéma
symbolique de la figure 4.

[0034] Dans ce mode de réalisation, le pignon plané-
taire 5 présente une couronne périphérique a denture
interne, montée fixe sur le support 4. Sur la figure 4, le
pignon planétaire 5 est situé a I'extérieur de I'enceinte
du porte-satellite 7. Toutefois, il est également possible
de ménagerle pignon planétaire al'intérieur de I'enceinte
du porte-satellite 7, ce pignon interne présentant alors
une denture externe comme dans le mode de réalisation
des figures 1 a 3.

[0035] La premiere poulie motrice 9 entraine en rota-
tion le porte-satellite 7 au moyen de la courroie d’entrai-
nement 15. Ainsi, le pignon satellite 6 est actionné et
vient s’engrener sur la couronne périphérique du pignon
planétaire 5 si bien que I'outil de mélange, monté sur
I'arbre 3, est entrainé a la fois autour de son axe propre
et en révolution autour de la couronne périphérique du
pignon planétaire 5.

[0036] Bien entendu, 'exemple de réalisation évoqué
ci-dessus ne présente aucun caractére limitatif, et
d’autres détails et améliorations peuvent étre apportés
au dispositif selon l'invention, sans pour autant sortir du
cadre de l'invention ou d’autres formes du dispositif peu-
vent étre réalisées.

Revendications

1. Boite de
comprenant :

vitesse  pour batteur-mélangeur

* un pignon planétaire (5) ;

* un porte-satellite (7) comportant un corps dé-
limitant une enceinte ;

* au moins un pignon satellite (6), muni d’'une
denture externe, et monté pivotant sur le porte-
satellite (7), ledit pignon satellite (6) s’engrenant
avec le pignon planétaire (5) ;

caractérisée en ce que le corps du porte-satellite
(7) est conformé pour coopérer avec un organe d’en-
trainement de maniere a ce que ledit organe d’en-
trainement entraine en rotation le porte-satellite (7).

2. Boitedevitesseselonlarevendication 1, dans lequel
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le pignon planétaire (5) présente une couronne pé-
riphériqgue montée fixe, munie d’'une denture interne.

3. Boitede vitesse selonlarevendication 1, danslequel
le pignon planétaire (5), muni d’'une denture externe,
est monté sur un arbre moteur (8).

4. Boite de vitesse selon la revendication 2 ou 3, dans
lequel le pignon planétaire (5) et le pignon satellite
(6) sont ménagés a l'intérieur de I'enceinte du porte-
satellite (7).

5. Boite de vitesse selon 'une quelconque des reven-
dications 1 a 4, dans laquelle le porte-satellite (7)
comporte un corps de poulie comprenant une gorge
(16) de guidage et de logement d’une courroie d’en-
trainement (15).

6. Dispositif pour batteur-mélangeur comportant une
boite de vitesse conforme a I'une quelconque des
revendications 1 a 5, et un organe d’entrainement
congu pour entrainer en rotation le porte-satellite (7)
de la boite de vitesse.

7. Dispositif selon la revendication 6, dans lequel I'or-
gane d’entrainement comporte une courroie d’en-
trainement (15).

8. Batteur-mélangeur comprenant :

* au moins un outil de mélange (1) ;
* des premiers moyens de motorisation ;

et équipé d’'un dispositif conforme a la revendication
6 ou 7, ledit dispositif assurant la liaison entre I'outil
de mélange et les premiers moyens de motorisation
de maniére a ce que :

* les premiers moyens de motorisation sont re-
liés a 'organe d’entrainement du dispositif ;

* 'outil de mélange (1) est relié au pignon satel-
lite (6).

9. Batteur mélangeur selon la revendication 8 en com-
binaison avec la revendication 3, comportant en
outre des seconds moyens de motorisation reliés a
I'arbre moteur (8) du pignon planétaire (5).

10. Batteur mélangeur selon la revendication 8 ou 9,
comprenant en outre une cuve (2) au dessus de la-
quelle sont ménagés des moyens d’introduction de
la matiere a mélanger, de maniére adjacente au
corps du porte-satellite (7).

Claims

1. A gearbox for a beater-mixer comprising:
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* a planet wheel (5);

+ a planet carrier (7) including a body delimiting
an enclosure;

« at least one planet gear (6), provided with an
outer toothing, and pivotably mounted on the
planet carrier (7), said planet gear (6) meshing
with the planet wheel (5);

characterized in that the body of the planet carrier
(7) is configured to cooperate with a driving member
such that said driving member rotates the planet car-
rier (7).

The gearbox according to claim 1, wherein the planet
wheel (5) has a peripheral crown mounted station-
ary, provided with an inner toothing.

The gearbox according to claim 1, wherein the planet
wheel (5), provided with an outer toothing, is mount-
ed on a drive shaft (8).

The gearbox according to claim 2 or 3, wherein the
planet wheel (5) and the planet gear (6) are formed
inside the enclosure of the planet carrier (7).

The gearbox according to any one of claims 1 to 4,
wherein the planet carrier (7) includes a pulley body
comprising a groove (16) for guiding and housing a
driving belt (15).

A device for a beater-mixer including a gearbox ac-
cording to any one of claims 1 to 5, and a driving
member designed to rotate the planet carrier (7) of
the gearbox.

The device according to claim 6, wherein the driving
member includes a driving belt (15).

A beater-mixer comprising:

« at least one mixing tool (1);
« first motor means;

and equipped with a device according to claim 6 or
7, said device providing the connection between the
mixing tool and the first motor means such that:

« the first motor means are connected to the driv-
ing member of the device;

« the mixing tool (1) is connected to the planet
gear (6).

The beater-mixer according to claim 8 combined with
claim 3, also including second motor means con-
nected to the drive shaft (8) of the planet wheel (5).

The beater-mixer according to claim 8 or 9, also com-
prising a vat (2) above which means are formed for

($]
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introducing material to be mixed, adjacent to the
body of the planet carrier (7).

Patentanspriiche

Getriebe flir eine Rihrgerat-Mixer-Kombination, das
umfasst:

* ein Planetenzahnrad (5),

+ einen Planetenradtrager (7), der einen Korper
aufweist, der eine Huille begrenzt,

* mindestens ein mit einer AuRenzahnung aus-
gestattetes Umlaufzahnrad (6), das drehbar auf
dem Planetenradtrager (7) montiert ist, wobei
das Umlaufzahnrad (6) in das Planetenzahnrad
(5) eingreift,

dadurch gekennzeichnet, dass der Korper des
Planetenradtragers (7) ausgebildet ist, um derart mit
einem Antriebsorgan zusammenzuarbeiten, dass
das Antriebsorgan den Planetenradtrager (7) rotie-
rend antreibt.

Getriebe nach Anspruch 1, wobei das Planeten-
zahnrad (5) einen starr montierten Umfangskranz
aufweist, der mit einer Innenzahnung ausgestattet
ist.

Getriebe nach Anspruch 1, wobei das mit einer Au-
Renzahnung ausgestattete Planetenzahnrad (5) auf
einer Antriebswelle (8) montiert ist.

Getriebe nach Anspruch 2 oder 3, wobei das Plane-
tenzahnrad (5) und das Umlaufzahnrad (6) innerhalb
der Hille des Planetenradtragers (7) ausgebildet
sind.

Getriebe nach einem der Anspriiche 1 bis 4, wobei
der Planetenradtrager (7) einen Seilrollenkdrper auf-
weist, der einen Hals (16) fir die Fihrung und Auf-
nahme eines Antriebsriemens (15) aufweist.

Vorrichtung fur eine Rihrgerat-Mixer-Kombination,
die ein Getriebe nach einem der Anspriiche 1 bis 5
aufweist, und ein Antriebsorgan, das konstruiert ist,
um den Planetenradtrager (7) des Getriebes rotie-
rend anzutreiben.

Vorrichtung nach Anspruch 6, wobei das Antriebs-
organ einen Antriebsriemen (15) aufweist.

Ruhrgerat-Mixer-Kombination, die umfasst:

* mindestens ein Mischwerkzeug (1),
« erste Motorisierungsmittel,

und die mit einer Vorrichtung nach Anspruch 6 oder
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7 ausgestattet ist, wobei die Vorrichtung die Verbin-
dung zwischen dem Mischwerkzeug und den ersten
Motorisierungsmitteln derart sicherstellt, dass:

« die ersten Motorisierungsmittel mit dem An-
triebsorgan der Vorrichtung verbunden sind,

+ das Mischwerkzeug (1) mit dem Umlaufzahn-
rad (6) verbunden ist.

Ruhrgerat-Mixer-Kombination nach Anspruch 8 in
Kombination mit dem Anspruch 3, die ferner zweite
Motorisierungsmittel aufweist, die mit der Antriebs-
welle (8) des Planetenzahnrads (5) verbunden sind.

Ruhrgerat-Mixer-Kombination nach Anspruch 8
oder 9, die ferner einen Behalter (2) umfasst, Gber
dem neben dem Korper des Planetenradtragers (7)
Mittel zum Einflihren des zu mischenden Materials
ausgebildet sind.
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