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ning och packning

Esimerkiksi tavaranjakelun varastolaitoksissa laitetaan ldhtevit toimituk-
set suurimmaksi osaksi kuntoon késin kerdilemdlld, mikd periaatteessa tapahtuu
siten, ettd tavaran ldhettdjé trukin tai sen tapaisen avulla liikkuu varastohuo-
neistossa ja ker#d kerdilyluettelon mukaan ne tuotteet, jotka tulevat kuulumaan
toimitukseen. T&mé késinkerdily on monella alalla fyysisesti hyvin rasittavaa,
osittain tavaroiden painosta johtuen ja osittain usein esiintyvistd epamukavista
Ja virheellisistd tySasennoista johtuen.

Erilaisia yrityksid on tehty késitydn helpottamiseksi, mm. on rakennettu
enemmén tai vdhemmén automatisoituja varastolaitoksia, joissa tavarat kuljetetaan
uudelleenlastausasemalle (kerdilyasemalle). N&illd laitoksilla on kuitenkin ollut
taipumuksena muodostua hyvin monimutkaisiksi suurine ohjausongelmineen Ja korkei-
ne investointikustannuksineen. Sen lis#ksi jé& suuri osa kisityStd jaljelle toi-
mituksia kuormattaessa. Edelleen ei varastoituihin tavaroihin yleensé pédse késik-
si tydnseisausten aikana, mitd ei voida hyvéksyd, kun on kyse paéivittdistavarois-
ta ja t&l18in erityisesti tuoretuotteista.

Toinen varastoratkaisuyritys kdy ilmi esim. saksalaisesta hakemusjulkai-
susta 22 k1 968, missd tavanomaisilla telineilld toimiva pinoamisnosturi nostaa

kuormalavan asettelupaikkaan nosturille ja imukuppilaite nostaa kokonaisen tavara-
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kerroksen kerrallaan mukans tuodulle kuormalavalle, Jjota kéytet8&n jakeluun.
Vield er#dstd muunnelmaa, jossa kuormalava nostetaan telineiltd kerfdilyn suorit-
tamiseksi, selostetaan amerikkalaisessa patentissa 3 661 280.

On myds tunnettua kayttéd liikkumattomia kuormalsvan kuormauskoneita esim.
liukuhihnoja kéyttévéssd tuotannossa.

Esilli olevan keksinndn kohteena on tarkoituksenmukainen laitejérjestelmd,
joka tekee mahdolliseksi kerdilyn ja kuormauksen mekanisoinnin tai vaihtoehtoises-
ti tietokoneohjatun automatisoinnin esimerkiksi tavaravarastossa, jonka lajitelma
on hyvin erilainen. Keksinndn suuri merkitys on mm. siind, etté& kerdily ja kuor-
maus suoritetaan yhdelld ja samalla hetkelld varastossa sdilytetyltd kuormalavalta
jakeluun tarkoitetulle kuormalavalle, joka usein voi olla rakenteeltaan ja kool-
taan toisenlainen kuin ensinmainittu kuormalava.

Keksinndn mukaiselle jarjestelmdlle, joka on tarkoitettu mekaanisesti kerdd-
médén ja pakkaamaan useita erilaisia, erityisesti muovautuvaan k#dreaineeseen pa-
kattuja tavaroita kuormalavoilta, jotka yleensd kukin sisidltévét yhtd ja samaa
tavaralajia olevia yksikk®jéa, jakeluun tarkoitetuille kuormalavoille on tunnus-—
omaista, ettd kuorma-ajoneuvon alustan pystyosiin on kiinnitetty poikittaislaite,
joka ulkonee alustan molemmin puolin, ja jota pitkin voidaan kuljettaa nostovau-
nua, joka kannattaa alassuunnattua nostovipua sekd témén alaosaan kiinnitettyd,
sindnsé tunnettua, imukupeilla varustettua tyhjdnostolaitetta, joiden imukuppien
tiivistysreunojen pintataso on sovitettu asettumaan kohdakkain pakatun tavaran
pakkauksen pinnan kanssa ja myStédilemdén sitd.,

Keksint®4 havainnollistetaan ja selostetaan yksinkertaisimmin oheisen pii-—
rustuksen mukaisen suoritusesimerkin yhteydessa.

Kuvio 1 esittdi kaaviollisesti keksinndn mukaisten laitteiden jérjestelmid
perspektiiviné.

Kuvio 2 esittdd periaatteellisen laitteen kaaviollista tasokuvantoa.

Jérjestelmidn periaatteellinen rakenne ilmenee kuviosta 1. Siihen kuuluu
laitteiden yhdistelmd, nimittdin pydrilld varustettu alusta 1, Jjossa on jakelu-
pakkausta varten tarkoitetun kuormalavan 2 tila (1'), alustaan 1 kiinnitetty
poikittaislaite 3, Jjoka ulottuu alustan 1 molemmin puolin. Poikittaislaite
tekee mahdolliseksi laitteeseen kuuluvan nostovivun U4 siirron tason molempiin
suuntiin, jonka vivun alapéddhén on kiinnitetty erityinen tyhjénostolaite 5
ruotsalaisen patenttihakemuksen 7 409 461-6 mukaisesti. Kuormalavoilleen varastoi-
dut tavarat on jarjestetty riveihin 8, 9 alustan 1 molemmin puolin asiaan
kuuluvilla kuorma-ajoneuvoilla (kerdd kuormae koneella).

Keksinndn tarkoitus ja toiminta ilmenevit seuraavasta, missd sitd seloste-
taan kuvion 2 mukaisen laitteen yhteydessd toimitusten kuntoon saattamiseksi pili-
vitvtAdlgtavara-nlallu,

Keksinndn péaétarkoituksena on keventdd ihmistyOtd kerdttéesséd ja kuormat -
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taessa késin kyseessd olevia tavaroita. Témi saadaan aikaan siten, ettid alusta

1 poikittaislaitteineen 3 ja nostolaitteineen 4 sen jédlkeen kun tyhji kuormalava
6 on tuotu alustalle kohtaan 1' lastaus- Ja purkauslaitteelta 7 saatetaan giirty-
médn kahden, vieri viereen sijoitettujen tavaroiden 8a,b,c -— 9a,b,c --- muodouz-
taman rivin 8, 9 vélissd edullisesti yhdessi tai useassa tasossa Ja pysdytetdin
aivan kerdttévien tavaroiden eteen. Jokaisen tehtivén pysédytyksen kohdalla tulee
siten kaksi erilaista tavaraa sijaitsemaan poikittaislaitteen 3 toiminta-alueella
Ja nostovivun 4 sekd sen erityisen nostolaitteen 5 avulla nostetaan haluttu mdiri
vastaavaa tavaraa kuormatilaan 1'. Kun kuormalava 2 kuormaustilassa 1' on tdysi,
ajetaan alusta 1 laitteineen purkaus- ja lastauslaitteelle 7, missi tédytetty kuor-
malava nostetaan pois ja tyhjd kuormalava 6 tuodaan tilalle. Kun tavarat jollakin
Jirjestetylld kuormalavalla 8a,b,c ——- 9a,b,c --- loppuvat, korvataan téllainen
taytetylld lavalla, jossa on vastaavia tavaroita.

Keksinndn mukaisen jirjestelmin toisena tarkoituksena on alentaa jokaisen
tavarapaketin kdsittelyjen mdéréd minimiin. Témé saavutetaan siten, ettd tavarat
8a,b,c --- 9a,b,c --- ovat Jirjestettyind niille kuormalavoille, joilla ne toimi-
tetaarn, jJa myShemmin ne keksinndn mukaisesti ker#tddn yhdelld ja samalla hetkelld
suoraan Jérjestelypaikoiltaan ja kuormataan alustassa 1 mukana tuotuun kuorma-
lavaan 2, jota kdytet&dn edelleen jakeluun ja Jjonka koko ja rakenne on kutakuin-
kin mielivaltainen.

Erédénd keksinndn tarkoituksena on vield se, ettd kerdily ja kuormausmenet-
tely voidaan kokonaan automatisoida. T&td varten Jadrjestelmén ohjausjérjestelmé
on sovitettu tietokoneeseen liitettdvidksi. Halutun toimituksen kokoonpano sytte-
téln tietokoneeseen, minkd jélkeen se erityisesti tdt#d tarkoitusta varten suunni-
tellun algoritmin mukaan laskee jokaisen paketin optimaalisen sijoituksen. Laske-~
tut arvot tulkitaan ohjaussignaaleiksi.

Vield erds keksinndn tarkoitus on, ettd kdyttOhdirid ei saa tehdd tavaroi-
ta saavuttamattomiksi. Laitoksen avoin rakenne tekee mahdolliseksi, ettd kuorma-
ajoneuvo, kuten esim. kerad-kuormaa-kone kdyttdhéirién sattuessa voidaan helposti
kuljettaa pois ja korvata varalaitteella, joka esimerkiksi voi olla tavanomainen

kerdilytrukki tai sen tapainen, jolloin kerdily ja kuormaus suoritetaan kisin.
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Patenttivaatimukset :

1. Laite useiden erilaisten, etupdéssd muovautuvaan kddreaineeseen pakat -~
tujen tavaroiden mekaaniseksi ker#démiseksi kuormalavoilta varastosta, jotka kuor-
malavat on suunniteltu sisélt&méén kukin yhtd tavaralajia olevia yksikoitd, ja
kuormaamiseksi jakeluun tarkoitetuille kuormalavoille, ja jossa ensiksimainitut
kuormalavat (8a,b,c --- 9a,b,c -——) on sijoitettu useampaan riviin, joiden véalis-
sé& kuorma-ajoneuvo voi ajaa ja jossa ajoneuvossa on kuormaustila (1'), jossa voi-
daan kuljettaa yhtd tai useampaa, mielivaltaisen kokoista kuormalavaa (2), t u n-
nettusiitd, ettd kuorma-ajoneuvon alustan (1) pystyosiin on kiinnitetty poi-
kittaislaite (3), joka ulkonee alustan molemmin puolin, ja jota pitkin voidaan
kuljettaa nostovaunua, joka kannattaa alassuunnattua nostovipua (4) seké t&mén
alaosaan kiinnitettyd, sinénséd tunnettua, imukupeilla varustettua tyhjénostolai -
tetta (5), joiden imukuppien tiivistysreunojen pintataso on sovitettu asettumaan
kohdakkain pakatun tavaran pakkauksen pinnan kanssa ja myStédilemddn sité.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite pakkausten mekaaniseksi ker#&misek-

si ja kuormaamiseksi, t unne t t u siitd, ettd nostovipu (4) on tehty taipui-

saksi,

Patentkrav:

1. Anordning fér mekanisk plockning och packning av ett antal olikartade
fOretriddesvis i formbart omslagsmaterial emballerade varor frén ett lager med
lastbarare, vilka lastbédrare: vardera i regel innehd8ller enheter av ett och samma
varuslag, till foér distribution avsedda lastbérare, och dér de férstnimnda last-
béararna (8a,b,c -—- 9a,b,c ---) &r anordnade i ett antal rader, mellan vilka ett
lastfordon med packutrymme (1') kan kdra, och i vilket packutrymme en eller flere
lastbérare (2) av godtycklig dimension kan transporteras, k annetecknad
dédrav, att vid uppstfende delar av lastfordonets chassi (1) fésts en travers-—
anordning (3), som utskjuter pd Omse sidor av chassit, och léngs vilken en lyft-
vagn kan transporteras, som uppbdr en nedétriktad lyftstdng (4) samt en vid dess
undre del féast, i och for sig kédnd, med sugkoppar férsedd vakuumlyftanordning
{5), vilka sugkoppars tédtningskanters ytplan anordnats att sammanfalla med den
emballerade varans férpackningsyta och ansluta sig till densamma.

2. Anordning for mekanisk plockning och packning av fdrpackningar enligt
patentkravet 1, k @&nnet e c k nad dirav, att lyftstédngen (4) &r utformad
bdjlig.

Viitejulkaisuja—-Anfdrda publikationer

Patenttijulkaisuja:-Patentskrifter: Iso-Britannia-Storbritannien(GB) 1 297 918
(B 6% G 1/12). Saksan Liittotasavalta-Fdrbundsrepubliken Tyskland(DE) 2241 968
(B 65 G 1/0h), USA(U3) 3 661 280(B 65 G 1/06).
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