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( 57 ) Anotace:
Opera¢ni mechanismus (40) pro miniaturni elektricky jisti¢
obsahuje rotadni vodici desku (16), ktera vede pohyblivé
spinaci rameno (12), pfeklapéci paku (18) pro automatické

prerueni v ptipad¢ vzniku poruchy, a paku (20) pro manuélni

ovladani. Pro zlepSeni izolaéni vzdalenosti a dielektrické
pevnosti je vodici deska (16) opatiena vodici zarazkou (70),
vzdalenou od htidele (42) spinacfho ramene (12) o prvni
polomér (R1) a od &epu (14) o druhy polomér (R2), pficemZ
rozdil délek poloméri (R1, R2) dovoluje zvétSeni Ghlu (B)
otevieni spinaciho ramene (12), ktery je v&t3i nez Ghlova
draha (o) desky (16).
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Operaéni mechanismus elektrického jistice

Oblast techniky

Vynalez se tyka operatniho mechanismu elektrického jisti¢e s izolovanym pouzdrem, obsahuji-
cim dvojici pevného a pohyblivého kontaktu, pfi¢emz uvedeny pohyblivy kontakt je podpiran
spinacim ramenem, pohybujicim se mezi zapojenou polohou a otevienou polohou mechanismu,
ktery zahrnuje:

péku opatfenou prvnim prostfedkem pro pfenos informace o poloze a/nebo &innosti,

vodici desku pro vedeni nosné piky podpirajici spinaci rameno, pfiem uvedeni deska je
namontovana rotaéné kolem Cepu a uréuje prvni uhlovou drahu (a),

pferusitelné mechanické spojeni uspofddané mezi deskou a tahlem, spojenym s pakou, pri¢emz
uvedené spojeni je ovlddano pfeklap&ci pakou fizenou preklapécim prvkem pro rozpojeni
mechanického spojeni v pfipadé vzniku poruchy, které ma za nasledek automatické pieklopeni
mechanismu,

a druhy prostfedek prenosu upraveny na pieklapéci pace pro pienos informace o poloze a/nebo
¢innosti.

Dosavadni stav techniky

Mechanismus elektrického jistiée D podle dosavadniho stavu techniky je znazornén na obr. 1 az
3. Mechanismus 10 obsahuje nosnou paku 11 podpirajici spinaci rameno 12, kter4 je ptikloubena
na Cepu 14 rota¢ni vodici desky 16. Preklapéci paka 18 je také prikloubena na desce 16, aviak na
hiideli mimo ¢ep 14. Spojovaci ty¢ mezi pakou 20 a preklapéci pakou 18 obsahuje prvni
prostfedek pfenosu 22 a druhy prostfedek prenosu 24, schopny prendset informaci o poloze
a pfivodu proudu do pomocnych modulii A.

Pomocnymi moduly A mohou byt pieklap&ci nebo signaliza¢ni moduly, které mohou byt
pfipojeny na velkou ¢elni plochu skiing 26 elektrického jisti¢e D. Na obr. 2 je prvni prostfedek
pfenosu 22 paky 20 elektrického jistiée D mechanicky spojen s pikou 28 pomocného modulu A
pomoci prvniho operatniho spojeni 30. Druhy prostfedek pfenosu 24 je mechanicky pfipojen
k pomocnému modulu A pomoci druhého operatniho spojeni 32. Prvni operani spojeni 30
slouZi pro u¢ely prenosu signalu, indikujiciho zapojeny nebo otevieny stav elektrického jistice D,
do pomocného modulu A, kdyZ ten je tvofen signalizaénim modulem OF. Dvoucestné druhé
operaCni spojeni 32 slouZi v jednom sméru pro ticely pfenosu signalu indikujiciho preklopeni
elektrického jistice D do pomocného modulu A, kdy?Z ten je tvofen poruchovym signalizaénim
modulem SD, nebo v opatném sméru k pfenosu signalu indikujiciho ptikaz pomocného modulu

.....

A, napfiklad jednotky ochrany proti svodovému proudu, elektrickému jisti¢i Dk preklopen.

Cinnost mechanismu tohoto druhu Jje detailné popsidna v dokumentu EP-A-295158. Kdyz se
kontakty 34, 36 oddéluji, doraz 38 rota¢ni desky 16 vede nosnou paku 11 proti sméru hodinovych
ruciek kolem &epu 14. V oteviené poloze (obr. 3) koresponduje thel otevieni pohyblivého
spinaciho ramene 12 s Ghlovou drahou desky 16 po vytvoreni ville mezi dorazem 38 a nosnou
pakou 11.

MozZnost pouziti téhoz pomocného modulu A, je nezbytnym pozadavkem pii rozsifeni rozsahu
elektrického jisti¢e pokud jde o polohu a Ghlovou vili prostredkii 22, 24 v riiznych operaénich
stavech, zejména zapojeno, otevieno a shozeno. Jestlize je prikloubeni nosné paky 11 udrZovéano
na ¢epu 14 desky 16, miize thel otevieni pohyblivého kontaktu 12 ziistat konstantni. Dielektricka
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pevnost elektrického jistiCe tohoto druhu, ktera je pfimo iméma vzdélenosti oddéleni kontakti
34, 36 v otevieném stavu, by mohla byt nedostate¢na pro zapinani aparatu o velkém vykonu.

Podstata vynalezu

Cilem vynilezu je ziskat mechanismus elektrického jistite majici zlepSenou dielektrickou
pevnost beze zmény kinematiky prostfedk pfenosu pro spojeni s pomocnymi moduly, bez
ohledu na to, zda je zplisob ¢innosti manualni ¢i automaticky.

Mechanismus podle vynélezu je charakterizovan tim, Ze otodny hfidel spinaciho ramene je
bezpeéné pripevnén ke sk¥ini a prochazi skrze otvor desky s pfedem stanovenou odchylkou
vzhledem k €epu, a Ze deska je opatiena vodici zarazkou, vzdilenou od h¥idele spinaciho ramene
o prvni polomér, a od ¢epu o druhy polomér, pfi¢emz rozdil mezi poloméry dovoluje zvétseny
uhel otevieni spinaciho ramene, ktery je vétsi nez Ghlova draha desky.

Rozdilovy pohyb mezi spinacimi kontakty a deskou v disledku excentricity oto&ného h¥idele
ramene umozituje zvétSeni izolacni vzdalenosti beze zmény thlové drahy desky, kterd zistava
vhodna pro pfipojeni standardniho pomocného modulu.

Podle znak vynalezu ma otvor pro priichod hfidele skrze desku podlouhly tvar, takZe vyviji
pakovy efekt na spinaci rameno ve sméru oddélovani kontaktd.

Piehled obrazki na vykresech

Dal3i vyhody a vytvofeni budou blize vysvétlena prostfednictvim konkrétnich neomezujicich
prikladti provedeni zndzorn&énych na vykresech, na kterych pfedstavuje

obr. 1 schematicky pohled shora na mechanismus elektrického jisti¢e podle dosavadniho stavu
techniky, kontakty jsou zobrazeny v sepnutém stavu,

obr.2 vomezeném rozsahu spojeni elektrického jistiée z obrazku 1 s pomocnym modulem,
zejména preklapécim nebo signalizaénim modulem,

obr.3 shodné s pohledem z obrazku 1, kontakty zobrazenymi v rozepnutém stavu,
obr. 4 pohled na vertikalni prifez operatnim mechanismem podle vynalezu,

obr.5a6 ¢&asteSny prifez podle Cary 5-5 resp. 66 z obrazku 4, kde je mechanismus zobrazen
se sepnutymi kontakty,

obr. 7 pohled shodny s pohledem z obrézku 6, pfi¢emz mechanismus je zobrazen s rozepnutymi
kontakty,

obr. 8 schematicky pohled na mechanismus podle obrazku 6 po pokusu o provedeni ruéniho
rozepnuti nasledujiciho svafeni kontakti, a

obr.9 pohled shodny s pohledem z obrazku 8, ptedstavujici alternativni provedeni.

Priklady provedeni vynédlezu

Pfi popisu obrazkii 4 a 7 budou pouZity stejné vztahové znatky pro oznadeni &asti shodnych
s témi z obrazkii 1 aZ 3. Mechanismus 40 je vybaven pohyblivym spinacim ramenem 12 s vel-
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kym tdhlem rozevfeni B, ziskanym pomoci posunuti hfidele 42 vzhledem k &epu 14 vodici desky
16.

Dvojita vodici deska 16 je tvofena dvéma &astmi 16a, 16b, pfitemz kazda zahrnuje Sep 14
zapadajici do loZiska 44a, 44b izolagni skiiné 46. Pieklapéci paka 18 je namontovana otoéné
kolem hiidele 48 vodici desky 16 a spolupracuje s preklapéci jednotkou 50, Fizenou nozem 52
spinace elektromagnetického klopného zafizeni 54.

Druhy prostiedek 24 ptenosu je umistén na pieklépéci pace 18 ktera je navrZena tak, Ze se prerusi
mechanické spojeni mezi vodici deskou 16 a tahlem 56 spfazenym s pakou 20, vyskytne-li se
chyba. Mechanického spojeni je dosaZeno prostfednictvim zapadajictho hacku 58 kloubové
napojeného na hidel 60 vodici desky 16.

Otocna htidel 42 pohyblivého spinaciho ramene 12 prochazi podlouhlym otvorem 62 ve vodici
desce 16 a je uloZena v loZiscich umisténych v protilehlych deskach skiing 46. Otvor 62 kazdé
Casti 16a, 16b vodici desky 16 je posunut vzhledem k &epu 14 a hiideli 48 kloubu, &ep 14 je
umistén mezi oto¢nou hiidel 42 spinaciho ramene 12 a pohyblivy kontakt 36.

Prvni pruZina 64 pro pfitlatovani vodici desky 16 do rozeviené pozice, zahrnuje torzni pruZinu
obklopujici ¢ep 14. Jeden z konct prvni pruZiny 64 je zajistén na vodici desce 16 a opa&ny konec
Je v zabéru s pevnou zardzkou skiin& 46. Druhd pruZina 66 pro styény tlak je umisténa na
vy€nélku 68 nosné paky 11 a obklopuje ototnou hfidel 42. Pruzina 66 umoZiiuje relativni oto&ny
pohyb mezi vodici deskou 16 a nosnou pakou 11 a nuti ji do uzaviené pozice pro poskytnuti
pfeduréeného styéného tlaku s pevnym kontaktem 34.

Vodici deska 16 je vybavena vodici zardzkou 70 navrzenou, aby pfisla do zab&ru s nosnou
plochou 72 nosné paky 11 za u¢elem posunuti nosné paky 11 do rozeviené pozice. Polomér R1
vytvofeny mezi hiideli 42 spinaciho ramene 12 a vodici zardzkou 70 je mensi neZli polomér R2
mezi epem 14 vodici desky 16 a toutéZ vodici zarazkou 70.

Oddaleni kontaktli 34, 36 nastava po posunuti vodici desky 16 do rozeviené pozice, kterého miize
byt dosazeno bud’ ruéné manipulaci s pakou 20 nebo automaticky nasledkem pieklopeni
v pfipadé, Ze je detekovana chyba. V obou pfipadech vodici zardzka 70 zabira za nosnou plochu
72 nosné paky 11 a tladi tuto nosnou paku 11 proti sméru hodinovych rugiek, aby ji dostala do
rozeviené pozice kontaktd 34, 36 (obrazek 7).

Rozdil délek polomért R1 a R2 podmiiiuje vétsi rozevieni uhlu § spinaciho ramene 12, ptidem?
vodici deska 16 vykonava standardni ota¢ivy pohyb s drahou odpovidajici té na obrazku 3. Efekt
zvétSeni pfi pohybu rozevirani spinaciho ramene 12 umoziiuje dosaZeni vétsi izoladni
vzdalenosti, zatimco Ghel otogeni g vodici desky 16 ziistidva vhodny pro kinematiku prostredki
pfenosu 22, 24 na Grovni paky 26 a preklapéci paky 18.

Co se tyle obrazku 8, je-li u¢inén pokus o vypnuti pomoci paky 20, zpGsobi kryt hidele 42
v podlouhlém otvoru 62 sk¥iné 46 vyvozeni pakového efektu na pohyblivé spinaci rameno 12,
zodpovédné za odtrZeni kontakti 34, 36 od sebe z jejich svafeného stavu v bodé S. Oto¢na hiidel
42 je normalné tlaena pruZinou 66 smérem ke konci po pravé strané podlouhlého otvoru 62.
Ze stavu, kdy jsou kontakty 34, 36 svafeny, zpisobi pohyb paky 20 do rozeviené polohy malé
zvednuti sty¢ného spinaciho ramene 12 a pohyb hiidele 42 doleva v otvoru 62 z poéateéni polohy
0 do prvni polohy 1.

Podle alternativniho vytvofeni obrazku 9 sklon otvoru 62 umoziiuje, aby doslo ke smyku
v trovni svaru S, pfidavné k pakovému efektu, sledujicimu pohyb htidele 42 z potate¢ni polohy
0 do druhé polohy 2. Tento smykovy efekt navic zpisobuje klouzani pohyblivého kontaktu 36 po
pevném kontaktu 34 umoziujice samocisténi kontaktu.
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PATENTOVE NAROKY

1. Operaéni mechanismus elektrického jisti¢e s izoladni skiini (46), obsahujici dvojici pevného
(34) a pohyblivého (36) kontaktu, pfi¢emZ uvedeny pohyblivy kontakt (36) je podpiran spinacim
ramenem (12), pohybujicim se mezi zapojenou polohou a otevienou polohou mechanismu (40),
ktery zahrnuje:

paku (20) opatfenou prvnim prostfedkem pro pfenos (22) informace o poloze a/nebo Cinnosti,

vodici desku (16) pro vedeni nosné paky (11) podpirajici spinaci rameno (12), pfi¢emz uvedena
vodici deska (16) je namontovana rotaéné kolem ¢epu (14) a ur€uje prvni thlovou drahu (a),

prerusitelné mechanické spojeni uspofddané mezi vodici deskou (16) a tahlem (56), spojenym
s pakou (20), pfitemZ uvedené spojeni je ovladano preklapéci pakou (18) fizenou preklapécim
prvkem pro rozpojeni mechanického spojeni v pfipadé vzniku poruchy, které ma za nasledek
automatické pieklopeni mechanismu (40),

a druhy prostiedek pfenosu (24) upraveny na pieklapéci pace (18) pro pfenos informace o poloze
a/nebo éinnosti,

vyznadujici se tim, Ze otoény hfidel (42) spinaciho ramene (12) je bezpeiné
pripevnén ke skfini (46) a prochazi skrze otvor (62) vodici desky (16) s pfedem stanovenou
odchylkou vzhledem k &epu (14), a ze vodici deska (16) je opatiena vodici zarazkou (70),
vzdalenou od hfidele (42) spinaciho ramene (12) o prvni polomér (R1), a od ¢epu (14) o druhy
polomér (R2), pfi¢emz rozdil mezi poloméry (R1, R2) dovoluje zvétseny uhel (B) otevieni
spinaciho ramene (12), ktery je vétsi nez Ghlova draha vodici desky (16).

2. Operaéni mechanismus podle naroku 1, vyznaéujici se tim, Ze otvor (62) pro
prichod hfidele (42) skrze vodici desku (16) ma podlouhly tvar, takze vyviji pakovy efekt na
spinaci rameno (12) ve sméru oddélovéni kontakti (34, 36).

3. Operaéni mechanismus podle naroku 2, vyznac¢ujici se tim, Ze otvor (62) ve
vodici desce (16) je sklonén do pfedem stanoveného sméru, takze dovoluje vznik smykového
efektu vhodného k samo¢isténi kontaktl (34, 36).

4. Operadni mechanismus podle nékterého z narokii 1 az3, vyznadujici se tim, Zze
Cep (14) vodici desky (16) je situovan mezi oto€nym hiidelem (42) spinaciho ramene (12)
a pohyblivym kontaktem (36), a kloubovy htidel (48) pieklapé&ci paky (18) je umistén na vodici
desce (16).

8 vykresii



CZ 287559 B6

22—10 O
¥24 obr. 2




CZ 287559 B6

obr. 3




CZ 287559 B6

1

L0
4
I 4
v o
©
©
N T
///// \ A—1R
N \ A —i N
I | V///%
y \ N
1 e 4 : M /
. ©
< N
I N e . . ﬂ 3

42

44q
14
62
164q

obr. 4



CZ 287559 Bé6

1O
§ 19 (0 22 9§

rA% 8G 09

pLl——————T O i O
\\!_ /:/ S e
0S 4
©
cS = > .
A 7]
S / U |
m[; ]
S t
]

9l

8t

v

ov

8l




CZ 287559 B6

20 22 56 72 70 58

36

14 34

obr. 6




CZ 287559 B6

22 20 56 70 28

o NG
\ 12
‘ a-ﬂ\ :.j \' e

42 14 34 66

obr. 7

-10-



CZ 287559 B6

—/

obr. 8

62

-11-



CZ 287559 B6

70
1
| _16
42 '
| 34 12
S 36 |
I
)
1
I - - /2
_________ﬁ '\_\___/_,/'

obr. 9

Konec dokumentu




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

