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ES 2 327 601 T3

DESCRIPCION

Control de establecimiento de llamadas en una red inteligente mediante la iniciacién condicional de mds de un
servicio de control.

Antecedentes de la invencion

La invencién se refiere a la activacién de un servicio de red inteligente que controla un modelo de estados de
llamada bésico en un punto de conmutacion y especialmente en una situacion en la que un servicio de red inteligente
ya se ha activado antes de dicha activacién.

En las redes de telecomunicaciones, inteligencia se refiere a la capacidad de acceder a datos almacenados, a pro-
cesar los datos y a tomar decisiones basadas en los datos. Incluso las redes de telecomunicaciones actuales, tales
como las redes telefénicas publicas conmutadas PSTN, son hasta cierto punto inteligentes ya que pueden procesar
datos almacenados en el encaminamiento de una llamada, por ejemplo. Una funcionalidad “inteligente” tipica en las
redes de telecomunicaciones actuales es el reenvio de llamadas condicional en el que debe analizarse la situaciéon de
la llamada y encaminarse la llamada segtin el perfil del servicio de reenvio de llamadas almacenado. Sin embargo, las
funcionalidades inteligentes de este tipo han sido hasta ahora una parte inseparable de la red basica y, por consiguiente,
la modificacién o la adicioén de funcionalidades ha requerido la actualizacion del software, por ejemplo, en todos los
centros de conmutacién de red.

Una red inteligente IN es una arquitectura de red acoplada a una red bdsica (red fija o movil, por ejemplo), que
permite una implementacién y un control mas flexibles, mas sencillos y mas rapidos de los servicios. Esto se realiza
llevando el control de los servicios desde el centro de conmutacién a una unidad funcional de red inteligente aparte
que en lo sucesivo se denominard como un punto de control de servicios SCP. De esta manera, los servicios pueden
hacerse independientes del funcionamiento de la red bésica, y la estructura y el software de la red basica no necesitan
modificarse cuando se cambian o se afiaden servicios. Los elementos de red que gestionan la interfaz de red inteligente
se denominan puntos de conmutacién de servicios SSP. Un SSP es normalmente un elemento de red responsable del
establecimiento de conexidn, por ejemplo, un centro de conmutacién de la red bésica.

En general, un registro de control de una llamada se modela con un modelo de llamadas del lado entrante y un
modelo de llamadas del lado de terminacién en el punto de conmutacién SSP. El control de llamadas del lado entrante
esta relacionado con los servicios de la persona que llama, es decir, un abonado A, y el control de llamadas del lado de
terminacion esté relacionado con los servicios del receptor de la llamada, es decir, un abonado B. La razén por la que
la llamada debe modelarse es que para poder controlar el establecimiento de llamada en el SSP, el SCP debe conocer la
fase de la llamada. Mediante la modelacion, tanto el SSP como el SCP conocen implicitamente los puntos de deteccién
DP, es decir, las fases de 1lamada y los posibles puntos de interaccién, en los que el SCP puede influir en la llamada.
Un punto de deteccién es o bien un punto de deteccion de activacién TDP o bien un punto de deteccion de eventos
EDP. Hay dos tipos de EDP y de TDP: R, es decir, “solicitud”, y N, es decir, “notificacién”. Cuando el SSP realiza una
consulta SCP en un punto de deteccién DP de tipo “solicitud”, el procesamiento de llamadas debe interrumpirse hasta
que se reciba una respuesta desde el SCP. Con el tipo “notificacién”, el SSP sélo envia una notificacién en el punto
de deteccién y no interrumpe el procesamiento de llamadas o espera una respuesta. Los puntos de deteccién TDP
estdn definidos de manera estitica en el SSP y detectan el evento o activacién que activa un servicio de red inteligente
cuando se cumplen determinadas condiciones. Un servicio de red inteligente se activa enviando al punto de control de
servicios un mensaje de inicio que provoca la iniciacion del servicio. En respuesta al mensaje, el punto de control de
servicios inicia una légica de servicio, en base a la cual el SCP envia al SSP una instruccién acerca de los puntos de
deteccion de eventos EDP que han de notificarse, por ejemplo. Después de recibir la instruccién, el SSP habilita los
puntos de deteccidn que han de notificarse. Si el punto de deteccién de activacién es un TDP-R de tipo solicitud, se
establece una conexién que controla al modelo de estados y que se mantiene siempre que haya un punto de deteccién
de eventos de tipo solicitud EDP-R habilitado por el SCP.

El documento WO 99/03251 divulga una solucién en la que el trifico de mensajes entre un punto de control de
servicios inteligente y un punto de conmutacion se reduce transfiriendo una légica de servicio al punto de conmutacién
de servicios el cual ejecuta entonces la 16gica de servicio en lugar del punto de control de servicios.

El documento WO 98/04090 se refiere a la distribucién de una légica de servicio a dos o mds puntos de control
de servicios y divulga una solucién en la que un punto de control de servicios, en respuesta a la determinacién de que
una consulta seria gestionada mejor por un segundo punto de control, ordena a un punto de conmutacién que envie la
consulta a otro punto de control.

El documento WO 98/48574 divulga un sistema que proporciona diferentes tipos de servicios de red inteligente
proporcionados por diferentes puntos de control de servicios en el que un punto de control de servicios se selecciona
en base al andlisis del nimero B, identificando el niimero B un punto de control de servicios particular o ningtin punto
de control de servicios.

En las redes inteligentes actuales solo puede establecerse una conexion de control en un modelo de estados de
llamada. Sin embargo, esta situacién estd a punto de cambiar debido al avance de la estandarizacién de las redes
inteligentes. Segun los planes, serd posible tener, en un modelo de estados de 1lamada, varias conexiones de control
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(MPC, punto multiple de soporte de control) a uno o mas puntos de control de servicios en una red inteligente segin
el grupo de trabajo SPS3 de la ETSI (Instituto Europeo de Normas de Telecomunicacién), y el CS3 (conjunto 3 de
capacidades) de CoreINAP (protocolo de aplicacién de red inteligente) que estd desarrollando la ITU. Dicho de otro
modo, mds de un servicio de red inteligente puede proporcionar instrucciones al mismo modelo de estados de llamada
en un SSP. Sin embargo, los servicios que controlan el mismo modelo de estados son independientes entre si y no
tienen constancia necesariamente los unos de los otros. En este caso, el problema es que no hay ningiin mecanismo
que se ocupe de la interoperabilidad de las funcionalidades de servicios de control paralelos. El problema se acentda
cuando se usan simultdneamente servicios y/o centros de conmutacién que soportan un servicio de control segin la
tecnologia anterior y servicios que soportan varios servicios de control paralelos.

Breve descripcién de la invenciéon

Por lo tanto, un objeto de la invencién es desarrollar un procedimiento y un aparato que implemente el procedi-
miento para solucionar los problemas mencionados anteriormente. El objeto se consigue mediante un procedimiento
y un punto de conmutacién de servicios de red inteligente que se caracterizan por lo expresado en las reivindicacio-
nes independientes. Las realizaciones preferidas del procedimiento y del punto de conmutacién de servicios de red
inteligente de la invencion se exponen en las reivindicaciones dependientes.

La invencidn se basa en asociar a un punto de conmutacién un mecanismo mediante el cual gestione la interope-
rabilidad de los servicios que controlan al mismo modelo de estados de manera que el punto o los puntos de control
de servicios no tenga(n) que formar parte del mismo. El mecanismo indica qué instruccién de interfuncionamiento
seguir en un momento dado, dicho de otro modo, lo que puede hacerse en ese momento. El mecanismo se implementa
preferentemente de manera que se avise al modelo de estados de llamada acerca de si puede activarse un servicio, si
no es el primer servicio de control. La informacién se proporciona preferentemente como un estado de control mul-
tiple del modelo de estados, que puede estar influenciado por las propiedades del centro de conmutacién (punto de
conmutacidn), los requisitos del servicio ya activado y los requisitos del servicio que va a activarse.

La invencién proporciona la ventaja de que permite el interfuncionamiento de varios servicios de control. Dicho
de otro modo, con la invencién es posible garantizar que un servicio de control activado sea realmente un servicio
de control y que no pase a ser un servicio que no sea de control debido a la influencia de otro servicio. Ademds, la
invencién hace posible utilizar servicios que ya se hayan iniciado en un estado de control mdltiple de tal manera que
el estado de control miltiple se muestre a los mismos como un estado de control Unico que impida la iniciacién de
otros servicios.

En una realizacién preferida de la invencion, la iniciacién de un nuevo servicio de control cuando un servicio de
control ya estd iniciado estd influida por una propiedad de punto de conmutacion, es decir, si el punto de conmutacién
soporta la iniciacién de varios servicios. Esto proporciona la ventaja adicional de que pueden usarse nuevos servicios
con los antiguos puntos de conmutacién si se impide la iniciacién de varios servicios concurrentes en un punto de
conmutacién que no soporte esta funcion.

Breve descripcion de los dibujos

A continuacioén se describird la invencién en mayor detalle mediante realizaciones preferidas y con referencia a los
dibujos adjuntos, en los que

la figura 1 muestra un sistema de telecomunicaciones segtin una primera realizacién preferida de la invencion,

la figura 2 muestra un modelo de estados de un estado de control miiltiple segtin la primera realizacién preferida
de la invencidn,

la figura 3 es un diagrama de flujo de la primera realizacion preferida de la invencion, y
la figura 4 es un diagrama de flujo de una segunda realizacién preferida de la invencion.
Descripcion detallada de la invencion

En lo que sigue, la invencidn y su transfondo se describirdn usando los términos de la norma CoreINAP ETS 300
374-1y la estructura actual de las redes inteligentes, pero la invencién también puede usarse en redes implementadas
segun otras normas de redes inteligentes (tales como ANSI, AIN o WIN) o plataformas de ejecucién correspondientes
en las que son posibles varias conexiones de control MPC. En esta aplicacion, red inteligente se refiere en general a
una solucién en la que un nodo que transfiere una llamada, una sesién o datos por paquetes establece contacto con
una funcién de control de servicios que proporciona al nodo en cuestién instrucciones que afectan a la transferencia
de la llamada, sesién o datos por paquetes. El contacto mediante el nodo en cuestién con la funcién de conmutacién
de servicios se basa en los datos de activacion de servicios del nodo. Las activaciones, los modelos de estados y un
protocolo que proporciona controles o una API (interfaz de protocolo de aplicaciones), entre una funcién de control y
el nodo de conmutacién de una red caracterizan una red inteligente. Una transferencia de datos por paquete, sesién o
llamada puede describirse como un modelo de estados visible para la funcién de control, que comprende fases y puntos
de deteccion asociados con los mismos, en donde el procesamiento puede detenerse para esperar instrucciones desde
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la funcién de control. Dicho de otro modo, un registro de control se modela con un modelo de estados. Los controles y
las operaciones también pueden ser procedimientos dirigidos a objetos de llamada e incluso notificaciones asociados
con los mismos. En esta aplicacién, el término “llamada” se refiere no solamente a una llamada convencional, sino
también a otros estados de conexidn, posiblemente virtuales, que presentan transferencias de datos de usuario, tales
como una transferencia de datos por paquetes o de sesion de datos. Ejemplos de este tipo incluyen sesiones de radio
por paquetes (tal como una sesién GPRS), VoIP (voz IP) y sesiones multimedia segin H.323.

Un sistema de telecomunicaciones que implementa la funcionalidad de la presente invencién no solamente com-
prende medios requeridos para implementar servicios de la técnica anterior, sino también medios para mantener el
estado de control miiltiple u otro pardmetro correspondiente de un registro de control. También se considera el mante-
nimiento de los valores de pardmetro con los que puede definirse el estado de control multiple manteniendo el estado
de control multiple. El estado de control multiple indica si puede iniciarse un servicio de control. Los elementos de red
actuales comprenden procesadores y memorias que pueden utilizarse en funciones de la invencién. Todos los cambios
requeridos para implementar la invencién pueden realizarse como rutinas de software afiadidas o actualizadas y/o con
circuitos de aplicacién (ASIC).

La figura 1 muestra una red inteligente IN y la arquitectura de red de telecomunicaciones relacionada a un nivel
muy bdsico ya que los detalles de la estructura de la red no son relevantes para la invencién. En el ejemplo de la figura
1, la red inteligente es una parte de un sistema global para comunicaciones méviles GSM de manera que el punto
de conmutacién de servicios SSP de red inteligente es ademds un centro de conmutaciéon mévil MSC del sistema
GSM, que ademds presenta un registro de posiciones de visitantes VLR. Sin embargo, la invencién no estd limitada
de ninguna manera al ejemplo de la figura 1. El ejemplo de la figura 1 no divulga las funcionalidades reales de la red
inteligente. Estas se divulgan con relacion a los elementos de red que contienen las funcionalidades. El objeto esencial
de la invencién es la funcién y no el elemento de red en el que estd ubicada la funcién de una manera a modo de
ejemplo.

La estructura de un sistema GSM comprende dos partes: un subsistema de estacién base BSS y un subsistema de
red NSS. El BSS y las estaciones méviles MS se comunican mediante medios de conexiones de radio. El subsistema
de estacion base estd conectado a un centro de conmutacién mévil MSC. La tarea del centro de conmutacién movil
es conectar llamadas que incluyan al menos una estacién mévil MS. Algunos centros de conmutacién méviles MSC
estan conectados a otras redes de telecomunicaciones, tales como la red telefénica publica conmutada PSTN, e inclu-
yen funciones de conmutacion para conectar llamadas a y desde las redes. Estos centros de conmutacion méviles se
denominan centrales de pasarela (no mostradas en la figura).

Dos tipos de bases de datos estdn asociados con el encaminamiento de llamadas. La informacion de abonado acerca
de todos los abonados, que incluye informacién acerca de los servicios a los que el abonado tiene acceso y la ubicacién
actual del abonado, estd almacenada de manera permanente o semipermanente en un registro de posiciones base HLR
(home location register). El segundo tipo de registro es un registro de posiciones de visitantes VLR. El registro de
posiciones de visitantes VLR estd asociado normalmente con un centro de conmutacién mévil MSC, pero también
puede dar servicio a varios centros de conmutacién. El registro de posiciones de visitantes VLR también puede estar
integrado en un centro de conmutacién mévil MSC. Cuando una estacién mévil MS estd activa (se ha registrado en la
red y puede iniciar y recibir una llamada), una gran parte de la informacién de abonado relacionada con la estacién
movil MS en el registro de posiciones base HLR se carga (se copia) en el registro de posiciones de visitantes VLR del
centro de conmutacién mévil MSC en cuya drea estd la estacién mévil MS.

Un elemento de red que contiene una funcién de conmutacién de servicios SSF y una funcién de control de
Ilamadas CCF se denomina como un punto de conmutacion de servicios SSP. La funcién de control de llamadas CCF
no es una funcién relacionada con la red inteligente, sino una funcidén estandar de los centros de conmutacién que
contiene funciones de procesamiento de llamadas de alto nivel, tal como establecimiento y la liberacion de trayectorias
de conexion, del centro. La funcién de conmutacién de servicios SSF es una interfaz entre la funcién de control
de llamadas CCF y la funcién de control de servicios SCF. La SSF interpreta las solicitudes enviadas por la SCF
y las reenvia a la CCF la cual inicia las funciones de control de llamadas requeridas por las mismas. De manera
correspondiente, la funcién de control de llamadas CCF utiliza 1a SSF para solicitar instrucciones desde la SCF. La SSF
estd altamente acoplada a la CCF y actda como su interfaz. Por lo tanto, cada SSF en el mismo centro de conmutacién
con la CCF. En esta aplicacion, el punto de conmutacién de servicios SSP es idéntico a la entidad funcional formada
por la CCF y la SSF y, en lo sucesivo, se usard el término SSP. En el ejemplo de la figura 1, el punto de conmutacién
de servicios SSP también contiene una funcién agente de control de llamadas CCAF que proporciona acceso de red a
los usuarios, ya que es un centro de conmutacién mévil que controla al subsistema de estacién base BSS de una red
mévil PLMN. El centro de conmutacién de servicios SSP es normalmente un centro de conmutacién que implementa
funciones de conmutacién de servicios, dicho de otro modo, la identificacién de un servicio de red inteligente y la
iniciacién de interfuncionamiento, pero el SSP también puede ser otro tipo de elemento de red, tal como un nodo
responsable del establecimiento de conexién VoIP, por ejemplo un controlador de acceso H.323.

El punto de conmutacién de servicios de la invencién comprende en o para su registro de control un primer ele-
mento de informacién que indica si puede iniciarse (es decir, activarse) un nuevo servicio de control para controlar
el registro de control. El primer elemento de informacién es preferentemente un estado de control miiltiple determi-
nado en base a los datos de interfuncionamiento mantenidos en el sistema. En la primera realizacién preferida de la
invencién mostrada en la figura 1, el registro de control se modela con modelos de estados. Cada modelo de estados
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forma su propio registro de control independiente. El control del lado entrante presenta su propio modelo de estados
O_BCSM y el control del lado de terminacion presenta su propio modelo de estados T_BCSM. Ambos presentan sus
propios estados de control multiple FIM1, FIM2 cuyos valores no dependen del estado de control multiple del otro
modelo de estados (es decir, el registro de control). Tal y como se ha indicado anteriormente, el estado de control
multiple indica si pueden iniciarse nuevos servicios de control para controlar el modelo de estados. En la primera rea-
lizacién preferida de la invencion, el estado se determina segtin los pardmetros del centro de conmutacion real (punto
de conmutacién) y los pardmetros asociados con el servicio y que proporcionan instrucciones. Cuando no hay ningtin
valor de parametro, los valores de pardmetro por defecto pueden usarse cuando sea necesario. Aunque los pardmetros
del centro de conmutacion real (punto de conmutacién) son normalmente los mismos en todos los registros de con-
trol del centro de conmutacién (punto de conmutacién), por motivos de claridad éstos estdn ubicados, en la primera
realizacion preferida, en los datos de activacién T1 junto con los pardmetros de servicio. Ubicdndolos en los datos de
activacion se permite de manera natural que varien en cada punto de deteccion. En la primera realizacién preferida, el
estado de control multiple se define mediante los siguientes pardmetros:

e OMPC es un pardmetro relacionado con servicios cuyo valor indica si puede iniciarse el servicio, si ya
existe otro servicio de control,

e ESCS es un pardmetro relacionado con servicios cuyo valor indica si el servicio impide que se inicien otros
servicios de control mientras éste sea el servicio de control,

e OMSDP es un pardmetro relacionado con servicios cuyo valor indica si puede iniciarse el servicio, si un
servicio de control ya se ha servido en el mismo punto de deteccion,

e EMSDP es un pardmetro relacionado con servicios cuyo valor indica si el servicio impide que se inicien
otros servicios de control en el mismo punto de detecciéon donde se ha servido,

e MPC es un parametro relacionado con centros de conmutacién (puntos de conmutacién) que indica si el
centro de conmutacién (punto de conmutacién) soporta multiples servicios de control, y

e MSDP es un pardmetro relacionado con centros de conmutacién (puntos de conmutacién) que indica si el
centro de conmutacién (punto de conmutacién) soporta multiples servicios de control en el mismo punto
de deteccion.

En la primera realizacién preferida de la invencién, el mismo punto de deteccidn se refiere a un punto de deteccién
interno de la funcién de control de llamadas CCF. Es posible que dos puntos de deteccion internos se mapeen como un
punto de deteccién externo, por ejemplo, un punto de “informacién recogida”. En la primera realizacion preferida de
la invencion, este tipo de punto no es el Gnico ni el mismo punto de deteccion, sino dos puntos de deteccion distintos.

La primera realizacién preferida de la invencién también mantiene informacion acerca de los servicios de control
conocida como datos especificos. Mediante los datos especificos y los valores de pardmetro, el estado de control
multiple presenta cinco valores diferentes en la primera realizacién preferida; estos valores se divulgan con relacién a
la figura 2.

Un elemento de red que contiene una funcién de control de servicios SCF se denomina como un punto de control de
servicios SCP. La funcién de control también puede estar en el mismo elemento de red que la funcién de conmutacién.
Una funcién de control de servicios contiene toda la l6gica de servicio y el control relacionado con el servicio (por
ejemplo, la base de datos requerida y los programas de 16gica de servicio (SLP), es decir, los programas informaticos
que implementan la estructura 16gica de un servicio determinado, es decir, la 16gica de servicio). La funcién de control
de servicios puede ser simplemente una funcién l6gica que pueda ser uniforme para el punto de conmutacion de
servicios SSP. También puede implementarse internamente de varias maneras, puede distribuirse internamente y la
16gica de servicio asociada con la misma puede distribuirse en diferentes nodos. Los datos de servicio también pueden
distribuirse en diferentes nodos de red que la l6gica de servicio. Por ejemplo, la funcién o el punto de control de
servicios (SCF/SCP) puede distribuirse internamente de manera que solo ofrezca una interfaz abierta (por ejemplo,
CORBA, arquitectura de intermediacién de solicitud de objetos comunes) a un servidor externo proporcionado por un
proveedor de servicios externo. En este caso, el SCP y el servidor externo forman conjuntamente la funcién de control
de servicios. En esta aplicacién, la SCF y el SCP son idénticos y, en lo sucesivo, se utilizara el término SCP. Con
relacion a un servicio de red inteligente, un programa de 16gica de servicio se inicia en el punto de control de servicios
SCP, determinando el funcionamiento del programa de l6gica de servicio las instrucciones que el SCP envia al SSP
en cada fase de llamada. El ejemplo de la figura 1 contiene cuatro puntos de control de servicio diferentes: SCP1 que
proporciona un servicio de prepago que los clientes pagan por adelantado; SCP2 que proporciona un servicio de red
privada virtual VPN que permite el uso de niimeros privados; y SCP3 para la gestion de movilidad. Puesto que SCP4
proporciona servicios similares a redes inteligentes, puede clasificarse en la misma categoria con el punto de control
de servicios en esta aplicacion. Los servicios similares a IN son aquellos que utilizan los principios de control de la red
inteligente. En principio, estos servicios sélo se diferencian de los servicios de red inteligente en que no hay ningtin
protocolo de red inteligente entre la SCF y la SSF. En esta aplicacion, un servicio de red inteligente también cubre
servicios similares a IN.
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Otros servicios de red inteligente no mostrados en la figura 1 son una funcién de datos de servicios SDF, una
funcién de recursos especializados SRF, y una funcién de gestién de servicios SMF. La SDF es una base de datos
utilizada por la SCF. Los pardmetros de légica de servicio pueden realizar consultas y actualizar los datos en la SDF.
Datos especificos del abonado o especificos del nimero de servicio, por ejemplo, pueden almacenarse en la SDF. La
SDF puede ser un sistema de gestién de bases de datos en el punto de control de servicios SCP o un punto de base
de datos aparte. La SMF gestiona los datos relacionados con los usuarios y la red en la base de datos, incluyendo
los datos programas de servicio y datos especificos de servicios. La SRF es una interfaz para mecanismos de red
relacionados con la interaccién con el abonado. La SRF puede interconectarse con periféricos inteligentes IP que
contienen funciones de procesamiento de voz que son mds avanzadas que las de los centros de conmutacién, o puede
residir en el punto de conmutacién de servicios SSP. Ademds, los servicios de red inteligentes se desarrollan, se
prueban y se eliminan con un equipo especial denominado como punto de entorno de creacién de servicios (SCEP).

En la figura 1, los elementos de red estdn conectados entre si mediante una red de sefializacién SS7. También
pueden usarse otras redes, tales como ATM, IP. El SSP utiliza varios protocolos con diferentes SCP en el ejemplo de la
figura 1. Esto se realiza con el objetivo de resaltar el hecho de que el estado de control miiltiple se define independiente
del protocolo. En el ejemplo de la figura 1, el CS2 (conjunto 2 de capacidades) de CoreINAP normalizado por la ITU
se utiliza entre el SSP y el SCP1. E1 SC1 (conjunto 1 de capacidades) de CoreINAP se utiliza entre el SSP y el SCP2.
El protocolo CAP (parte de aplicacion CAMEL, CAMEL) segtin la norma de red inteligente CAMEL (aplicaciones
personalizadas para 16gica mejorada de red mévil) desarrollada para sistemas mdviles, se utiliza entre el SSP y el
SCP3. El protocolo TCAP (parte de aplicaciéon de capacidades de transaccién), que es un protocolo segtn la capa
TCAP por debajo de la capa INAP en la parte superior de la pila del protocolo SS7, se utiliza entre el SSP y el
SCP4.

La figura 2 muestra un modelo de estados del estado de control miiltiple en la primera realizacién preferida. En la
primera realizacién preferida, cada modelo de llamadas estd en uno de los estados de control mostrados en la figura
2. Como puede observarse en la figura 2, es posible pasar de un estado a otro. En la primera realizacion preferida hay
cinco estados de control multiple. El estado en el que esté el estado de control multiple depende de los pardmetros del
centro de conmutacién y de si se ha iniciado y/o activado algin servicio de control y, si es asi, del efecto del servicio
en los valores de parametro.

Los pardmetros MPC, MSDP, ESCS y EMSDP pueden tener dos valores y los pardmetros OMPC y OMSDP tres
valores en la primera realizacion preferida. Si el valor del pardmetro MPC es “verdadero”, el centro de conmutacién
soporta varias conexiones de control concurrentes. De manera correspondiente, si el valor del pardmetro MSDP es
“verdadero”, es posible tener varias conexiones concurrentes en el mismo punto de deteccion. Si el valor de ESCS es
“verdadero”, ningln servicio impide que se inicien otros servicios. De manera correspondiente, si el valor de EMSDP
es “verdadero”, ningtin servicio impide que se inicien otros servicios en el mismo punto de deteccién. Si el valor
del pardmetro OMPC o del pardmetro OMSDP es “siempre”, los valores de los pardmetros ESCS y EMSDP son
irrelevantes. Si el valor de OMPC es “quizas”, los valores de los parametros ESCS y EMSDP afectan a la iniciacién
del servicio. Lo mismo se aplica si el valor de OMSDP es “quizds”. Si el valor del pardmetro OMPC o del pardmetro
OMSDRP es “no”, el servicio no se inicia si hay otros servicios de control.

En la primera realizacién preferida se mantienen datos especificos y datos de prohibicién en el modelo de estados
tanto para cada modelo de estados como para cada punto de deteccion. Los datos especificos comprenden el nimero
de servicios de control activos e informacién para cada punto de deteccidn acerca de cudntos servicios de control se
han activado o servido en el punto de deteccion. Los datos de prohibiciéon comprenden informacién acerca de si una
prohibicidn estd activa y, si es asi, qué servicio la ha establecido. Dicho de otro modo, los valores del pardmetro ESCS
y del pardmetro EMSDP se mantienen como datos de prohibicion.

En la figura 2, la iniciacién de servicios de control estd permitida libremente en el estado ST1. Este es el estado en
el que el proceso estd normalmente cuando ningtin servicio de control estd activo. Si un servicio de control estd activo,
el proceso estd en el estado ST1 cuando MPC, MSDP, ESCS y EMSDP tienen el valor “verdadero”. El servicio se
inicia si el valor de OMPC o de OMSDP es distinto de “no” cuando otro servicio de control estd activo.

La iniciacion de los servicios de control se permite en el estado ST2, pero solo se permite un servicio de control en
un punto de deteccién. En el estado ST2, MPC, ESCS y EMSDP tienen el valor “verdadero”, pero MSDP tiene el valor
“falso”. Normalmente se llega a este estado cuando un servicio de control se ha activado en un punto de deteccién
en la primera realizacion preferida. Después de esto, no puede iniciarse ningin servicio en este punto de deteccién
mientras que el servicio activado esté activo en la primera realizaciéon preferida. En otra realizacién preferida de la
invencidn, es posible alcanzar este estado cuando estd sirviéndose un servicio de control en el punto de deteccién o
cuando se habilita un punto de deteccidn.

En el estado ST3 estd generalmente prohibida la iniciacién de servicios de control condicionales, es decir, es decir
un servicio ha asignado a ESCS el valor “falso”, lo que impide que se inicien otros servicios. En la primera realizacién
preferida, este valor puede estar activo hasta que el servicio que lo haya fijado termine o pase a un modo de supervision.
En otra realizacion preferida de la invencidn, la prohibicion puede estar todavia activa incluso después de que haya
terminado el servicio. En el estado ST3, MPC, MSDP y EMSDP tienen valor “verdadero”. El servicio se inicia en este
estado solamente si el valor de OMPC es “siempre”.
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En el estado ST4 se prohibe la iniciacién de servicios de control condicionales en el mismo punto de deteccién.
Dicho de otro modo, un servicio ha asignado a EMSDP el valor “falso” impidiendo de este modo que se inicien
otros servicios de control en este punto de deteccion. En la primera realizacion preferida, este valor puede estar activo
hasta que el servicio que lo haya fijado termine o pase a un modo de supervision. En otra realizacion preferida de
la invencidn, la prohibicion también puede dejarse activada incluso después de que el servicio haya terminado. En el
estado ST4, MPC, MSDP y ESCS tienen valor “verdadero”. Un servicio se inicia en este estado solamente si el valor
de OMSDP del servicio es “siempre”.

En el estado STS estd prohibido la iniciacidn de servicios de control. Se llega a este estado cuando el valor de MPC
es “falso” y un servicio de control esta activo actualmente. Otros valores de parametro son irrelevantes en este estado.
No se inicia ningtin servicio en este estado.

Como resulta evidente a partir de lo anterior, las prohibiciones de los estados ST2 y ST5 son absolutas y acatadas
por todos los servicios. Las prohibiciones de los estados ST3 y ST4 son aquellas proporcionadas por los servicios y
pueden anularse por un servicio tal y como se explica con relacién a la figura 3. Dicho de otro modo, hay servicios
que son tan importantes que deben activarse incluso aunque otro servicio quiera impedirlo.

Los cambios de estado de la figura 2 siempre se producen cuando se satisface un punto de deteccién. Dicho de otro
modo, el estado cambia segun la activacion, el progreso y la terminacidn de los servicios.

La figura 3 es un diagrama de flujo de las funciones de un centro de conmutacién (punto de conmutacién) en una
primera realizacién preferida. Se ha generado un registro de control (modelo de estados) para una llamada y los puntos
de deteccion de activacién se han habilitado de manera estitica. En la etapa 301 se detecta un punto de deteccion de
activacion TDP-R, lo que indica que el servicio que va a activarse en un servicio de control. Dicho de otro modo, en
el registro de control se produce una situacidn que inicia un servicio de control. Después, la rutina comprueba si hay
otros servicios de control activos en la etapa 302. Si hay otros servicios de control activos, la rutina comprueba en la
etapa 303 si el valor de MPC es “verdadero”, es decir, si se permiten a la vez varios servicios de control. Si el valor
de MPC es “verdadero”, la rutina comprueba en la etapa 304 si un servicio de control que estd actualmente activo
se ha activado en este punto de deteccidén DP particular. Si es asi, la rutina comprueba en la etapa 305 si el valor de
MSDP es “verdadero”, es decir, si se permiten varios servicios de control en el mismo punto de deteccién. Si el valor
de MSDP es “verdadero”, la rutina extrae en la etapa 306 el valor del pardmetro OMPC del servicio que va a activarse.
OMPC indica una primera condicién especial en base a la cual es posible determinar si se permite la iniciacién. En la
etapa 307, la rutina comprueba si el valor de OMPC es “siempre”. Si no es asi, la rutina comprueba en la etapa 308 si
el valor de OMPC es “quizds”. Si es asi, el servicio es un servicio de iniciacién condicional y, por lo tanto, la rutina
comprueba en la etapa 309 si el valor de ESCS es “verdadero”. Dicho de otro modo, la rutina comprueba si el servicio
activo ha prohibido que se inicien otros servicios. Si el valor de ESCS es “verdadero”, una prohibicién general de
este tipo no estd activa y el servicio puede iniciarse. Como ademads de las condiciones generales la primera realizacién
preferida también utiliza condiciones especificas de los puntos de deteccién, la rutina comprueba en la etapa 310 si
este punto de deteccién DP ha servido o estd sirviendo otros servicios de control activos. Si es asi, se extrae el valor del
pardametro OMSDP del servicio que va a activarse. OMSDP indica una segunda condicién especial en base a la cual es
posible determinar si se permite la iniciacion en este punto de deteccion particular. Después, la rutina comprueba en la
etapa 312 si el valor de OMSDP es “siempre”. Si el valor de OMSDP no es “siempre”, la rutina comprueba en la etapa
313 si es “quizds”. Si es asi, el servicio es un servicio de iniciacién condicional. Por lo tanto, la rutina comprueba
en la etapa 314 si el valor de EMDSP es “verdadero”. Dicho de otro modo, la rutina comprueba si un servicio activo
ha prohibido que se inicien otros servicios en este punto de deteccidén. Si el valor de EMSDP es “verdadero”, no hay
ninguna prohibicién en el punto de deteccién y el servicio puede iniciarse si se cumplen las condiciones de activacion.

En la etapa 315, la rutina comprueba si se cumplen las condiciones de activacion y, si es asi, la rutina comprueba
en la etapa 316 si la solicitud es una solicitud de espaciamiento. La finalidad del espaciamiento es limitar el niimero
de solicitudes dirigidas a un servicio determinado. Si el ndmero no se supera, la solicitud no es una solicitud de
espaciamiento y el servicio puede iniciarse enviando, en la etapa 317, al punto de control de servicios SCP un mensaje
que active el servicio. Después de que se haya enviado el mensaje, los datos especificos y los datos de prohibicién se
actualizan en la etapa 318. Al mismo tiempo, el estado de control multiple puede cambiar de un estado a otro. Por
ejemplo, el servicio activado puede ser uno que impida que se inicien otros, por lo que el estado de control mdltiple
puede cambiar del estado ST1 al estado ST3. Los datos de prohibicién se actualizan si el pardmetro ESCS y/o el
pardmetro EMSDP del servicio prohiben otros servicios. Si los datos de prohibicién no son prohibitivos antes de la
actualizacidn, pasan a ser prohibitivos y se afiade informacién acerca del servicio que establece la prohibicién. Si los
datos de prohibicién ya son prohibitivos, la informacién acerca de este servicio también se afiade a la informacién
acerca del servicio que establece la prohibicién. En la primera realizacion preferida, los datos especificos se actualizan
mediante el ndmero de servicios de control activos y, ademds, el punto de detecciéon TDP-R se marca como el punto
de deteccién en el que se ha iniciado el servicio de control. En la primera realizacién preferida, la actualizacion de la
etapa 317 se realiza mientras el servicio estd activo mediante la actualizacion de los datos especificos de los puntos de
deteccién y de los datos de prohibicién cuando el servicio estd sirviéndose en los puntos de deteccion de eventos EDP
habilitados. Cuando el servicio cambia a inactivo, es decir, termina o pasa a un modo de supervision, en la etapa 319,
los datos de prohibicién y los datos especificos se actualizan en la etapa 320. Los datos de prohibicidn se actualizan
a no prohibitivos si solo se incluye este servicio en la informacién acerca del servicio que establece la prohibicién. Si
también hay otros servicios, este servicio se elimina de la informacién y el valor permanece como prohibitivo. En la
primera realizacion preferida, los datos especificos se actualizan mediante el nimero de servicios de control activos.

7



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2 327 601 T3

Si no se cumplen las condiciones de activacién (etapa 315) o el servicio es un servicio de espaciamiento (etapa
316), la rutina avanza hasta la etapa 321, en la que no se inicia ningitin servicio. Si un servicio no estd iniciado,
permanece en el punto de deteccién como un “servicio dormido” que puede activarse si se satisface el mismo punto
de deteccion una segunda vez. La rutina empieza entonces a partir de la etapa 301.

En la primera realizacidn preferida, si la rutina detecta en la etapa 302 que no hay otros servicios de control activos,
avanza directamente hasta la etapa 315 para comprobar las condiciones de activacion. La rutina continda desde ahi tal
y como se divulga.

Si la rutina detecta en la etapa 303 que el valor de MPC no es “verdadero”, el servicio no se inicia (etapa 321).
Asimismo, si la rutina detecta en la etapa 305 que el valor de MSDP no es “verdadero”, avanza hasta la etapa 321.

Si la rutina detecta en la etapa 304 que no se ha servido ningin otro servicio activo en este punto de deteccion,
avanza directamente hasta la etapa 306 para extraer el valor del parametro OMPC.

Si el valor de OMPC no es “siempre” (etapa 307) o “quizds” (etapa 308), su valor es “no”. Esto significa que el
servicio no puede funcionar con otro servicio de control y, por consiguiente, el servicio no se inicia. Dicho de otro
modo, la rutina avanza desde la etapa 308 hasta la etapa 321 si el valor de OMPC no es “quizas”.

De manera correspondiente, si el valor de OMSDP no es “siempre” (etapa 312) o “quizas” (etapa 313), su valor es
“no”. Esto significa que el servicio no puede funcionar con otro servicio de control en el mismo punto de deteccion y,
por consiguiente, el servicio no se inicia. Dicho de otro modo, la rutina avanza desde la etapa 313 hasta la etapa 321
si el valor de OMSDP no es “quizas”.

Si la rutina detecta en la etapa 307 que el valor de OMPC es “siempre”, la iniciacién siempre se permite. Dicho de
otro modo, el valor “siempre” garantiza que los servicios que deban activarse siempre se activen independientemente
de las prohibiciones establecidas por otros servicios. Por lo tanto, la rutina avanza directamente para comprobar las
condiciones de activacion en la etapa 315, y continda desde ah{ tal y como se divulga.

La rutina también avanza desde la etapa 310 para comprobar las condiciones de activacién en la etapa 315 si otros
servicios de control activos no se han servido en este punto de deteccién o si se detecta que el valor del pardmetro
OMSDRP es “siempre” en la etapa 312. Entonces, el servicio es un servicio que no necesita prestar atencion a las
prohibiciones especificas de los puntos de deteccion establecidas por otros servicios activos.

Si la rutina detecta en la etapa 309 que el valor de ESCS no es “verdadero”, uno de los servicios activos ha activado
una prohibicién general. Como resultado, no se inicia el servicio (etapa 321).

Si la rutina detecta en la etapa 314 que el valor de EMSDP no es “verdadero”, uno de los servicios activos ha
activado una prohibicién en este punto de deteccién. Como resultado, no se inicia el servicio (etapa 321).

En la primera realizacion preferida, servir se refiere a haber iniciado un nuevo servicio o haberlo notificado al SCP
(se ha detectado un EDP-R o un EDP-N). En otra realizacidn, servir puede referirse solamente a una de las alternativas
anteriores. Incluso habilitar un punto de deteccién puede considerarse como servir. Por lo tanto, por ejemplo en la
etapa 310, la comprobacién puede incluir todas las alternativas de servicio mencionadas anteriormente, dos de las
mismas o sélo una de las mismas.

En otra realizacién, la rutina puede comprobar en la etapa 304 si este punto de deteccién particular ha servido o
estd sirviendo otros servicios de control activos o si el punto de deteccién estd habilitado para un servicio de control
activo.

En realizaciones en las que una prohibicién establecida permanece activa incluso aunque el servicio de control que
la estableci6 ya no esté activo, los datos de prohibicién no se actualizan en la etapa 320. En estas realizaciones, los
pardmetros OMPC, ESCS y/o OMSDP, EMSDP se comprueban cuando el servicio que va a iniciarse no es el primer
servicio del registro de control que estd inicidndose. También es posible tener realizaciones en las que las prohibiciones
de algunos servicios permanezcan activas incluso aunque el servicio ya no esté activo y/o las prohibiciones de algunos
servicios se interrumpan cuando el servicio termine o pase a un modo de supervision.

La figura 4 es un diagrama de flujo del funcionamiento de un centro de conmutacién (punto de conmutacién)
en una segunda realizacién preferida de la invencién. En la segunda realizacién preferida, el centro de conmutacién
(punto de conmutacién) soporta varios servicios de control concurrentes. Ademds, en la segunda realizacién preferida,
la situacién no se analiza por separado para cada punto de deteccién. En la segunda realizacién preferida, el estado de
control miiltiple tiene dos estados: los estados ST1 y ST3 mostrados en la figura 2. Dicho de otro modo, se permite un
servicio de control o se permiten varios servicios de control concurrentes si se cumple la condicion especial establecida
en el servicio. La segunda realizacion preferida no mantiene datos de prohibicién diferentes y se mantienen datos
especificos manteniendo una lista de servicios activos. Cuando no hay servicios activos en la lista, el valor del estado
de control miiltiple es 1, y cuando hay al menos un servicio, el valor es 2.
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En la figura 4, un registro de control se ha generado para una llamada y los puntos de deteccién de activacion se
han fijado de manera estatica. En la etapa 401 se detecta el punto de deteccion de activaciéon TDP-R. Después, la rutina
comprueba en la etapa 402 si hay otros servicios de control activos (es decir, si el estado de control miiltiple es 1 6 2)
en la lista de datos especificos.

Si no hay ningin otro servicio de control activo (es decir, el estado de control miultiple es ST1), continda la
activacion del servicio tal y como se ha descrito anteriormente con relacién a la figura 3 comprobando si se cumplen
los criterios de activacion, por ejemplo. Para una mayor simplicidad, en la figura 4 se supone que el servicio se activa
y, por consiguiente, se inicia en la etapa 403. Los datos especificos se actualizan en la etapa 404 cuando el servicio
estd iniciado y cuando se termina o pasa a un modo de supervision.

Si otros servicios de control estan activos (el estado de control miltiple es ST3), la rutina comprueba en la etapa
405 si el valor de pardmetro OMPC del servicio es “siempre”. Si es asi, la rutina avanza hasta la etapa 403 para iniciar
el servicio incluso si otro servicio quiere impedir la iniciacién de otros mientras sea el servicio de control.

Si el valor del pardmetro OMPC del servicio no es “siempre”, la rutina comprueba en la etapa 406 si su valor es
“no”. Si es asi, el servicio no se inicia (etapa 407).

Si el valor del pardmetro OMPC del servicio no es “siempre” o “no”, su valor es “quizds”. En este caso puede
iniciarse el servicio si ninguno de los servicios de control activos prohibe la iniciacién de nuevos servicios. Por lo
tanto, en la etapa 408, la rutina toma el primer servicio de la lista de los datos especificos. En este ejemplo se supone
que el primer servicio de la lista es el dltimo que se inicié. Después, la rutina comprueba en la etapa 409 el valor del
parametro ESCS del servicio tomado de la lista. En la etapa 410, la rutina comprueba si el valor del pardmetro ESCS
es “verdadero” (es decir, si no estd prohibida la iniciacién de nuevos servicios). Si el valor de ESCS no es “verdadero”
no se inicia el servicio (etapa 407). Si el valor de ESCS es “verdadero”, la rutina comprueba en la etapa 411 si hay
otros servicios en la lista de los datos especificos o si el valor del pardmetro ESCS que acaba de comprobarse fue del
ultimo servicio. Si el servicio fue el dltimo, la rutina avanza hasta la etapa 403 para iniciar el servicio. Si el servicio no
fue el dltimo servicio de los datos especificos, se toma el siguiente servicio en la etapa 412 y la rutina continda desde
la etapa 409 comprobando el valor del pardmetro ESCS del servicio.

Las etapas presentadas anteriormente en las figuras 3 y 4 no estdn en un orden absolutamente cronolégico y
algunas de las etapas pueden realizarse de manera simultdnea o de diferente manera con respecto al orden anterior.
Otras funciones relacionadas con el control de llamadas y con el control de servicios, tales como satisfacer puntos de
deteccion de eventos, enviar notificaciones, solicitar y recibir instrucciones, pueden realizarse entre las etapas. Algunas
de las etapas pueden omitirse, tales como las etapas 306, 307, 308, 309 y 310 de la figura 3 en una realizacion en la
que el centro de conmutacién (punto de conmutacién) soporte varios servicios de control concurrentes, pero controle
su interfuncionamiento mediante puntos de deteccién. En este caso, la rutina puede avanzar directamente desde la
etapa 304 y la etapa 305 hasta la etapa 311. Es suficiente para el funcionamiento segtin la invencién que el estado de
control multiple tenga dos estados diferentes, de los cuales uno permite la iniciacién de un servicio de control en una
situacion de activacién y el otro no. Este valor puede determinarse a partir de un pardmetro, ya sea un parametro de
centro de conmutacion (punto de conmutacion) o un pardmetro de servicio. Por lo tanto, el estado de control mdltiple
puede controlarse de muchas maneras y utilizando diferentes pardmetros y combinaciones de pardmetros. También es
posible que la instruccién proporcionada por el servicio relacionada con la iniciacién de nuevos servicios de control
permanezca activa incluso aunque la conexién que proporciond la instruccién termine o pase a un modo de supervision.

Aunque lo expresado anteriormente indica que los valores de pardmetro utilizados en la definicién de estados de
control multiple estdn en los datos de activacion, la invencién no estd limitada de ninguna manera a esta alternativa. Los
valores de pardmetro pueden obtenerse directamente a partir del modelo de estados (registro de control), o los servicios
que pertenecen a un grupo predefinido, por ejemplo servicios de un protocolo determinado (tal como CS1), obtienen
sus valores de pardmetro directamente a partir del modelo de estados (registro de control) y otros servicios de alguna
otra parte. Los pardmetros relacionados con un servicio pueden mantenerse en el registro de posiciones base HLR,
a partir del cual pueden extraerse para el registro de posiciones de visitantes y, por lo tanto, para la informacién de
suscripciéon CAMEL (CSI). El registro de posiciones base hace posible adaptar los valores de parametro que controlan
el estado de control multiple del servicio especificamente mediante cada abonado.

Para un experto en la técnica es evidente que a medida que avance la tecnologia, la idea bdsica de la invencién
puede implementarse de muchas maneras diferentes. Por lo tanto, la invencidn y sus realizaciones no estan limitadas
a los ejemplos descritos anteriormente, sino que pueden variar dentro del alcance de las reivindicaciones.
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REIVINDICACIONES

1. Procedimiento para controlar un establecimiento de llamada con al menos un registro de control en un punto de
conmutacién de servicios (SSP) de red inteligente, caracterizado por:

mantener datos especificos que indican si se ha iniciado un servicio de control para controlar un registro de
control,

definir al menos un pardmetro cuyo valor indique si se permite iniciar otro servicio de control para controlar
el mismo registro de control si dichos datos especificos indican que ya se ha iniciado un servicio de control
para el registro de control que controla al establecimiento de llamadas,

detectar (301) una situacién que active la iniciaciéon de un primer servicio de control en el registro de
control,

iniciar (317) el primer servicio de control,

detectar (301) una situacidén que active la iniciaciéon de un segundo servicio de control en el registro de
control,

comprobar el valor del pardmetro, y

continuar (315) la iniciacién del segundo servicio de control si el pardmetro permite la iniciaciéon de otro
servicio de control.

2. Procedimiento segtn la reivindicacién 1, en el que el pardmetro es un pardmetro de control (OMPC, OMSDP)
asociado con un segundo servicio de control, que indica si se permite iniciar el segundo servicio de control si ya se ha
iniciado un servicio de control.

3. Procedimiento segtn la reivindicacién 1, en el que el pardmetro es un parametro de control (OMPC, OMSDP)
asociado con un segundo servicio de control, que indica si se permite iniciar el segundo servicio de control si en la
situacion que activa la iniciacidn del segundo servicio de control el primer servicio de control estd sirviéndose o se ha
servido.

4. Procedimiento segun la reivindicacion 2 6 3, en el que, ademas

en el procedimiento, se define un pardmetro preventivo (ESCS, EMSDP), que indica si el primer servicio
de control impide la iniciacién de servicios de control adicionales,

el valor del pardmetro de control (OMPC, OMSDP) también indica si se comprueba el valor del parametro
preventivo ademds del pardmetro de control,

si no se comprueba el valor del pardmetro preventivo, continda la iniciacién del segundo servicio de control,
y

si también se comprueba el valor del pardmetro preventivo, continda la iniciacién del segundo servicio de
control si el pardmetro preventivo permite la iniciacién de servicios de control adicionales.

5. Procedimiento segun la reivindicacién 1, en el que el pardmetro es un parametro preventivo (ESCS, EMSDP)
asociado con el primer servicio de control, que indica si el primer servicio de control impide que se inicien servicios
de control adicionales.

6. Procedimiento segun la reivindicacion 1, en el que el pardmetro es un pardmetro preventivo (ESCS, EMSDP)
asociado con el primer servicio de control, que indica si el primer servicio de control impide la iniciacién de servi-
cios de control adicionales en las situaciones que activan la iniciacién, en las que el primer servicio de control estd
sirviéndose o se ha servido.

7. Procedimiento segun la reivindicacién 1, en el que el pardmetro (MPC) es un pardmetro de punto de conmutacién
cuyo valor indica si se permite que mds de un servicio de control controlen un registro de control en el punto de
conmutacion.

8. Procedimiento segin la reivindicacién 1, en el que el pardmetro (MSDP) es un pardmetro de punto de conmu-
tacién cuyo valor indica si se permite iniciar un segundo servicio de control en una situacién que activa la iniciacion,
que estd sirviendo o ha servido el primer servicio de control del punto de conmutacién.

9. Procedimiento segtin una cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en el que el registro de control se modela

con un modelo de estados (O_BCSM) cuyo punto de deteccién es una situacién que activa la iniciacién del registro de
control.
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10. Punto de conmutacién de servicios (SSP) de red inteligente de un sistema de telecomunicaciones, que estd
dispuesto para controlar un establecimiento de llamada con al menos un registro de control, caracterizado porque el
punto de conmutacién (SSP) estd dispuesto

para mantener datos especificos que indican si se ha iniciado un servicio de control para controlar un
registro de control,

para tener acceso a datos de interfuncionamiento mantenidos en el sistema de telecomunicaciones, en los
que se ha definido al menos un pardmetro (OMPC, ECDC, OMSDP, EMSDP, MPC, MSDP), cuyo valor
indica si se permite iniciar otro servicio de control para controlar el mismo registro de control si dichos datos
especificos indican que ya se ha iniciado un servicio de control para el registro de control que controla el
establecimiento de 1lamadas,

para detectar una situacién que activa la iniciacién de un servicio de control adicional para controlar el
mismo registro de control como respuesta a la deteccién de una situacién que activa la iniciacién de un
servicio de control e indicando los datos especificos que ya se ha iniciado un servicio de control anterior,

para comprobar el valor del pardmetro como respuesta a la deteccién de una situacién que activa la inicia-
cién de un servicio de control adicional para controlar el mismo registro de control; y

para continuar la iniciacion del servicio de control adicional si el pardmetro permite la iniciacién de otro
servicio de control.

11. Punto de conmutacién de servicios de red inteligente segin la reivindicacion 10, caracterizado porque el
pardmetro es un parametro (OMPC, ESCS, OMSDP, EMSDP) asociado con un servicio de control, cuyo valor indica
si se permite la existencia de otros servicios de control con el servicio de control para controlar un registro de control.

12. Punto de conmutacién de servicios de red inteligente segun la reivindicacién 10, caracterizado porque

los datos de interfuncionamiento también incluyen un pardmetro preventivo (ESCS, EMSDP) que indica si
el servicio de control impide la iniciacién de nuevos servicios de control,

el pardmetro es un pardmetro de control (OMPC, OMSDP) asociado con el servicio de control, cuyo valor
indica ademas si se ha comprobado el valor del pardmetro preventivo ademds del pardmetro de control, y

el punto de conmutacion (SSP) estd dispuesto para comprobar el valor del parimetro preventivo como
respuesta a un valor de pardmetro de control que indica una comprobacion.

13. Punto de conmutacién de servicios (SSP) de red inteligente segun la reivindicacion 10, caracterizado porque
el pardmetro es un pardmetro de punto de conmutacién (MPC, MSDP) cuyo valor indica si se permite que mas de un
servicio de control controlen un registro de control.

14. Punto de conmutacién de servicios de red inteligente segtin una cualquiera de las reivindicaciones 10 a 13,
caracterizado porque el punto (SSP) estd dispuesto para mantener datos especificos para situaciones que activen la
iniciacién de un servicio de control en el registro de control y para comprobar el valor de pardmetro (OMSDP, EMSDP,
MSDP) como respuesta a la deteccién de una situacién que activa la iniciacién de un servicio de control, en la que
otro servicio de control estd sirviéndose o se ha servido.

15. Punto de conmutacién de servicios de red inteligente seglin una cualquiera de las reivindicaciones 10 a 14,
caracterizado porque el punto (SSP) estd dispuesto para mantener los propios datos de interfuncionamiento.

16. Punto de conmutacién de servicios de red inteligente segiin una cualquiera de las reivindicaciones 10 a 14,
caracterizado porque el punto (SSP) esta dispuesto para extraer datos de interfuncionamiento de una base de datos
del sistema (HLR) que contiene datos de abonado.

17. Punto de conmutacién de servicios de red inteligente segiin una cualquiera de las reivindicaciones 10 a 14,

dispuesto para ser parte de un sistema mévil, caracterizado porque el punto de conmutacién (SSP) estd dispuesto
para extraer datos de interfuncionamiento de un registro de posiciones de visitantes (VLR) de un sistema movil.
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