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Vynédlez se tykd tkacich strojd s vinitym
proSlupem, ve kterych se &ldnky vybihajici
z pro8lupu vedou k naplnéni novou dtkovou
niti ke staciondrnim navijecim dstrojim a
od nich zpdtky do proSlupu. Vyndlez slouZi
k zabezpeleni zdvihaciho pohybu p¥i prfivadé-
ni a odvadd&ni &lunkd k navijecim dstrojim
a od nich.

V NDR patentnim spise &is. 119 445 je
zndzornén a popsdn ob&h &lunké v tkacim auto-
matu 8 vlinitym proSlupem a v p¥ifazené p¥Fi-~
pravné stanici pro &lunky. Clunky se pomoci
zdvihaciho mechanismu p¥iv4dd¥ji do oblasti
staciondrnich navijecich dstroji a po napln&-
ni dtkovou niti se odvdd&ji z oblasti sta-
ciondrnich navijecich dstroji.na dopravni
vdlec, ktery dopravuje &lunky k proZlupu.

Zdvihaci pohyby se vedou od kotoulové vadl-
ky pfes kladidkovou pdku na hnaci h¥idel,
jeho% otodné pohyby se pFfend¥eji pdkami upev-
nénymi na hnacim h¥ideli p¥fimo jako zdvihaci
pohyby na zdvihaci mechanismy. Nevyhoda p¥i
tom spolivd v tom, Ze mezi v3emi prvky zat¥i-
zeni dochdzi k tuhému prenosu sily, takZe
pti vzp¥ileni &lunkd nebo p¥i podobmych
poruchdch b&hem zdvihdni a pfeddvdni &Elunkd
dojde k podkozeni stavebniho prvku za¥izeni.

Vel vyndlezu spo&ivd v tom, aby se pf¥i
poruchdch p¥i pf¥eddvdni Zlunkd ke staciondr-
nim navijecim mechanismdm a k dopravaimu za
fizeni znemoZnilo po¥kozeni a zlomeni staveb-
nich prvkd stroje, a tedy aby se zvySila
funk&ni bezpe&nost tkaciho automatu s vini-
tym pro¥lupem. :

Cilem vyndlezu je vytvoFit bezpelnostni
zafizeni pro zdvihaci pohyb &lunkd tak, aby
se p¥i poruchdch zdvihaciho pohybu &lunkd
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v pFipravné stanieci pferuEil p¥enos slly.

Podstata vyndlezu spoc1va v tom, ¥e kla-
digkovd pédka prlrazena kotoulové valce se-
stdvd z jedné pevnd a z jedné voln& na hnacim
h¥ideli nasazené pdky, ptifemZ plnd pdka ne-
se zdpadku, kterd pF¥iléh4 na doraz na strang
volné pdky odvrécené od kotou¥ové valky, a
volnd pédka nese kladi¥ku a p¥iléh4 dorazem
na stranu pevné pdky odvrdcenou od kotoudo-
vé valky. S v?hodou je zdpadka zati¥end pru-
Zinou a sila pruZiny je nastaviteln4.

Podle dalSiho v¥znaku vyndlezu p¥iléhd
na zardfku zdpadky pédka, které je pF¥ifazen
mikrospina& ovlivnujici b&h stroje.

Vyndlez bude vysvétlen v souvislosti s
pfikladem provedeni znédzorndném na vykre-
se, kde obr. 1 je bokorys zdvihaciho me-
chanismu s bezpecnoscnlm zaFizenim podle vy=
nalezu, obr. 2 je ndrys bezpednostniho za¥i-
zeni, a obr. 3 bokorys bezpefnostniho za¥i-
zeni v p¥ipad& havirie.

Na hnacim h¥ideli 1 ptivdd&ciho dstroji
je upevnéna pevnd paka 2 a volné& nasazend
volnd pédka 3. Na pevne pice 2 je upevné&na
zapadka 4, kterd je prltahovana taZnou pru-
Zinou 5 X dorazu 6 na volné pdce 3. Druhy ko-
nec ta¥né pruZLny 5 je zavéSen na stavdcim
Sroubu 7, ktery je prostrednlctvxm dhelniku
8 upevnen na pevné pidce 2. Volnd pdka 3 je
nezndzorndnou prufinou pritahovéna kladkou
6 k rotujicimu ¥idicimu vyst¥edniku 10 a ne-
se dorazovou desku 11, kterd p¥iléhd na pev-
nou pdku 2. prnacx paka 12 m1krosp1naEe
13, ktery je upevnén na pevné pdce 2 a ovli-
dE ¥idiei proudovy obvod tkaciho automatu
s vinit¥m pro$lupem, doléhd pfi normdlnim
b&hu tkaciho automatu na zardZiku 14 uprave-
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nou na zdpadce 4, Na hnacim hfidel*.l jsou
upevnény nosné pdky 15 sp03ene s §oupatky
16, kterd nesou neznazorndny zdvifiaci me-
?ﬂanlsmus .

P¥i normdlnim b&hu stavu probihd od ¥i-
diciho vyst¥fedniku 10 pohon p¥ivédéciho
a odvdd&ciho ustr031 pxes kladku 9 na vol-
nou pdku 3, kterd pFend$i pY¥es dorazovou
desku 11 pohyb smé¥ujici k ¥idicimu vyst¥ed-
niku 10 na pevnou pdku 2, a tim natd&i hna-
ci h¥idel 1 doprava. Pthom se nosnéd pika
15 natddi dold a und3i s sebou soupatko 16,
takfe zdvihaci mechanismus se vraci do své
vychozi polohy.

Pohyb smdfujici od ¥idiciho vyst¥edniku
10 je zachycovén rovn&Z kladkou 9 a volnou
pakou 3 a prena51 se pFes doraz 6 a zdpadku
kterd je zati%ena nastavitelnou silou
taZné pruZiny 5, nastavovatelnou stavécim
§roubem 7, na pevnou pdku 2. Pevnd pdka 2
natddi hnaci h¥idel 1 doleva, a pfemistuje

IE

PREDMET

1. Bezpelnostni zafizeni pro zdvihaci
pohyb &lunk& v p¥ipravnych stanicich tkacich
automatd s vinitym proSlupem, se staciondr-
nimi navijecimi dstrojimi a s p¥edf¥azenymi
a ndslednymi zdvihacimi mechanismy, Fize-
nymi valkou p¥es kladilkovou pdku, pro
pfivddéni a odvadd&ni &lunkd, vyznalené tim,
Ze kladidkovd pédka pFifazend ¥Fidicimu
vystfedniku /10/ sestdvd z jedné peyné
pdky /2/ a z druhé volné pdky /3/ nasazené
na hlavni h¥ideli /1/, pFidemi pevnd pdka
/2/ nese zdpadku /4/, kterd p¥iléhéd na do-
raz /6/ na strand volné pdky /3/ odvrécené
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tak Soupdtka 16 i zdvihaci mechanismus
sm&rem nahoru,

Spinaci pdka 12 p¥iléhd pr1tom na zaydi-
ku 14, takie Fidici proud tede ptes mikro-
splnaﬁ 13.

Nastane-1i porucha p¥i p¥ivdd&ni nebo
odvddéni &lunkd, plsobi prot1 otoé&nému
pohybu hnaciho hrldele 1 zvyEeny odpor.
Tento odpor je v&t3{i ne% pfedem nastavitel-~
né prldrzna sila, dand taZnou pru¥inou EN
mezi zapadkou 4 na pevné pdce 1 a dorazem
6 na volné pace 3. Nastavend pFridrind sila
je potom pfemoZena, volné pdka 3 se vykyvne
pusoben1m ¥idiciho vyst¥edniku 10 doleva,
aniZ by do¥lo k p¥enosu pohybu pFes pevnou
pdku 2 na hnaci h¥idel 1.

Vykyvnutlm zédpadky 5 se zardikou 14,
p¥i pFemoZeni prldrzné sily taZné pruzlny
2, se uvolni spinaci pédka 12, &imZ se pfe~-
ruii Fidiei proudovy obvod a tkaci automat
se zastavi,
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od ¥idiciho vyst¥edniku /10/, a volnd pé-
ka /3/ nese kladku /9/ a p¥iléh4d dorazovou
deskou /11/ na stranu pevné pédky /2/ odvrd-
cenou od ¥idieiho vyst¥edniku /10/.

2. Bezpelnostni za¥izeni podle bodu 1,
vyznafené tim, Ze zdpadka /4/ je zatiZena
pruZinou /5/ s nastavitelnou pruZici silou.

3. Bezpeénostni zaf¥izeni podle bodd 1 a
1, vyznalené tlm, Ze na zardiku /14/ zapadky
/4/ p¥iléhd spinaci pédka /12/, které je
ptifazen mikrospinad /13/, ovlivnujici hé&h
tkaciho sutomatu.

2 listy vykresd

Severografia,

n. p.. zévod 7, Most
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