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( 57) Anotace:
U tvéfeciho stroje s vyhazovacim zafizenim na strané beranu,
k vyhazovéni obrobkil z polovin néstroje nebo formy
upevnénych na beranu (7), se pohyb beranu (7) provadi
otoénym pohybem kliky nebo excentru pfes ojnici (5) a je na
n&m upraveno prestavovaci zafizeni beranu (7). Tvéfeci stroj
obsahuje spoledny pohon (16) s hnacf h¥ideli (11) pro
pfestavovani beranu (7) a vyhazovactho zafizeni (9). S ojnici
(5) a beranem (7) spojena spodni excentricka h¥idel (6) je
provedena s excentricitou (€2) a excentricka hidel (15)
vyhazovaciho zafizen{ (9) je provedena s excentricitou (e3).
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Tvafeci stroj s vyhazovacim zafizenim na strané beranu

Oblast techniky

Vynélez se tyka tvafeciho stroje s vyhazovacim zatfizenim na strang beranu k vyhazovani obrob-
kd z polovin néstroje nebo formy upevnénych na beranu, u kterého se pohyb beranu provadi
otoénym pohybem kliky nebo excentru pfes ojnici a u kterého je upraveno prestavovaci zafizeni
beranu.

Dosavadni stav techniky

U tvafecich strojii se pfednostné jedna o kovaci stroje, které maji k dispozici prestavovani beranu
pro pfizpiisobeni se riznym vy$kam nastroje. Systém prestavovani beranu se zaroveti také
pouZiva k pfestavovani kinematiky vyhazovani, ¢&imz zistava v libovolnych polohich beranu
zarueno pfifazeni polohy vyhazovaciho zafizeni k beranu.

Ze spisu DE 3 601 809 je znamo vyhazovaci zafizeni beranu pro tvéfeci stroje. Aby se splnila
pfedem dané zékonitost cesta-Cas vyhazovaciho zafizeni pfi pfestavovani polohy beranu, odvadi
se od pohonu beranu pfes dodate&ny koncovy &ep hiidele rotaéni pohyb. Rotani pohyb se ptes
kuzelové soukoli, hridel, dalsi kuZelové soukoli pfendsi na ptirubovou hidel. Mezi p¥irubovou
hrideli a dal8i hfideli, nesouci kotoutovou vacku, je upraveny takzvani spojka synchronniho
chodu. Tato spojka synchronniho chodu slouZi k vyrovnani h¥ideli, které jsou viiéi sobé posunuté
a jejichZ poloha vii€i sobé se méni vZdy pfi pfestavovani beranu. Usporddanim spojky synchron-
niho chodu mezi pohonem, pevné uspofddanym na podstavci stroje, a h¥ideli s kotou¢ovou vaé-
kou, pohybujici se s beranem, se pfi riznych polohach beranu zaruduje 24dana zakonitost pohybu
pro vyhazovaci zafizeni. Vyhazovaci zafizeni beranu se pfitom ovladaji dvojitymi pakami, které
stoji v Einném spojent s kotou€ovymi vatkami h¥idele s kotou¢ovymi vatkami.

Takovy vyhazovaci systém splituje zadany tkol se zna¢nymi konstruk&nimi naklady. Zejména je
zapotiebi pferuSovany rotaéni pohyb &asti pohonu v provoznim stavu. Déle je zapotiebi dodateg-
ny koncovy Cep hiidele k pohanéni rotaniho pohybu. Tento princip byl b&Zny u konvenéni liso-
vaci techniky. U stroji, které se synchronizuji elektronickymi opatfenimi, takzvanymi elektronic-
kymi vloZenymi hfidelemi, neni mechanické nucen4 synchronizace uz zapotiebi.

Podstata vynilezu

Ukolem vynélezu je jednoduse vytvofit pohon vyhazovaciho zatizeni beranu a i u tvarecich stroji
s prestavovanim beranu zarudit pfifazeni polohy mezi beranem a vyhazovagem.

Uvedeny tikol splituje tvafeci stroj s vyhazovacim zafizenim na strané beranu k vyhazovani
obrobki z polovin néstroje nebo formy upevnénych na beranu, u kterého se pohyb beranu prova-
di otoénym pohybem kliky nebo excentru pfes ojnici, a u kterého je upraveno prestavovaci zafi-
zeni beranu, podle vynéalezu, jehoZ podstatou je, Ze obsahuje spoleény pohon s hnaci hiideli pro
pfestavovéni beranu a vyhazovaciho zafizeni, pfi¢emZ s ojnici a beranem spojena spodni excen-
tricka hfidel je provedena s excentricitou a excentricka hiidel vyhazovaciho zafizeni je provedena
s excentricitou.

Podle vyhodného provedeni je s ojnici pfes spojovaci paku spojena alespoii jedna dvojita paka.

Na prestavitelné excentrické hideli je s vyhodou otoén& nebo vykyvné uloZena alespoii jedna
dvojita paka.
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Na spodnim konci jedné nebo nékolika dvojitych pak je s vyhodou pfipevnéna vyménna valkova
péka, nesouci jednu nebo nékolik valek.

Jedna nebo nékolik vackovych pék je s vyhodou uloZeno v op&mém valetku a pfitlainém valed-
ku.

Jednou dil¢i oblasti vacky vagkové paky je s vyhodou zarazka.

Excentricita excentrické hfidele vyhazovaciho zafizeni je s vyhodou zavisla na excentricité spod-
ni excentrické hiidele.

Ukol se podle tohoto vynalezu fesi tim, ze pii zieknuti se celého pohonného fetézce s nepieruso-
vanymi rotujicimi ¢leny se rozsifuje funkce existujiciho pohonu pfestavovani bucharu k polohové
spravnému pfizpisobeni kinematiky vyhazovaciho zafizeni pfi pfestavovani beranu. Za timto
i¢elem se prodluzuje $nekova hiidel pohonu piestavovani bucharu a pohédni pfi Zddaném presta-
vovani dalsi $nekové hnaci ustroji. Excentricita pohdn&ného &epu ojnice ke zmé&né polohy bucha-
ru se pfitom v podstaté kompenzuje excentricitou &epu loZiska dvojité paky, které se znadné
podili na pohonu vyhazovaci desky. Tato nucena synchronizace zabrafiuje jmenovitému fazové-
mu posuvu mezi polohou beranu a polohou vyhazovaciho zafizeni a zaru€uje jednoduchym zpi-
sobem funkéné bezpecny provoz vyhazovaciho zafizeni v libovolnych polohach beranu.

K vlastnimu pohonu vyhazovaciho zafizeni se pouziva vychylovaci pohyb ojnice, pohan&jici
beran. Zvolené uspofadani ma jako velkou pfednost kompaktnost konstrukce, ktera také nevede k
Zadnému ovlivnéni moZnosti nastaveb automatizaénich zafizeni. Bez dodatednych nakladi se
dosahuje synchronizace k pohybu bucharu.

Piehled obrazki na vykresech

Dal3i podrobnosti a prednosti vynalezu vyplyvaji z nasledujiciho popisu ptikladného provedenti,
ktery je déle proveden s pfihlédnutim k vykresim, na nichZ znazortiuje

obr. 1 excentricky kovaci lis ve sméru priichodu obrobku se zobrazenim pohonu bucharu v fezu,
obr. 2 stejny fez jako obr. 1, ale se znazornénim pohonu vyhazovaciho zafizeni v fezu,

My

obr. 3 pohled na excentricky kovaci lis, pfi¢né ke sméru transportu dilii, s pfestavovanim bucharu
a s vyhazovacim zafizenim,

obr. 4 detail vyhazovaciho zafizeni pfi poloze bucharu ve spodnim mrtvém bod& a

obr. 5 detail vyhazovaciho zafizeni v pevné poloze vyhazovaciho zafizeni.

Piiklady provedeni vynalezu

Obr. 1 ukazuje excentricky kovaci lis 1, skladajici se z rému 2 lisu, pohonu 3, horni excentrické
htidele 4, ojnice 5, spodni excentrické hiidele 6, beranu 7, nastroje nebo kovaci zapustky 8, vyha-
zovaciho zafizeni 9 a zafizeni 10 pro transport dili. Rozhodujici pro velikost vlastniho zdvihu
beranu 7 je excentricita e1 horni excentrické hfidele 4. Pomoci excentricity €2 spodni excentrické
htidele 6 existuje moznost ménit polohu beranu 7, aby se mohlo provadét prizpsobeni na rozdil-
né vySky nastroje, poptipadé zapustky 8. U kovacich listi 1 je zpravidla tato mira nastavovéni
potiebné jenom v relativné tzkych hranicich. K nastaveni tvafeci vysky je na excentrické hideli
6 ozubeni na zptisob Snekového kola. S timto ozubenim je v &inném spojeni $nekové hiidel 11.
Funkce piestavovani bucharu se popisuje podle obr. 3.
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Zobrazeni podle obr. 2 ukazuje jako rozdil od obr. 1 zobrazeni vyhazovaciho zafizeni 9 v fezu.
Dvojité paky 12, pohanéné ojnici 5, jsou ve spodni Easti spojené s Eepem 13, na kterém je také
uloZena vackova paka 14. Bodem otaeni dvojité paky 12 je excentricka h¥idel 15, ktera disponu-
Jje excentricitou €3. Mira pro excentricitu €3 se voli v zavislosti na excentricité e2 spodni excen-
trické hiidele 6. Excentricity €2, €3 se mohou volit tak, Ze se dosahuje fizové stejné nebo libo-
volné jiné posunuté ptifazeni drahy pfi pfestaveni beranu 7 a vyhazovaciho zatfizeni 9.

Zakladni myslenku vynalezu, totiZz spole¢né pfestaveni excentrickych hiideli 6 a 15, je mozné
seznat z obr. 3. Pokud je po zméné nastroje nebo kovaci zapustky 8 zapotiebi vyskové pfizpiso-
beni beranu 7, je prib&h nasledujici.

Hnaci motor, tvofici pohon 16, posouva $nekovou h¥idel 11 rotaénim pohybem v poZadovaném
sméru otafeni, ¢imZ se spodni excentricka hiidel 6 pohani integrovanym $nekovym kolem az se
beran 7 nachazi v poZadované poloze. V prodlouZeni $nekové h¥idele 11 tato pohéni také dvojici
ozubenych kol 17. Dvojice ozubenych kol 17 opét pohani $nek 18, ktery otalenim excentrické
hidele 15, pomoci $nekového kola umisténého na ni, pfetavuje bod otageni dvojité paky 12
k beranu 7 o veli¢inu, stanovenou v poméru excentricit €2, €3. Tim dostivime jednoduchym
zplisobem Zadané pfifazeni polohy beranu 7 a dvojité péky 12, ovladajici vyhazovaci zatizeni 9
pomoci spole¢ného pfestavovani. Dvojitd paka 12 je jednim koncem spojena pies spojovaci paku
19 s ojnicti 5, zatimco druhy konec je pres Cep 13 spojen s vadkovou pakou 14.

Obr.4 a obr. 5 ukazuji zpisob &innosti vyhazovaciho zafizeni 9. Kolmou polohu ojnice 5
dostaneme jenom tehdy, kdyZz excentr horni excentrické hfidele 4 je v hornim nebo spodnim
mrtvém bodg, to znamen4, Ze beran 7 se nachazi ve své horni nebo spodni poloze. Tato poloha
beranu 7 odpovidd tomu, Ze stroj je otevien, popfipadé je ve spodnim mrtvém bodg, a tvafeci
proces je proveden. Jak je znadzornéno na obr. 4, nachazi se dvojité péka 12, potfebna pro pohon
vyhazovaciho systému, také v kolmé poloze. Spojovaci fetézec mezi ojnici 5 a vyhazovacim sys-
témem se sklada z loziskového stojanu 20, pevng spojeného s ojnici 5, spojovaci paky 19, dvojité
paky 12 s excentrickou hfideli 15 jako bodem otd¢eni, vaikové paky 14, opémého vélecku 21,
pritla¢ného véletku 22, spojovaci tyfe 23, vyhazovaci desky 24 a vyhazovacich kolikd 25.
UloZeni vackové paky 14 ve valeScich 21, 22 umoZiiuje na zaklad€ jenom existujiciho pfimkové-
ho dotyku volnou pohyblivost vatkové paky 14. Pfi $ikmé poloze vatkové paky 14 je vylouceno
sevieni.

Pfi zp&tném pohybu beranu 7 se ojnice 5 pomoci napravo se otadejici horni excentrické h¥idele 4
vykyvuje doprava. Pomoci spojovaci paky 19 se tim zavadi otdeni dvojité paky 12, coz opét
vede k horizontdlni zméné polohy valkové paky 14. Tento pohyb nevede k Zadnému zdvihu vy-
hazovaciho zafizeni 9, protoZe se pfitlaény valeCek 22 potom nachazi v oblasti zaraZky vacky 26.
Pohyb vyhazovaciho zafizeni 9 se miZe u ukdzaného pfikladného provedeni vyskytnout jenom
tehdy, kdyZ se excentr horni excentrické hfidele 4 nachazi v levé oblasti, vztazeno k vertikalni

ose symetrie.

Na obr. 5 je ukazana maximalni poloha vyhazovaciho zafizeni 9, ktera vyplyva z polohy ojnice 5
béhem zpétného zdvihu beranu 7. Ojnice 5 se po tvafeni ota¢i ze spodni uvrati tak, Ze pfes kine-
matiku vyhazovaciho zafizeni 9 méni vatkova paka 14 svou polohu takovym zptisobem, Ze vacka
26 pohybuje pies pfitlacny valeCek 22 vyhazovacim zafizenim 9 ve vertikalnim sméru a vyhazo-
vaci koliky 25 vyhazuji obrobky z dutiny formy. Velikost zdvihu se pfitom fidi zvolenym tvarem
vacky 26, ktera je upravena vyménnym zpisobem. Pfikladné& je znazornéno provedeni s centralni
vyhazovaci deskou 24, miiZe se ale pfimo ovladat vyhazovaci kolik 25. Pfi pouZiti nékolika vag-
kovych pak 14 se mize ovladat také pfislusny pocet vyhazovacich koliki 25. Provedenim vagek
26 se nechaji také realizovat rizné velikosti zdvihu. V dal§im prib&hu zpétného pohybu beranu 7
se ojnice 5 opét otaci aZ do své kolmé polohy a tim se vatkova paka 14 posouva takovym zpiso-
bem, Ze vyhazovaci systém se dostava do své parkovaci polohy. Zdvih vyhazovaciho systému,
sméfujici vertikdlné nahoru, se podporuje neznazornénou pruzinou.
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Zvolenym provedenim je zajiSténa absolutni reprodukovatelnost posloupnosti pohybi. Jednodu-
chymi konstrukénimi opatfenimi je dosaZeno synchronizace mezi polohou beranu 7 a vyhazova-
ciho zafizeni 9 a je zaru¢ena provozni bezpenost.

Vynélez neni omezen na popsané a znazornéné piikladné provedeni.

PATENTOVE NAROKY

1. Tvéfeci stroj s vyhazovacim zafizenim na stran& beranu, k vyhazovani obrobki z polovin
néstroje nebo formy upevnénych na beranu (7), u kterého se pohyb beranu (7) provadi otoénym
pohybem kliky nebo excentru pfes ojnici (5) a u kterého je upraveno piestavovaci zafizeni beranu
(7), vyznadujici se tim, e obsahuje spoleény pohon (16) s hnaci hfideli (11) pro pfes-
tavovani beranu (7) a vyhazovaciho zafizeni (9), pfi¢emZ s ojnici (5) a beranem (7) spojena spod-
ni excentrick4 h¥idel (6) je provedena s excentricitou (e2) a excentricka hiidel (15) vyhazovaciho
zatizeni (9) je provedena s excentricitou (e3).

2. Tvéfeci stroj podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze s ojnici (5) je pfes spojovaci
paku (19) spojena alespoii jedna dvojita paka (12).

3. Tvéfeci stroj podle naroku 1, vyzna&ujici se tim, Ze na pfestavitelné excentrické
hiideli (15) je otoné nebo vykyvné uloZena alespoii jedna dvojita paka (12).

4. Tvéfeci stroj podle narokii 1,2 nebo 3, vyznaéujici se tim, Zena spodnim konci
jedné nebo nékolika dvojitych pak (12) je pfipevnéna vyménna vatkova paka (14), nesouci jednu
nebo nékolik vacek (26).

5. Tvéfeci stroj podle naroku4, vyznaéujici se tim, Ze jedna nebo n€kolik vacko-
vych pak (14) je uloZzeno v opérném véledku (21) a pfitlaéném valeCku (22).

6. Tvéfeci stroj podle ndroku 4 nebo 5, vyznadujici se tim, Ze jednou dil¢i oblasti
vacky (26) vackové paky (14) je zardZka.

7. Tvéfeci stroj podle naroku 1, vyznaéujici se tim, Ze excentricita (e3) excentrické

hiidele (15) vyhazovaciho zafizeni (9) je zavisla na excentricité (e2) spodni excentrické hiidele

(6).

5 vykrest
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