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DISPOSITIF DE MESURE SANS FIL DE UEFFORT EXERCE DANS UNE TIGE MOBILE AXIALAMENT.

L’invention concerne un dispositif de mesure sans fil
de I'effort exercé dans une tige mobile (1) axialement com-
portant une unité de traitement (U) et un capteur d’effort (3).

L’invention consiste en ce qu'il comprend une premiére
bobine électrique (5) alimentant le capteur d’effort (3) en
énergie depuis une unité de traitement (U) et une seconde
bobine électrique (6) transmettant un signal électrique de-
puis le capteur d’effort (3) vers F'unité de traitement (U), la
premiere bobine électrique (5) étant fixe et logée dans un
manchon (4) entourant ladite tige mobile (1) et la seconde
bobine électrique (6) étant mobile, montée sur ladite tige
mobile (1), lesdites premiere (5) et seconde (6) bobines
étant coaxiales et ladite seconde bobine (6) se déplagant
axialement au sein de ladite premiére bobine fixe (5), I'ali-
mentation en énergie et la transmission du signal électrique
de mesure s’effectuant de maniére continue.

Application aux servomoteur pneumatique d’assistance
au freinages et aux maitres-cylindres.
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Dispositif de mesure sans fil de l'effort exercé dans une

tige mobile axjalement

La présente invention concerne un dispositif de mesure sans

fil de 1l'effort dans une tige mobile axialement.

Un amplificateur d'effort ou servomoteur pneumatique
d'assistance au freinage comprend une enveloppe rigide
constituée de deux coquilles, d'une part le couvercle et
d'autre part le cylindre, qui sont serties entre elles. A
1'intérieur de 1l'enveloppe du servomoteur pneumatique
d'assistance au freinage, une chambre avant 4 volume variable
est séparée d'une chambre arriére a volume variable par une
membrane étanche souple et par une jupe rigide entrainant un
piston pneumatigue prenant appui, par 1l'intermédiaire d'une
tige de commande, sur le piston primaire d'un maitre-cylindre
tandem d'un circuit hydraulique de freinage. La chambre avant
dirigée vers le maitre-cylindre tandem est reliée
hydrauliquement & une source de vide alors que la chambre
arriére est reliée hydrauliquement, de maniére contrbdlée par
une valve, 4 une source de fluide propulseur, typiquement de

l'air sous pression atmosphérique.
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Dans ce type de structure, il serait utile de mesurer en
temps réel 1l'effort exercé sur la tige de commande du
servomoteur pneumatique d'assistance au freinage ou dans un
maitre cylindre et de transmettre cette information vers une
unité de traitement pour fournir au systéme de freinage une

information d'entrée concernant l'effort exercé sur le frein.

I1 serait également intéressant de pouvoir réaliser ce type
de mesures dans un maitre cylindre relié directement a la

pédale de frein.

De maniére habituelle, la transmission d'une mesure d'effort
s'effectue par la transmission par l'intermédiaire de fils
d'une information sous forme de signal électrique depuis le
capteur d'effort, qui est monté sur l'élément dans lequel la

mesure est faite, vers une unité de traitement.

Dans le cas de la mesure de l'effort dans la tige de commande
entrainable en déplacement axialement dans le servomoteur
pneumatique d'assistance au freinage ou dans le maitre
cylindre, il est nécessaire de monter le capteur d'effort sur
la tige de commande, qui est mobile, puis de le relier a

l'unité de traitement qui est fixe.

Il s'ensuit alors un probléme de fiabilité et de résistance
des fils qui sont mis en oeuvre pour réaliser cette
transmission filaire. De plus, il apparait difficile de loger
une connectique robuste sur la tige de commande mobile a coté

du capteur d'effort.

on connait des dispositifs de transmission sans fil d'un
signal de mesure, en particulier dans US-A-4 749 993, d'un
capteur vers une unité de traitement par une premiére paire
de bobines électriques, ledit capteur comprenant un circuit
d'alimentation en énergie qui regoit un signal d'énergie a
basse fréquence d'une seconde paire de bobines électriques et

améne ce signal & un oscillateur de transmission qui répond a
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une quantité physique mesurée et permet a un signal de mesure
de moyenne fréquence d'étre transmis sur la premiére paire de
bobines électriques. Dans ce document, le capteur est monté
sur une piéce entrainée en rotation par rapport & la partie
de couplage qui est stationnaire et peut servir par exemple a

la transmission discontinue de la pression d'un pneumatique.

Le but de la présente invention est de proposer un dispositif
de mesure sans fil de l'effort exercé sur une tige mobile
axialement qui soit fiable et ne nécessite pas de

modification trop importante.

A cet effet, l'invention a pour objet un dispositif de mesure
sans fil de l'effort exercé dans une tige mobile axialement
comportant une unité de traitement (U) et wun capteur
d'effort, caractérisé en ce qu'il comprend une premiére
bobine électrique alimentant le capteur d'effort en énergie
depuis 1l'unité de traitement et une seconde bobine électrique
transmettant un signal électrique depuis le capteur d'effort
vers l'unité de traitement, ladite premiére bobine électrique
étant fixe et logée dans un manchon entourant ladite tige de
mobile et la seconde bobine électrique étant mobile, montée
sur ladite tige de mobile, lesdites premiére et seconde
bobines étant coaxiales et ladite seconde bobine se déplagant
axialement au sein de ladite premiére bobine fixe,
l'alimentation en énergie et la transmission du signal

électrique de mesure s'effectuant de maniére continue.

Ainsi, de maniére avantageuse, le dispositif de mesure est
sans fil et permet de s'affranchir d'une liaison filaire tant
pour l'alimentation en énergie du capteur d'effort que pour
la récupération du signal de mesure d'effort sur la course de

la tige de commande.

De préférence, la course de la tige se situe dans la plage de
40 3 50 mm.
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On décrira maintenant plus en détail un exemple de
réalisation de l'invention en référence au dessin dans lequel
la figure unique représente une vue en coupe partielle d'un
servomoteur pneumatique d'assistance au freinage comportant

un dispositif de mesure sans contact selon l'invention.

La tige 1 est mobile axialement dans le corps de piston 2
dans le servomoteur pneumatique d'assistance au freinage. Sur

cette tige de commande 1 est monté le capteur d'effort 3.

Cette tige mobile 1 se déplace axialement dans le servomoteur
pneumatique d'assistance au freinage et est entourée d'un
manchon 4 dans lequel est logée, entourant ladite tige de

commande 1, une premié&re bobine électrique 5 fixe.

Sur la tige de commande 1, est montée une seconde bobine
électrique 6 coaxiale a la premiére bobine 5, entourant
ladite tige 1 ét, par conségquent, mobile.

La premiére bobine 5 est alimentée en tension sinusoidale
depuis 1'unité de traitement U et crée un flux A qui varie
dans la seconde bobine 6. Une tension est alors induite aux
bornes de ladite seconde bobine 6 qui est reliée au capteur

d'effort 3 et l'alimente en tension.

Lorsque le capteur 3 agit, il émet un signal électrique 8
dans la seconde bobine 6 dont l'amplitude dépend de l'effort
exercé sur la tige mobile 1. Ce signal électrique S est regu
par la premiére bobine 5 qui est reliée a 1l'unité de

traitement U.

De préférence, la tige mobile 1 est réalisée en acier et
l'entrefer entre les deux bobines 5, 6 est de 0,5 & 2 mm en

radial.

De préférence, la premiére bobine ou bobine fixe 5 est plus

longue que la seconde bobine ou bobine mobile 6 de telle
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sorte que la tension induite dans la bobine mobile 6 varie

moins le long de la course de la tige mobile 1.

L'invention s'applique principalement & 1l'industrie des
dispositifs de freinages de véhicules automobiles et
notamment pour voitures particuliéres et en particulier a la
réalisation de servomoteurs pneumatiques d'assistance au
freinage comprenant 1l'un des dispositifs décrit ci-dessus
et/ou de maitres-cylindres, notamment de maitres-cylindres

tandem comprenant l'un des dispositifs décrit ci-dessus.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif de mesure sans fil de l'effort exercé sur une
tige (1) mobile axialement comportant une unité de traitement
(U) et un capteur d'effort (3),

caractérisé en ce qu'il comprend une premiére bobine
électrique (5) alimentant le capteur d'effort (3) en énergie
depuis une unité de traitement (U) et une seconde bobine
&lectrique (6) transmettant un signal électrique depuis le
capteur d'effort (3) vers l'unité de traitement (U), la
premiére bobine électrique (5) étant fixe et logée dans un
manchon (4) entourant ladite tige mobile (1) et la seconde
bobine électrique (6) étant mobile, montée sur ladite tige
mobile (1), lesdites premiére (5) et seconde (6) bobines
étant coaxiales et ladite seconde bobine (6) se déplagant
axialement au sein de ladite premiére bobine fixe (5),
]1'alimentation en énergie et la transmission du signal

électrique de mesure s'effectuant de maniére continue.

2. Dispositif selon la revendication 1,

caractérisé en ce que la premiére bobine (5) est alimentée en
tension sinusoidale depuis l'unité de traitement et crée un
flux (A) qui varie dans la seconde bobine (6), une tension
&tant alors induite aux bornes de ladite seconde bobine (6)
qui est reliée au capteur d'effort (3) et l'alimente en

tension.

3. Dispositif selon l'une des revendications 1 et 2,
caractérisé en ce que la tige mobile (1) est en acier et
1'entrefer entre les deux bobines (5,6) est situé dans la

plage de 0,5 a 2 mm.

4. Dispositif selon l'une des revendications 1 a 3,

caractérisé en ce que la premiére bobine ou bobine fixe (5)
est plus longue que la seconde bobine ou bobine mobile (6) de
telle sorte que la tension induite dans la bobine mobile (6)

varie moins le long de la course.
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5. Dispositif selon l'une des revendications 1 a 4,
caractérisé en ce que la course de la tige mobile (1) se

situe dans la plage de 40 a 50 mm.

6. Servomoteur pneumatique d'assistance au freinage,
caractérisé en ce qu'il comprend un dispositif de mesure

selon 1l'une des revendications 1 a 5.
7. Maitre-cylindre, notamment maitre-cylindre tandem,

caractérisé en ce qu'il comporte un dispositif de mesure

selon 1l'une des revendications 1 a 5.
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Fig. 1
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