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(57) Sammendrag:
Redskab sophaeng, til et karetgj, fortrinsvis en traktor, der omfatter en forste ramme for montage af
redskabsophanget, og en anden ramme for montage af et redskab, hvor redskabsophaenget omfatter et
svingarmsarrangement, der er drej eligt monteret mellem den forste og anden ramme, hvor redskabsophaenget
har mindst en yderstilling med den anden ramme i en position pa siden af karetgjets korselsretning, hvor
redskabsophaen get har en transportstilling med den anden ramme i en position ud for koretgjets kar
selsretning, og hvor redskabsophanget er forsynet med et forste lasearrangement, for fastholdelse af den
anden ramme i en position fra yderstillingen og til transportstillin gen, hvorhos svingarmsarrangementet
omfatter en farste arm og en anden arm, hvor hver arm omfatter en overarm, der er forbundet til den forste
ramme med et forste led, samt en underarm, der er forbundet til den anden ramme med et tredje led, hvor over
armen og underarmen er indbyrdes forbundne med et andet led, og hvor hvert led er drejeligt omkring en stort
set lodret akse.
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Redskabsophang

Opfindelsens omrade

Den foreliggende opfindelse angar et redskabsopheng, til et kgretgj, fortrinsvis en
traktor, der omfatter en fgrste ramme for montage af redskabsophznget, og en anden
ramme for montage af et redskab, hvor redskabsoph®nget omfatter et svingarmsarran-
gement, der er drejeligt monteret mellem den fgrste og anden ramme, hvor redskabs-
ophanget har mindst en yderstilling med den anden ramme i en position pa siden af
kgretgjets kérselsretning, hvor redskabsoph@nget har en transportstilling med den
anden ramme i en position ud for kgretgjets kgrselsretning, og hvor redskabsophanget
er forsynet med et ferste lasearrangement, for fastholdelse af den anden ramme i en

position fra yderstillingen og til transportstillingen.

Med “kerselsretning” menes i nzrverende ansggning den retning som kgretgjet be-
vages i eller gnskes at bevages i, saledes at kgretgjet har en kgrselsretning selvom det
er stillestiende. Kgrselsretningen er en akse, der er sammenfaldende med et langsgé-
ende vertikalt orienteret midterplan gennem kgretgjet, séledes at et parallelt midterplan
gennem den anden ramme er sammenfaldende med kgretgjets midterplan i transport-
stillingen og forskudt til siden for kgretgjets midterplan mellem transportstillingen og

yderstillingen.

Opfindelsens baggrund

Ved opdyrkning af jordarealer gnsker landmandene en bestemt beskaffenhed af jor-
den, hvor den gverste del af jorden gennemarbejdes i ca. fem centimeters dybde, mens
Jjordlagene under det bearbejdede jordlag skal vare faste. Dette har vist sig at bevirke

det bedste sdbed for de valgte afgrgder og derefter det stgrste udbytte.

Den almindelige procedure ved opdyrkning af en mark er fglgende:

a) Jorden plgjes i en dybde op til 25 centimeter,

b) jorden trykkes sammen med en jordpakker eller en tromle,
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¢) jorden harves op til séning,
d) der sds en valgt afgrgde og

e) jorden irykkes sammen omkring frgene med en jordpakker eller tromle.

Det ufordelagtige ved denne procedure til opdyrkning af en mark er, at landmanden
skal kgre hen over marken mindst en gang for hver af de ovennavnte jordbehandlings-

typer, hvilket er dyrt og tidskravende.

Som lgsning pé dette fremstiller landbrugsmaskineproducenter kombinationsmaskiner, |
hvor to eller flere af de ovennavnte jordbehandlingstyper foretages under samme tur

hen over marken.

Det ideelle ville vaere at kunne foretage alle fem jordbehandlingstyper pa en gang, men
dette ville krave en stor og lang kombinationsmaskine, og har ikke hidtil varet mu-

ligt.

For eksempel er der fremstillet en plov, som er forsynet med en jordpakker, der trak-

kes bag ploven. Sdledes kombineres a-b i en arbejdsgang.

Et andet eksempel pa en kombinationsmaskine er en harve-/si-/tromlemaskine, hvor

ovennavnte jordbehandlingstype c-e foretages i en arbejdsgang.
Begge eksempler traekkes efter et kgretgj, eksempelvis en traktor.

Ulempen ved det fgrste eksempel er, at maskinen er svar at mangvrere pa marker som
er smi eller med hjgmer, idet det kun vanskeligt lader sig ggre at bakke med denne

type kombinationsmaskine.

DE 29800137 U1 beskriver et redskabsophang til en traktor, hvor redskabsophanget
omfatter et svingarmsarrangement, der er drejeligt monteret imellem traktoren og red-
skabet, der er ophangt pa redskabsophznget. Redskabet kan saledes svinges mellem
en fgrste og en anden yderstilling p& den ene henholdsvis anden side af traktorens kgr-

selsretning. En ulempe ved DE 29800137 Ul er at afstanden mellem kgretgjet og red-
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skabet er fast, samt at vinklen af redskabet i forhold til kgrselsretningen @ndres under

svingning, sdledes at redskabet kun kan arbejde i yderpositionerne.

EP 1266551 A2 beskriver et redskabsophang til en traktor, hvor redskabsophanget
omfatter et svingarmsarrangement, der er drejeligt monteret imellem traktoren og red-
skabet, der er ophangt pa redskabsophanget. Redskabet kan siledes svinges mellem
en fgrste og en anden yderstilling pa den ene side af henholdsvis bagved traktoren. En
ulempe ved EP 1266551 er at den ikke egner sig i forbindelse med jordbearbejdning
skiftevis pa traktorens ene henholdsvis anden side, som det eksempelvis kraves i for-
bindelse med anvendelse af en jordpakker foran traktoren og en vendeplov bag trakto-

ren.

En yderligere ulempe ved de nzvnte redskaber er at disse typisk er meget store, og

derfor besvarlige at transportere pa vej mellem markerne.

Opfindelsens formal
Det er opfindelsens formal at angive et redskabsoph@ng til montering pa et kgretg)
hvor redskabsophanget muligggr bearbejdning af et jordstykke ved siden af kgretgjet

og samtidig muligggr transportkgrsel med et redskab pa ve;j.

Beskrivelse af opfindelsen

Dette opnis ifglge den foreliggende opfindelse med et redskabsophzng til et kgretgj,
fortrinsvis en traktor af den indledningsvis nzvnte type, der er sarpreget ved, at
svingarmsarrangementet omfatter en fgrste arm og en anden arm, hvor hver arm om-
fatter en overarm, der er forbundet til den fgrste ramme med et fgrste led, samt en un-
derarm, der er forbundet til den anden ramme med et tredje led, hvor overarmen og
underarmen er indbyrdes forbundne med et andet led, og hvor hvert led er drejeligt

omkring en stort set lodret akse.

Herved opnas, at et jordstykke kan bearbejdes pa skiftevis hgjre og venstre side af

kgretgjet, siledes at kgretgjet ikke efterfglgende henholdsvis forudgiende bergrer
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jordstykket. Samtidig muligggr det transportkgrsel med et redskab pa vej, idet redska-

bet kan anbringes i en position tzt pa kgretgjet.

Nir de andre led er strakte vil redskabet have en maksimal afstand til kgretgjet. Denne
afstand er velegnet under jordbearbejdning, der foregér i en afstand fra keretgjet. Nar
de andre led er bgjede, kan redskabet anbringes i en position helt txt pa kgretgjet,
uden at afstanden mellem kgretgjet og redskabet begranses af armenes udstrakte

lengde.

Den fgrste og anden arm er ikke restriktiv for disses placering i forhold til traktorens
kgrselsretning, eller redskabsophangets orientering. Armene er kaldt siledes for nemt
at kunne differentiere imellem dem. Desuden anvendes de anatomiske betegnelser —
overarm og underarm, idet der er en analogi med anatomien, men dette er ikke en re-

striktion i forhold til virkemaden af armene og leddene.

Forste led, andet led og tredje led er alle drejelige om en stort set lodret akse. Dette
medvirker at redskabsophaenget er stabilt, samtidig med at redskabsoph®nget er sving-

bart i et stort set vandret plan, som set i forhold til brug.

Det fgrste lasearrangement fastholder svingarmsarrangementet i en gnsket position i
det nzvnte stort set vandrette plan. Fastholdelsen vil ske i positioner mellem trans-

portstillingen og yderstillingen, fortrinsvis i yderstillingen eller i transportstillingen.

Eksempelvis kan lasearrangementet omfatte en mekanisk begrensning i forbindelse

med under og overarmen, saledes at det andet led forhindres i at overstreekke.

I en s@rlig fordelagtig udfgrelsesform ifglge opfindelsen er det andet led forsynet med
et mekanisk laseorgan, der fastholder det andet led i den gnskede position. Et eksem-
pel pa et sidan laseorgan kan vare en tap, der gar i indgreb med den mekaniske struk-
tur pa henholdsvis overarmen og underarmen, saledes at leddet bliver last i en gnsket

position.

Redskabsophanget er typisk monteret, sa det er havbart og saenkbart i lodret retning.
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Typisk vil den fgrste ramme vare udformet med et trepunktsoph®ng for montage pa
kgretgjet, som det stort set er standarden for landbrugsredskaber. Desuden vil red-
skabsophanget typisk vare udformet, si en vis rotation omkring en l&ngdeakse paral-
lelt med kgrselsretningen er muligt for redskabsophaenget i forhold til kgretgjet

og/eller for redskabet i forhold til redskabsophanget.

Specielt i forbindelse med plgjning, hvor hjulene pd den ene side af kgretgjet kgrer i
en plovfure og dermed giver kgretgjet en skav stilling i forhold til vandret, er dette en
fordel. Desuden vil variationer i underlaget ggre, at redskabets stilling i forhold til

vandret vil variere.

Et praktisk eksempel pa anvendelse af opfindelsen kunne vare, at redskabsophanget
er monteret foran kgretgjet med et kombinationsredskab bestdende af en vendeplov og
en jordpakker, og at et andet kombinationsredskab bestaende af en harve, en sdmaski-
ne og en jordpakker er monteret bag kgretgjet. Herved er det muligt at gennemfgre alle

procedurerne ved opdyrkning af en mark i en og samme arbejdsgang.

Et andet praktisk eksempel pé anvendelse af opfindelsen kunne vzre at redskabsop-
hanget er monteret foran kgretgjet med en jordpakker, og at en vendeplov er monteret
bag pi kgretgjet. En vendeplov er forsynet med skar, sa sideliggende plovfurer kan
plgjes fra begge retninger, modsat en konventionel plov, hvor man er ngdt til hele ti-
den at kgre 1 samme retning for at plgje sideliggende plovfurer. Altsé vil kgretgjet med
en vendeplov have det bearbejdede jordstykke skiftevis pa hgjre og venstre side. Op-
findelsen ggr det muligt let at flytte jordpakkeren fra den ene side af kgretgjet til den

anden, nér kgretgjet skifter retning ved enden af en plovfure.

Ifglge en yderligere udfgrelsesform er redskabsophanget ifglge opfindelsen sarpraget
ved, at overarmene og/eller underarmene i svingarrangementet omfatter langdefor-
skydelige arme, og hvor de lengdeforskydelige arme omfatter et andet lasearrange-

ment.

Herved opnas at redskabets afstand til kgretgjet kan forgges yderligere og fastholdes.

Det er fordelagtigt, at redskabsophznget er sd kort som muligt, nar kegretgjet eksem-
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pelvis kgrer pa offentlig vej mellem to arbejdssteder og sé langt at redskabet kan pla-
ceres i en afstand fra kgretgjet, sd det ikke bergrer det, med redskabet bearbejdede

jordstykke.

Det lzngdeforskydelige svingarmsarrangement bevirker ogsd at redskabsophanget
nemt kan bruges til forskellige redskaber af varierende bredde, da arbejdsafstanden af
redskabet i forhold til kgretgjet kan tilpasses det individuelle redskab og/eller en speci-

fik arbejdsopgave.

Det andet lasearrangement kan lse lengdeforskydeligheden, saledes at svingarmsar-

rangementet stadig er stabilt under brug.

Ifplge en yderligere udfgrelsesform er redskabsophanget ifglge opfindelsen serpraeget
ved, at de lzngdeforskydelige arme hver er forsynet med mindst en fgrste aktuator,
fortrinsvist en linezr hydraulisk aktuator, og hvor navnte andet lasearrangementet

omfatter den nevnte mindst ene forste aktuator.

Herved opnis at forskydning af redskabsophznget fra en stilling til en anden stilling
kan foretages fra en fjern position, eksempelvis af fgreren af kgretgjet uden at denne
forlader sin plads. Ved at det andet lasearrangement omfatter aktuatoren, kan man li-
geledes betjene lasearrangementet fra en fjern position, siledes at fgreren ikke behgver

at forlade kgretgjet for at betjene det andet lasearrangement.

Ved pneumatiske og hydrauliske aktuatorer vil det andet lasearrangementet typisk
vere en del af ventilsystemet og ved elektromekaniske aktuatorer vil ldsearrangemen-
tet typisk vaere en del af det elektriske system hvor aktuatoren eksempelvis kortsluttes,
eller aktuatoren omfatter en snekke som er valgt med en stigning si den er selvlasen-

de.

Ifglge en yderligere udfgrelsesform er redskabsophznget ifglge opfindelsen sarpreget
ved, at svingarmsarrangementet omfatter mindst en anden aktuator, fortrinsvist en
liner hydraulisk aktuator, tilvejebragt mellem den fgrste ramme og den anden over-

arm og/eller mellem den f@rste ramme og den fgrste overarm.
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Herved opnis det at redskabsophanget skift fra yderstilling til transportstilling kan ske
ved brug af den anden aktuatoren og ikke manuelt. Yderligere vil aktuatoren kunne

betjenes fjernt, eksempelvis af traktorens farer 1 fgrerhuset.

Aktuatoren vil fortrinsvist vare en linear hydraulisk aktuator, men er ikke begrenset

hertil. Aktuatoren kan ogsa vere en pneumatisk eller elektromekanisk aktuator.

I en fortrukken udfgrelsesform omfatter svingarmsarrangementet en aktuator mellem

den fgrste ramme og hver overarm.

Herved opnis at de tre aktuatorer samarbejder om at svingarmsarrangementet, i det at
aktuatoren mellem de to overarme styrer bgjningsgraden af det andet led, og aktuato-
rerne mellem rammen og overarmene styrer flytningen af svingarmsarrangementet i

forheld til midterstillingen.

Ifglge en yderligere udfgrelsesform er redskabsophznget ifglge opfindelsen szrpreget
ved, at det fgrste ldsearrangement i det mindste omfatter nevnte mindst ene anden

aktuator.

Ved at integrere aktuatoren i det fgrste ldsearrangement, kan man ligeledes betjene det

lasearrangementet fra en fjern position, siledes at fgreren ikke behgver at forlade kgre-

tgjet.

Ved pneumatiske og hydrauliske aktuatorer vil lasearrangementet typisk vare en del af
ventilsystemet og ved elektromekaniske aktuatorer vil lasearrangementet typisk vare
en del af det elekiriske system hvor aktuatoren eksempelvis kortsluttes, eller aktuato-

ren omfatter en snekke som er valgt med en stigning s den er selvlasende.

Ifglge en yderligere udfgrelsesform er redskabsophanget ifglge opfindelsen s@rpraget
ved, at svingarmsarrangementet omfatter mindst en tredje aktuator tilvejebragt mellem

den anden overarm og den fgrste overarm,
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Herved opnas det at redskabsophanget skift fra yderstilling til transportstilling kan ske
ved brug af tredje aktuatoren og ikke manuelt. Yderligere vil aktuatoren kunne betje-

nes fjernt, eksempelvis af traktorens fgrer i fgrerhuset.

Yderligere bevirker den tredje aktuator at afstanden mellem overarmene holdes kon-
stant. Dette modvirker at fgrste og anden arm trykkes mod hinanden ved sidevzrts

kraftpavirkning nar redskabsophanget er i brug.

Ifglge en yderligere udfgrelsesform er redskabsophznget ifglge opfindelsen serpreget
ved, at nevnte fgrste lasearrangement i det mindste omfatter den mindst ene tredje

aktuator.

Herved opnas det at lasearrangementet forstzrkes, da armene nemmere fastholdes i

forhold til hinanden.

I en serdeles velegnet udfgrelsesform er redskabsophanget udstyret med en aktuator

mellem hver overarm og den fgrste ramme, samt en aktuator mellem de to overarme.

Herved opnés det at redskabsophaznget nemt kan skifte stilling, da aktuatorerne sam-
arbejder ved at de andre aktuatorer primert flytter svingarmsarrangementet fra den ene
side af kgretgjet til den anden, og at den tredje aktuator primert flytter svingarmsar-
rangementet fra yderstilling til transportstilling. Yderligere er redskabsophanget mere
stabilt i brug da lasearrangementet omfatter de individuelle aktuatorer, der derved for-

steerker hinanden.

Ifplge en yderligere udfgrelsesform er redskabsophanget ifplge opfindelsen s@rpraeget
ved, at hver underarm omfatter en fjerde aktuator, fortrinsvist en lineer hydraulisk
aktuator, tilvejebragt mellem den anden ramme og underarmen, og at nzvnte fgrste

lisearrangement i det mindste omfatter de fjerde aktuatorer.

Herved opnés det at underarmene og derved den anden ramme kan bevages uafhen-
gigt af overarmene ved brug af den fjerde aktuator og ikke manuelt. Yderligere vil

aktuatoren kunne betjenes fjernt, eksempelvis af traktorens fgrer i fgrerhuset.
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Endvidere opnis det at lasearrangementet kan fastholde den anden ramme samt under-

armene i en bestemt position.

Ifglge en yderligere udferelsesform er redskabsoph@nget ifglge opfindelsen serpreget
ved, at svingarmsarrangementet omfatter et afstandselement tilvejebragt mellem den

farste og den anden arm nzr de andre led.

Afstandselementet vil typisk vare pasat i forbindelse med de andre led pa samme fa-

con som den fgrste og anden rammes forbindelse til under og overarmene.

Herved opnds det at den fgrste ramme, overarmene og afstandselementet danner et
fgrste parallelogram. Endvidere danner afstandselementet, underarmene og anden ram-
men ligeledes et andet parallelogram. Dette bevirker at andenrammen, og derved et

evt. pasat redskab, er parallelt med fgrsterammen.

Ifglge en yderligere udfgrelsesform er redskabsophanget ifplge opfindelsen serpreget
ved, at svingarmsarrangementet omfatter mindst en femte aktuator, der er tilvejebragt
mellem overarmen(e) og underarmen(e), og at det fgrste ldsearrangement omfatter den

mindst ene femte aktuator.

Herved opnés det at det andet parallelogram kan svinges uathangigt af det fgrste pa-
rallelogram. Dette giver en stor bevaegelig af redskabsophanget, og sikrer at redskabet
kan komme taet pé koretgjet i transportstillingen.

Endvidere opnis det at lasearrangementet kan fastholde det andet parallelogram i en

bestemt position.

Redskabsophanget kan vare monteret sa den anden ramme er foran den fgrste ramme

i relation til kgretgjets kegrselsretning for forlens kgrsel.

Ydermere kan Redskabsophanget vere monteret s& den fgrste ramme er foran den

anden ramme i relation til kgretgjets kgrselsretning for forlans kgrsel.
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Med de to ovenstiende monteringsmader opnés, at redskaber kan placeres foran og
bagved kgretgjet. Dette er fordelagtigt, hvor man gnsker, at et redskab skal kunne be-
arbejde et areal henholdsvis pa den ene og anden side af et kgretgj, og hvor skiftet

mellem siderne let skal kunne foretages.

Samme kgretpj kan desuden pdmonteres to redskabsophzng samtidigt — et foran og et

bagved kgretgjet. Dette giver stor fleksibilitet i jordbearbejdningen.

Tegningsbeskrivelse

Opfindelsen vil herefter blive forklaret nzermere under henvisning til de medfglgende
tegninger, hvor

Figur I viser et kgretgj set fra oven, med redskabsophanget monteret og redskabet i en
transportstilling,

Figur 2 viser et kgretgj set fra oven, med redskabsophanget monteret og redskabet i en
yderstilling pa venstre side af kgrselsretningen,

Figur 3 viser et kgretgj set fra oven, med redskabsophenget monteret, og redskabet i
en yderstilling pa hgjre side af kgrselsretningen,

Figur 4 viser en fgrste udfgrselsform af redskabsophanget,

Figur 5 viser en anden udfgrelsesform af redskabsophanget set ovenfra,

Figur 6 viser redskabsoph@nget fra figur 5 i transportstillingen med den anden ramme
ud for kgrselsretningen,

Figur 7 viser redskabsophanget fra figur 5, hvor armene i svingarmsarrangementet er
delvis udstrakte,

Figur 8 viser redskabsoph&nget fra figur 5, hvor armene i svingarmsarrangementet er i
udstrakt stilling, og hvor den anden ramme er i en position ud for kgrselsretningen,
Figur 9 viser redskabsophanget fra figur 5 i en yderstilling med den anden ramme i en
position pé siden af kgrselsretningen,

Figur 10 viser redskabsophanget fra figur 9 med de lengdeforskydelige arme i en
yderstilling,

Figur 11 viser en tredje udfgrelsesform af redskabsophanget vist i transportstillingen

med den anden ramme ud for kgrselsretningen,
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Figur 12 viser redskabsoph@®nget fra figur 11 i en position mellem transportstillingen
og en yderstilling med armene delvis udstrakte og den anden ramme pa siden af kgr-
selsretningen,

Figur 13 viser redskabsophanget fra figur 11 i en yderstilling, med fuldt udstrakte
arme og den anden ramme pa siden af kgrselsretningen,

Figur 14 viser en fjerde udfgrelsesform af redskabsophanget i transportstillingen,
Figur 15 viser den fjerde udfgrelsesform af redskabsoph@nget i en fgrste stilling mel-
lem transportstillingen og en yderstilling,

Figur 16 viser en fjerde udfgrelsesform af redskabsophanget i en anden stilling mel-
lem transportstillingen og en yderstilling, og

Figur 17 viser en fjerde udfgrelsesform af redskabsophanget i en yderstilling.

I beskrivelsen af figurerne vil identiske eller tilsvarende elementer blive betegnet med
samme henvisningsbetegnelse i de forskellige figurer. Der vil siledes ikke blive givet

en forklaring af alle detaljer i forbindelse med hver enkelt figur/udfgrelsesform.

Detaljeret beskrivelse af opfindelsen

Figur 1 viser et kgretgj 2 set fra oven, med redskabsophanget 1 monteret. Svingarms-
arrangementet 6 er i transportstillingen, og redskabet 5 er derfor tat pa keretgjet 2.
Dette medvirker at kgretgjet 2 kan kgre pé offentlig vej mellem arbejdssteder med et

redskab 5 monteret i redskabsoph&nget 1 med et begrenset udhzng.

Figur 2 viser et kgretg) 2 set fra oven, med redskabsophanget 1 monteret. Svingarms-
arrangementet 6 er i en yderstilling til venstre for keretgjets kgrselsretning 25. Red-

skabet 5 kan saledes arbejde pé et omrade som kgretgjet ikke bergrer under kgrslen.

Figur 3 viser et kgretgj 2 set fra oven, med redskabsoph®nget 1 monteret. Svingarms-
arrangementet 6 er i en yderstilling til hgjre for kgretgjets kgrselsretning 25. Redska-

bet 5 kan saledes arbejde pa et omrade som kgretgjet ikke bergrer under kgrselen.

Figur 4 viser en forste udfgrelsesform af redskabsophznget 1. Redskabsophanget 1

omfatter en fgrste ramme 3, hvorpa redskabsophanget 1 kan monteres pa et kgretgj 2.
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Et svingarmsarrangement 6 omfatter en fgrste arm 8 og en anden arm 9. Hver arm
bestédr af en overarm 10 og en underarm 11. Overarmene 10 er drejeligt koblet til den
fprste ramme 3 med fgrste led 12. I denne udfgrelsesform er overarmene 10 udformet
sd en del af armen danner en trekant, dette bevirker at redskabsophanget 1 er stabilt i
forhold til lodrette kraftpavirkninger. Overarmene 10 er koblet til underarmene 11
med et andet led 13. Underarmene 11 er koblet til den anden ramme 4 med et tredje
led 14. Den anden ramme 4 kan kobles til et redskab (ikke vist). Leddene 12, 13, 14 er
drejelige omkring en lodret akse, sdledes at svingarmsarrangementet 6 er svingbart i et

vandret plan.

Svingarmsarrangementet 6 er forsynet med to andre aktuatorer 18, der henholdsvis er
forbundet mellem den fgrste ramme 3 og overarmen 10 pa den fgrste arm 8 og den
forste ramme 3 og overarmen 10 pa den anden arm 9. De andre aktuatorer 18 anvendes
til at bgje og strekke armene 8, 9, samt at svinge svingarmsarrangementet 6 i vandret

plan, efter at armene er last i udstrakt stilling.

I denne udfgrelsesform bevager de andre led 13 sig fra hinanden nar armene 8, 9 bgjes

og mod hinanden néar armene 8, 9 strekkes.

Et lasearrangement 7 fastholder redskabsophznget i/mellem yderstillingen og trans-
portstillingen. Pa figuren er redskabsophanget 1 vist i transportstillingen. Lésearran-
gementet 7 omfatter i denne udfgrelsesform de andre aktuatorer 18, samt stopklodser
21, 22 der er fastgjort til hver overarm 10, og som straekker sig pd ydersiden af over-
armen 10 forbi det andet led 13, saledes at den forhindrer overstraekning af det andet

led 13.

I transportstillingen begreenses svingning af underarmene 11 ved anlaeg mod en stop-
klods 22 pa hver side af den anden ramme 4, og 1 en yderstilling begrenses svingning

af underarmene 11 ved anlaeg mod stopklodsen 21.

Figur 5 viser en anden udfgrelsesform af redskabsoph@nget 1 set ovenfra. Redskabs-
ophznget 1 omfatter en fgrste ramme 3, hvorpa redskabsoph@nget 1 kan monteres pé

et kgretg) 2 (ikke vist). Et svingarmsarrangement 6 omfatter en fgrste arm 8 og en an-



10

15

20

25

30

DK 177331 B1

13

den arm 9. Hver arm bestar af en overarm 10 og en underarm 11. Overarmene 10 er
drejeligt koblet til den fgrste ramme 3 med fgrste led 12. Underarmene 11 er koblet til
den anden ramme 4 med et tredje led 14. Den anden ramme er udlgseligt koblet til et
redskab 5. Et ldsearrangement 7 fastholder redskabsophanget i/mellem yderstillingen

og transportstillingen.

Overarmene 10 er lengdeforskydelige arme 15, idet overarmen 10 er teleskoperbar.
Lengdeforskydningen aktiveres med de fgrste aktuatorer 17, der er forbundet til de

leengdeforskydelige arme 15.

De andre aktuatorer 18, som er forbundet mellem den fgrste ramme 3 og overarmene
10, anvendes til dels at strzkke armene 8, 9, dels at svinge svingarmsarrangementet 6 i

vandret plan.

En tredje aktuator 19 er forbundet mellem de to overarme 10. Den tredje aktuator 19
anvendes til at strazkke det andet led 13, nar den trekkes sammen og bgje det andet led

13, nér den skydes ud.

I denne udfgrelsesform bevager de andre led 13 sig fra hinanden, nér armene 8, 9 bg-

jes og mod hinanden, nar armene 8, 9 strackkes.

Pa figur 5 er redskabsophanget 1 vist i transportstillingen. Lisearrangementet 7 om-
fatter i denne udfgrelsesform de andre aktuatorer 18, de tredje aktuatoren 19 og stop-
klodsen 23. Stopklodsen 23 kan udstyres med en aftagelig 13setap séledes at underar-

men 11 kan fikseres mekanisk til overarmen 10 nar armene 10 er strakte.

Lengdeforskydningen af de lengdeforskydelige arme 15 fastldses af et andet lasear-

rangement 16, der omfatter de fgrste aktuatorer 17.

Figurerne 6-10 viser hvordan redskabsophanget 1 flyttes fra transportstillingen til en

yderstilling pa siden af kgrselsretningen.
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Figur 6 viser redskabsophanget 1 i transportstillingen med den anden ramme 4 ud for

kgrselsretningen 25 og de andre led 13 bgjet.

Figur 7 viser redskabsophanget 1, hvor armene 8, 9 i svingarmsarrangementet 6 delvis

udstrakte.

Figur 8 viser redskabsophznget 1 i en yderstilling hvor armene 8, 9 i svingarmsarran-
gementet 6 er udstrakte og hvor den anden ramme 4 er i en position ud for kgrselsret-
ningen 25. Stopklodsen 23 er derved i bergring med underarmen 11, og laser derved
for bevaegelse i en retning. En tap (ikke vist) kan placeres i stopklodsen sdledes at det

andet led 13 er last.

Figur 9 viser redskabsophanget 1 i en yderstilling, hvor svingarmsarrangementet 6 er

forskudt, og anden rammen 4 derved er i en position pa siden af kgrselsretningen 25.

Figur 10 viser redskabsophanget 1 i en yderstilling som i figur 9, men hvor de leng-
deforskydelige arme 15 er forskudt séledes at anden ramme 4 er flyttet lengere vak

fra kgrselsretningen 25.

Langdeforskydningen kan justeres afhzngig af redskabets bredde, af kgretgjets bred-

de, eller athangig af arbejdsopgaven.

Figur 11 viser en tredje udfgrelsesform af redskabsophenget 1 vist i transportstillin-
gen. I denne udfgrelsesform omfatter redskabsophanget 1 en fgrste ramme 3, hvorpa
redskabsophanget 1 kan monteres pa et kgretgj. Et svingarmsarrangement 6 omfatter
en fgrste arm 8 og en anden arm 9. Hver arm bestér af en overarm 10 og en underarm
11. Overarmene 10 er drejeligt koblet til den fgrste ramme 3 med fgrste led 12. Under-
armene 11 er koblet til den anden ramme 4 med et tredje led 14. Den anden ramme er

koblet til et redskab 5.

De andre aktuatorer 18, som er forbundet mellem den fgrste ramme 3 og overarmene
10, anvendes til dels at streekke armene 8, 9, dels at svinge svingarmsarrangementet 6 i

vandret plan,
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I denne udfgrelsesform beveger de andre led 13 sig fra hinanden, nar armene 8, 9 bg-

jes og mod hinanden, nér armene 8, 9 strakkes.

Fjerde aktuatorer 20 er forbundet mellem overarmen 10 og underarmen 11. De fjerde

aktuatorer 20 styrer drejning omkring det andet led 13.

Et lasearrangement 7 fastholder redskabsophzanget enten i en yderstilling eller i trans-
portstillingen. Lasearrangementet 7 omfatter i denne udfgrelsesform de andre aktuato-

rer 18 og de fjerde aktuatorer 20.

Figur 12 viser den tredje udfgrelsesform af redskabsoph&nget 1 i en position med den

anden ramme 4 i en position ved siden af kgrselsretningen 25.

Figur 13 viser den tredje udfgrelsesform af redskabsophanget 1 i en yderstilling, med

den anden ramme 4 i en position ved siden af kgrselsretningen 25.

Figur 14-17 viser en fjerde udfgrelsesform af redskabsoph@nget 1, under trinvis be-

vaegelse fra transportstilling til en yderstilling pa siden af kgrselsretningen..

Figur 14 viser en fjerde udfgrelsesform af redskabsophanget 1 i transportstillingen. 1
denne udfgrelsesform er de andre led 13 forbundet med et afstandselement 26. Dette
bevirker at den f@grste ramme 3, overarmene 10 og afstandselementet 26 danner et pa-
rallelogram. Endvidere danner afstandselementet 26, underarmene 11 og anden ram-
men 4 ligeledes et parallelogram. En anden aktuator 18 er forbundet mellem den fgrste
ramme 3 og til en af overarmene 10. En femte aktuator 27 er forbundet mellem samme
overarm 10 og en af underarmene 11. Et ldsearrangement 7 omfatter den anden aktua-
tor 18 og den femte aktuator 27, dette bevirker at redskabsophenget 1 kan fastléses i

en gnsket stilling.

I denne udfgrelsesform er afstanden mellem de andre led 13 fast, nér armene 8, 9 bgjes

eller strazkkes.
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Figur 15 viser den fjerde udfprelsesform af redskabsophznget 1, i en fgrste stilling

mellem transportstillingen og en yderstilling.

Figur 16 viser en fjerde udfgrelsesform af redskabsophanget 1. i en anden stilling

mellem transportstillingen og en yderstilling.

Figur 17 viser en fjerde udfgrelsesform af redskabsophanget 1 i en yderstilling.

Henvisningbetegnelserne er summeret nedenfor:

—

Redskabsophzng
Kgretg)

Fgrste ramme

Anden ramme
Redskab
Svingarmsarrangement
Fgrste 1asearrangement

Fgrste arm

W e N kW

Anden arm

—
<o

. Overarm

[a—
[u—

. Underarm

Pk
[

. Farste led
. Andet led
. Tredje led

b i
h b~ W

. Lzngdeforskydelige arme

—
[=)}

. Andet lasearrangement

.
~1

. Fgrste aktuator

—
oo

. Anden aktuator

o
o

Tredje aktuator

o
o

. Fjerde aktuator

3]
Pk

. Stopklods ved andet led

]
o

. Stopklods ved tredje led

N
[F]

. Stopklods med aftagelig lasetap

[N
o

Kgretgjets kgrselsretning
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26. Afstandselement

27. Femte aktuator
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PATENTKRAV

1. Redskabsophang (1), til et kgretgj (2), fortrinsvis en traktor, der omfatter en fgrste
ramme (3) for montage af redskabsophanget (1), og en anden ramme (4) for montage
af et redskab (5), hvor redskabsophanget (1) omfatter et svingarmsarrangement (6),
der er drejeligt monteret mellem den fgrste (3) og anden (4) ramme, hvor redskabsop-
hznget (1) har mindst en yderstilling med den anden ramme (4) i en position pa siden
af kgretgjets kgrselsretning (25), hvor redskabsoph@nget (1) har en transportstilling
med den anden ramme (4) i en position ud for kgretgjets kgrselsretning (25), og hvor
redskabsoph@nget (1) er forsynet med et f@grste ldsearrangement (7), for fastholdelse af
den anden ramme (4) i en position fra yderstillingen og til transportstillingen, kende-
tegnet ved, at svingarmsarrangementet (6) omfatter en fgrste arm (8) og en anden arm
(9), hvor hver arm (8, 9) omfatter en overarm (10), der er forbundet til den f@rste ram-
me (3) med et fgrste led (12), samt en underarm (11), der er forbundet til den anden
ramme (4) med et tredje led (14), hvor overarmen (10) og underarmen (11) er indbyr-
des forbundne med et andet led (13), og hvor hvert led (12, 13, 14) er drejeligt om-

kring en stort set lodret akse.

2. Redskabsoph&ng ifglge krav 1, kendetegnet ved, at overarmene (10) og/eller un-
derarmene (11) i svingarrangementet (6) omfatter leengdeforskydelige arme(15), og

hvor de lengdeforskydelige arme omfatter et andet lasearrangement (16).

3. Redskabsoph®ng ifglge krav 2, kendetegnet ved, at de lzngdeforskydelige arme
(15) hver er forsynet med mindst en fgrste aktuator (17), fortrinsvist en linezr hydrau-
lisk aktuator, og hvor navnte andet lasearrangementet (16) omfatter den nzvnte

mindst ene f@rste aktuator (17).

4. Redskabsophang ifglge et hvilket som helst af de foregdende krav, kendetegnet
ved, at svingarmsarrangementet (6) omfatter mindst en anden aktuator (18), fortrins-
vist en line@r hydraulisk aktuator, tilvejebragt mellem den fgrste ramme (3) og den

anden overarm og/eller mellem den fgrste ramme (3) og den fgrste overarm.
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5. Redskabsoph®ng ifglge et hvilket som helst af de foregdende krav, kendetegnet
ved, at det fgrste ldsearrangement (7) i det mindste omfatter nevnte mindst ene anden

aktuator (18).

6. Redskabsophang ifglge et hvilket som helst af de foregdende krav, kendetegnet
ved, at svingarmsarrangementet (6) omfatter mindst en tredje aktuator (19) tilvejebragt

mellem den anden overarm og den fgrste overarm.

7. Redskabsoph@ng ifglge et hvilket som helst af de foregaende krav, kendetegnet
ved, at nzvnte fgrste lasearrangement (7) i det mindste omfatter den mindst ene tredje

aktuator (19).

8. Redskabsophang ifglge et hvilket som helst af de foregdende krav, kendetegnet
ved, at hver underarm (11) omfatter en fjerde aktuator (20), fortrinsvist en linezr hy-
draulisk aktuator, tilvejebragt mellem den anden ramme (4) og underarmen (11), og at

navnte fgrste lasearrangement (7) i det mindste omfatter de fjerde aktuatorer (20)..

9. Redskabsoph®ng ifglge et hvilket som helst af de foregidende krav, kendetegnet
ved, at svingarmsarrangementet (6) omfatter et afstandselement (26) tilvejebragt mel-

lem den fgrste og den anden arm (8, 9) nzr de andre led (13).

10. Redskabsoph®ng ifglge et hvilket som helst af de foregdende krav, kendetegnet
ved, at svingarmsarrangementet (6) omfatter mindst en femte aktuator (27), der er til-
vejebragt mellem overarmen(e) (10) og underarmen(e) (11), og at det fgrste lasearran-

gement (7) omfatter den mindst ene femte aktuator (27).
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