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Opis wynalazku

Niniejsze ujawnienie nalezy do dziedziny techniki urzadzenh zabezpieczajacych ciato ludzkie i od-
nosi sie do kasku do ochrony gtowy ciata ludzkiego, zwtaszcza do kasku z konstrukcja chroniaca ostony
podbrddka, a zwtaszcza do kasku umozliwiajacego zmiane pozycji i postawy ostony podbrodka pomie-
dzy konstrukcja kasku petnego a konstrukcja kasku otwartego zgodnie z wymaganiami zastosowania.

Powszechnie wiadomo, ze uzytkownicy réznych pojazdéw silnikowych, samochoddw wyscigo-
wych, todzi wyscigowych, pojazdéw balansowych, samolotéw, a nawet roweréw kolarskich, powinni no-
si¢ kaski, zeby chroni¢ gtowy podczas jazdy. Ponadto osoby pracujace w wielu szczegdlnych sytua-
cjach, takich jak warsztaty natryskowe, gaszenie pozaréw, pomoc w przypadku katastrof, walka z terro-
ryzmem i zamieszkami, a takze w trudnych warunkach, takich jak eksploracja kopalni, wydobycie wegla
i drazenie tuneli, réwniez powinny nosi¢ kaski, zeby chroni¢ swoje gtowy przed réznymi nieoczekiwa-
nymi urazami. Obecnie istnieja gtdwnie dwa rodzaje kaskéw, a mianowicie kask typu petnego i kask
typu otwartego, gdzie kaski typu petnego sa wyposazone w ostone podbrédka otaczajaca podbrdodek
uzytkownika, podczas gdy kaski typu otwartego nie majg ostony podbrédka. W przypadku kaskéw typu
petnego moga one lepiej chroni¢ gtowe uzytkownika dzieki ostonom podbrddka, natomiast w przypadku
kaskow typu otwartego zapewniajg one lepszy komfort uzytkowania, poniewaz usta, nos i inne organy
uzytkownika nie sa ograniczone ostona podbrédka.

W typowych kaskach typu petnego ostona podbrédka i korpus skorupy sa zintegrowane, to zna-
czy, ze ostona podbrédka jest nieruchoma w stosunku do korpusu skorupy. Niewatpliwie typowe kaski
typu petnego o takiej zintegrowanej konstrukcji sg mocne i niezawodne, a tym samym zapewniaja wy-
starczajace bezpieczenstwo noszacym je osobom. Jednakze, z drugiej strony, kaski typu petnego
o zintegrowanej konstrukcji maja nastepujace wady. Po pierwsze, z punktu widzenia uzytkowania, kiedy
uzytkownik musi wykona¢ czynnosci takie jak picie wody, wykonywanie telefonu lub odpoczynek, musi
on zdja¢ kask, zeby wykonac¢ odpowiednia czynno$¢ i nie ma watpliwosci, ze kaski typu petnego
o zintegrowanej konstrukcji sg nieelastyczne i niewygodne. Po drugie, z punktu widzenia produkcji, ka-
ski typu petnego o zintegrowanej konstrukcji maja cechy konstrukcyjne duzej wneki i matego otworu,
takie, ze forma jest bardzo skomplikowana, a wydajnosc¢ produkcji jest niska. Jest to powdd, dla ktérego
kaski typu petnego o zintegrowanej konstrukcji maja wysokie koszty produkcji.

Oczywiste jest, ze typowe kaski o zintegrowanej konstrukcji kasku petnego nie moga spetni¢ wy-
magan bezpieczenstwa, wygody, niskich kosztéw i tym podobnych. W zwigzku z tym opracowanie ka-
sku, ktéry faczy w sobie zalety bezpieczenstwa konstrukcji kasku petnego i wygody konstrukcji kasku
otwartego, stato sie naturalnie obecnym celem badaczy i producentéw kaskow. W tym kontekscie zgta-
szajacy niniejszy wynalazek zaproponowat w chinskim zgtoszeniu patentowym nr CN105901820A ,kask
z przeksztatcalng konstrukcja chroniaca szczeke, opartg na ograniczeniu przektadniowym?”, ktéry cha-
rakteryzuje sie tym, ze nieruchome wewnetrzne kota zebate typu walcowego sg usytuowane po dwdéch
bokach skorupy kasku, dwa obrotowe zewnetrzne kota zebate typu walcowego sa odpowiednio przy-
mocowane na dwéch ramionach ostony podbrodka, a odpowiednie tukowate szczeliny ograniczajace
sa utworzone na podstawach wsporczych przymocowanych do skorupy kasku. Obrotowe zewnetrzne
kota zebate i nieruchome wewnetrzne kota zebate sg ograniczone przez szczeliny ograniczajace tak,
ze obrotowe zewnetrzne kota zebate i nieruchome wewnetrzne kota zebate sg zazebione ze soba two-
rzac pare kinematyczng. Odpowiednio pozycja i postawa ostony podbrodka sg ograniczone przez z gory
okreslony proces, a ostona podbrddka porusza sie po zaplanowanej drodze pomiedzy pozycja konstruk-
cji kasku petnego a pozycja konstrukcji kasku otwartego i moze by¢ odwrotnie sterowana pomiedzy tymi
dwoma pozycjami. Inaczej mowiac ostona podbrédka moze by¢ podnoszona z pozycji konstrukcji kasku
petnego do pozycji konstrukcji kasku otwartego w zaleznosci od potrzeb i na odwrét. Ponadto, poniewaz
ostona podbrodka i korpus skorupy nie sg zintegrowane, forma do wytwarzania kasku staje sie prostsza,
co pozwala na obnizenie kosztow wytwarzania i ulepszenie wydajnosci produkcji. Oczywiste jest, ze
schemat konstrukcji przeksztatcalnej ostony podbrodka z przektadniag zebata, przedstawiony w niniej-
szym zgtoszeniu patentowym, moze lepiej spetnia¢ wymagania bezpieczehstwa, wygody, niskich kosz-
téw i tym podobnych, promujac tym samym postep w technologii wytwarzania kaskéw.

Jednakze, chociaz kask o przeksztatcalnej konstrukcji ostony podbrédka zaproponowany w chin-
skim zgtoszeniu patentowym nr CN105901820A ma oczywiste zalety, diugie tukowate szczeliny ogra-
niczajace o charakterze przelotowym sa potrzebne do utrzymania relacji zazebiania pomiedzy obraca-
jacymi sie zewnetrznymi kotami zebatymi i nieruchomymi wewnetrznymi kotami zebatymi, a obracajace
sie zewnetrzne koto zebate wychyla sie pod duzym katem obrotu wraz z ostona podbrédka, powodujac
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przez to kilka wad. Mianowicie: 1) istnieje ukryte niebezpieczenstwo w niezawodnosci kasku ze wzgledu
na dtugie tukowate rowki ograniczajgce, poniewaz ostona podbrodka nie moze catkowicie pokry¢ row-
kéw ograniczajacych, to znaczy, ze trudno jest ramie korpusu ostony podbrédka skutecznie pokry¢ dtu-
gimi tukowatymi szczelinami ograniczajacymi o charakterze przelotowym, gdy ostona podbrddka tworzy
kask otwarty na twarzy podczas procesu przeksztatcania pozy ostony podbrédka, zwiaszcza w pewnym
potozeniu posrednim pomiedzy konstrukcjg kasku petnego a konstrukcja kasku otwartego (kask w tym
przypadku ma postac ,kasku o konstrukcji niby-otwartej”, ktéra jest wygodna dla uzytkownika do wyko-
nywania takich czynno$ci jak picie wody, rozmowa i dorazna wentylacja, i jest szczegdlnie przydatna
do pracy w tunelu). W rezultacie powstaje mozliwos¢ przedostania sie ciat obcych do zazebiajgcej sie
pary kinematycznej utworzonej przez obracajgce sie zewnetrzne kota zebate i nieruchome wewnetrzne
kota zebate, a gdy taki przypadek wystapi, para przektadniowa tatwo ulega zakleszczeniu. Inaczej mo-
wiac, istnieja pewne ukryte niebezpieczenstwa w niezawodnosci kasku podczas uzytkowania. 2) Istnie-
nie dtugich tukowatych szczelin ograniczajacych o charakterze przelotowym powoduje duzy hatas
w kasku, rowniez dlatego, ze ostona podbrodka jest wymagana do utworzenia kasku otwartego na twa-
rzy w stanie, w ktérym ostona podbrddka znajduje sie w pozycji posredniej pomiedzy konstrukcja kasku
petnego a konstrukcja kasku otwartego podczas procesu przeksztatcania pozy ostony podbrédka, wiec
ostona podbrdodka nie moze catkowicie zakryé rowkéw ograniczajgcych uzytkownika, tak Zze drzenie,
spowodowane zewnetrznym przeptywem powietrza przez zewnetrzng powierzchnie kasku, moze by¢
tatwo przenoszone ze szczelin ograniczajgcych o charakterze przelotowym do wnetrza kasku. Ponie-
waz rowki ograniczajace sg usytuowane w poblizu dwoch uszu uzytkownika, efekt izolacji akustyczne;
lub wygoda noszenia kasku jest staba. 3) Usytuowanie i sposob dziatania zewnetrznych kot zebatych,
ktére obracaja sie jak planeta, powoduja, Ze bezpieczenstwo kasku jest w pewnym stopniu ostabione,
poniewaz zewnetrzne kota zebate poruszaja sie wraz z ostona podbrdodka, wykazujac zachowanie ob-
racajacej sie planety, gdy ostona podbrédka zmienia sie w potozeniu konstrukcyjnym ostony podbrédka.
Nietrudno zauwazy¢, 2e duza przestrzen jest omiatana i oczywiscie niemozliwe jest usytuowanie $rub
mocujacych lub innych konstrukcji mocujacych w zakresie przestrzeni, w ktérej obracajg sie zewnetrzne
kota zebate. W tym przypadku podstawy wsporcze z utworzonymi w nich dtugimi fukowatymi rowkami
ograniczajacymi, sa z koniecznosci zaprojektowane jako cienkoskorupowe cztony o duzej rozpietosci.
Wiadomo, Ze cztony tej konstrukcji maja stosunkowo mata sztywnos$¢ wewnetrzna, co oznacza, ze sko-
rupa kasku ma stosunkowo mata sztywnosé, czyli bezpieczehstwo kasku jest ostabione.

Podsumowujac, kask z przeksztatcalng konstrukcja zabezpieczajaca szczeke oparta na ograni-
czeniu przektadniowym moze by¢ przeksztatcany pomiedzy pozycja kasku petnego a pozycja kasku
otwartego, ale jego wadg jest niska niezawodno$¢, wygoda i bezpieczenstwo. Podsumowaujac, nadal
istnieje mozliwo$¢ dalszego doskonalenia istniejacych kaskow z przeksztaicalng konstrukcja ostony
podbrodka.

W zwigzku z powyzszymi problemami wystepujacymi w istniejacych kaskach z przeksztatcalng
konstrukcja chroniaca szczeke, opartg na ograniczeniu przektadniowym, przyktady wykonania niniej-
szego ujawnienia zapewniaja kask z ograniczang przektadniowo przeksztatcalng konstrukcja ostony
podbrodka. W poréwnaniu z istniejgca technologia ograniczanej przektadniowo przeksztatcalnej kon-
strukcji ostony podbrédka, w tym kasku, poprzez ulepszenie usytuowania konstrukc;ji i trybu pracy me-
chanizmu ograniczania przektadniowego, mozna zapewni¢ doktadng konwersje pozycji i postawy
ostony podbrédka pomiedzy konstrukcja kasku petnego i konstrukcja kasku otwartego, a takze mozna
jeszcze efektywniej ulepszy¢ niezawodnos¢, wygode i bezpieczenstwo kasku.

Przedmiot przyktadu wykonania ujawnienia jest osiagniety nastepujgco. Kask z przeksztaicalng
konstrukcja ostony podbrdodka z przektadnig zebata, zawierajacy: korpus skorupy, ostone podbrédka
oraz dwie podstawy wsporcze, przy czym dwie podstawy wsporcze sg usytuowane odpowiednio po
dwdch bokach korpusu skorupy i dwie podstawy wsporcze sa usytuowane na korpusie skorupy lub
zintegrowane z korpusem skorupy; w przypadku gdy ostona podbrédka jest wyposazona w dwa ra-
miona, ktére sa usytuowane odpowiednio po dwdch bokach korpusu skorupy; przy czym dla kazdej
z dwdch podstaw wsporczych zapewnione jest wewnetrzne koto zebate ograniczone przez podstawe
wsporczg i/lub korpus skorupy, oraz zewnetrzne koto zebate ograniczone przez podstawe wsporczg
i/lub korpus skorupy; przy czym wewnetrzne koto zebate jest obracalne wokét osi wewnetrznego kota
zebatego, a zewnetrzne koto zebate jest obracalne wokdt osi zewnetrznego kota zebatego; przy czym
wewnetrzne koto zebate sktada sie z korpusu lub naktadki posiadajgcej szczeline przelotowa, a w szcze-
linie przelotowej zapewniony jest czton napedowy; przy czym podstawa wsporcza, ramie, wewnetrzne
koto zebate, zewnetrzne koto zebate i czton napedowy z boku korpusu skorupy stanowig mechanizm
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powigzany; przy czym w mechanizmie powiazanym ramie jest usytuowane na zewnatrz szczeliny prze-
lotowe] wewnetrznego kota zebatego, zewnetrzne koto zebate i wewnetrzne koto zebate sg ze soba
zazebione tworzgc pare kinematyczng, a wewnetrzne koto zebate jest w przesuwnym dopasowaniu
z ramieniem tworzac pare kinematyczng przesuwna; przy czym czion napedowy jest w potaczeniu
wspotpracujacym z zewnetrznym kotem zebatym na jednym koncu cztonu napedowego, tak ze czion
napedowy moze byé napedzany przez zewnetrzne koto zebate lub zewnetrzne koto zebate moze by¢
napedzane przez czton napedowy; czton napedowy jest w potaczeniu wspoétpracujacym z ramieniem na
drugim koricu napedu cztonowego, tak ze ramie moze byé napedzane przez czton napedowy lub czton
napedowy moze by¢ napedzany przez ramie; oraz, przy czym logika napedu i dziatania wykonywana
przez ostone podbrdodka, wewnetrzne koto zebate, zewnetrzne koto zebate i czton napedowy w mecha-
nizmie powigzanym obejmuje co najmniej jedng z trzech sytuacji a), b) i c):

a) ostona podbrédka rozpoczyna wstepng czynnos¢ obrotowa; nastepnie ostona podbrédka na-
pedza wewnetrzne koto zebate do obracania sie przez ramie; po tym wewnetrzne koto zebate napedza
zewnetrzne koto zebate za pomoca zazebiania pomiedzy wewnetrznym kotem zebatym i zewnetrznym
kotem zebatym; a nastepnie zewnetrzne koto zebate napedza ramie do poruszania sie przez czton na-
pedowy, a ramie jest zmuszone do wykonania przesuwnego przemieszczenia wzgledem wewnetrznego
kota zebatego przez ograniczenie pomiedzy wewnetrznym kotem zebatym a ramieniem pary kinema-
tycznej przesuwnej, tak ze pozycja i postawa ostony podbrédka sa odpowiednio zmieniane podczas
procesu obrotu ostony podbrédka;

b) wewnetrzne koto zebate rozpoczyna wstepng czynnos$¢ obrotowa; nastepnie wewnetrzne koto
zebate napedza ostone podbrodka do wykonania odpowiedniego ruchu obrotowego przez pare kine-
matyczna przesuwna utworzong przez wewnetrzne koto zebate i ramie; w miedzyczasie, wewnetrzne
koto zebate napedza zewnetrzne koto zebate do obrotu poprzez zazebienie pomiedzy wewnetrznym
kotem zebatym i zewnetrznym kotem zebatym, a zewnetrzne koto zebate napedza ramie do przemiesz-
czenia przez czton napedowy i ramie jest zmuszone do wykonania przesuwnego przemieszczenia
wzgledem wewnetrznego kota zebatego przez ograniczenie pomiedzy ramieniem i wewnetrznym kotem
zebatym pary kinematycznej przesuwnej, tak ze pozycja i postawa ostony podbrodka sa odpowiednio
zmieniane podczas procesu obrotu ostony podbrédka; oraz

c) zewnetrzne koto zebate rozpoczyna wstepng czynnos$¢ obrotowa; nastepnie zewnetrzne koto
zebate napedza wewnetrzne koto zebate do obrotu za pomoca zazebienia pomiedzy zewnetrznym ko-
tem zebatym a wewnetrznym kotem zebatym; nastepnie wewnetrzne koto zebate napedza ostone pod-
brédka do wykonania odpowiedniego ruchu obrotowego za pomocg pary kinematycznej przesuwne;j
utworzonej przez wewnetrzne koto zebate i ramie; a w miedzyczasie zewnetrzne koto zebate napedza
ramie do poruszania sie przez czton napedowy, a ramie jest zmuszone do wykonywania przesuwnego
przemieszczenia wzgledem wewnetrznego kota zebatego przez ograniczenie pomiedzy ramieniem
a wewnetrznym kotem zebatym pary kinematycznej przesuwne;j tak, ze pozycja i postawa ostony pod-
brédka sa odpowiednio zmieniane podczas procesu obrotu ostony podbrédka.

W jednym przyktadzie wykonania, w mechanizmie powiazanym, para kinematyczna sktadajaca
sie z wewnetrznego kota zebatego i zewnetrznego kota zebatego stanowi mechanizm napedowy prze-
ktadni ptaskiej.

W jednym przyktadzie wykonania, w mechanizmie powigzanym, wewnetrzne koto zebate i ze-
wnetrzne koto zebate sa kotami zebatymi walcowymi; a gdy wewnetrzne koto zebate i zewnetrzne koto
zebate zazebiajg sie ze soba, promien podziatowy R wewnetrznego kota zebatego i promien podziatowy
r zewnetrznego kota zebatego spetniajg zaleznos¢: R/r = 2.

W jednym przykiadzie wykonania, w mechanizmie powigzanym, czton napedowy zawiera kon-
strukcje powierzchni obrotowej majgcej os obrotu, 0$ obrotu jest zawsze obracalna wokét osi zewnetrz-
nego kota zebatego synchronicznie z zewnetrznym kotem zebatym, i 0§ obrotu jest usytuowana réwno-
legle do osi zewnetrznego kota zebatego oraz przecina sie z kotem podziatowym zewnetrznego kota
zebatego.

W jednym przyktadzie wykonania, konstrukcja powierzchni obrotowej cztonu napedowego jest
walcowa konstrukcja powierzchniowa lub okragta stozkowa konstrukcja powierzchniowa.

W jednym przyktadzie wykonania, ograniczenie wspétpracujace pomiedzy cztonem napedowym
i zewnetrznym kotem zebatym jest takie, Ze czton napedowy jest przymocowany do zewnetrznego kota
zebatego lub zintegrowany z zewnetrznym kotem zebatym i czion napedowy jest w obracalnym dopa-
sowaniu z ramieniem; lub ograniczenie wspotpracujace pomiedzy cztonem napedowym a zewnetrznym
kotem zebatym jest takie, ze czton napedowy jest w obracalnym dopasowaniu z zewnetrznym kotem
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zebatym i czton napedowy jest przymocowany do ramienia lub zintegrowany z ramieniem; lub ograni-
czenie wspotpracujace pomiedzy cztonem napedowym a zewnetrznym kotem zebatym jest takie, ze
czton napedowy jest w obracalnym dopasowaniu z zewnetrznym kotem zebatym i czton napedowy jest
réwniez w obracalnym dopasowaniu z ramieniem.

W jednym przyktadzie wykonania, pierwszy czton zapobiegajacy odiaczeniu mogacy zapobiec
luzowi osiowemu wewnetrznego kota zebatego jest usytuowany na podstawie wsporczej, korpusie sko-
rupy i/lub zewnetrznym kole zebatym; drugi czton zapobiegajacy odiaczeniu mogacy zapobiec luzowi
osiowemu zewnetrznego kota zebatego jest usytuowany na wewnetrznym kole zebatym, podstawie
wsporczej i/lub korpusie skorupy; oraz trzeci czion zapobiegajacy odtgczeniu mogacy zapobiec luzowi
osiowemu ramienia ostony podbrodka jest usytuowany na wewnetrznym kole zebatym.

W jednym przyktadzie wykonania co najmniej jeden z zebdw przektadni zewnetrznego kota ze-
batego jest zaprojektowany jako nietypowy zab przektadni o grubosci wiekszej od sredniej grubosci
wszystkich efektywnych zebdw przektadni na zewnetrznym kole zebatym, a czton napedowy jest pota-
czony tylko z nietypowym zebem przektadni.

W jednym przyktadzie wykonania szczelina przelotowa wewnetrznego kota zebatego jest ptaska
prosta szczeling przelotowa, ktéra jest usytuowana tak, zeby wskazywata lub przechodzita przez os
wewnetrznego kota zebatego; para kinematyczna przesuwna utworzona przez przesuwne dopasowanie
wewnetrznego kota zebatego z ramieniem jest liniowg parg kinematyczng przesuwna, a liniowa para
kinematyczna przesuwna jest usytuowana tak, zeby wskazywata lub przechodzita przez o$ wewnetrz-
nego kota zebatego; oraz prosta szczelina przelotowa i liniowa para kinematyczna przesuwna sg nato-
zone na siebie lub rownolegte do siebie.

W jednym przykfadzie wykonania, gdy ostona podbrédka jest w pozycji konstrukcji kasku petnego,
0$ obrotu konstrukcji powierzchni obrotowej cztonu napedowego w co najmniej jednym mechanizmie
powigzanym jest natozona na o$ wewnetrznego kota zebatego, a liniowe elementy ograniczajace za-
warte w parze kinematycznej przesuwnej w mechanizmie powigzanym sa prostopadte do ptaszczyzny
osi wewnetrznego kota zebatego i osi zewnetrznego kota zebatego.

W jednym przyktadzie wykonania kat srodkowy o objety wszystkimi efektywnymi zebami prze-
ktadni wewnetrznego kota zebatego jest wiekszy lub réwny 180 stopni.

W jednym przyktadzie wykonania pierwsza konstrukcja zaciskowa jest usytuowana na podstawie
wsporczej i/lub korpusie skorupy; co najmniej jedna druga konstrukcja zaciskowa jest usytuowana na
korpusie wewnetrznego kota zebatego lub rozszerzeniu wewnetrznego kota zebatego; sprezyna naci-
skowa do dociskania i napedzania pierwszej konstrukcji zaciskowej w poblizu drugiej konstrukcji zaci-
skowej jest dalej usytuowana na podstawie wsporczej i/lub korpusie skorupy; pierwsza konstrukcja za-
ciskowa i druga konstrukcja zaciskowa sg meskimi i zeAskimi konstrukcjami zaczepowymi dopasowa-
nymi do siebie; oraz, gdy pierwsza konstrukcja zaciskowa i druga konstrukcja zaciskowa sa potaczone
zaciskowo ze soba, mozliwe jest osiagniecie efektu zacisniecia i utrzymania ostony podbrodka w aktu-
alnej pozycji i postawie ostony podbrédka.

W jednym przyktadzie wykonania, pierwsza konstrukcja zaciskowa jest w konfiguracji z zebami
wypuktymi; druga konstrukcja zaciskowa jest w konfiguracji z rowkami; zapewniona jest co najmniej
jedna druga konstrukcja zaciskowa, przy czym druga konstrukcja zaciskowa jest potaczona zaciskowo
z pierwsza konstrukcja zaciskowa, gdy ostona podbrddka jest w pozycji konstrukcji kasku petnego,
a inna druga konstrukcja zaciskowa jest potaczona zaciskowo z pierwsza konstrukcjg zaciskowa, gdy
ostona podbrddka jest w pozycji konstrukcji kasku otwartego.

W jednym przyktadzie wykonania, inna druga konstrukcja zaciskowa jest potaczona zaciskowo
z pierwszg konstrukcja zaciskowa, gdy ostona podbrodka jest w pozycji konstrukcji z odstonieta twarza.

W jednym przykiadzie wykonania, korpus skorupy zawiera sprezyne wspomagajaca usytuowana
na podstawie wsporczej i/lub korpusie skorupy; gdy ostona podbrodka jest w pozycji konstrukcji kasku
petnego, sprezyna wspomagajaca jest $cisnieta i magazynuje energie; gdy ostona podbrdédka obraca
sie z pozycji konstrukcji kasku petnego w strone koputy korpusu skorupy, sprezyna wspomagajaca uwal-
nia site sprezystosci pomagajac w otwarciu ostony podbrddka; oraz, gdy ostona podbrdodka znajduje sie
pomiedzy pozycja konstrukcji kasku petnego i pozycja konstrukcji z odstonietg twarza, sprezyna wspo-
magajaca przestaje naciska¢ na ostone podbrddka.

W jednym przyktadzie wykonania, w co najmniej jednym mechanizmie powiazanym, stosunek
liczby zebdw odpowiadajacej petnemu obwodowi wewnetrznego kota zebatego ZR elementéw zazebia-
jacych zawartych w wewnetrznym kole zebatym do liczby zebéw odpowiadajacych petnemu obwodowi
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zewnetrznego kota zebatego Zr elementdéw zazebiajacych zawartych w zewnetrznym kole zebatym
spetnia zaleznos¢:

ZR/Zr=2.

W jednym przyktadzie wykonania, zewnetrzne koto zebate w co najmniej jednym mechanizmie
powigzanym zawiera ptytke nosna usytuowana na zewnetrznym kole zebatym.

W jednym przyktadzie wykonania, w co najmniej jednym mechanizmie powigzanym, wewnetrzne
koto zebate zawiera szczeline przelotowa utworzong w wewnetrznym kole zebatym, szczelina przelo-
towa bierze udziat w przesuwnym zachowaniu ograniczajgcym wewnetrznego kota zebatego oraz ra-
mienia, a przesuwne zachowanie ograniczajace stanowi czes¢ lub cato$¢ pary kinematycznej przesuw-
nej utworzonej przez wewnetrzne koto zebate i ramie.

W jednym przyktadzie wykonania, kask dalej zawiera wizjer, przy czym wizjer zawiera dwie nogi
usytuowane odpowiednio po dwdch bokach korpusu skorupy i mogace wychylaé sie wokot nieruchomej
osi wzgledem korpusu skorupy; bok szyny nosnej jest usytuowany na co najmniej jednej z nég i noga
z bokiem szyny nosnej jest usytuowana pomiedzy podstawa wsporczg a korpusem skorupy; otwaér prze-
lotowy znajduje sie w wewnetrznej ptytce wsporczej na podstawie wsporczej zwrdoconej do korpusu
skorupy, a sworzen spustowy wychodzgcy z otworu i mogacy stykaé sie z bokiem szyny nosnej nogi
jest usytuowany na zewnetrznym kole zebatym; oraz, gdy wizjer jest w petni zapiety, usytuowanie
sworznia spustowego i boku szyny nosnej spetnia kilka warunkéw: gdy ostona podbrédka jest otwarta
z pozycji konstrukcji kasku petnego, sworzen spustowy moze stykac sie z bokiem szyny nosnej na no-
dze i przez to napedzac wizjer do obracania sie; oraz gdy ostona podbrédka powraca do pozycji kon-
strukcji kasku petnego z pozycji konstrukcji kasku otwartego, podczas pierwszych dwéch trzecich drogi
powrotnej ostony podbrédka sworzeh spustowy moze stykaé sie z bokiem szyny nosnej na nodze i przez
to napedzac wizjer do obracania sie.

W jednym przyktadzie wykonania, zgbkowane pierwsze zeby blokujace sg usytuowane na no-
gach wizjera, a drugie zeby blokujace odpowiadajace pierwszym zebom blokujacym sg usytuowane na
podstawie wsporczej i/lub korpusie skorupy; sprezyna blokujaca jest usytuowana na podstawie wspor-
czej i/lub na korpusie skorupy; pierwsze zeby blokujace poruszaja sie synchronicznie z wizjerem,
a drugie zeby blokujace moga poruszac sie lub wychyla¢ wzgledem korpusu skorupy; gdy wizjer jest
zapiety, drugie zeby blokujace moga poruszac sie blisko pierwszych zebdw blokujgacych pod naciskiem
sprezyny blokujacej, tak ze wizjer jest stabo zapiety; oraz, gdy wizjer jest otwierany przez site ze-
wnetrzna, pierwsze zeby blokujace moga sita napedzaé drugie zeby blokujace, zeby Scisnety sprezyne
blokujaca do przemieszczenia i poprzez to do ustapienia miejsca pierwszym zebom blokujacym i odblo-
kowania pierwszych zebdw blokujacych.

W kasku z ograniczana przektadniowo przeksztatcalna konstrukcja ostony podbrdodka wediug
przyktadéw wykonania niniejszego ujawnienia, poprzez przyjecie trybu usytuowania tworzacego me-
chanizm powiazany przez ostone podbrédka, wewnetrzne koto zebate, zewnetrzne koto zebate i czton
napedowy, wewnetrzne koto zebate i zewnetrzne koto zebate moga obracac sie wokot nieruchomej osi
i zazebiac¢ sie ze sobg, zeby tworzy¢ pare kinematyczna, a para ograniczajgca w przesuwnym dopaso-
waniu z ramieniem ostony podbrddka jest utworzona na wewnetrznym kole zebatym, tak ze ramie, we-
wnetrzne koto zebate i zewnetrzne koto zebate moga by¢ napedzane do obracania sie. W miedzyczasie
ramie jest napedzane do wytworzenia przemieszczenia ruchu posuwisto-zwrotnego wzgledem we-
wnetrznego kota zebatego przez czton napedowy potaczony z zewnetrznym kotem zebatym i ramieniem
ostony podbrddka tak, ze pozycja i postawa ostony podbrodka moze by¢ precyzyjnie zmieniana wraz
z czynnoscia otwierania lub zamykania ostony podbrodka. W zwigzku z tym realizowane jest przeksztat-
cenie ostony podbrédka pomiedzy pozycja konstrukcji kasku petnego a pozycja konstrukcji kasku otwar-
tego oraz zachowana jest wyjatkowos¢ i odwracalno$é geometrycznej trajektorii ruchu ostony pod-
brédka. Na podstawie trybu usytuowania i dziatania mechanizmu powigzanego, podczas procesu prze-
ksztatcania postawy ostony podbrédka, korpus ramienia ostony podbrédka moze byé synchronicznie
obracany z wewnetrznym kotem zebatym, tak zeby podstawowo lub nawet catkowicie zakry¢ szczeline
przelotowa wewnetrznego kota zebatego. Tym samym mozna zapobiec przedostawaniu sie zewnetrz-
nych ciat obcych do pary ograniczajgcej i zapewni¢ niezawodno$¢ kasku podczas uzytkowania. Ponadto
droga zewnetrznego hatasu przedostajacego sie do wnetrza kasku moze by¢ zablokowana, a wygoda
uzytkowania kasku jest ulepszona. W miedzyczasie, poniewaz przestrzen dziatania zajeta przez ze-
wnetrzne koto zebate, ktére obraca sie wokdt nieruchomej osi, jest stosunkowo mata, zapewniony jest
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bardziej elastyczny wybdr usytuowania konstrukcji mocujacej podstaw wsporczych, sztywnos¢ wspor-
cza podstaw wsporczych moze by¢ ulepszona i ogdlne bezpieczehnstwo kasku moze byé w dalszym
ciagu ulepszone.

Fig. 1 to widok aksonometryczny kasku z ograniczana przektadniowo przeksztatcalng konstrukcja
ostony podbrédka wedtug przyktadu wykonania niniejszego ujawnienia;

Fig. 2 to widok boczny, gdy kask z ograniczang przektadniowo przeksztatcalng konstrukcja ostony
podbrédka na fig. 1 ma konstrukcje kasku petnego;

Fig. 3 to widok boczny, gdy kask z ograniczang przektadniowo przeksztatcalng konstrukcjg ostony
podbrédka na fig. 1 ma konstrukcje kasku otwartego;

Fig. 4 to widok rozstrzelony pokazujacy montaz kasku z ograniczang przektadniowo przeksztat-
calna konstrukcja ostony podbrodka z fig. 1;

Fig. 5 to schemat pokazujacy stan procesu zmiany ostony podbrédka z pozycji konstrukcji kasku
petnego do pozycji konstrukcji kasku otwartego w kasku z ograniczang przektadniowo przeksztatcalng
konstrukcjg ostony podbrédka, wedtug przyktadu wykonania niniejszego ujawnienia;

Fig. 6 to schemat pokazujacy stan procesu powrotu ostony podbrédka z pozycji konstrukcji kasku
otwartego do pozycji konstrukcji kasku petnego w kasku z ograniczang przektadniowo przeksztatcalng
konstrukcjg ostony podbrédka, wedtug przyktadu wykonania niniejszego ujawnienia;

Fig. 7 to schemat aksonometryczny przyktadu wykonania wewnetrznej ptytki wsporczej podstawy
wsporczej w kasku z ograniczang przektadniowo przeksztatcalng konstrukcja ostony podbréodka, wediug
przyktadu wykonania niniejszego ujawnienia;

Fig. 8 to schemat radialny wewnetrznej ptytki wsporczej z fig. 7 widzianej w kierunku od korpusu
skorupy wewnatrz kasku do zewnatrz kasku wzdtuz osi wewnetrznego kota zebatego;

Fig. 9 to schemat radialny wewnetrznej ptytki wsporczej z fig. 7 widzianej w kierunku od zewnatrz
kasku do korpusu skorupy kasku wzdiuz osi wewnetrznego kota zebatego;

Fig. 10 to schemat aksonometryczny przyktadu wykonania zewnetrznej ptytki wsporczej pod-
stawy wsporczej w kasku z ograniczana przektadniowo przeksztatcalna konstrukcja ostony podbrédka;

Fig. 11 to schemat radialny zewnetrznej ptytki wsporczej z fig. 10 widzianej w kierunku od korpusu
skorupy wewnatrz kasku do zewnatrz kasku wzdtuz osi wewnetrznego kota zebatego;

Fig. 12 to schemat radialny zewnetrznej ptytki wsporczej z fig. 10 widzianej w kierunku od ze-
wnatrz kasku do korpusu skorupy kasku wzdtuz osi wewnetrznego kota zebatego;

Fig. 13 to widok aksonometryczny wewnetrznego kota zebatego w kasku z ograniczang przekta-
dniowo przeksztatcalng konstrukcja ostony podbrédka, wedtug przyktadu wykonania niniejszego ujaw-
nienia;

Fig. 14 to widok aksonometryczny wewnetrznego kota zebatego z fig. 13 widzianego w innym
kierunku;

Fig. 15 to schemat radialny wewnetrznego kota zebatego z fig. 13 widzianego w kierunku od
zewnatrz kasku do korpusu skorupy kasku wzdtuz osi wewnetrznego kota zebatego;

Fig. 16 to schemat radialny wewnetrznego kota zebatego z fig. 13 widzianego w kierunku od
korpusu skorupy wewnatrz kasku do zewnatrz kasku wzdtuz osi wewnetrznego kota zebatego;

Fig. 17 to widok aksonometryczny zewnetrznego kota zebatego w kasku z ograniczang przekta-
dniowo przeksztatcalng konstrukcja ostony podbrédka, wedtug przyktadu wykonania niniejszego ujaw-
nienia;

Fig. 18 to widok aksonometryczny zewnetrznego kota zebatego z fig. 17 widzianego w innym
kierunku;

Fig. 19 to schemat radialny zewnetrznego kota zebatego z fig. 17 widzianego w kierunku od ze-
wnatrz kasku do korpusu skorupy kasku wzdtuz osi zewnetrznego kota zebatego;

Fig. 20 to schemat radialny zewnetrznego kota zebatego z fig. 17 widzianego w kierunku od kor-
pusu skorupy wewnatrz kasku do zewnatrz kasku wzdtuz osi zewnetrznego kota zebatego;

Fig. 21 to schemat aksonometryczny przyktadu wykonania ostony podbrédka i jej ramion;

Fig. 22 to widok boczny ostony podbrédka i jej ramion z fig. 21;

Fig. 23 to widok boczny ostony podbrodka i jej ramion z fig. 21 i 22 z zamontowang ostong zapiecia;

Fig. 24 to schemat aksonometryczny przyktadu wykonania ostony zapiecia ramion ostony pod-
brodka;

Fig. 25 to schemat radialny ostony zapiecia z fig. 24 widzianej w kierunku od korpusu skorupy
wewnatrz kasku do zewnatrz kasku;
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Fig. 26 to widok przekrojowy przyktadu wykonania montowania wewnetrznego kota zebatego,
zewnetrznego kota zebatego, ramion ostony podbrédka i ostony zapiecia dla ramion ostony podbrédka;

Fig. 27 to schemat pokazujacy zazebianie pomiedzy wewnetrznym kotem zebatym a zewnetrz-
nym kotem zebatym, gdy stosunek promienia podziatowego R wewnetrznego kota zebatego do promie-
nia podziatowego r zewnetrznego kota zebatego jest zaprojektowany jako 2:1 w kasku z ograniczang
przektadniowo przeksztatcalng konstrukcja ostony podbrédka, wedtug przyktadu wykonania niniejszego
ujawnienia;

Fig. 28 to schemat pokazujacy zmiany stanu wewnetrznego kota zebatego i zewnetrznego kota
zebatego wedtug przyktadu wykonania niniejszego ujawnienia, gdzie stosunek promienia podziatowego
R wewnetrznego kota zebatego do promienia podziatowego r zewnetrznego kota zebatego jest zapro-
jektowany jako 2:1, szczelina przelotowa wewnetrznego kota zebatego jest prosta i szczelina przelotowa
jest obrécona do okreslonej pozycji z pozycji poczatkowej prostopadle do ptaszczyzny utworzonej przez
0$ wewnetrznego kota zebatego i 0os zewnetrznego kota zebatego;

Fig. 29 to schemat pokazujacy zalezno$¢ geometryczng w przyktadzie wykonania pokazanym na
fig. 28;

Fig. 30 to schemat, gdy stosunek liczby zebdw odpowiadajacej petnemu obwodowi wewnetrz-
nego kota zebatego ZR przeliczonych z elementéw zazebiajacych wewnetrznego kota zebatego do
liczby zebdw odpowiadajacej pethemu obwodowi zewnetrznego kota zebatego Zr przeliczonych z ele-
mentéw zazebiajacych zawartych w zewnetrznym kole zebatym spetnia zaleznosé ZR/Zr=2, wedtug
przyktadu wykonania niniejszego ujawnienia;

Fig. 31 to schemat pokazujacy zmiany stanu wzglednego stosunku potozenia pomiedzy odpo-
wiadajgca prosta szczeling przelotowa, prowadnicami ograniczajacymi w liniowej parze kinematycznej
przesuwnej i cztonem napedowym wraz z ruchem obrotowym ostony podbrédka w kasku z ograniczana
przektadniowo przeksztatcalng konstrukcjg ostony podbrdodka wedtug przyktadu wykonania niniejszego
ujawnienia, gdy stosunek promienia podziatowego R wewnetrznego kota zebatego do promienia po-
dziatlowego r zewnetrznego kota zebatego to R/=2:1 lub stosunek liczby zebdéw odpowiadajacej pet-
nemu obwodowi wewnetrznego kota zebatego ZR do liczby zebdw odpowiadajacej pethemu obwodowi
zewnetrznego kota zebatego ZR to ZR/Zr=2,;

Fig. 32 to schemat pokazujacy stany potgczenia zaciskowego pomiedzy pierwszg konstrukcjg
zaciskowg a druga konstrukcjg zaciskowa w kasku z ograniczana przektadniowo przeksztatcalng kon-
strukcja ostony podbrodka wedtug przyktadu wykonania niniejszego ujawnienia, gdy ostona podbrédka
jest odpowiednio w stanie pozycji konstrukcji kasku petnego, stanie pozycji konstrukcji z odstonieta twa-
rza i stanie pozycji konstrukcji kasku otwartego;

Fig. 33 pokazuje widok boczny i widok aksonometryczny potgczenia wewnetrznego kota zeba-
tego, sworznia spustowego, nég wizjera i boku szyny nosnej w kasku z ograniczana przektadniowo
przeksztatcalng konstrukcja ostony podbrodka wedtug przyktadu wykonania niniejszego ujawnienia, gdy
ostona podbrédka jest przemieszczana z pozycji konstrukcji kasku petnego do pozycji konstrukcji kasku
otwartego, a wizjer poczatkowo znajdujacy sie w pozycji w petni zapietej, jest otwarty;

Fig. 34 pokazuje widok boczny i widok aksonometryczny potgczenia wewnetrznego kota zeba-
tego, sworznia spustowego, ndg wizjera i boku szyny nosnej w kasku z ograniczana przektadniowo
przeksztatcalng konstrukcja ostony podbrodka wedtug przyktadu wykonania niniejszego ujawnienia, gdy
ostona podbrddka powraca z pozycji konstrukcji kasku otwartego do pozycji konstrukcji kasku petnego,
a wizjer poczatkowo znajdujacy sie w pozycji w petni zapietej, jest otwarty;

Fig. 35 to schemat pokazujacy zmiany standéw kasku z ograniczang przektadniowo przeksztat-
calng konstrukcja ostony podbrodka weditug przyktadu wykonania niniejszego ujawnienia, gdy ostona
podbrodka jest przemieszczana z pozycji konstrukcji kasku petnego do pozycji konstrukcji kasku otwar-
tego, a wizjer poczatkowo znajdujacy sie w pozycji w petni zapietej, jest otwarty; oraz

Fig. 36 to schemat zmiany stanéw kasku z ograniczang przektadniowo przeksztatcalng konstruk-
cja ostony podbrddka wedtug przyktadu wykonania niniejszego ujawnienia, gdy ostona podbrédka po-
wraca z pozycji konstrukcji kasku otwartego do pozycji konstrukcji kasku petnego, a wizjer poczatkowo
znajdujacy sie w pozycji w petni zapietej, jest otwarty.

Niniejsze ujawnienie bedzie dalej opisane ponizej poprzez konkretne przyktady wykonania w od-
niesieniu do fig. 1-36.

Zapewniony jest kask z ograniczang przektadniowo przeksztatcalna konstrukcja ostony pod-
brodka, zawierajacy korpus skorupy 1, ostone podbrédka 2 i dwie podstawy wsporcze 3. Dwie podstawy
wsporcze 3 sa usytuowane odpowiednio po dwdch bokach korpusu skorupy 1. Dwie podstawy wsporcze 3
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sa przymocowane na korpusie skorupy 1 (jak pokazano na fig. 1 i fig. 4), lub sa zintegrowane z korpu-
sem skorupy 1 (nie pokazano). Tutaj, w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, potaczenie po-
miedzy dwiema podstawami wsporczymi 3 i korpusem skorupy 1 obejmuje cztery sytuacje, ale nie jest
do nich ograniczone: 1) dwie podstawy wsporcze 3 sg niezaleznymi czesciami i sa przymocowane na
korpusie skorupy 1 (jak pokazano na fig. 1-4); 2) dwie podstawy wsporcze 3 sa zupetnie zintegrowane
z korpusem skorupy 1 (nie pokazano); 3) czes¢ z kazdej z dwdch podstaw wsporczych 3 jest zintegro-
wana z korpusem skorupy 1, podczas gdy pozostata cze$¢ kazdej z dwdch podstaw wsporczych 3 jest
skonstruowana jako niezalezny czton (nie pokazano); oraz 4) jedna z dwoch podstaw wsporczych 3 jest
przymocowana na korpusie skorupy 1, podczas gdy druga z dwdch podstaw wsporczych 3 jest zinte-
growana z korpusem skorupy 1 (nie pokazano). Ponadto, poprzez ,dwie podstawy wsporcze 3 sg usy-
tuowane odpowiednio po dwdéch bokach korpusu skorupy 1,” w przyktadach wykonania niniejszego
ujawnienia, rozumiane jest, ze dwie podstawy wsporcze 3 sg usytuowane po dwoch bokach ptaszczy-
zny symetrii P korpusu skorupy 1, gdzie ptaszczyzna symetrii P przechodzi przez usta uzytkownika, nos
i gtowe oraz oddziela oczy uzytkownika, uszy i tym podobne po dwdch stronach uzytkownika, gdy uzyt-
kownik normalnie nosi kask, to znaczy, ptaszczyzna symetrii P to wtasciwie wyobrazona ptaszczyzna,
ktora przepotawia korpus skorupy 1 (jak pokazano na fig. 1).

Inaczej méwiac, ptaszczyzna symetrii P w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia moze
by¢ uznana za dwustronna ptaszczyzne symetrii korpusu skorupy 1. Ptaszczyzna symetrii P przecho-
dzaca przez korpus skorupy 1 bedzie miata linie przeciecia S z konturowa powierzchnig zewnetrzna
korpusu skorupy 1 (patrz fig. 1 i 4). W przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, optymalne usy-
tuowanie podstaw wsporczych 3 jest takie, ze kazda z dwdch podstaw wsporczych 3 jest usytuowana
na jednym z dwéch bokdw korpusu skorupy 1 blisko lub bezposrednio przy uchu uzytkownika kasku
(jak pokazano na fig. 1-4). W przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, ostona podbrédka 2 ma
dwa ramiona 2a (patrz fig. 4 i 21), dwa ramiona sg usytuowane po dwoch bokach korpusu skorupy 1
(jak pokazano na fig. 4), to znaczy, ze dwa ramiona 2a sg usytuowane po dwdéch bokach ptaszczyzny
symetrii P korpusu skorupy 1. Korzystnie czes$¢ korpusu kazdego z dwdch ramion 2a jest usytuowana
na lub rozszerzona do jednego z dwdch bokdéw korpusu skorupy 1 blisko lub bezposrednio przy uchu
uzytkownika kasku (jak pokazano na fig. 1-4). Tutaj kazde z dwoch ramion 2a moze byé korpusem
ostony podbrdodka 2 lub rozszerzeniem korpusu ostony podbrddka 2. Zwtaszcza ramiona 2a moga row-
niez by¢ niezaleznymi czesciami przymocowanymi lub dotaczonymi do korpusu ostony podbrédka 2
(w tym rozszerzenie lub przedtuzenie korpusu ostony podbrédka 2). Inaczej méwiac, w przykiadach
wykonania niniejszego ujawnienia, korpus kazdego z dwdch ramion 2a zawiera nie tylko czes¢ korpusu
ostony podbrédka 2 lecz takze inne czesci przymocowane na korpusie ostony podbrodka 2. Jak poka-
zano na fig. 4 i 23, kazde z dwdch ramion 2a sktada sie z rozszerzenia korpusu ostony podbrodka 2
i ostony zapiecia 2b przymocowanej na rozszerzeniu. Zatem, wedtug przyktadéw wykonania niniejszego
ujawnienia, gdy kazde z dwdch ramion 2a zawiera ostone zapiecia 2b, ramie 2a moze by¢ réwniez
oznaczone jako 2a (2b) na figurach rysunku. Nalezy zauwazy¢, ze w przyktadach wykonania niniejszego
ujawnienia, kazda z dwoéch podstaw wsporczych 3 moze by¢ czesdcig zmontowang lub ztozong z kilku
czesci (jak pokazano na fig. 4), lub moze by¢ czescig sktadajgca sie z pojedynczego czionu (nie poka-
zano), przy czym podstawa wsporcza 3 ztozona z kilku czesci jest optymalna, poniewaz ta podstawa
wsporcza 3 moze by¢ produkowana, osadzana i utrzymywana bardziej elastycznie. W przypadku poka-
zanym na fig. 4, kazda z dwoch podstaw wsporczych 3 jest komponentem ztozonym z kilku czesci.
W przypadku pokazanym na fig. 4, kazda z dwoch podstaw wsporczych 3 sktada sie z wewnetrznej
ptytki wsporczej 3a i zewnetrznej ptytki wsporczej 3b. Ponadto, na niektérych figurach rysunku przykta-
dow wykonania niniejszego ujawnienia, np. na fig. 32, wewnetrzna ptytka wsporcza 3a moze by¢ ozna-
czona przez podstawe wsporcza 3 (3a), i zewnetrzna ptytka wsporcza 3b moze byé oznaczona przed
podstawe wsporcza 3 (3b). Ponadto, nalezy rowniez zauwazyé, ze w przyktadach wykonania niniej-
szego ujawnienia, korpus skorupy 1 jest pojeciem ogdlnym. Korpus skorupy 1 moze by¢é samym korpu-
sem skorupy 1 lub moze zawieraé rézne inne czesci przymocowane i potaczone z korpusem skorupy 1,
jak rowniez sam korpus skorupy 1. Czesci te obejmuja rézne czesci funkcjonalne lub dekoracyjne, takie
jak okno powietrzne, ostona uszczelniajgca, zawieszka, element uszczelniajacy, tacznik i element po-
chtaniajacy energie. Przyktady wykonania niniejszego ujawnienia sa znamienne tym, ze: dla kazdej
z dwdch podstaw wsporczych 3, zapewnione sg odpowiednio wewnetrzne koto zebate 4 ograniczone
przez podstawe wsporczg 3 lub/i korpus skorupy 1 oraz zewnetrzne koto zebate 5 ograniczone przez
podstawe wsporcza 3 lub/i korpus skorupy 1 (patrz fig. 4, 13—20). Wewnetrzne koto zebate 4 jest obra-
calne wokot osi wewnetrznego kota zebatego O1 wewnetrznego kota zebatego 4 i zewnetrzne koto
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zebate 5 jest obracalne wokot osi zewnetrznego kota zebatego O2 zewnetrznego kota zebatego 5 (patrz
fig. 28 i 29). Tutaj, w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, wewnetrzne koto zebate 4 i ze-
wnetrzne koto zebate 5 sg zazebione ze sobg, wewnetrzne koto zebate 4 jest kotem zebatym o uzebie-
niu wewnetrznym, a zewnetrzne koto zebate 5 jest kotem zebatym o uzebieniu zewnetrznym. W zwigzku
z tym w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, zazebianie sie wewnetrznego kota zebatego 4
z zewnetrznym kotem zebatym 5 nalezy do przekfadni o zazebieniu wewnetrznym. Warto wspomniec,
ze wewnetrzne koto zebate 4 i zewnetrzne koto zebate 5 w przyktadach wykonania niniejszego ujaw-
nienia moga by¢ kotami zebatymi walcowymi (jak pokazano na fig. 4, 14, 16—19, 27 i 28) lub kotami
zebatymi nie walcowymi (nie pokazano). Korzystne jest, ze wewnetrzne koto zebate 4 i zewnetrzne koto
zebate 5 sg kotami zebatymi walcowymi. Gdy wewnetrzne koto zebate 4 i zewnetrzne koto zebate 5 sg
kotami zebatymi walcowymi, o$ wewnetrznego kota zebatego O1 jest osia przechodzacg przez srodek
kota referencyjnego wewnetrznego kota zebatego 4, a 0$ zewnetrznego kota zebatego O2 jest osia
przechodzacg przez srodek kota referencyjnego zewnetrznego kota zebatego 5. Tutaj, Srodek kota re-
ferencyjnego wewnetrznego kota 4 zbiega sie ze $rodkiem kota podziatowego wewnetrznego kota ze-
batego 4, a srodek kotfa referencyjnego zewnetrznego kota zebatego 5 zbiega sie ze srodkiem kotfa
podziatowego zewnetrznego kota zebatego 5. W przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia,
zwtaszcza w sytuacji korzystnego usytuowania, o$ wewnetrznego kota zebatego O1 i 0$ zewnetrznego
kota zebatego O2 sa rownolegte wzgledem siebie i prostopadte do ptaszczyzny symetrii P korpusu sko-
rupy 1. Nalezy zauwazy¢, ze w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, obrét wokot nieruchomej
osi wewnetrznego kota zebatego 4 i zewnetrznego kota zebatego 5 moze by¢ wytworzony pod ograni-
czeniem podstawy wsporczej 3 lub/i korpusu skorupy 1 lub moze by¢ wytworzony pod ograniczeniem
podstawy wsporczej 3 lub/i korpusu skorupy 1 w potaczeniu z innymi ograniczeniami. Na przykfad,
w przypadku pokazanym na fig. 4, zewnetrzne koto zebate 5 jest obracalne w ograniczeniu podstawy
wsporczej 3 lub/i korpusu skorupy 1, jak rowniez w ograniczeniu zaleznosci zazebiania wewnetrznego
kota zebatego 4 i zewnetrznego kota zebatego 5. Wewnetrzne koto zebate 4 i zewnetrzne koto zebate
5 sg nie tylko okrazone i ograniczone przez granice 3¢ na podstawie wsporczej 3, lecz takze ograni-
czone przez czynnos¢ zazebiajacg pomiedzy tymi dwoma kotami zebatymi (patrz fig. 4 i 32). W zwiazku
z tym na fig. 4 wewnetrzne koto zebate 4 i zewnetrzne koto zebate 5 wykonuja zachowania obrotowe
wokdt nieruchomej osi pod wspdélinym ograniczeniem wielu czesci. W istocie, poniewaZz podstawa wspor-
cza 3 w przyktadzie wykonania pokazanym na fig. 4 ma granice 3c okrazajaca wewnetrzne koto zebate
4 i granice 3c okrazajacg zewnetrzne koto zebate 5, te granice 3c okrazajg i ograniczajg ograniczone
obiekty o wiecej niz 180 stopni, wewnetrzne koto zebate 4 i zewnetrzne koto zebate 5 moga by¢ ogra-
niczone do wykonywania zachowan obrotowych wokot nieruchomej osi zaleznych tylko od ograniczenia
tych granic 3c, a obrot wokot nieruchomej osi kot zebatych moze by¢ bardziej stabilny i niezawodny pod
ograniczeniem granic 3¢ w potaczeniu z czynnos$cig zazebiajaca tych dwdch kot zebatych. Jednakze,
jesli ograniczony obiekt (tj., wewnetrzne koto zebate 4 lub zewnetrzne koto zebate 5) jest okrazony przez
granice 3c o nie wiecej niz 180 stopni (nie pokazano), oczywiste jest, ze niezawodny obrét wokot nieru-
chomej osi ograniczonego obiektu wymaga dodatkowo ograniczenia zazebiajgcego wewnetrznego kota
zebatego 4 zewnetrznego kota zebatego 5 lub ograniczenia innych cztonéw. Tutaj granice 3¢ moga byc¢
czescig korpusu podstawy wsporczej 3 (jak pokazano na fig. 4, 7 i 9, granice 3c tworza czes¢ korpusu
wewnetrznej ptytki wsporczej 3 a podstawy wsporczej 3), lub moga by¢ niezaleznymi czionami przymo-
cowanymi na podstawie wsporczej 3 (nie pokazano). Ponadto moze by¢ jedna lub wiecej granic 3c dla
ograniczenia danego kota zebatego, a ksztatt granicy 3c moze by¢ ustalony wedtug okreslonego usytu-
owania konstrukcyjnego. Na przyktad, w przypadkach pokazanych na fig. 4, 7 i 9, granica 3c do ograni-
czenia wewnetrznego kota zebatego 4 jest zamknieta, okragta krawedzia w ksztatcie pierécienia, na
ktorej dopuszcza sie wystepowanie wciec¢, natomiast granica 3c ograniczajgca zewnetrzne koto zebate
5 jest pdétzamknieta, otwarta, okragta tukowatg krawedzig, na ktérej rowniez dopuszcza sie wystepowa-
nie wcie¢. W istocie, w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, oprocz konfiguracji w ksztaicie
pierscienia lub tuku, granica 3c moze wystepowac¢ w innych konfiguracjach, takich jak wypukty wierz-
chotek, wypukty wpust, wypukta kolumna lub wypust, lub moze wystepowa¢ w konfiguracji ciagtej lub
nieciagtej. Na przykfad, jesli trzy punkty styczne rozmieszczone w postaci tréjkata ostrego (to znaczy,
ze trojkat utworzony przez trzy punkty, gdy sa one uzywane jako wierzchofki, jest tréjkatem ostrym) sa
uzywane jako cztony ograniczajace, efekt zachowania obrotu wokoét nieruchomej osi osiagniety przez
ograniczanie za pomoca trzech punktow stycznych jest rownowazny efektowi zachowania obrotu wokot
nieruchomej osi osiagnietemu przez ograniczanie za pomoca krawedzi w ksztatcie pierécienia, ktéra
okraza ograniczenie przez obiekt o wiecej niz 180 stopni. Nalezy zauwazy¢, ze ponadto wewnetrzne



PL 242105 B1 1"

koto zebate 4 i zewnetrzne koto zebate 5 moga by¢ ograniczone przez strukture i konstrukcje granic 3c,
w przykfadach wykonania niniejszego ujawnienia, zachowanie obrotowe wewnetrznego kota zebatego
4 i zewnetrznego kota zebatego 5 moze by¢ ograniczone przez konstrukcje wat/otwor lub wal/tuleja,
ktéra moze by¢ na przyktad utworzona na podstawie wsporczej 3, a wewnetrzne koto zebate 4 i ze-
wnetrzne koto zebate 5 moga by¢ ograniczone do obracania sie za pomoca konstrukcji wat/otwor lub
konstrukcji wat/tuleja (otwor lub tuleja moga by¢ konstrukcji petnej lub moga by¢ konstrukcji niepetnej
majacej wciecia. W miedzyczasie, konstrukcja watu w obracalnym dopasowaniu z otworem lub tuleja
jest utworzona na wewnetrznym kole zebatym 4 |ub/i zewnetrznym kole zebatym 5 (nie pokazano). Tym
samym ograniczenie nieruchomej osi na odpowiadajacym wewnetrznym kole zebatym 4 lub zewnetrz-
nym kole zebatym 5 moze by¢ zrealizowane, a wewnetrzne koto zebate 4 i zewnetrzne koto zebate 5
jest obracalne nawet jesli zalezy tylko od tych ograniczen. Oczywiscie, wat usytuowany na wewnetrz-
nym kole zebatym 4 musi mie¢ o$ zbiezng z osig wewnetrznego kota zebatego O1 i powinien by¢ wspot-
osiowy z otworem lub tulejg utworzong na podstawie wsporczej 3, ktéra jest dopasowana do tego watu,
a wat usytuowany na zewnetrznym kole zebatym 5 musi mie¢ o$ zbiezng z osig zewnetrznego kota
zebatego O2 i powinien by¢ wspotosiowy z otworem lub tuleja utworzona na podstawie wsporczej 3,
ktéra jest dopasowana do tego watu. Analogicznie mozliwe jest, Ze konstrukcja watu jest utworzona na
podstawie wsporczej 3 a konstrukcja otworu lub tulei jest odpowiednio utworzona na wewnetrznym kole
zebatym 4 |ub/i zewnetrznym kole zebatym 5, zeby pasowata do konstrukcji watu (nie pokazano). Nie
bedzie to tutaj powtarzane ze wzgledu na podobna zasade. W przyktadach wykonania niniejszego ujaw-
nienia, zazebianie wewnetrznego kota zebatego 4 z zewnetrznym kotem zebatym 5 oznacza, ze we-
wnetrzne koto zebate 4 i zewnetrzne koto zebate 5 zazebiajg sie ze sobg za pomoca zebatej konstrukc;ji
lub konfiguracji i realizujg dostarczanie i przenoszenie ruchu i mocy na podstawie zazebiania sie. Efek-
tywne zeby wewnetrznego kota zebatego 4 lub zewnetrznego kota zebatego 5 moga by¢ rozmieszczone
na catym obwodzie, to znaczy, ze efektywne zeby przektadni sg rozmieszczone pod katem 360 stopni
(np. w przypadkach pokazanych na fig. 4, 17, 19, 27 i 28, zewnetrzne koto zebate 5 nalezy do tej sytu-
acji); lub efektywne zeby przektadni moga nie by¢ rozmieszczone na catym obwodzie, to znaczy, ze
efektywne zeby przektadni sa rozmieszczone w kole referencyjnym i maja dtugosé luku mniejszg niz
360 stopni (na przyktad, w przypadkach pokazanych na fig. 4, 14, 16, 27 i 28, wewnetrzne koto zebate
4 nalezy do tej sytuacji). Tak zwane efektywne zeby przektadni odnoszg sie do zebow kota zebatego,
ktore rzeczywiscie biorag udziat w zazebianiu sie (w tym zeby i wreby, dalej w dokumencie). Ponadto,
efektywne zeby wewnetrznego kota zebatego 4 i zewnetrznego kota zebatego 5 w przyktadach wyko-
nania niniejszego ujawnienia moga by¢ mierzone lub szacowane za pomoca wspotczynnika zazebienia.
Jednakze wielko$¢ ksztattu zeba nie moze by¢ mierzona lub szacowana za pomocg wspétczynnika
zazebienia. Gdy efektywne zeby wewnetrznego kota zebatego 4 i zewnetrznego kota zebatego 5 sg
mierzone za pomoca wspotczynnika zazebienia lub wielko$¢ ksztattu zeba jest szacowana za pomoca
wspotczynnika zazebienia (na przyktad, gdy dwa zazebiajgce sie kota zebate to ewolwentowe kota ze-
bate), dla kot zebatych, ktére sg sparowane i zazebione (w tym zeby i wreby), korzystne jest, zeby
wspotczynniki zazebienia tych dwoch két zebatych byty rowne. Jednakze, w przypadku gdzie nietypowe
zeby/wreby lub zmodyfikowane zeby/wreby sg zazebione, wspdtczynniki zazebienia tych dwdch kot ze-
batych moga nie by¢ rowne. Nalezy zauwazy¢, ze nawet dla tej samej przektadni wspdtczynnik zaze-
bienia wszystkich efektywnych zebow tej przektadni niekoniecznie musi by¢ rowny. Na przyktad, wedtug
przyktadéw wykonania niniejszego ujawnienia, pojedyncze lub niektére nietypowe zeby przektadni lub
nietypowe wreby sg dozwolone we wszystkich efektywnych zebach wewnetrznego kota zebatego 4
(patrz nietypowy wrab 8b i zmodyfikowane zeby przektadni 8c na fig. 14, 16, 27 i 28), oraz pojedyncze
lub niektére nietypowe zeby przektadni lub nietypowe wreby sg dozwolone we wszystkich efektywnych
zebach zewnetrznego kotfa zebatego 5 (patrz nietypowy zab przektadni 8a na fig. 17—-18, 27 i 28). Alter-
natywnie, jesli jest to obserwowane lub mierzone z kota referencyjnego, wewnetrzne koto zebate 4
i zewnetrzne koto zebate 5 moga prezentowaé rézng grubos$¢ zebdw lub szerokos¢ wrebdw. Fig. 27
i 28 pokazujg przypadek, w ktérym wystepuja wreby 8b na wewnetrznym kole zebatym 4 podczas gdy
wystepujg nietypowe zeby przektadni 8a na zewnetrznym kole zebatym 5, przy czym nietypowe wreby
8b na wewnetrznym kole zebatym 4 sg obecne w postaci wrebdw, a nietypowe zeby przektadni 8a na
zewnetrznym kole zebatym 5 sg obecne w postaci zebow; oraz, nietypowe zeby przektadni 8a na ze-
wnetrznym kole zebatym 5 i nietypowe wreby 8b na wewnetrznym kole zebatym 4 sg obiektami ograni-
czenia wspotpracujacego zazebionymi ze sobg. Ponadto, w przypadku pokazanym na fig. 27 i 28, znaj-
duja sie zmodyfikowane zeby przektadni 8c w postaci zebow na wewnetrznym kole zebatym 4. Nie jest
trudno stwierdzi¢, ze nietypowe zeby przektadni 8a i zmodyfikowane zeby przektadni 8c wymienione
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powyzej roznig sie od siebie ksztattem i wielkoscia, a takze réznig sie od innych typowych efektywnych
zebow ksztattem. Inaczej mowiac, jesli ksztatt i wielkos¢ nietypowych zebow przektadni 8a i zmodyfiko-
wanych zebdw przektadni 8c moga by¢ mierzone za pomocg wspotczynnika zazebienia, wspotczynniki
zazebienia dla obu beda sie rézni¢ od siebie, oraz wspétczynniki zazebienia dla obu roznia sie rowniez
od wspotczynnikdw zazebienia dla innych typowych efektywnych zebdw. Nalezy réwniez zauwazyc,
w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, istnieje szczegdlny przypadek, w ktérym moze wy-
stapi¢ pojedyncze lub kilka zachowah zazebiania nie przektadniowego w procesie zazebiania pomiedzy
wewnetrznym kotem zebatym 4 a zewnetrznym kotem zebatym 5, to znaczy, ze niektore postacie za-
zebiania cztondéw nie przekfadniowych majacych wtasciwosci przejsciowe, takie jak zazebienie ko-
lumna/rowek, zazebienie wpust/rowek lub zazebienie krzywkowe/procesowe moga by¢ zapewnione
w niektérych lukach, odcinkach lub procesach typowego zazebiania wewnetrznego kota zebatego 4
z zewnetrznym kotem zebatym 5. Wielko$¢ tych zazebiajacych sie nie przektadniowych cztonéw moze
by¢ lub moze nie by¢ szacowana za pomoca wspoétczynnika zazebienia. Inaczej méwiac, dla zazebiania
nie przektadniowego, wielkos¢ konstrukcji zazebiajacej moze by¢ mierzona inaczej niz za pomoca
wspotczynnika zazebienia. Nalezy zaznaczy¢, ze nietypowy zab przektadni 8a, nietypowy wrab 8b
i zmodyfikowany zab przektadni 8¢ w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia moga by¢ zwy-
ktymi postaciami przektadni, ktére sg mierzone za pomoca wspdiczynnika zazebienia w ksztatcie lub
wielkosci wrebu, lub moga by¢ cztonami zazebiajacymi sie nie przektadniowymi, ktére nie sg mierzone
za pomoca wspodtczynnika zazebienia w ksztatcie lub wielkosci wrebu. Nalezy réwniez zaznaczyé¢, ze
w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, mimo ze zazebianie cztondw nie przektadniowych
jest mozliwe, zazebianie cztonéw nie przektadniowych jest zaledwie pomocniczym zazebianiem przej-
sciowym, a mechanizm przeksztatcania pozycji do prowadzenia i ograniczania ostony podbrédka 2 do
zmiany teleskopowego przemieszczenia pozycji i katowej postawy wychylenia jest nadal ograniczony
i realizowany gtéwnie przez zazebienie przektadni, tak ze wtasciwosci i zachowania ograniczanej prze-
ktadniowo przeksztatcalnej konstrukcji ostony podbrdodka w przyktadach wykonania niniejszego ujaw-
nienia nie sa zasadniczo zmienione. Nalezy zwtaszcza zaznaczyé, ze w przyktadach wykonania niniej-
szego ujawnienia, dla wewnetrznego kota zebatego 4 i zewnetrznego kota zebatego 5 zazebionych ze
soba, ksztatt efektywnych zebdw zawiera ksztaity roznych konfiguracji przektadni ze stanu techniki, na
przyktad ksztatty uzyskane poprzez rézne sposoby tworzenia, takie jak sposdb generowania lub sposob
profilowania, jak réwniez ksztatty uzyskane réznymi sposobami wytwarzania, takimi jak wytwarzanie
w formach, ciecie drutem, wytwarzanie iskrowe lub formowanie trojwymiarowe. Ksztatty zebow prze-
ktadni obejmuja, lecz nie ograniczaja sie do nich, ksztalt zeba ewolwentowego, ksztatt zeba cykloidal-
nego, ksztatt zeba hiperbolicznego lub podobnych, wsrdd ktérych najbardziej korzystny jest ksztatt zeba
ewolwentowego (przektadnie pokazane na fig. 4, 14, 16, 17-18, 27 i 28 majg ewolwentowe zeby prze-
ktadni). Tak jest dlatego, ze ewolwentowe przektadnie maja niski koszt produkciji, sg tatwe w montazu
i usuwaniu usterek. Ponadto, ewolwentowe zeby przektadni moga by¢ stosowane do przektadni pro-
stych lub stozkowych. W przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, szczelina przelotowa 6 jest
utworzona w korpusie wewnetrznego kota zebatego 4 lub naktadce wewnetrznego kota zebatego 4.
Szczelina przelotowa 6 moze by¢ utworzona w korpusie wewnetrznego kota zebatego 4 (jak pokazano
na fig. 4 i 13—-16), lub moze by¢ utworzona w naktadce przymocowanej do wewnetrznego kota zebatego
4 (nie pokazano). Naktadka jest kolejng czescig przymocowana na wewnetrznym kole zebatym 4. Na-
lezy zauwazy¢, ze w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, szczelina przelotowa 6 ma wtasci-
wos¢ przechodzenia na wylot. To znaczy, ze gdy szczelina przelotowa 6 jest obserwowana w kierunku
osiowym osi wewnetrznego kota zebatego O1, mozna stwierdzi¢, ze szczelina przelotowa 6 jest w po-
staci przelotowej, przez ktérg mozna widzie¢ na wylot (patrz fig. 4, 13-16, 27, 28 i 30). Tutaj szczelina
przelotowa 6 moze wystepowaé w roznych ksztattach (tj. ksztatt widziany w kierunku osiowym osi we-
wnetrznego kota zebatego O1), przy czym szczelina przelotowa 6 w ksztalcie paska, zwtaszcza
w ksztaicie prostego paska, jest najbardziej korzystna (jak pokazano na fig. 4, 13—-16, 27, 28 i 30). To
dlatego, ze szczelina przelotowa 6 w ksztatcie prostego paska ma najprostszg konstrukcje i zajmuje
matg przestrzen, tak ze wygodnie jest zastonic, ukryé, zatkac i zakry¢ szczeline przelotowg 6. Ponadto,
w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, zapewniony jest dalej czton napedowy 7 przebiega-
jacy przez szczeline przelotowa 6 (patrz Fig. 4 i 31). Czton napedowy 7 moze by¢ usytuowany pomiedzy
zewnetrznym kotem zebatym 5 a ramieniem 2a i moze przebiegac przez korpus wewnetrznego kota
zebatego 4 lub naktadki wewnetrznego kota zebatego 4 do potaczenia odpowiednio z zewnetrznym
kotem zebatym 5 i ramieniem 2a. W przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia podstawa wsporcza
3, ramie 2a, wewnetrzne koto zebate 4, zewnetrzne koto zebate 5 i czton napedowy na boku korpusu
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skorupy 1 tworza mechanizm powigzany. To znaczy, Ze istnieje konstrukcyjna zalezno$¢ montazowa,
zalezno$¢ ograniczajaca trajektorie, zaleznos¢ blokowania potozenia, zaleznos¢ koordynacji kinema-
tycznej, zalezno$¢ przenoszenia mocy i tym podobne wsrdd czesci tworzacych mechanizm powigzany.
Ponadto, nalezy zauwazy¢, ze w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, czton napedowy 7
zawiera lub ma co najmniej dwa konce, to znaczy, ze czton napedowy 7 ma co najmniej dwa konce,
ktére moga by¢ dopasowane z zewnetrznymi czesciami. Nalezy réwniez zauwazy¢, ze w przyktadach
wykonania niniejszego ujawnienia, czton napedowy 7 moze by¢ w postaci pojedynczej czesci lub kom-
binacji dwoch lub wiecej czesci. Gdy czlon napedowy 7 jest kombinacjg czesci, czesci te moga by¢
w postaci kombinacji nieruchomych dopasowan, lub zwtaszcza w postaci kombinacji ruchomych dopa-
sowan, moga by¢ réwniez postacia kombinacji obrotu zaleznego. Ponadto, w przyktadach wykonania
niniejszego ujawnienia, zwtaszcza czton napedowy 7 ma dwie sytuacje: 1) czton napedowy 7 jest przy-
mocowany do zewnetrznego kotfa zebatego 5 (w tym sytuacja, w ktérej czion napedowy 7 i zewnetrzne
koto zebate 5 sg zintegrowane; jak pokazano na fig. 4 i 17—19); oraz 2) czton napedowy 7 jest przymo-
cowany do ramienia 2a (w tym sytuacja, w ktérej czton napedowy 7 i ramie 2a sg zintegrowane, nie
pokazano). Jak opisano powyzej, w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, ramie 2a moze by¢
integralna czescia, t|. jednolita konstrukcja korpusu. Ponadto, ramie 2a moze byé komponentem zmon-
towanym z kilku czesci, tj. konstrukcja korpusu ze ztozong konfiguracja (jak pokazano na fig. 4 i 23). Na
fig. 4 23, ramie 2a wtasciwie zawiera korpus ostony podbrédka 2 (w tym rozszerzenie korpusu), ostone
zapiecia 2b przymocowana do korpusu i inne czesci. W zwiazku z tym sytuacja, w ktérej czton napedowy
7 jest przymocowany do ramienia 2a zawiera sytuacje, w ktorej czton napedowy 7 jest bezposrednio
przymocowany do korpusu ramienia 2a (tj. przymocowany do korpusu ostony podbrédka 2 lub rozsze-
rzenia ostony podbrédka 2, nie pokazano) i sytuacje, w ktorej czton napedowy 7 jest przymocowany do
czesci sktadowej ramienia 2a (nie pokazano). W przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, w me-
chanizmie powigzanym, ramie 2a jest usytuowane na zewnatrz szczeliny przelotowej 6 w wewnetrznym
kole zebatym 4, zewnetrzne koto zebate 5 i wewnetrzne koto zebate 4 sg zazebione ze sobg, zeby
tworzy¢ pare kinematyczna, a wewnetrzne koto zebate 4 jest w przesuwnym dopasowaniu z ramieniem
2a, zeby tworzy¢ pare kinematyczng przesuwng. Jeden koniec cztonu napedowego 7 jest potagczony
z zewnetrznym kotem zebatym 5, tak ze czton napedowy 7 moze by¢ napedzany przez zewnetrzne koto
zebate 5 lub zewnetrzne koto zebate 5 moze by¢ napedzane przez czton napedowy 7; oraz drugi koniec
cztonu napedowego 7 jest potaczony z ramieniem 2a, tak ze ramie 2a moze by¢ napedzane przez czion
napedowy 7 lub czton napedowy 7 moze by¢ napedzany przez ramie 2a. Tutaj, w przyktadach wykona-
nia niniejszego ujawnienia, para kinematyczna utworzona przez zewnetrzne koto zebate 5 i wewnetrzne
koto zebate 4 nalezy do pary ograniczajacej przektadniowo, a para kinematyczna utworzona przez we-
wnetrzne koto zebate 4 i ramie 2a nalezy do pary kinematycznej przesuwnej (parg kinematyczng prze-
suwng moga by¢ szyny rowkowe, szyny prowadzgce lub inne rodzaje par przesuwnych). Dla uprosz-
czenia opisu w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, elementy na wewnetrznym kole zebatym
4, ktére stanowig pare kinematyczna przesuwna, moga by¢ zbiorczo okreslane jako pierwsze szyny
przesuwne A (patrz fig. 4, 13—-16 i 31), a elementy na ramieniu 2a, ktére tworzg pare kinematyczna
przesuwng moga byc¢ zbiorczo okreslane jako drugie szyny przesuwne B (patrz fig. 4, 21, 22 i 31).
Pierwsze szyny przesuwne A i drugie szyny przesuwne B sg w przesuwnym dopasowaniu, zeby tworzy¢
pary kinematyczne przesuwne (patrz fig. 26), tak ze osiagniety jest cel ograniczania wewnetrznego kota
zebatego 4 i ramienia 2a do realizacji wzglednego przesuwu. Nalezy zauwazyé, ze w przyktadach wy-
konania niniejszego ujawnienia, para kinematyczna przesuwna rzeczywiscie zawiera rézne pary kine-
matyczne przesuwne typu szyna rowkowa i rézne pary kinematyczne przesuwne typu szyna prowa-
dzgca w dotychczasowym stanie techniki, oraz moze by¢ jedna lub wiecej szyn rowkowych w parze
kinematycznej przesuwnej typu szyna rowkowa lub jedna lub wiecej szyn prowadzacych w parze kine-
matycznej przesuwnej typu szyna prowadzgca. Zwtaszcza w przyktadach wykonania niniejszego ujaw-
nienia, pierwsze szyny przesuwne A i drugie szyny przesuwne B mogag by¢ sparowane odpowiednio
jeden do jednego, tak zeby tworzy¢ pary kinematyczne przesuwne (to znaczy, ze tylko jedna druga
szyna przesuwna B jest w przesuwnym dopasowaniu z jedna pierwszg szyna przesuwna A, a tylko
jedna pierwsza szyna przesuwna A jest w przesuwnym dopasowaniu z jedng druga szyna przesuwna
B), lub moga nie by¢ sparowane odpowiednio jeden do jednego, tak zeby tworzyé pary kinematyczne
przesuwne (to znaczy, ze kazda z pierwszych szyn przesuwnych A moze by¢ w przesuwnym dopaso-
waniu z wieloscia drugich szyn przesuwnych B, lub kazda z drugich szyn przesuwnych B moze byé
w przesuwnym dopasowaniu z wieloscig pierwszych szyn przesuwnych A). Nalezy podkresli¢, ze
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w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, pierwsze szyny przesuwne A i drugie szyny prze-
suwne B moga by¢ wymieniane, to znaczy, ze pierwsze szyny przesuwne A i drugie szyny przesuwne
B moga by¢ wymieniane pod wzgledem cech konstrukcyjnych i funkcjonalnych. Skutki ograniczenia
osiagane przez ograniczenie kinematyczne i ograniczenie trajektorii do ostony podbrédka przez pierw-
sze szyny przesuwne A i drugie szyny przesuwne B przed i po wymianie sa poréwnywalne lub réwne.
Biorac za przyktad ceche konstrukcyjna, jesli pierwotna pierwsza szyna przesuwna A wystepuje w po-
staci konstrukcji rowkowej, pierwotna druga szyna przesuwna B wystepuje w postaci konstrukcji szyny
wypuktej, a pierwsza szyna przesuwna A i druga szyna przesuwna B sa dopasowane do siebie, pierw-
sza szyna przesuwna A i druga szyna przesuwna B moga by¢ wymieniane w konstrukcji, to znaczy, ze
konstrukcja rowkowa w pierwotnej szynie przesuwnej A jest zmieniona w konstrukcje szyny wypuktej,
druga szyna przesuwna B konstrukcji szyny wypuktej pierwotnie dopasowana do pierwszej szyny prze-
suwnej A jest zmieniona w konstrukcje rowkowa, tak ze pary kinematyczne utworzone przez pierwsza
szyne przesuwna A i druga szyne przesuwna B przed i po wymianie sa réwne. Nalezy réwniez zazna-
czy¢, ze w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, opis ,;ramie 2a jest usytuowane na zewnatrz
szczeliny przelotowej 6 w wewnetrznym kole zebatym zebate 4” oznacza, ze jesli ostona podbrodka 2
jest obserwowana, gdy jest umieszczona w pozycji konstrukcji kasku petnego lub konstrukcji kasku
otwartego, oraz gdy ostona podbrédka 2 przemieszcza sie z zewnatrz w strone wnetrza kasku (lub
korpusu skorupy 1) wzdiuz osi wewnetrznego kota zebatego O1, ostona podbrodka 2 najpierw natrafia
na korpus ramienia 2a, potem dosiega szczeliny przelotowej 6 w wewnetrznym kole zebatym 4, a na
koniec dosiega korpusu skorupy 1, to znaczy, Zze ramie 2a znajduje sie na zewnetrznym koricu bardziej
oddalonym od korpusu skorupy 1 niz szczelina przelotowa 6. W przyktadach wykonania niniejszego
ujawnienia, jedna korzystna cecha osiagnieta przez usytuowanie ramienia 2a na zewnatrz szczeliny
przelotowej 6 jest to, ze korzystne warunki mogg by¢ zapewnione dla szczeliny przelotowej 6 do zakry-
cia przez ramie 2a. W przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, logika napedu i dziatania realizo-
wana przez ostone podbrodka 2, wewnetrzne koto zebate 4, zewnetrzne koto zebate 5 i czton napedowy
7 w mechanizmie powigzanym (tj., wewnetrzne koto zebate 4, zewnetrzne koto zebate 5 i czton nape-
dowy 7 w mechanizmie powigzanym i ostona podbrodka 2, tgcznie cztery czesci) zawiera co najmniej
jedna z trzech sytuacji a), b) i c): a) Ostona podbrodka rozpoczyna wstepna czynnos¢ obrotowa; na-
stepnie ostona podbrddka 2 napedza wewnetrzne koto zebate 4 przez ramie 2a tak, ze wewnetrzne koto
zebate 4 obraca sie wokot osi wewnetrznego kota zebatego O1 wewnetrznego kota zebatego 4; po tym,
wewnetrzne koto zebate 4 napedza zewnetrzne koto zebate 5 poprzez zazebianie pomiedzy, tak ze
zewnetrzne koto zebate 5 obraca sie wokot osi zewnetrznego kota zebatego O2 zewnetrznego kota
zebatego 5; a nastepnie zewnetrzne koto zebate 5 napedza ramie 2b przez czton napedowy 7, tak ze
ramie 2a porusza sie i jest napedzane do wykonania przesuwnego przemieszczenia wzgledem we-
wnetrznego kota zebatego 4 pod wspdlnym ograniczeniem pary kinematycznej przesuwnej; i w koncu
pozycja i postawa ostony podbrddka 2 sa odpowiednio zmieniane w trakcie procesu obrotu ostony pod-
brodka 2; b) Wewnetrzne koto zebate 4 rozpoczyna wstepna czynnos$é obrotowa wokot osi wewnetrz-
nego kota zebatego O1; nastepnie wewnetrzne koto zebate 4 napedza ostone podbrodka 2 do wykona-
nia odpowiadajacego ruchu obrotowego przez pare kinematyczng przesuwna utworzong przez we-
wnetrzne koto zebate 4 i ramie 2a (tutaj, sita obrotowa wewnetrznego kota zebatego 4 bedzie dziataé¢
na pare kinematyczna przesuwng w postaci momentu i ramie 2a jest napedzane do obracania sie przez
moment, tak zeby napedzac¢ ostone podbrédka 2 do wykonania odpowiadajacego ruchu obrotowego);
w miedzyczasie, wewnetrzne koto zebate 4 napedza zewnetrzne koto zebate 5 poprzez zazebianie
pomiedzy, tak ze zewnetrzne koto zebate 5 obraca sie wokot osi zewnetrznego kota zebatego O2 ze-
wnetrznego kota zebatego 5; zewnetrzne koto zebate 5 napedza ramie 2a przez czton napedowy 7, tak
ze ramie 2a porusza sie i jest napedzane do wykonania przesuwnego przemieszczenia wzgledem we-
wnetrznego kota zebatego 4 pod wspdlnym ograniczeniem pary kinematycznej przesuwnej; i w koncu
pozycja i postawa ostony podbrddka 2 jest odpowiednio zmieniana w trakcie procesu obrotu ostony
podbrodka 2. ¢) Zewnetrzne koto zebate 5 rozpoczyna wstepna czynnos¢ obrotowg wokot osi zewnetrz-
nego kota zebatego O2; nastepnie zewnetrzne koto zebate 5 napedza wewnetrzne koto zebate 4 do
obrotu wokét osi wewnetrznego kota zebatego O1 wewnetrznego kota zebatego 4 poprzez zazebianie
pomiedzy; po tym, z jednej strony, wewnetrzne koto zebate 4 napedza ostone podbrédka 2 do wykona-
nia odpowiadajacego ruchu obrotowego przez pare kinematyczng przesuwna utworzong przez we-
wnetrzne koto zebate 4 i ramie 2a (tutaj, wewnetrzne koto zebate 4 stosuje moment do pary kinema-
tycznej przesuwnej poprzez obracanie, a ramie 2a jest napedzane przez moment do obrotu, tak zeby
napedzac¢ ostone podbrédka 2 do wykonania odpowiadajacego ruchu obrotowego); z drugiej strony,
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zewnetrzne koto zebate 5 napedza ramie 2a przez czton napedowy 7, tak ze ramie 2a porusza sie i jest
napedzane do wykonania przesuwnego przemieszczenia wzgledem wewnetrznego kota zebatego 4
pod wspdlnym ograniczeniem pary kinematycznej przesuwnej; i w kohcu pozycja i postawa ostony pod-
brédka 2 jest odpowiednio zmieniana w trakcie procesu obrotu ostony podbrdodka 2. Tutaj ,dziatanie
obrotowe” opisane w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia oznacza, ze ostona podbrédka 2
jest obracana o kat wzgledem korpusu skorupy 1 podczas ruchu ostony podbrédka 2, obejmujacego
zwtaszcza, ale nie jest do niego ograniczony, proces ruchu ostony podbrédka 2 z pozycji konstrukcji
kasku petnego do pozycji konstrukcji kasku otwartego i proces ruchu z pozycji konstrukcji kasku otwar-
tego do pozycji konstrukcji kasku petnego, to samo w dalszej czesci. Ponadto, tak zwany ,wstepny”
opisany w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia oznacza zachowanie mechaniczne lub kine-
matyczne czesci aktywowane] jako pierwszej (lub czesci, ktéra pierwsza jest napedzane przez site ze-
wnetrzna) posrod trzech czesci, tj., ostona podbrédka 2, wewnetrzne koto zebate 4 i zewnetrzne koto
zebate 5, tak samo w dalszej czesci. Ponadto, w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, logika
napedu i dziatania realizowana przez ostone ostona 2, wewnetrzne koto zebate 4, zewnetrzne koto ze-
bate 5 i czton napedowy 7 w mechanizmie powigazanym moze by¢ ktérakolwiek z trzech sytuacji a), b)
i c), lub kombinacja ktorychkolwiek dwoéch z trzech sytuacji a), b) i c), lub wszystkimi trzema sytuacjami
a), b) i c). Zwtaszcza, ktérakolwiek jedna, dwie lub wszystkie trzy sytuacje a), b) i c) moga by¢ ztozone
z innymi rodzajami logik napedu i dziatania. Posrdd logik napedu i dziatania w powyzszych sytuacjach,
logika napedu i dziatania w sytuacji a) jest najbardziej korzystna w przyktadach wykonania niniejszego
ujawnienia, poniewaz logika napedu i dziatania w sytuacji a) jest najprostszym trybem napedowym
(w tym przypadku uzytkownik kasku moze precyzyjnie kontrolowa¢ pozycje i postawe ostony podbrodka
2 poprzez ciagniecie ostony podbrodka za pomoca jegol/jej reki). Proces realizacji napedzania i obstugi
recznej w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia bedzie szczegdtowo opisany ponizej poprzez
wziecie sytuacji a) jako przyktadu. Po pierwsze, uzytkownik kasku recznie odblokowuje ostone pod-
brédka 2 w pozycji konstrukcji kasku petnego lub pozycji konstrukcji kasku otwartego lub okreslone;j
pozycji konstrukcji posredniej (tj., pozycja konstrukcji z odstonieta twarza). Po drugie, uzytkownik kasku
recznie otwiera lub zapina ostone podbrdédka 2 Zeby ostona podbrdodka 2 wygenerowata wstepna czyn-
nos¢ obrotowa. Potem ostona podbrdodka 2 napedza wewnetrzne koto zebate 4 do obracania sie wokét
osi wewnetrznego kota zebatego O1 przez ramie 2a. Nastepnie wewnetrzne koto zebate 4 napedza
zewnetrzne kofo zebate 5 do obracania sie wokot osi zewnetrznego kota zebatego O2 poprzez zaze-
bianie pomiedzy. A nastepnie zewnetrzne koto zebate 5 napedza ramie 2a do poruszania sie przez
czton napedowy 7, a ramie 2a moze wykonac przesuwne przemieszczenie wzgledem wewnetrznego
kota zebatego 4 pod wspdlnym ograniczeniem pary kinematycznej przesuwnej. Zatem ramie 2a wyko-
nuje ruch wysuwania/wsuwania podczas obracania sie wokot osi wewnetrznego kota zebatego O1.
W koncu pozycja i postawa ostony podbrédka 2 sa odpowiednio zmienianie w trakcie procesu obrotu
ostony podbrédka 2. Z procesu obrotu ostony podbrodka 2 zilustrowanego w tym przyktadzie wykona-
nia, nie jest trudno uzna¢, ze ostona podbrodka 2 moze by¢ wysuwana/wsuwana w odpowiednim czasie
w trakcie procesu otwierania ostony podbrédka 2 po prostu poprzez obrdcenie ostony podbrddka 2.
Sekret tkwi w zasadzie zazebienia két zebatych i wyprowadzenia ruchu posuwisto-zwrotnego przez
czton napedowy 7. W zwiazku z tym skomplikowane dziatanie rownoczesnego obracania, ciagniecia
i naciskania ostony 2 w typowych kaskach w przeksztatcalng konstrukcjg ostony podbrodka (patrz chin-
skie zgtoszenie patentowe ZL201010538198.0 i hiszpanskie zgtoszenie patentowe ES2329494T3)
moze by¢ bardzo uproszczone. Nalezy zauwazyé, ze w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia,
przesuwne przemieszczenie ramienia 2a wzgledem wewnetrznego kota zebatego 4 jest posuwisto-
zwrotne teleskopowe. To znaczy, ze w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, ruch obrotu
ostony podbrédka 2 i jego ramienia 2a wystepuje z ruchem posuwisto-zwrotnym wzgledem wewnetrz-
nego kota zebatego 4 (rownowazne jest to, ze ostona podbrédka 2 wykonuje ruch posuwisto-zwrotny
wzgledem korpusu skorupy 1). W przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, tylko z powodu tej
cechy, ta pozycja i postawa ostony podbrédka 2 moze by¢ zmieniana w odpowiednim czasie podczas
procesu obrotu ostony podbrodka 2. Jak opisano powyzej, w przyktadach wykonania niniejszego ujaw-
nienia, para kinematyczng przesuwnag utworzona przez wewnetrzne koto zebate 4 i ramie 2a moga by¢
szyny rowkowe, szyny prowadzace lub inny rodzaje par przesuwnych. To znaczy, ze parg kinematyczna
przesuwng utworzong przez wewnetrzne koto zebate 4 i ramie 2a moga by¢ rézne rodzaje par prze-
suwnych w stanie techniki, zwtaszcza, ale nie wytacznie, zsuwnia/suwak, pret prowadzacy/tuleja pro-
wadzaca, zsuwnia/sworzen prowadzacy, szyna zsuwnia/suwak lub podobne. W tym przypadku oznacza
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to, ze ramie 2a ostony podbrodka 2 jest korzystnie przymocowane, przylegajace lub osadzone w we-
wnetrznym kole zebatym 4, a ruch wzgledny moze by¢é wygenerowany miedzy ramieniem 2a a we-
wnetrznym kotem zebatym 4. Nalezy rowniez zauwazy¢, ze w przyktadach wykonania niniejszego ujaw-
nienia, sita do napedzania ostony podbrédka 2 do wykonania wstepnej czynnoséci obrotowej, napedza-
nia wewnetrznego kota zebatego 4 do wykonania wstepnej czynnosci obrotowej lub napedzania ze-
wnetrznego kota zebatego 5 do wykonania wstepnej czynnosci obrotowej moze by¢ wyprowadzona
z napedu silnika, sprezyny, reki ludzkiej lub podobnych. Sita napedowa moze by¢ pojedyncza sitg na-
pedowa lub kombinacjg wielu sit napedowych. Korzystne jest, Ze sita napedowa jest generowana ludz-
kimi rekoma, poniewaz taki tryb napedowy jest najprostszy i najbardziej niezawodny. W tym przypadku
uzytkownik kasku moze bezposrednio pociagna¢ ostone podbrédka 2 rekoma, Zzeby obrdci¢ ostone pod-
brédka 2, lub bezposrednio pociagna¢ wewnetrzne koto zebate 4 rekoma, Zzeby obréci¢ wewnetrzne
koto zebate 4, lub bezposrednio pociagnaé zewnetrzne koto zebate 5 rekoma, zeby obréci¢ zewnetrzne
koto zebate 5. Ponadto, poza bezposrednim pociggnieciem powigzanych czesci rekoma, uzytkownik
kasku moze posrednio napedzac ostone podbrdodka 2, wewnetrzne koto zebate 4 lub zewnetrzne koto
zebate 5 do wykonania odpowiadajgcego ruchu poprzez rézne cztony taczgce, takie jak liny, cztony
konstrukcyjne lub prety prowadzace (nie pokazano). Zwlaszcza nalezy zauwazy¢, ze w opisie ,we-
wnetrzne koto zebate 4 jest obracalne wokot osi wewnetrznego kota zebatego O1 wewnetrznego kota
zebatego 4, a zewnetrzne koto zebate 5 jest obracalne wokot osi zewnetrznego kota zebatego O2 ze-
wnetrznego kota zebatego 5” w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, o$ wewnetrznego kota
zebatego O1 i 0$ zewnetrznego kota zebatego O2 nie musza znajdowac sie w absolutnym stanie osi
nieruchomej i absolutnym stanie osi prostej, a osie te moga posiada¢ pewne btedy ugiecia i btedy od-
ksztatcenia. To znaczy, ze pod wptywem réznych czynnikdw, takich jak btad wykonania, btad montazu,
odksztatcenie naprezeniowe, odksztatcenie temperaturowe i odksztatcenie wibracyjne, 0§ wewnetrz-
nego kota zebatego O1 i 0$ zewnetrznego kota zebatego O2 moga mie¢ warunki ugiecia i odksztatcenia,
takie jak przesuniecie, trzepotanie, kiwanie sie, wychylanie i nieprostoliniowo$¢ w okreslonym zakresie
btedu. Zakres btedu opisany w niniejszym dokumencie odnosi sie do wielkosci btedu, ktéry prowadzi do
koncowego kompleksowego efektu, ktéry nie wptywa na normalny proces obrotu ostony podbrodka 2.
Nie ma watpliwosci, ze w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, wystepowanie nieréwnolegtej
i nieprostoliniowej osi wewnetrznego kota zebatego O1i osi zewnetrznego kota zebatego O2 w lokalnym
obszarze ze wzgledu na rézne czynniki, w tym, ale nie wytacznie, potrzebe modelowania, potrzebe
pokonywania przeszkdd i potrzebe blokowania pozycji jest dozwolone, gdzie ,potrzeba modelowania”
oznacza, ze ostona podbrédka 2 jest wymagana do przestrzegania ogélnego wygladu modelowania
kasku; ,potrzeba pokonywania przeszkdd” oznacza, ze ostona podbrddka 2 jest wymagana do pokony-
wania niektorych punktow limitujgcych, takich jak najwyzszy punkt, najbardziej wysuniety do tytu punkt
i najszerszy punkt; oraz, ,potrzeba blokowania pozycji” oznacza, ze ostona podbrdodka 2 musi by¢ ela-
stycznie odksztatcona tak, aby przechodzi¢ przez niektére elementy zaciskowe w pozycji konstrukcji
kasku petnego, pozycji konstrukcji kasku otwartego i pozycji konstrukcji z odstonieta twarza, jak réwniez
w poblizu tych poszczegdlnych pozycji. Wszystkie te zjawiska nieréwnolegtej i nieprostoliniowej osi we-
wnetrznego kota zebatego O1 i osi zewnetrznego kota zebatego O2 (uwzgledniajac zjawisko, ze 0$
wewnetrznego kota zebatego O1 i 0$ zewnetrznego kota zebatego O2 nie sg prostopadte do ptaszczy-
zny symetrii P korpusu skorupy 1) z powyzszych powoddéw uwaza sie za mieszczace sie w dopuszczal-
nym zakresie btedu w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, o ile nie ma to wptywu na zwykty
obroét ostony podbrédka 2. Nalezy zauwazy¢, ze w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, ,po-
zycja konstrukcji z odstonieta twarza” odnosi sie do jakiejkolwiek pozycji pomiedzy pozycja konstrukcji
kasku petnego a pozycja konstrukcji kasku otwartego, gdzie kask jest w stanie posrednim, zwanym
réwniez stanem z odstonietg twarza (kask moze by¢ okreslany jako kask z odstonietg twarzg). Kask
z odstonietg twarza jest w stanie ,konstrukcji kasku niby-otwartego”. Ostona podbrédka 2 w pozycji
konstrukcji z odstonietg twarza moze by¢ w réznych stanach pozycji konstrukcji, takich jak nieznaczny
stopien otwarcia, $redni stopieh otwarcia i wysoki stopien otwarcia (gdzie stopieh otwarcia jest wzgle-
dem pozycji konstrukcji kasku petnego, a ostona podbrédka 2 w pozycji konstrukcji kasku petnego moze
by¢ okreslana jako zerowy stopien otwarcia, tj., nie otwarty w ogdle). Nieznaczny stopien otwarcia od-
nosi sie do stanu w ktérym ostona podbrdodka 2 jest nieznacznie otwarta, a nieznacznie otwarta ostona
podbrédka 2 sprzyja przewietrzaniu i odprowadzaniu oparéw z drog oddechowych w kasku. Sredni sto-
pien otwarcia odnosi sie do stanu, w ktérym ostona podbrdodka 2 jest otwarta do okolic czota uzytkow-
nika, a stan ten jest korzystny dla uzytkownika do wykonywania czynnosci takich jak komunikacja
i chwilowy odpoczynek. Wysoki stopieh otwarcia odnosi sie do stanu, w ktérym ostona podbrédka 2
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znajduje sie na lub w poblizu koputy korpusu skorupy 1, a stan ten jest szczegdinie korzystny dla uzyt-
kownika do picia wody, patrzenia lub podejmowania innych czynnosci roboczych. Nalezy zauwazy¢, ze
w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia ostona podbrédka 2 i jej ramiona 2a oczywiscie maja
predkosé katowa obrotu wzgledem korpusu skorupy 1, ktéra jest taka sama jak wewnetrzne koto zebate
4 w kierunku obrotu i predko$ci obrotowej. Jednakze, w tym przypadku, ostona podbrodka 2 i jej ramiona
2a sg wysuniete lub wsuniete wzgledem wewnetrznego kota zebatego 4 podczas ich synchronicznych
obrotow z wewnetrznym kotem zebatym 4. Nalezy zauwazy¢, ze szczelina przelotowa 6 jest utworzona
w korpusie wewnetrznego kota zebatego 4 lub naktadce wewnetrznego kota zebatego 4, tak Zze szcze-
lina przelotowa 6 réwniez obraca sie synchronicznie z wewnetrznym kotem zebatym 4. Inaczej mowigc,
w przykfadach wykonania niniejszego ujawnienia, ostona podbrddka 2 i jej ramiona 2a rzeczywiscie
obracajg sie synchronicznie ze szczeling przelotowa 6. Ponadto nalezy zauwazy¢, ze, jak opisano po-
wyzej, w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, ramie 2a w mechanizmie powiazanym jest
usytuowane na zewnatrz szczeliny przelotowej 6 w wewnetrznym kole zebatym 4. To znaczy, ze
w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, po zewnetrznej stronie szczeliny przelotowej 6, zaw-
sze wystepuje ramie 2a, ktére obraca sie synchronicznie ze szczeling przelotowg 6. Oznacza to, ze w
przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, podczas wszystkich procesow obrotu otwierania lub za-
pinania ostony podbrdodka 2, korpus ramienia 2a moze by¢ lepiej zaprojektowany do zakrycia szczeliny
przelotowej 6 (patrz Fig. 5 i 6). Zwtaszcza nalezy zauwazy¢, ze w przyktadach wykonania niniejszego
ujawnienia ostona podbrddka 2 i korpus ramienia 2a obracaja sie synchronicznie ze szczeling przelo-
towa 6, to znaczy, ze ramie 2a i szczelina przelotowa 6 majg te sama predko$¢ katowg wzgledem kor-
pusu skorupy 1. W zwiazku z tym w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia wysuwanie/wsuwa-
nie ramienia 2a wzgledem wewnetrznego kota zebatego 4 odbywa sie rzeczywiscie wzdtuz kierunku
otworu szczeliny przelotowej 6. Nalezy zauwazy¢, ze w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia
ramie 2a jest usytuowane na zewnatrz szczeliny przelotowej 6. Inaczej méwigc nawet jesli ramie 2a jest
zaprojektowane tak, zeby miato wezszg konstrukcje korpusu, szczelina przelotowa 6 rzeczywiscie moze
by¢ zupetnie zakryta w petnym wymiarze czasu i w petnej postawie w przyktadach wykonania niniej-
szego ujawnienia, co stanowi znaczaca réznice miedzy technologia przeksztatcalnej konstrukcji ostony
podbrdédka ograniczanej przektadniowo z przyktadéw wykonania niniejszego ujawnienia i istniejacych
technologii ograniczanych przektadniowo przeksztatcalnych konstrukcji ostony podbrédka, takich jak
CN105901820A, CN101331994A i WO2009095420A1. Zeby jasniej przedstawié¢ proces zmiany ostony
podbrdodka 2 z pozycji konstrukcji kasku petnego do pozycji konstrukcji kasku otwartego w przyktadach
wykonania niniejszego ujawnienia, fig. 5 przedstawia zmiany podczas catego procesu: fig. 5(a) przed-
stawia stan pozycji kasku petnego, gdzie ostona podbrddka 2 znajduje sie w konstrukcji kasku petnego;
fig. 5(b) przedstawia stan pozycji wspinajacej, gdzie ostona podbrodka 2 jest w trakcie otwierania;
fig. 5(c) przedstawia stan pozycji kroczacej, w ktérym ostona podbrodka 2 kroczy przez kopute korpusu
skorupy 1 (ten stan to rowniez stan kasku z odstonieta twarza); fig. 5(d) przedstawia stan pozycji opa-
dajacej, w ktérym ostona podbrédka 2 cofa sie do tylnej strony korpusu skorupy 1; oraz fig. 5(e) przed-
stawia stan pozycji kasku otwartego, w ktérym ostona podbrodka 2 cofa sie do konstrukcji kasku otwar-
tego. Podobnie, aby lepiej zobrazowac proces od powrotu i odzyskiwania ostony podbrédka 2 z pozycji
konstrukcji kasku otwartego do pozycji konstrukcji kasku petnego, w przyktadach wykonania niniejszego
ujawnienia, fig. 6 przedstawia zmiany w trakcie catego procesu: fig. 6(a) przedstawia stan pozycji kasku
otwartego, w ktorym ostona podbrodka 2 znajduje sie w konstrukcji kasku otwartego; fig. 6(b) przedsta-
wia stan pozycji wspinajacej, w ktérym ostona podbrédka 2 wspina sie do tylnej strony korpusu skorupy
1 w trakcie procesu powrotu ostony podbrodka 2; fig. 6(c) przedstawia stan pozycji kroczacej koputy,
w ktorym ostona podbrédka 2 kroczy przez kopute korpusu skorupy 1; fig. 6(d) przedstawia stan pozycji
zapinajgcej, w ktorym ostona podbrodka 2 jest w ostatnim procesie powrotu; oraz fig. 6(e) przedstawia
stan pozycji kasku petnego, w ktérym ostona podbrédka 2 powraca do konstrukcji kasku petnego. Nie
jest trudno stwierdzi¢ z fig. 5 i 6, ze w réznych pozycjach ostony podbrodka 2 i w trakcie réznych proce-
séw obrotu ostony podbrodka 2, szczelina przelotowa 6 jest catkowicie zastonieta przez waski korpus
ramienia 2a ostony podbrédka 2 nie bedac odstonieta. W zwiazku z tym dowodzi sie, Zze szczelina prze-
lotowa 6 moze by¢ catkowicie zastonieta i nie odstonieta przez caty czas i przez caty proces w przykta-
dach wykonania niniejszego ujawnienia. Nie ma watpliwosci, ze w przyktadach wykonania niniejszego
ujawnienia, wewnetrzne koto zebate 4 i zewnetrzne koto zebate 4 sg obracalne i zazebione ze soba,
zeby tworzy¢ pare kinematyczna, wewnetrzne koto zebate 4 i ramie 2a sg w przesuwnym dopasowaniu
ze sobg, zeby tworzy¢ pare kinematyczng przesuwna, a obrot zewnetrznego kota zebatego 5 jest prze-
noszony do ramienia 2a przez czton napedowy 7 tak ze ramie 2a jest wysuwane lub wsuwane wzgledem
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wewnetrznego kota zebatego 4, tym samym pozycja i postawa ostony podbrédka 2 moze by¢ precyzyj-
nie zmieniane wraz z procesem otwierania lub zapinania ostony podbrédka 2 oraz w koncu zrealizowad
niezawodne przeksztatcenie ostony podbrdodka 2 pomiedzy pozycja konstrukcji kasku petnego i pozycija
konstrukcji kasku otwartego. Oczywiscie z punktu widzenia przenoszenia zazebienia przektadni w przy-
ktadach wykonania niniejszego ujawnienia moze by¢ zachowana wyjatkowos¢ i odwracalnosé geome-
trycznej trajektorii ruchu ostony podbrédka 2, gdy pozycja i postawa ostony podbrddka 2 sa zmieniane.
To znaczy, okreslona szczegdlna pozycja ostony podbrédka 2 musi odpowiadac szczegdlnej i wyjatko-
wej postawie ostony podbrodka 2. Ponadto nie ma znaczenia, czy wewnetrzne koto zebate 4 i ze-
wnetrzne koto zebate 5 wykonujg obroty dodatnie czy obroty wsteczne, postawa ostony podbrédka 2
w szczegdlnym momencie obrotowym musi by¢ wyjatkowa i moze dedukowac wstecznie. Dalej w przy-
ktadach wykonania niniejszego ujawnienia ramie 2a ostony podbrdodka 2 moze znacznie lub nawet cat-
kowicie zastoni¢ szczeline przelotowg 6 w wewnetrznym kole zebatym 4, tak ze mozna zapobiegac
przedostawaniu sie zewnetrznych ciat obcych do pary ograniczajacej, a niezawodnos¢ kasku w uzyciu
jest zapewniona; oraz droga zewnetrznego hatasu przedostajacego sie do wnetrza kasku moze byé
zablokowana, tym samym ulepszajgc wygode kasku w uzyciu. Ponadto, poniewaz ruch zewnetrznego
kota zebatego 5 jest obrotem wokot nieruchomej osi w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia,
to znaczy, ze przestrzen zajmowana przez zewnetrzne kofo zebate 5 podczas dziatania jest stosunkowo
mata, zapewniony jest bardziej elastyczny wyboér dla usytuowania konstrukcji mocujacych na podstawie
wsporczej 3 majacych stosunkowo niewielkg sztywno$¢ i wytrzymatosé. Na przyktad mocujgce zebra
wzmacniajace i Sruby mocujgce lub inne struktury / konstrukcje / czesci moga by¢ usytuowane na ze-
wnetrznym peryferiom zewnetrznego kota zebatego 5 lub na wewnetrznych i zewnetrznych peryferiach
wewnetrznego kota zebatego 4. Te wzmacniajace srodki mocujace nie sg wystarczajgco wszechstronne
w istniejacych technologiach ograniczanych przektadniowo przeksztatcalnych konstrukcji ostony pod-
brédka. W zwigzku z tym, wedtug przyktadéw wykonania niniejszego ujawnienia, sztywnos¢ wsporcza
podstawy wsporczej 3 moze by¢ ulepszona, a tym samym ogdlne bezpieczenstwo kasku moze by¢
ulepszone. Warto wspomniec¢, ze rozwigzania techniczne istniejacych technologii ograniczanych prze-
kladniowo przeksztatcalnych konstrukcji ostony podbrodka, takich jak w opisach nr CN105901820A,
nr CN101331994A i nr WO2009095420A1, przyjmuja konstrukcje i sposob dziatania ruchomych kot ze-
batych lub ruchomych zebatek, ktére wychylaja sie i obracajg wraz z ostong podbrdodka 2, wiec prze-
strzerh omiatana przez te kota zebate lub zebatki jest bardzo duza, a taka konstrukcja ma negatywny
wptyw na sztywno$c¢ i wytrzymatosé kasku. Jest to kolejna istotna réznica pomiedzy kaskiem z ograni-
czang przektadniowo przeksztatcalng konstrukcja ostony podbrédka niniejszego ujawnienia, a tymi
z istniejacych technologii.

W przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia w mechanizmie powigzanym para kinema-
tyczna utworzona przez wewnetrzne koto zebate 4 i zewnetrzne koto zebate 5 moze naleze¢ do me-
chanizmu napedowego przektadni ptaskiej, znamiennej tym, ze: wewnetrzne koto zebate 4 i zewnetrzne
koto zebate 5 zazebione ze sobg majg rownolegte osie, to znaczy, ze 0§ wewnetrznego kota zebatego
O1 wewnetrznego kota zebatego 4 i 0$ zewnetrznego kota zebatego O2 zewnetrznego kota zebatego
5 sg rownolegte wzgledem siebie. Nalezy zauwazy¢, ze w przyktadach wykonania niniejszego ujawnie-
nia, zwlaszcza o$ wewnetrznego kota zebatego O1 wokét ktorej wewnetrzne koto zebate 4 jest obra-
calne, jest osig nieruchoma, a 0$ zewnetrznego kota zebatego O2 wokot ktérej zewnetrzne koto zebate
5 jest obracalne jest rowniez osig nieruchoma. Zatem, wewnetrzne koto zebate 4 majace wiadciwosé
uzebienia wewnetrznego i zewnetrzne koto zebate 5 majgce wtasciwosci uzebienia zewnetrznego maja
ten sam kierunek obrotu, gdy sa zazebione ze sobg (patrz fig. 28 i 29). Tutaj, 0$ wewnetrznego kota
zebatego O1 i 0$ zewnetrznego kota zebatego O2 korzystnie sg usytuowane tak, zeby byly prostopadte
do ptaszczyzny symetrii P korpusu skorupy 1. Dalej, w mechanizmie powiazanym, wewnetrzne koto
zebate 4 i zewnetrzne koto zebate 5 w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia moga by¢ kotami
zebatymi walcowymi, w tym przekfadniami prostymi (jak pokazano na fig. 14, 16, 17-19, 27 i 28) i prze-
ktadniami stozkowymi (nie pokazano). Takie usytuowanie ma takg zalete, ze para zazebiajgcych sie kot
zebatych utworzona przez wewnetrzne koto zebate 4 i zewnetrzne koto zebate 5 moze lepiej dostoso-
wac sie i odpowiadac¢ wygladowi konstrukcji kasku pod wzgledem zajmowane] przestrzeni, poniewaz
konstrukcja tej konfiguracji przektadni jest stosunkowo ptaska i moze tatwo spetni¢ $ciste wymagania
korpusu skorupy 1 dotyczace grubosci, w szczegdlnosci grubosci w kierunku prostopadtym do ptasz-
czyzny symetrii P korpusu skorupy 1. Oczywiscie, wewnetrzne koto zebate 4 i zewnetrzne koto zebate
przekfadni typu walcowego maja mata wielkos¢ w kierunku prostopadtym do ptaszczyzny symetrii P,
a zatem maja zalete zajmowania matej przestrzeni. Zwtaszcza, w przyktadach wykonania niniejszego
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ujawnienia, gdy wewnetrzne koto zebate 4 i zewnetrzne koto zebate 5 sg zazebione ze sobg, promieh
podziatowy R wewnetrznego kota zebatego 4 i promien podziatowy r zewnetrznego kota zebatego 5
spetniaja zaleznosé: R/r=2 (patrz fig. 27-29), przy czym promien podziatowy R wewnetrznego kota ze-
batego 4 jest utworzony na wewnetrznym kole zebatym 4, promien podziatowy r zewnetrznego kota
zebatego 5 jest utworzony na zewnetrznym kole zebatym 5, a koto podziatowe moze byé wygenerowane
tylko jesli wewnetrzne koto zebate 4 i zewnetrzne koto zebate 5 sg zazebione ze soba. Oczywiscie, gdy
promieh podziatowy R wewnetrznego kota zebatego 4 i promien podziatowy r zewnetrznego kota zeba-
tego 5 spetniajg zaleznos¢ R/r=2, szybkosc¢ obrotu wewnetrznego kota zebatego 4 wokot osi wewnetrz-
nego kota zebatego O1 wynosi tylko potowe predkosci obrotu zewnetrznego kota zebatego 5 wokot osi
zewnetrznego kota zebatego O2, to znaczy, ze predkosc¢ obrotu zewnetrznego kota zebatego 5 jest dwa
razy taka, jak predkos¢ obrotu wewnetrznego kota zebatego 4, to znaczy, ze kat obrotu wewnetrznego
kota zebatego 4 (tj. kat sSrodkowy obrécony w odniesieniu do osi wewnetrznego kota zebatego O1) wy-
nosi tylko potowe kata obrotu zewnetrznego kota zebatego 5 (tj. kat Srodkowy obrécony w odniesieniu
do osi zewnetrznego kota zebatego O2) po tym, jak oba kota zebate pracujg przez okreslony czas
w sposob zazebiony. Gdy wewnetrzne koto zebate 4 i zewnetrzne koto zebate 5 sg usytuowane wedtug
tej zaleznosci ograniczenia zazebiajacego w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, uzyskany
kask bedzie miat i musi mie¢ zasade regulacji i kontroli postawy ostony podbrédka 2, ktéra ma wyjat-
kowe zachowania i wyrazne zalety (patrz ponizszy opis i dowody). Nalezy zauwazy¢, ze gdy we-
wnetrzne koto zebate 4 i zewnetrzne koto zebate 5 sg zaprojektowane jako typowe kota zebate, promien
podziatowy R wewnetrznego kota zebatego 4 i promien podziatowy r zewnetrznego kota zebatego 5
beda réwniez rowne z ich odpowiednimi promieniami kot referencyjnych. Tutaj wewnetrzne koto zebate
4 i zewnetrzne koto zebate 5 zawsze majg promien kota referencyjnego uzyty do projektu, produkciji
i kontroli, ale promieh podziatowy R wewnetrznego kota zebatego 4 i promien podziatowy r zewnetrz-
nego kota zebatego 5 mogag by¢ wygenerowane tylko jesli wewnetrzne koto zebate 4 | zewnetrzne koto
zebate 5 sg zazebione. Nalezy zauwazy¢, ze, gdy wewnetrzne koto zebate 4 lub zewnetrzne koto zebate
5 jest zapewnione z nietypowym wrebem 8b do zazebienia z nietypowym zebem przektadni 8a, promien
podziatowy zazebionego nietypowego zeba przektadni 8a i nietypowego wrebu 8b jest korzystnie za-
projektowany wedtug powyzszej zasady. Na przyktad w przyktadach wykonania na fig. 27 i 28, promien
podziatowy nietypowego zeba przektadni 8a obecnego na zewnetrznym kole zebatym 5 w postaci zeba
wynosi tylko potowe promienia podziatowego nietypowego wrebu 8b obecnego na wewnetrznym kole
zebatym 4 w postaci wrebu. Zwtaszcza istnieje korzystne usytuowanie projektowe parametrow w przy-
ktadach wykonania niniejszego ujawnienia, to znaczy: wszystkie efektywne zeby, w tym nietypowe zeby
przekfadni i nietypowe wreby na wewnetrznym kole zebatym 4 majq jednolity promierh podziatowy R
i wszystkie efektywne zeby, w tym nietypowe zeby przektadni i nietypowe wreby na zewnetrznym kole
zebatym 5, maja jednolity promien podziatowy r (jak pokazano na fig. 27 i 28), poniewaz prostsza forma
konstrukcyjna i optymalny tryb dopasowania zazebienia zostanie osiagniety, gdy wewnetrzne koto ze-
bate 4 i zewnetrzne koto zebate 5 sg zaprojektowane i usytuowane wedtug tych parametréw. W przy-
ktadach wykonania niniejszego ujawnienia, gdy efektywne zeby wewnetrznego kota zebatego 4 i ze-
wnetrznego kota zebatego 5 sa skonfigurowane wedtug zasady, ze stosunek promienia podziatowego
R wewnetrznego kota zebatego 4 do promienia podziatowego r zewnetrznego kota zebatego 5 spetnia
zaleznos¢ R/r=2, jedna z najwiekszych cech znamiennych (patrz fig. 28 i 29) jest to, ze: gdy wewnetrzne
koto zebate 4 i zewnetrzne koto zebate 5 sg obracalne i sg zazebione ze soba, koto podziatowe ze-
wnetrznego kota zebatego 5 musi przechodzi¢ przez o$ wewnetrznego kota zebatego O1 wewnetrznego
kota zebatego 4 (oczywiscie); i gdy punkt, ktory pokrywa sie z osig wewnetrznego kota zebatego O1 na
kole podziatowym zewnetrznego kota zebatego 5 zaczyna sie obraca¢ z zewnetrznym kotem zebatym
5, punkt ten zawsze musi padac¢ na okreslony promiefh wewnetrznego kota zebatego 4, ktéry obraca sie
synchronicznie z wewnetrznym kotem zebatym 4. Inaczej méwiac, jesli czton napedowy 7 jest usytuo-
wany na kole podziatowym zewnetrznego kota zebatego 5, czton napedowy 7 zawsze bedzie przecinat
sie z pewnym promieniem wewnetrznego kota zebatego 4, ktéry obraca sie synchronicznie z wewnetrz-
nym kotem zebatym 4. W zwigzku z powyzszym szczelina przelotowa 6 moze by¢ zaprojektowana jako
szczelina w postaci linii prostej i szczelina przelotowa 6 przechodzi przez lub jest zgodna z osia we-
wnetrznego kota zebatego O1, tak ze czion napedowy 7 moze znacznie lub nawet catkowicie wykony-
wac ruch posuwisto-zwrotny ptynnie w szczelinie przelotowej 6 (jak pokazano na fig. 31). Zatem szcze-
lina przelotowa 6 moze by¢ tatwo obrabiana i wygodnie montowana oraz mogg by¢ tatwo usuwane
usterki. Co wazniejsze, w zwiazku z powyzszym, korpus ramienia 2a ostony podbrédka 2 moze tatwiej
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zakrywacd szczeline przelotowa 6, tak ze szczelina przelotowa 6 jest mniej lub catkowicie nie jest odsto-
nieta do zewnatrz (patrz fig. 5 i 6). Wiasciwie nie jest trudno dowies¢, ze powyzsze cechy musza by¢
przedstawione, gdy promien podziatowy R wewnetrznego kota zebatego 4 i promien podziatowy r ze-
wnetrznego kota zebatego 5 sg utworzone, gdy wewnetrzne koto zebate 4 i zewnetrzne koto zebate 5
zazebione ze sobg spetniajg zaleznos¢ R/=2 (zobacz fig. 28 i 29). 1) Oczywiste jest to, ze gdy promien
podziatowy R wewnetrznego kota zebatego 4 i promien podziatowy r zewnetrznego kota zebatego 5
spetniajg zaleznos¢ R/r=2, koto podziatowe zewnetrznego kota zebatego 5 musi przechodzié przez os
wewnetrznego kota zebatego O1. Poniewaz koto podziatowe wewnetrznego kota zebatego 4 musi by¢
styczne z kotem podziatowym zewnetrznego kota zebatego 5, punkt styczny K musi padaé na ptaszczy-
zne utworzong przez o$ wewnetrznego kotfa zebatego O1 i 0$ zewnetrznego kota zebatego O2 (to zna-
czy, ze punkt skupienia osi wewnetrznego kota zebatego O1, punkt skupienia osi zewnetrznego kota
zebatego O2 i punkt styczny K musza by¢ wspdtliniowe). 2) Nalezy udowodnic¢, ze w trakcie ruchu za-
zebiajgcego wewnetrznego kota zebatego 4 i zewnetrznego kota zebatego 5, okreslony punkt M na kole
podzialowym zewnetrznego kota zebatego 5 (punkt M jest zawsze staty na zewnetrznym kole zebatym
5 i obraca sie synchronicznie z zewnetrznym kotem zebatym 5) zawsze bedzie padat na okreslony
promien O1N wewnetrznego kota zebatego 4 (promien O1N jest zawsze staty na wewnetrznym kole
zebatym 4 i obraca sie synchronicznie z wewnetrznym kotem zebatym 4, to znaczy, ze punkt koricowy
N promienia O1N jest zawsze staty na kole podziatowym wewnetrznego kota zebatego 4 i obraca sie
synchronicznie z wewnetrznym kotem zebatym 4) w odniesieniu do fig. 28 i 29, przy czym fig. 29(a)
odpowiada fig. 28(a); fig. 29(b) odpowiada fig. 28(b); fig. 28(a) i 29(a) przedstawiajg stan pozycji we-
wnetrznego kofa zebatego 4 i zewnetrznego kota zebatego 5 na poczatku ruchu (wstepny stan pozycji
moze odpowiada¢ postawie ostony podbrédka 2 w pozycji konstrukcji kasku petnego); oraz fig. 28(b)
i 29(b) przedstawiajg stan pozycji wewnetrznego kota zebatego 4 i zewnetrznego kota zebatego 5 po
rozpoczeciu ruchu zazebiajgcego i obrot zazebiajacy byt wykonany o okreslony kat (ten stan pozycji
odpowiada jakiejkolwiek posredniej postawie ostony podbrédka 2 w trakcie procesu obrotu ostony pod-
brodka 2). Ogolnie, jesli zatozy sie, ze punkt M we wstepnej pozycji przedstawionej na fig. 28(a) i 29(a)
znajduje sie w pozycji M1, ktéra pokrywa sie z osig wewnetrznego kota zebatego O1 (ta pozycja jest
rowniez osiowym punktem skupienia osi wewnetrznego kota zebatego O1), promien O1N znajduje sie
w pozycji prostopadtej do ptaszczyzny utworzonej przez o$ wewnetrznego kota zebatego O1 i 0o$ ze-
wnetrznego kota zebatego 02, punkt koncowy N promienia O1N w tym czasie znajduje sie w pozycji
N1, ktora jest prostopadta do O1K, a obecna pozycja punktu koncowego N moze by¢ oznaczona jako
N(N1) na figurach rysunku. Nie jest trudno stwierdzi¢, ze odcinek linii O1N1 jest linia styczna kota po-
dziatowego zewnetrznego kota zebatego 5, z punktem stycznym (M1, O1); oraz o$ obrotu O3 cztonu
napedowego 7 doktadnie pokrywa sie z osig wewnetrznego kota zebatego O1. W zwigzku z tym punkt
styczny moze by¢ réwniez oznaczony jako (M, M1, O1, O3). Po tym jak wewnetrzne koto zebate 4
i zewnetrzne koto zebate 5 wykonajg okreslony obrét zazebiajacy, punkt M na zewnetrznym kole zeba-
tym 5 jest obrécony do pozycji M2, a punkt N na wewnetrznym kole zebatym 4 jest odpowiednio obré-
cony do pozycji N2. Odpowiednio, w tym czasie, obecna pozycja punktu M moze byé oznaczona jako
M(M2) na figurach rysunku, a obecna pozycja punktu N moze byé oznaczona jako N(N2) na figurach
rysunku. Poniewaz promien podziatowy R wewnetrznego kota zebatego 4 i promieh podziatowy r ze-
wnetrznego kota zebatego 5 spetniajg zalezno$¢ R/r=2, w tym czasie, kat sSrodkowy wewnetrznego kota
zebatego 4 obrécony o punkt N spetnia zaleznos¢ «N101N2=4, a kat srodkowy zewnetrznego kota
zebatego 5 obrocony o punkt M spetnia zaleznos¢ «AM102M2=2/N101N2=2f, Na fig. 29(b), jesli za-
tozy sie, ze punkt Q jest punktem przeciecia promienia O1N2 wewnetrznego kota zebatego 4 i kotfa
podziatlowego zewnetrznego kota zebatego 5, odcinek linii O1Q jest cieciwg na zewnetrznym kole ze-
batym 5, a Z/N101Q jest katem miedzy styczna a cieciwa na kole podziatowym zewnetrznego kota
zebatego 5. Zgodnie z prawem geometrii, kat miedzy styczng a cieciwg Z/N101Q jest potowa kata ob-
wodowego zawartego tuku zewnetrznego kota zebatego 5, a kat obwodowy jest potowg kata srodko-
wego ZM102Q tuku zewnetrznego kota zebatego 5 zawartego przez kat miedzy styczng a cieciwa
ZN101Q. Lub, z kolei, musi istnie¢ ZM102Q=22/N101Q=22N101N2=2p. Jak opisano powyzej, gdy
promien podziatowy R wewnetrznego kota zebatego 4 oraz promien podziatlowy r zewnetrznego kota
zebatego 5 spetniajg zaleznos¢ R/r=2, to Z/N102N2=2 jest wazny, a tym samym dowodzi, ze punkt Q
pokrywa sie z M2. Inaczej méwiac, punkty N2, M2 i M1 musza by¢ wspdtliniowe. Ze wzgledu na arbi-
tralno$¢ przyjetego kata 3, oznacza to, ze wraz z ruchem zazebiajgcym wewnetrznego kota zebatego 4
i zewnetrznego kota zebatego 5, punkt M musi zawsze pada¢ na promien O1N, ktéry obraca sie syn-
chronicznie z wewnetrznym kotem zebatym 4. Wtadnie z powodu arbitralnosci kata 8, dowolny punkt na



PL 242105 B1 21

zewnetrznym kole zebatym 5 moze by¢ rdwnowazny pozycji punktu M2, i musi pada¢ na dynamicznie
obracany promienn O1N wraz z obrotem zewnetrznego kota zebatego 5. Z innej perspektywy, w przykia-
dach wykonania niniejszego ujawnienia, jesli szczelina przelotowa 6 jest zaprojektowana w postaci linii
prostej i zaprojektowana jako réwnolegta do lub nawet pokrywajaca sie z promieniem O1N, a czion
napedowy 7 jest usytuowany na kole podzialowym zewnetrznego kota zebatego 5 (odpowiadajacym
punktowi M), wowczas czion napedowy 7 moze zasadniczo lub nawet catkowicie wykonywac liniowy
ruch posuwisto-zwrotny ptynnie w szczelinie przelotowej 6. Zeby mozna byto to zobaczyé wyrazniej
i jasniej, fig. 31 przedstawia proces zmiany stanu potaczenia prostej szczeliny przelotowej 6 i czionu
napedowego 7 gdy stosunek promienia podziatowego R wewnetrznego kota zebatego 4 promienia po-
dziatowego r zewnetrznego kota zebatego 5 spetnia zalezno$¢ R/r=2 (ostona zapiecia 2b jest usunieta
na fig. 31), przy czym fig. 31(a) przedstawia stan pozycji kasku petnego gdzie ostona podbrédka 2 znaj-
duje sie w konstrukcji kasku petnego; fig. 31(b) przedstawia pozycje stanu wspinajacego, gdzie ostona
podbrodka 2 jest w trakcie otwierania sie; fig. 31(c) przedstawia stan pozycji kroczacej koputy, gdzie
ostona podbrodka 2 kroczy przez kopute korpusu skorupy 1; fig. 31(d) przedstawia stan pozycji opada-
nia, gdzie ostona podbrodka 2 cofa sie do tylnej strony korpusu kasku 1; oraz fig. 31(e) przedstawia
stan pozycji kasku otwartego, gdzie ostona podbrodka 2 cofa sie do konstrukcji kasku otwartego. Nie
jest trudno stwierdzi¢ ze zmiany stanu, ze szczelina przelotowa 6 zawsze obraca sie synchronicznie
wokot osi wewnetrznego kota zebatego O1 wraz z ostong podbrodka 2, a czton napedowy 7 (w tym
czasie jest rownowazny z punktem M na zewnetrznym kole zebatym 5 na fig. 29) zawsze wpada do
szczeliny przelotowej 6 (w tym czasie jest rownowazny promieniowi O1N na wewnetrznym kole zebatym
4 na fig. 29) w trakcie procesu obrotu. Oczywiscie, jesli ostona zapiecia 2b jest osadzona, skutek row-
nowazny skutkowi przedstawionemu na fig. 5 bedzie uzyskany, to znaczy, ze korpus ramienia 2a moze
catkowicie zakry¢ szczeline przelotowg 6 w trakcie catego procesu obrotu ostony podbrédka 2. Nalezy
zauwazyé¢, ze mechanizm ograniczenia przektadniowego ma odwracalno$¢, tak wiec nietrudno osia-
gnac skutek przedstawiony na fig. 6, gdy ostona podbrédka 2 powraca z pozycji konstrukcji kasku otwar-
tego do pozycji konstrukcji kasku petnego. Zatem w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia
szczelina przelotowa 6 w wewnetrznym kole zebatym 4 moze by¢ zaprojektowana jako ptaska prosta
szczelina przelotowa 6 i jest usytuowana, zeby wskazywaé o$ wewnetrznego kota zebatego O1 we-
wnetrznego kota zebatego 4 (jak pokazano na fig. 4, 13-16, 27, 28, 30 i 31). W tym czasie czion nape-
dowy 7 moze zawsze wpadac do szczeliny przelotowej 6 i ptynnie wykonywac liniowy ruch posuwisto-
zwrotny. Nalezy zwiaszcza podkresli¢, ze w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia jest przypa-
dek, w ktorym wewnetrzne koto zebate 4 i zewnetrzne koto zebate 5 moga by¢ zapewnione z efektyw-
nymi zebamiw petnym zakresie obwodowym 360 stopni. W tym przypadku, gdy wewnetrzne koto zebate
4 i zewnetrzne koto zebate 5 sg zazebione ze sobg, promieh podziatowy R wewnetrznego kota zebatego
4 | promien podziatowy r zewnetrznego kota zebatego 5 rowniez spetniajg zaleznosé R/r=2. W zwigzku
z tym liczba wszystkich zebow przektadni, w tym nietypowych zebow przektadni 8a i zmodyfikowanych
zebow przektadni 8c zewnetrznego kota zebatego 5 jest tylko potowg liczby wszystkich zebdéw prze-
ktadni wewnetrznego kota zebatego 4. Na przykiad, jesli liczba zebdw przektadni wewnetrznego kota
zebatego 4 wynosi 28, liczba zebdw przektadni odpowiadajgcego zewnetrznego kota zebatego 5 po-
winna wynosi¢ 14. Jednakze nalezy zauwazy¢, ze w tym przypadku muszg by¢ nadmiarowe zeby prze-
ktadni posrod 28 zebow przektadni na wewnetrznym kole zebatym 4, to znaczy, ze nie wszystkie 28
zebdw przektadni na wewnetrznym kole zebatym 4 bedzie brato udziat w zazebianiu z 14 zebami prze-
ktadni na zewnetrznym kole zebatym 5, poniewaz powszechnie wiadomo, ze niemozliwe i niepotrzebne
jest obracanie ostony podbrodka 2 kasku jednokierunkowo o 270 stopni wzgledem korpusu skorupy 1.
Wiasciwie, z praktycznego punktu widzenia, maksymalny kat obrotu ostony podbrédka 2 korzystnie wy-
nosi okoto 180 stopni, poniewaz kask konstrukcji kasku otwartego utworzony przez ostone podbrodka
2 obrécony pod tym katem ma wieksza zgodnosé i bezpieczenstwo, a takie usytuowanie tatwo dosto-
sowuje sie do modelowania wygladu i szczegdlnie odpowiada zasadzie aerodynamicznej tak, ze opory
przeptywu gazu sa niskie i mozna skutecznie ograniczy¢ wycie wiatru powstajace przy przeptywie stru-
mienia powietrza przez zewnetrzng powierzchnie kasku.

W przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, w mechanizmie powigzanym, czton napedowy
7 moze by¢ zaprojektowany jako cze$¢ zawierajgca konstrukcje powierzchni obrotowej, przy czym kon-
strukcja powierzchni obrotowej zawiera 0$ obrotu O3, ktora jest zawsze obracalna wokot osi zewnetrz-
nego kota zebatego O2 wraz z zewnetrznym kotem zebatym 5. Os obrotu O3 jest usytuowana tak, zeby
byta réwnolegta do osi zewnetrznego kota zebatego O2 i przecinata sie z kotem podziatowym zewnetrz-
nego kota zebatego 5 (patrz fig. 19, 28, 29, 30 i 31). Tutaj konstrukcja powierzchni obrotowej moze
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wystepowac w réznych postaciach, w tym rézne powierzchnie walcowe, powierzchnie stozkowe, po-
wierzchnie sferyczne, powierzchnie pierscieniowe, nietypowe powierzchnie zwojowe lub podobne. Na-
lezy zauwazyc¢, ze koto podziatowe zewnetrznego kota zebatego 5 jest utworzone, gdy koto zebate 5
jest zazebione z wewnetrznym kotem zebatym 4 (w tym czasie, kolo podziatowe wewnetrznego kota
zebatego styczne z kotem podzialowym zewnetrznego kota zebatego jest rowniez utworzone na we-
wnetrznym kole zebatym 4). Oczywiscie, gdy zewnetrzne koto zebate 5 jest typowym kotem zebatym,
koto podziatowe zewnetrznego kota zebatego 5 pokrywa sie z kotem referencyjnym zewnetrznego kota
zebatego,; oraz, gdy zewnetrzne koto zebate 5 jest nietypowym kotem zebatym, to znaczy, ze gdy ze-
wnetrzne koto zebate 5 jest zmodyfikowanym kotem zebatym majacym niezerowy wspodtczynnik mody-
fikacji, koto podziatowe zewnetrznego kota zebatego nie pokrywa sie z kotem referencyjnym zewnetrz-
nego kota zebatego. Podobnie, gdy wewnetrzne koto zebate 4 jest typowym kotem zebatym, koto po-
dziatowe wewnetrznego kota zebatego 4 pokrywa sie z kotem referencyjnym wewnetrznego kota zeba-
tego 4; oraz gdy wewnetrzne koto zebate 4 jest nietypowym kotem zebatym, to znaczy, ze gdy we-
wnetrzne koto zebate 4 jest zmodyfikowanym kotem zebatym majacym niezerowy wspétczynnik mody-
fikacji, koto podziatowe wewnetrznego kota zebatego 4 nie pokrywa sie z kotem referencyjnym we-
wnetrznego kota zebatego 4. W przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia czton napedowy 7 jest
wytwarzany jako cze$¢ zawierajgca konstrukcje powierzchni obrotowej, mozna uzyskac lepszy sposob
dopasowania i lepsza mozliwosé wytwarzania gdy czton napedowy 7 jest potaczony z zewnetrznym
kotem zebatym 5 oraz gdy czton napedowy 7 jest potaczony z ramieniem 2a ostony podbrédka 2. Po-
wszechnie wiadomo, ze cze$¢ majaca konfiguracje obrotows jest tatwa do obrabiania, ztozenia i moze
przyjac¢ typowy sposob mocowania otwoér-watek. Ponadto w przyktadach wykonania niniejszego ujaw-
nienia o$ obrotu O3 jest usytuowana tak, zeby przecina¢ sie z kotem podziatowym zewnetrznego kota
zebatego 5 i zeby byta rownolegta do osi zewnetrznego kota zebatego O2, z jedng zaleta, ze to usytu-
owanie moze realizowac lepsze usytuowanie przestrzenne, aby zrownowazy¢ usytuowanie cztonu na-
pedowego 7 na zewnetrznym Kkole zebatym 5, wewnetrznym kole zebatym 4 i szczelinie przelotowej 6.
Zwtlaszcza czton napedowy 7 moze miec lepsza stabilno$¢ ruchu. Jak przedstawiono powyzej, gdy kon-
strukcja powierzchni obrotowej cztonu napedowego 7 ma os$ obrotu O3 i 0$ obrotu O3 jest usytuowana
na kole podziatowym zewnetrznego kota zebatego 5 i réwnolegta do osi zewnetrznego kota zebatego
02, o$ obrotu O3 dziata zgodnie z prawem, ze zawsze pada na okreslony promien ktory obraca sie
synchronicznie z wewnetrznym kotem zebatym 4, tak ze stworzone sa dobre warunku dla projektu
ksztattu i projektu usytuowania szczeliny przelotowej 6. Nalezy podkresli¢, ze mimo ze o$ obrotu O3
cztonu napedowego 7 jest rownolegta do osi zewnetrznego kota zebatego O2 zewnetrznego kota zeba-
tego 5 jak opisano powyzej w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, nie jest wymagane, aby
0$ obrotu O3 cztonu przenoszacego 7 byta absolutnie rownolegta do osi zewnetrznego kota zebatego
02 zewnetrznego kota zebatego 5, a raczej dopuszcza sie w pewnym zakresie btad nieréwnolegtosci
tych osi, to znaczy dopuszcza sie nieréwnolegtosc¢ osi obrotu O3 i osi zewnetrznego kota zebatego 02
spowodowana réznymi czynnikami, takimi jak btad wytwarzania, btad montazu, odksztatcenia napreze-
niowe, odksztatcenia temperaturowe i odksztatcenia wibracyjne. Tak dtugo, jak koncowy efekt cato-
Sciowy osiagniety przez btad braku rownolegtosci nie wptynie na normalny obrét ostony podbrédka 2,
o$ obrotu O3 i 0$ zewnetrznego kota zebatego O2 sa uwazane za usytuowane réwnolegle. Dalej
w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia konstrukcja powierzchni obrotowej cztonu napedo-
wego 7 moze by¢ zaprojektowana jako powierzchnia walcowa (jak pokazano na fig. 4, 17-18, 27, 28,
30 31) lub moze byc¢ zaprojektowana jako powierzchnia stozkowa kotowa (nie pokazano). W tym przy-
padku, oczywiscie, czion napedowy 7 ma tylko dwa konce i tylko jedng o$ obrotu O3. Powszechnie
wiadomo, ze powierzchnia walcowa i powierzchnia stozkowa kotowa sa typowymi postaciami konstruk-
cyjnymi réznych czesci, sg wygodne w obrébce i bardzo niezawodne w dopasowaniu. Nalezy zauwazy¢,
ze powierzchnia stozkowa kotowa opisana w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia zawiera
okragty stozek Sciety. Ponadto, jesli konstrukcja powierzchni obrotowej czionu napedowego 7 w przy-
ktadach wykonania niniejszego ujawnienia jest zaprojektowana jako powierzchnia walcowa, moze to
by¢ powierzchnia walcowa o pojedynczej $rednicy lub moze by¢ utworzona przez utozenie wielu po-
wierzchni walcowych o réznych srednicach (jednakze te powierzchnie walcowe musza by¢ usytuowane
wspdtosiowo, to znaczy, ze czion napedowy 7 ma tylko jedng os$ obrotu O3). Zwlaszcza, w przyktadach
wykonania niniejszego ujawnienia, konstrukcja powierzchni obrotowej cztonu napedowego 7 obejmuje
ponadto sytuacje: na podstawie powierzchni walcowej lub powierzchni stozkowej kotowej, konstrukcije
powierzchni obrotowych w innych postaciach moga by¢ ztozone, na przyktad pomocnicze przetwércze
szczegoty konstrukcyjne, takie jak sfazowanie, zaokraglony naroznik i stozkowos¢, ktére sg dogodne
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do wytwarzania i montazu oraz pozwalajg unikna¢ koncentracji naprezen, pod warunkiem, ze wszystkie
pomocnicze przetwdércze szczegdty konstrukcyjne nie uszkodza konstrukcji powierzchni obrotowej
cztonu napedowego 7 potaczonego z zewnetrznym kotem zebatym 5 lub ramieniem 2a.

W przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia dopasowanie i potaczenie pomiedzy cztonem
napedowym 7 i zewnetrznym kotem zebatym 5 oraz pomiedzy cztonem napedowym 7 i ramieniem 2a
w mechanizmie powigzanym moze by¢ realizowane za pomoca jednej z trzech sytuacji. 1) Czion nape-
dowy 7 jest przymocowany do lub zintegrowany z zewnetrznym kotem zebatym 5, a czton napedowy 7
jest w obracalnym dopasowaniu z ramieniem 2a (fig. 4 i 17—-19 przedstawiajg przyktad cztonu napedo-
wego 7 i zewnetrznego kota zebatego 5 bedgcych zintegrowanymi, a czton napedowy 7 w tym przy-
padku ma koniec w obracalnym dopasowaniu z okragtym otworem 2c na ostonie zapiecia 2b na fig. 4
i 24-26). Alternatywnie 2) czlon napedowy 7 jest w obracalnym dopasowaniu z zewnetrznym kotem
zebatym 5, a czton napedowy 7 jest przymocowany do lub zintegrowany z ramieniem 2a (nie pokazano).
Alternatywnie 3) czton napedowy 7 jest w obracalnym dopasowaniu z zewnetrznym kotem zebatym 5,
a czton napedowy 7 jest rowniez w obracalnym dopasowaniu z ramieniem 2a (nie pokazano). Wtasciwie,
w dodatku do powyzszych trzech sytuaciji, w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia dopasowa-
nie i potaczenie pomiedzy cztonem napedowym 7 i zewnetrznym kotem zebatym 5 oraz pomiedzy czto-
nem napedowym 7 i ramieniem 2a moga byc¢ realizowane za pomoca innych typéw dopasowan lub
sposobdw potaczenia. Na przykiad czton napedowy 7 moze by¢ w obracalnym dopasowaniu i przesuw-
nym dopasowaniu z (tj., w obracalnym przesuwnym dopasowaniu z) zewnetrznym kotem zebatym 5
i/lub ramieniem 2a (nie pokazano). Jako typowy przyktad czton napedowy 7 jest w konfiguracji walcowej,
a konfiguracja szczelin w ksztalcie talii potaczona z cztonem napedowym 7 jest usytuowana na ze-
wnetrznym kole zebatym 5 lub ramieniu 2a tak, ze czton napedowy 7 moze by¢ w obracalnym dopaso-
waniu z zewnetrznym kotem zebatym 5 lub ramieniem 2a oraz w przesuwnym dopasowaniu z zewnetrz-
nym kotem zebatym 5 lub ramieniem 2a.

W przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, zeby uniknac poluzowania wewnetrznego kota
zebatego 4 i zewnetrznego kota zebatego 5 w trakcie procesu obrotu ostony podbrédka 2 i tym samym
zapewni¢ stabilnos¢ i niezawodnos¢ ostony podbrédka 2 w trakcie procesu zmiany pozycji, pierwszy
czton zapobiegajgcy odtgczeniu 9a mogacy zapobiec luzowi osiowemu wewnetrznego kota zebatego 4
moze by¢ usytuowany na podstawie wsporczej 3 korpusu skorupy 1 lub/i zewnetrznym kole zebatym 5,
a drugi czton zapobiegajacy odtgczeniu 9b mogacy zapobiec luzowi osiowemu zewnetrznego kota ze-
batego 5 moze by¢ usytuowany na wewnetrznym kole zebatym 4, podstawie wsporczej 3 lub/i korpusie
skorupy 1. Tutaj, zapobieganie luzowi osiowemu odnosi sie zatrzymywania, blokowania, zapobiegania
i ograniczania nadmiernego przemieszczania sie wewnetrznego kota zebatego 4 i zewnetrznego kota
zebatego 5 tak, zeby zapobiec luzowaniu wewnetrznego kota zebatego 4 i zewnetrznego kota zebatego
5 poprzez zapewnienie pierwszego cztonu zapobiegajacego odtaczeniu 9a i drugiego cztonu zapobie-
gajacego odtaczeniu 9b, tj. zapobieganie wptywowi wewnetrznego kota zebatego 4 i zewnetrznego kota
zebatego 5 na normalny proces obrotu ostony podbrédka 2 i na normalny zastdj zaciskowy ostony pod-
brédka 2 w pozycji konstrukcji kasku petnego, pozycji konstrukcji kasku otwartego lub pozycji konstrukcji
z odstonieta twarzg. W przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia usytuowanie pierwszego cztonu
zapobiegajacego odtgczeniu 9a zawiera rozne sytuacje, takie jak pierwszy czton zapobiegajacy odta-
czeniu 9a usytuowany na podstawie wsporczej 3 lub na korpusie skorupy 1, lub na wewnetrznym kole
zebatym 4, lub na ktorychkolwiek dwdch lub trzech z podstawy wsporczej 3, korpusu skorupy 1 i we-
wnetrznego kota zebatego 4. W przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia usytuowanie drugiego
cztonu zapobiegajgcego odtaczeniu 9b zawiera rézne sytuacie, takie jak drugi czton zapobiegajgcy od-
taczeniu 9b usytuowany na wewnetrznym kole zebatym 4 lub na podstawie wsporczej 3, lub na korpusie
skorupy 1, lub ktérychkolwiek dwdch lub trzech z wewnetrznego kota zebatego 4, podstawy wsporcze;
3 i korpusu skorupy 1. W przypadkach pokazanych na fig. 4 i 10-12, pierwszy czton zapobiegajacy
odtaczeniu 9a do zapobiegania luzowi osiowemu wewnetrznego kota zebatego 4 jest usytuowany na
zewnetrznej ptytce wsporczej 3b podstawy wsporczej 3; podczas gdy w przyktadach wykonania przed-
stawionych na fig. 4 i 13—16, drugi czton zapobiegajacy odtaczeniu 9b do zapobiegania luzowi osiowemu
zewnetrznego kota zebatego 5 jest usytuowany na wewnetrznym kole zebatym 4. Oczywiscie usytuow-
anie pierwszego cztonu zapobiegajgcego odtgczeniu 9a i drugiego cztonu zapobiegajgcego odtaczeniu
9b w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia nie jest ograniczone do przypadkow przedstawio-
nych na fig. 4 i 10-16. Nalezy podkresli¢, ze w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia pierwszy
czion zapobiegajacy odtaczeniu 9a i drugi czton zapobiegajacy odtaczeniu 9b moze mie¢ konfiguracje
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kotnierzowa (jak pokazano na fig. 4 i 10-12), konfiguracje klamrowa (tj. zaciskanie za pomoca konfigu-
racji karabinczyka, nie pokazano), konfiguracje pierscienia zaciskowego (tj. zaciskanie za pomocg kon-
strukcji sprezyny zaciskowej, nie pokazano), konfiguracje $ruby mocujacej (tj. zaciskanie za pomoca
konstrukciji Sruby mocujacej, nie pokazano), konfiguracje sworznia blokujacego (tj. zaciskanie za po-
mocg sworznia blokujacego, nie pokazano), konstrukcje piytki ostonowej (jak pokazano na fig. 4
i 13—16, drugi czton zapobiegajacy odtaczeniu 9b konstrukcji ptytki ostonowej na figurach rysunku moze
by¢ konfiguracjg korpusu wewnetrznego kota zebatego 4 lub konfiguracja rozszerzenia wewnetrznego
kota zebatego 4), a nawet magnetyczny czton przyciagajacy (nie pokazano) lub inne rodzaje konfiguracji
lub cztondw. Jak opisano powyzej, pierwszy czton zapobiegajacy odtgczeniu 9a moze by¢ czedcig kon-
figuracji podstawy wsporczej 3 (jak pokazano na fig. 4 i 10-12) lub czescia konfiguracji korpusu skorupy
1 (nie pokazano), lub czescia konfiguracji zewnetrznego kota zebatego 5 (nie pokazano), a drugi czton
zapobiegajacy odtaczeniu 9b moze by¢ czescia konfiguracji wewnetrznego kota zebatego 4 (jak poka-
zano na fig. 4 i 13—-16). Ponadto pierwszy czion zapobiegajacy odtaczeniu 9a moze by¢ niezalezna
czescig przymocowang do podstawy wsporczej 3 lub korpusu skorupy 1, lub zewnetrznego kota zeba-
tego 5 (nie pokazano), a drugi czton zapobiegajacy odtaczeniu 9b moze by¢ niezalezng czescia przy-
mocowang do wewnetrznego kota zebatego 4 lub podstawy wsporczej 3, lub korpusu skorupy 1 (nie
pokazano). Podobnie, zeby zapobiec odtgczaniu ostony podbréodka 2 od korpusu skorupy 1, w przykia-
dach wykonania niniejszego ujawnienia trzeci czton zapobiegajacy odtaczeniu 9c mogacy zapobiec lu-
zowi osiowemu ramienia 2a ostony podbrdodka 2 moze by¢ usytuowany na wewnetrznym kole zebatym
4 (jak pokazano na fig. 4, 13, 15 31). Trzeci czton zapobiegajacy odtaczeniu 9c moze by¢ integralna
czescia korpusu (w tym rozszerzeniem lub wydtuzeniem korpusu) wewnetrznego kota zebatego 4 (jak
pokazano na fig. 4, 13, 15i 31), lub moze by¢ niezalezng czescia przymocowang do wewnetrznego kota
zebatego 4 (nie pokazano). Ponadto, trzeci czton zapobiegajacy odtaczeniu 9c moze by¢ w konfiguraciji
kotnierzowej (jak pokazano na fig. 4, 13, 15i 31) lub moze by¢ w postaci konfiguracji takiej jak rowek
zaciskowy, sruba zaciskowa, kotnierz zaciskowy lub ostona zaciskowa, lub moze by¢ w réznych rodza-
jach konfiguracji w dotychczasowym stanie techniki. Konfiguracja kotnierzowa jest tutaj korzystna, po-
niewaz konfiguracja kotnierzowa jest tatwa w produkcji i montazu, a zwlaszcza moze nawet stanowic
czesc lub catos¢ pary kinematycznej przesuwnej pomiedzy ostona podbrédka 2 i ramieniem 2a. Nalezy
zauwazy¢, ze w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia kotnierz w trzecim cztonie zapobiegaja-
cym odtaczeniu 9c majacym konfiguracje kotnierzowa, moze by¢ w réznych postaciach. Na przyktad
w przypadkach pokazanych na fig. 4, 13, 15i 31, kotnierz trzeciego czlonu zapobiegajacego odtaczeniu
9c majacego konfiguracje kotnierzowa jest skierowany z dala od szczeliny przelotowej 6, to znaczy, ze
konfiguracja kotnierzowa jest skierowana do zewnatrz szczeliny przelotowej 6. Wtasciwie, ponadto, kot-
nierz trzeciego cztonu zapobiegajacego odtaczeniu 9c majacego konfiguracje kotnierzowg w przykta-
dach wykonania niniejszego ujawnienia moze by¢ skierowany w strone szczeliny przelotowej 6 (nie
pokazano). Jak opisano powyzej, w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, trzeci czton zapo-
biegajacy odtaczeniu 9c jest zapewniony, zeby zapobiegaé odtaczeniu osiowemu ramienia 2a ostony
podbrédka 2 od wewnetrznego kota zebatego 4. Tutaj ,odtaczenie osiowe” odnosi sie do sytuacii,
w ktérej ramie 2a jest odtaczone od wewnetrznego kota zebatego 4 zeby wptynaé na normalny proces
obrotu ostony podbrédka 2 w kierunku osiowym osi wewnetrznego kota zebatego O1. Nalezy podkresli¢,
ze w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia funkcja trzeciego cztonu zapobiegajacego odtacze-
niu 9c jest zapobieganie odtgczeniu osiowemu ramienia 2a ostony podbrédka 2 od wewnetrznego kota
zebatego 4, bez zakidcania zachowania posuwisto-zwrotnego wysuwania/wsuwania pary kinematycz-
nej przesuwnej utworzonej przez ramie 2a i wewnetrzne koto zebate 4.

W przykifadach wykonania niniejszego ujawnienia do lepszej realizacji usytuowania cztonu nape-
dowego 7 co najmniej jeden z efektywnych zebdw zewnetrznego kota zebatego 5 moze by¢ zaprojek-
towany jako nietypowy zab przektadni 8a majacy grubos¢ wieksza niz srednia grubos¢ wszystkich efek-
tywnych zebow na zewnetrznym kole zebatym 5. Inaczej moéwiac z wygladu nietypowy zagb przekfadni
8a na zewnetrznym kole zebatym 5 jest po pierwsze zebem przektadni w postaci jednostkowej, to zna-
czy, ze nietypowy zgb przektadni 8a jest w postaci zeba. Po drugie, nietypowy zab przektadni 8a jest
wiekszy niz inne typowe efektywne zeby (jak pokazano na fig. 17 i 19). Oczywiscie konieczne jest utwo-
rzenie nietypowego wrebu 8b w postaci wrebu na wewnetrznym kole zebatym 4 do zazebiania z niety-
powym zebem przektadni 8a na zewnetrznym kole zebatym 5. Oczywiscie nietypowy wrab 8b na we-
wnetrznym kole zebatym 4 powinien odpowiednio mie¢ szerokos$¢ wieksza niz inne typowe zeby prze-
kfadni (jak pokazano na fig. 14 i 16). Tutaj w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia czton na-
pedowy 7 wspotpracuje tylko z nietypowym zebem przektadni 8a na zewnetrznym kole zebatym 5 (patrz
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fig. 27 i 28). Nietypowy zab przektadni 8a majacy stosunkowo duzg grubosc¢ jest zapewniony na ze-
wnetrznym kole zebatym 5, zeby umozliwi¢ konstrukcji powierzchni obrotowej cztonu napedowego 7
wspotpracujacej z nietypowym zebem przektadni 8a, zeby miata wieksza srednice tak, ze wytrzymatosc
i cztonu napedowego 7 moga by¢ lepiej zapewnione, tym samym niezawodnos¢ i bezpieczenstwo kasku
moga by¢ ulepszone.

W przykiadach wykonania niniejszego ujawnienia, zeby umozliwi¢ ostonie podbrddka 2 ptynne
i niezawodne zakonczenie procesdw przeksztatcenia pozycji, szczelina przelotowa 6 w wewnetrznym
kole zebatym 4 moze by¢ zaprojektowana jako ptaska prosta szczelina przelotowa, tj. prosta szczelina
przelotowa 6, a prosta szczelina przelotowa 6 jest usytuowana do wskazywania lub przechodzenia
przez o$ wewnetrznego kota zebatego O1 (patrz fig. 15, 16, 27, 28 i 31). Ponadto para kinematyczna
przesuwna utworzona przez wewnetrzne koto zebate 4 i ramie 2a w przesuwnym dopasowaniu jest
zaprojektowana jako przesuwna liniowa para kinematyczna, a przesuwna liniowa para kinematyczna
jest usytuowana do wskazywania lub przechodzenia przez o$ wewnetrznego kota zebatego O1. Po-
nadto prosta szczelina przelotowa 6 i przesuwna liniowa para kinematyczna pokrywajg sie ze sobg lub
sg do siebie rownolegte. Tutaj szczelina przelotowa 6 zaprojektowana jako ,ptaska prosta szczelina
przelotowa” oznacza, ze gdy jest widziana w kierunku osiowym osi wewnetrznego kota zebatego O1,
szczelina przelotowa 6 moze by¢ w ksztalcie ptaskiego diugiego paska i mie¢ konfiguracje krawedzi
szczeliny w formie prostej krawedzi i mozna przez nig widzie¢. Ponadto, ,prosta szczelina przelotowa 6
usytuowana do wskazywania lub przechodzenia przez o$ wewnetrznego kota zebatego O1” oznacza,
ze jesli konfiguracja korpusu szczeliny przelotowej 6 jest rzutowana ortogonalnie do ptaszczyzny syme-
trii P kasku, jej zestaw rzutdw przecina sie z punktem skupienia rzutéw osi wewnetrznego kota zebatego
O1; lub, jesli zestaw rzutow przebiega wzdtuz geometrycznej linii symetrii zestawu rzutéw, zestaw rzu-
tow musi przechodzi¢ przez punkt skupienia rzutow osi wewnetrznego kota zebatego O1, zwtaszcza
linia symetrii zestawu rzutdw przechodzi przez punkt skupienia rzutoéw osi wewnetrznego kotfa zebatego
O1 (patrz fig. 15, 16, 27, 28 i 31). Tutaj, ,para kinematyczna przesuwna utworzona przez wewnetrzne
koto zebate 4 i ramie 2a w przesuwnym dopasowaniu jest zaprojektowana jako liniowa para kinema-
tyczna przesuwna” oznacza, ze zachowanie ograniczajace pary kinematycznej skutkuje umozliwieniem
wzajemnego poruszania sie pomiedzy wewnetrznym kotem zebatym 4 a ramieniem 2a jako przemiesz-
czenie liniowe. Ponadto, ,liniowa para kinematyczna przesuwna usytuowana do wskazywania lub prze-
chodzenia przez o$ wewnetrznego kota zebatego O1” oznacza, ze co najmniej jedna z konfiguracji,
konstrukciji lub czesci (np. korpus ramienia 2a, itd.) tworzaca liniowa pare kinematyczng przesuwnag jest
w stanie wskazywania lub przechodzenia przez o$ wewnetrznego kota zebatego O1 (patrz fig. 5, 6 i 31).
Tutaj ,prosta szczelina przelotowa 6 i liniowa para kinematyczna przesuwna pokrywajace sie ze sobg
lub réwnolegte do siebie” oznacza, ze jes$li szczelina przelotowa 6 i para kinematyczna przesuwna sg
rzutowane ortogonalnie do ptaszczyzny symetrii P kasku, mozna stwierdzi¢, ze ich rzuty przecinaja sie,
zwlaszcza geometryczna linia symetrii zestawu rzutowego prostej szczeliny przelotowej 6 i geome-
tryczna linia symetrii zestawu rzutowego liniowej para kinematycznej przesuwnej sa wzgledem siebie
réwnolegte, a zwlaszcza pokrywaja sie ze soba. W przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, po-
przez koordynacje prostej szczeliny przelotowej 6 i liniowej pary kinematycznej przesuwnej oraz poprzez
takie usytuowanie prostej szczeliny przelotowej 6 i przesuwnej liniowej pary kinematycznej, zeby pokry-
waly sie ze sobg lub byty do siebie rownolegte, mozna osiagnaé co najmniej dwie korzysci. Po pierwsze
czton napedowy 7 moze ptynnie wykonywac¢ ruch posuwisto-zwrotny w szczelinie przelotowej 6 bez
zakiécen. Po drugie mozna zapewnic¢ warunki, zeby ramie 2a catkowicie zakrywato szczeline przelotowa
6. Jak opisano powyzej w tym czasie trajektoria ruchu cztonu napedowego 7 jest liniowa i posuwisto-
zwrotna, a trajektoria liniowa moze zawsze podazaé prostg szczeling przelotowg 6 utworzong w we-
wnetrznym kole zebatym 4 w kierunku promieniowym. Zatem nie ulega watpliwosci, ze czton napedowy
7 moze z tatwoscig realizowac brak zakiécen ruchowych ze szczeling przelotowg 6 (patrz fig. 31).
Z jednej strony nalezy zauwazy¢, Zze ramie 2a ostony podbrédka 2 ma taka sama predkos¢ katowa i taki
sam kierunek obrotu jak wewnetrzne koto zebate 4 (tj. szczelina przelotowa 6). W tym czasie szczelina
przelotowa 6 moze by¢ rzeczywiscie zaprojektowana jako ptaska i waska prosta szczelina, co stwarza
warunki do tego, zeby korpus ramienia 2a usytuowany po zewnetrznej stronie i majacy waska konstruk-
cje mogt catkowicie zakrywaé szczeline przelotowg 6 przez caty czas i przez caty proces. Inaczej mo-
wigc, szczelina przelotowa 6 moze by¢ catkowicie zakryta w przez caty czas i przez caty proces nawet
wtedy, gdy korpus ramienia 2a ostony podbrodka 2 jest waski, poniewaz korpus ramienia 2a ostony
podbrédka 2 moze by¢ dobrze doci$niety do zewnetrznej powierzchni szczeliny przelotowej 6 w we-
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wnetrznym kole zebatym 4, gdy tylko ostona podbrddka 2 znajduje sie w pozycji konstrukcji kasku pet-
nego, pozycji konstrukcji kasku otwartego czy w jakiejkolwiek pozycji posredniej w trakcie procesu ob-
rotu ostony podbrddka 2.

W przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, zeby zwiekszy¢ stopieh obrotu ostony pod-
brédka 2 tak, zeby dostosowac sie i sprosta¢ wyzszym wymaganiom dotyczacym wygladu i aerodyna-
miki, moze by¢ zapewnione takie usytuowanie: gdy ostona podbrddka 2 jest w pozyciji konstrukcji kasku
petnego, 0s obrotu O3 cztonu napedowego 7 w co najmniej jednym mechanizmie powiazanym pokrywa
sie z osig wewnetrznego kota zebatego O1 (patrz fig. 5, 6 i 31), a liniowe elementy ograniczajace za-
warte w parze kinematycznej przesuwnej w tym mechanizmie powiazanym sg prostopadte do ptaszczy-
zny utworzonej przez o$ wewnetrznego kota zebatego O1 i 0$ zewnetrznego kota zebatego O2 (patrz
fig. 31), przy czym opisane ,liniowe elementy ograniczajgce” sa wazne na tej podstawie, ze konstrukcje
lub cztony na wewnetrznym kole zebatym 4 i ramieniu 2a rzeczywiscie uczestniczace w zachowaniu
ograniczajacym nalezg do liniowej pary kinematycznej przesuwnej, to znaczy, ze ,liniowe elementy
ograniczajace” obejmuja konstrukcje i czesci o konfiguraciji liniowej. Te konstrukcje i cztony obejmuja
miedzy innymi: rowki, szyny, prety, boki, wpusty, walki, otwory, tuleje, kolumny, sruby i tym podobne.
W przypadku pokazanym na fig. 4 zapewniona jest liniowa para kinematyczna przesuwna utworzona
przez pierwsze szyny przesuwne z prostymi bokami A i drugie szyny przesuwne z prostymi bokami B,
a gdy ostona podbrodka 2 jest w pozycji konstrukcji kasku petnego, liniowe elementy ograniczajace (tj.
drugie szyny przesuwne B i pierwsze szyny przesuwne A) w parze kinematycznej przesuwnej sg pro-
stopadte do ptaszczyzny utworzonej przez o$ wewnetrznego kota zebatego O1 i 0$ zewnetrznego kota
zebatego O2. Fig. 31(a) przedstawia, ze pozycja i postawa liniowej pary kinematycznej przesuwne;j
w pozycji konstrukcji kasku petnego sa usytuowane tak, zeby byty prostopadte do ptaszczyzny utworzo-
nej przez o$ wewnetrznego kota zebatego O1 i 0$ zewnetrznego kota zebatego O2. Takie usytuowanie
jest nie tylko korzystne ze wzgledu na projekt wygladu kasku, lecz takze pozwala na to, zeby korpus
ramienia 2a lepiej zakrywat szczeline przelotowa 6 w wewnetrznym kole zebatym 4 (patrz fig. 5 i 6).
Zeby lepiej zaobserwowaé proces oddziatywania pary przesuwnej kinematycznej typu liniowej szyny
przesuwnej na zachowanie obrotowe ostony podbrodka 2, fig. 31 przedstawia zaleznos$¢ stanu pomie-
dzy ramieniem 2a z usunietg ostong zapiecia 2b, szczeling przelotowa 6 i cztonem napedowym 7: przy
czym fig. 31(a) przedstawia, ze ostona podbrodka 2 znajduje sie w pozycji konstrukcji kasku petnego,
drugie szyny przesuwne B i pierwsze szyny przesuwne A w liniowej parze kinematycznej przesuwne;
sa prostopadte do ptaszczyzny utworzonej przez o$ wewnetrznego kota zebatego O1 i 0$ zewnetrznego
kota zebatego 02, o$ obrotu O3 cztonu napedowego 7 pokrywa sie z osig wewnetrznego kota zebatego
01, a czton napedowy 7 znajduje sie na najbardziej wewnetrznym koncu szczeliny przelotowej 6 (naj-
bardziej wewnetrzny koniec jest punktem granicznym ruchu cztonu napedowego 7 wzgledem szczeliny
przelotowej 6); fig. 31(b) przedstawia, ze ostona podbrodka 2 jest w stanie pozycji, w ktérym jest otwarta
i zaczyna sie wspinac¢, zardwno drugie szyny przesuwne B jak i pierwsze szyny przesuwne A w liniowe;j
parze kinematycznej przesuwnej obracajg sie synchronicznie wokot osi wewnetrznego kota zebatego
O1 wraz z wewnetrznym kotem zebatym 4, a czion napedowy 7 przesuwa sie do okreslonej posredniej
czesci szczeliny przelotowej 6; fig. 31(c) przedstawia, ze ostona podbrédka 2 znajduje sie na lub blisko
koputy korpusu skorupy 1 (tj. w stanie pozycji konstrukcji z odstonieta twarzg), zaréwno drugie szyny
przesuwne B jak i pierwsze szyny przesuwne A w liniowej parze kinematycznej przesuwnej nieprzerwa-
nie obracajg sie synchronicznie wokot osi wewnetrznego kota zebatego O1 wraz z wewnetrznym kotem
zebatym 4, a czton napedowy 7 przesuwa sie do najbardziej zewnetrznego kohca szczeliny przelotowe;
6 (najbardziej zewnetrzny koniec jest kolejnym punktem granicznym ruchu cztonu napedowego 7 wzgle-
dem szczeliny przelotowej 6); fig. 31(d) przedstawia, ze ostona podbrodka 2 jest w stanie pozycji,
w ktérej opada z powrotem na tylna strone korpusu skorupy 1, zaréwno drugie szyny przesuwne B jak
i pierwsze szyny przesuwne A w liniowej parze kinematycznej przesuwnej wcigz nieprzerwanie obracaja
sie synchronicznie wokot osi wewnetrznego kota zebatego O1 wraz z wewnetrznym kotem zebatym 4,
a czion napedowy 7 przesuwa sie z powrotem do pewnej posredniej czesci szczeliny przelotowej 6;
oraz fig. 31(e) przedstawia ze ostona podbrodka 2 jest w stanie, w ktérym opada z powrotem na tylna
strone korpusu skorupy 1, tj. osiagajac pozycje konstrukcji kasku otwartego (nalezy zauwazy¢, ze w tym
stanie drugie szyny przesuwne B i pierwsze szyny przesuwne A w przesuwnej liniowej parze kinema-
tycznej moga by¢ lub moga nie by¢ prostopadte do ptaszczyzny utworzonej przez o$ wewnetrznego
kota zebatego O1 i 0$ zewnetrznego kota zebatego O2; gdy drugie szyny przesuwne B i pierwsze szyny
przesuwne A w przesuwnej liniowej parze kinematycznej sg prostopadie do ptaszczyzny utworzone;j
przez o$ wewnetrznego kota zebatego O1 i 0$ zewnetrznego kota zebatego 02, 0o$ obrotu O3 cztonu
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napedowego 7 zndw pokrywa sie z osig wewnetrznego kota zebatego O1, a czton napedowy 7 powraca
do najbardziej wewnetrznego kohca szczeliny przelotowej 6; oraz ostona podbrodka 2 jest wtasnie ob-
récona o 180 stopni wzgledem korpusu skorupy 1, gdy ostona podbrodka 2 jest obrécona z pozycji
konstrukcji kasku petnego do pozycji konstrukcji kasku otwartego). Nie jest trudno stwierdzi¢, ze taki
projekt w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia ma co najmniej dwa znaczenia i nastepujace
korzysci z nich uzyskane. Po pierwsze, wysuwanie/wsuwanie ostony podbrédka 2 wzgledem korpusu
skorupy 1 moze by¢ zmaksymalizowane, to znaczy, mozna uzyska¢ maksymalng odlegto$é przemiesz-
czenia ostony podbrddka 2, tak ze korzystne jest ulepszenie mozliwosci przekraczania ostony pod-
brédka 2, takich jak wspinanie i przekraczanie koputy korpusu skorupy 1 lub przekraczanie innych na-
ktadek kasku i tym podobnych. Po drugie stopier obrotu ostony podbrédka 2 wzgledem korpusu skorupy
1 moze by¢é zmaksymalizowany, a tym samym mozna uzyska¢ bardziej atrakcyjny wyglad i lepsza ae-
rodynamike kasku, poniewaz o$ obrotu O3 pokrywa sie z osig wewnetrznego kota zebatego O1 w po-
zycji konstrukcji kasku petnego. Z takim usytuowaniem wiasciwie o$ wewnetrznego kota zebatego O1
wewnetrznego kota zebatego 4 moze by¢ podniesiona blizej koputy korpusu skorupy 1 w najwiekszym
stopniu, a zajetos$¢ przestrzeni wewnetrznego kota zebatego 4 w czesci ponizej ucha moze by¢ oczywi-
$cie zmniejszona. Ta zajetos¢ przestrzeni jest bardzo wazna ze wzgledu na wyglad i wygode uzytko-
wania kasku.

W przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, zeby zapewnic, Zze ostona podbrdodka 2 moze
by¢ efektywnie przeksztatcana z pozycji konstrukcji kasku petnego do pozycji konstrukcji kasku otwar-
tego, kat srodkowy o objety wszystkimi efektywnymi zebami na wewnetrznym kole zebatym 4 moze
wynosi¢ wiecej lub réwno 180 stopni (patrz fig. 27). Gtdwne przeznaczenie takiego projektu to zapew-
nienie, ze ostona podbrédka 2 ma wystarczajaco duzy zakres obrotu, tak zeby spetni¢ wymég prze-
ksztatcenia pomiedzy konstrukcjg kasku petnego a konstrukcja kasku otwartego. W zwiazku z tym
ostona podbrodka 2 moze osiggng¢ maksymalny kat obrotu wynoszacy co najmniej 180 stopni, a kon-
strukcja kasku otwartego odpowiadajaca pozycji ostony podbrdodka 2 w tym czasie oczywiscie ma bar-
dziej atrakcyjny wyglad i lepsze wtadciwosci aerodynamiczne. Ponadto, w przyktadach wykonania ni-
niejszego ujawnienia, kat srodkowy o moze wynosi¢ mniej niz 360 stopni, to znaczy, ze wewnetrzne
koto zebate 4 nie ma zebdw przektadni catkowicie usytuowanych na obwodzie wewnetrznego kota ze-
batego 4. Korzy$cia takiego usytuowania jest to, ze wewnetrzne koto zebate 4 moze mie¢ wiecej miejsca
na usytuowanie innych cztonow funkcyjnych, takich jak mechanizm zaciskowy, mechanizmy blokujace
lub mechanizm odbijania. Na przyktad w przyktadzie wykonania przedstawionym na fig. 32 zapewniony
jest mechanizm zaciskowy do zaciskania ostony podbrédka 2 w szczegdlnej pozycji, ktory jest usytuo-
wany w obrebie obszaru otaczajgcego wewnetrznego kota zebatego 4 majacego zeby przektadni nie-
catkowicie usytuowane na obwodzie wewnetrznego kota zebatego 4. Oczywiscie nawet jesli kat srod-
kowy o objety wszystkimi efektywnymi zebami na wewnetrznym kole zebatym 4 wynosi réwno 360
stopni, to znaczy, ze wewnetrzne koto zebate 4 ma zeby przektadni catkowicie usytuowane na obwodzie
wewnetrznego kota zebatego 4, mozliwe jest réwniez usytuowanie mechanizmu zaciskowego do zaci-
skania ostony podbrddka 2 w szczegdlnej pozyciji, mechanizmu blokujacego i mechanizmu odbijajacego
(nie pokazano). Poniewaz zarowno wewnetrzne koto zebate 4 jak i zewnetrzne koto zebate 5 w przy-
ktadach wykonania niniejszego ujawnienia sg obracalne wokdt nieruchomych osi, przestrzen zajmo-
wana przez wewnetrzne koto zebate 4 | zewnetrzne koto zebate 5 nie jest duza, tak ze powigzane
mechanizmy funkcyjne moga by¢ usytuowane w obszarach po wewnetrznej stronie wewnetrznego kota
zebatego 4 i zewnetrznej stronie zewnetrznego kota zebatego 5.

W przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, zeby umozliwi¢ okreslona stabilnos¢ ostony
podbrdodka 2 w pozycji konstrukcji kasku petnego, pozycji konstrukcji kasku otwartego lub nawet w po-
zycji konstrukcji z odstonieta twarza, tj. umozliwi¢, zeby ostona podbrédka 2 byta czasowo zamknieta,
zablokowana lub zatrzymana jak wymaga tego powyZzszy stan pozycji, pierwsza konstrukcja zaciskowa
10a moze by¢ usytuowana na podstawie wsporczej 3 lub/i korpusie skorupy 1, co najmniej jedna druga
konstrukcja zaciskowa 10b moze by¢ usytuowana na korpusie wewnetrznego kota zebatego 4 lub roz-
szerzeniu wewnetrznego kota zebatego 4, oraz sprezyna naciskowa mogaca dociska¢ i napedzaé
pierwsza konstrukcje zaciskowg 10a w poblizu drugiej konstrukcji zaciskowej 10b moze by¢ usytuowana
na podstawie wsporczej 3 lub/i korpusie skorupy 1 (jak pokazano na fig. 32). Pierwsza konstrukcja za-
ciskowa 10a i druga konstrukcja zaciskowa 10b sg meskimi i zerskimi konstrukcjami zaczepowymi do-
pasowanymi do siebie. Gdy konstrukcja zaciskowa 10a i druga konstrukcja zaciskowa 10b sg potaczone
zaciskowo ze soba, mozliwe jest wytworzenie efektu zacisniecia i utrzymania ostony podbrédka 2
w aktualnej pozycji i postawie ostony podbrédka 2. W tym czasie, sita oddziatywania do zacisku pozycji
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ostony podbrdodka 2 pochodzi gtéwnie z sity nacisku wywieranej przez sprezyne naciskowg 11, a sita
tarcia wytworzona w trakcie dopasowania zaciskowego (,pozycja” opisana w przyktadach wykonania
niniejszego ujawnienia odnosi sie do kombinacji pozycji i postawy, i moze byé uzywana do opisania
stanu pozycji i kata ostony podbrodka 2). Tutaj jest to oczywiste, ze druga konstrukcja zaciskowa 10b
moze obracac sie synchronicznie z wewnetrznym kotem zebatym 4. Gdy druga konstrukcja zaciskowa
10b jest dopasowana zaciskowo z pierwsza konstrukcjg zaciskowa 10a, mozna osiagnac efekt stabego
zamkniecia ostony podbrédka 2. To znaczy, ze bez wymuszonej interwencji ostona podbrédka 2 moze
generalnie zostaé¢ w pozycji, gdy jest stabo zamknieta. W tym czasie ostona podbrédka 2 jest utrzymy-
wana w aktualnej pozycji gtownie przez site oddziatywania sprezyny naciskowej 11 (oczywiscie
uwzgledniajac site tarcia do zapobiegania przed wychylaniem sie ostony podbrédka 2). Jednakze, gdy
przytozona sita zewnetrzna osiagnie pewien stopieh, ostona podbrédka 2 moze pokonaé ograniczenie
powyzszych konstrukcji zaciskowych i nieprzerwanie wykonywac ruch obrotowy w sposdb wymuszony
(w tym czasie sprezyna naciskowa 11 cofa sie, zeby zrealizowa¢ odblokowanie). Do uproszczenia kon-
strukcji w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia pierwsza konstrukcja zaciskowa 10a moze by¢é
zaprojektowana jako konfiguracja z wypuktymi zebami, a druga konstrukcja zaciskowa 10b moze by¢
zaprojektowana jako konfiguracja z rowkami (jak pokazano na fig. 32). Ponadto druga konstrukcja za-
ciskowa 10b moze by¢ usytuowana tak, ze druga konstrukcja zaciskowa 10b jest w dopasowaniu zaci-
skowym z pierwsza konstrukcjg zaciskowa 10a, gdy ostona podbrodka 2 jest w pozycji konstrukcji kasku
petnego (jak pokazano na fig. 32(a)), a kolejna druga konstrukcja zaciskowa 10b jest w dopasowaniu
zaciskowym z pierwszg konstrukcjg zaciskowg 10a, gdy ostona podbrddka 2 jest w pozycji konstrukciji
kasku otwartego (jak pokazano na fig. 32(c)). Zatem ostona podbrodka 2 moze by¢ efektywnie za-
mknieta w pozycji konstrukcji kasku petnego i pozycji konstrukcji kasku otwartego, tak ze stabilnosé
ostony podbrédka 2 (zwtaszcza stabilnos$¢ kasku, gdy uzytkownik prowadzi pojazdy, obstuguje maszyny
i narzedzia lub wykonuje inne czynnosci) moze by¢ ulepszona. Nalezy zwtaszcza podkresli¢, ze w przy-
kladach wykonania niniejszego ujawnienia drugg konstrukcja zaciskowa 10b moze by¢ wrab efektyw-
nego uzebienia wewnetrznego kota zebatego 4, to znaczy, ze wrab efektywnego uzebienia wewnetrz-
nego kota zebatego 4 moze bezposrednio by¢ uzyty jako druga konstrukcja zaciskowa 10b lub druga
konstrukcja zaciskowa 10b moze by¢ integralng czescia efektywnego uzebienia wewnetrznego kota
zebatego 4. Na fig. 32, gdy ostona podbrodka 2 jest w pozycji konstrukcji kasku petnego i pozycji kon-
strukcji kasku otwartego, druga konstrukcja zaciskowa 10b w dopasowaniu zaciskowym z pierwsza
konstrukcja zaciskowa 10a jest wrebem efektywnego uzebienia wewnetrznego kota zebatego 4. Po-
nadto w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia mozliwe jest rowniez skonfigurowanie drugiej
konstrukcji zaciskowej 10b tak, zeby byta w dopasowaniu zaciskowym z pierwszg konstrukcjg zaci-
skowa 10a gdy ostona podbrédka znajduje sie na lub w poblizu koputy korpusu skorupy 1 (jak pokazano
na fig. 32(b)). Takie usytuowanie stuzy do dodatkowego zapewnienia posredniej pozycji konstrukcji po-
miedzy konstrukcja kasku petnego a konstrukcjg kasku otwartego. Odpowiadajac tej pozycji konstrukgji,
ostona podbrédka 2 jest otwarta do koputy kasku lub w poblizu koputy kasku. Ta pozycja konstrukcji jest
réwniez obecnie czesto stosowanym stanem, tj. stanem, w ktérym ostona podbrodka 2 jest odwrdcona
tak, zeby odstoni¢ twarz (jak pokazano na fig. 32(b)). Stan ten jest korzystny dla kierowcy, ktéry moze
czasowo otworzy¢ ostone podbrédka 2 kasku, zeby wykonac¢ rézne czynnosci, takie jak palenie papie-
roséw, prowadzenie rozmowy, picie wody czy odpoczynek. W przyktadach wykonania niniejszego ujaw-
nienia, pozycja ostony podbrédka 2 znajdujaca sie na lub w poblizu koputy korpusu skorupy 1 jest na-
zywana pozycjg konstrukcji z odstonieta twarza. Inaczej méwiac, w przyktadach wykonania niniejszego
ujawnienia kask z przeksztatcalna konstrukcja ostony podbrédka moze mie¢ co najmniej trzy stany kon-
strukcji tj. konstrukcja kasku petnego, konstrukcja kasku otwartego i konstrukcja kasku z odstonieta
twarzag tak, ze wygoda kasku w uzyciu moze by¢é w dalszym ciagu ulepszana. Dalej, Zeby w dalszym
ciagu ulepszy¢ wygode kasku w uzyciu, w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, sprezyna
wspomagajaca (nie pokazano) moze by¢ usytuowana na podstawie wsporczej 3 lub/i korpusie skorupy
1. Gdy ostona podbrodka 2 znajduje sie w pozycji konstrukcji kasku petnego, sprezyna wspomagajaca
jest Scidnieta i magazynuje energie; gdy ostona podbrdodka 2 obraca sie z pozycji konstrukcji kasku
petnego do pozycji konstrukcji z odstonieta twarza, sprezyna wspomagajaca uwalnia site sprezystosci
do pomocy w otwieraniu ostony podbrédka 2; oraz, gdy ostona podbrédka 2 jest w stanie pomiedzy
pozycja konstrukcji kasku otwartego a pozycja konstrukcji z odstonieta twarzg, sprezyna wspomagajaca
nie oddziatuje na ostone podbrédka 2 tak, ze dziatanie obrotowe ostony podbrdodka 2 w trakcie tego
procesu nie zostanie naruszone.
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W przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, moze by¢ zapewniony nastepujacy projekt
i usytuowanie. W zazebiajace] sie parze ograniczajgcej utworzonej przez wewnetrzne koto zebate 4
i zewnetrzne koto zebate 5 w co najmniej jednym mechanizmie powigzanym, oprécz typowego zaze-
biania kot zebatych, w procesie zazebiania wewnetrznego kota zebatego 4 i zewnetrznego kota zeba-
tego 5 moze wystapi¢ pojedyncze lub kilka zachowan zazebiania nie przektadniowego. Oznacza to, ze
dopuszcza sie zazebianie niektérych nie przektadniowych cziondw o wiasciwosciach przej$ciowych, ta-
kich jak zazebianie kolumna/rowek lub zazebianie wpust/rowek, w pewnych lukach, odcinkach lub pro-
cesach typowego zazebiania wewnetrznego kota zebatego 4 z zewnetrznym kotem zebatym 5 (nie po-
kazano). W przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia wszystkie konstrukcje i elementy (w tym
konfiguracje wypukte i konstrukcje wkleste), ktére sa usytuowane na wewnetrznym kole zebatym 4 lub/i
zewnetrznym kole zebatym 5 i rzeczywiscie biorg udziat w zachowaniach zazebiajgcych do przenosze-
nia ruchu i przenoszenia sity pomiedzy wewnetrznym kotem zebatym 4 a zewnetrznym kotem zebatym
5, na przyktad typowo skonfigurowane efektywne uzebienie (w tym nietypowe zeby przektadni 8a o
duzym ksztalcie, nietypowe wreby 8b majace wieksza szerokos¢ wrebu i zmodyfikowane zeby prze-
kfadni 8c majace maty ksztatt, patrz fig. 30) oraz pomocnicze nie przektadniowe czlony zazebiajace lub
podobne, sg wspdlnie nazywane cztonami zazebiajacymi. Nalezy zauwazy¢, ze zazebianie sie tych nie
przekfadniowych elementéw jest jedynie pomocnicze, a mechanizmy prowadzace i ograniczajace
ostone podbrodka 2 do wykonania przesuniecia wysuwania/wsuwania i zmiany katowej fazy wychylenia
ostony podbrédka 2 nadal opieraja sie gtdéwnie na konwencjonalnym przektadniowym uzebieniu do ogra-
niczenia zazebienia. W zwigzku z tym, wtasciwosci i zachowania ograniczanej przektadniowo prze-
ksztatcalnej konstrukcji ostony podbrdodka w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia nie ulegaja
istotnym zmianom. W tym przypadku przy zatozeniu, ze liczba czionéw zazebiajacych wewnetrznego
kota zebatego 4 jest wyliczona wedtug jednego petnego obwodu 360 stopni i oznaczona jako liczba
zebdéw odpowiadajaca petnemu obwodowi wewnetrznego kota zebatego ZR, a liczba cztonéw zazebia-
jacych zewnetrznego kota zebatego 5 jest wyliczona (lub przeliczona) wedtug jednego petnego obwodu
360 stopni i oznaczona jako liczba zebdéw odpowiadajgca petnemu obwodowi zewnetrznego kota zeba-
tego ZR, stosunek liczby zebdw odpowiadajacej petnemu obwodowi wewnetrznego kota zebatego ZR
do liczby zebdéw odpowiadajacej petnemu obwodowi zewnetrznego kota zebatego ZR spetnia zalez-
nos¢: ZR/Zr=2, w odniesieniu do fig. 30. Fig. 30(a) przedstawia, ze cztony zazebiajace wewnetrznego
kota zebatego 4 rzeczywiscie biorgce udziat w zazebianiu nie sg usytuowane obwodowo na 360 stop-
niach, a fig. 30(b) przedstawia, ze liczba zebdw odpowiadajaca petnemu obwodowi wewnetrznego kota
zebatego ZR wewnetrznego kota zebatego 4 jest wyliczona (lub przeliczona) wedtug jednego petnego
obwodu 360 stopni. Na fig. 30(b) wewnetrzne koto zebate 4 moze by¢ oznaczone jako wewnetrzne koto
zebate 4 (ZR), a zewnetrzne koto zebate 5 moze by¢ oznaczone jako zewnetrzne koto zebate 5 (Zr),
wskazujac, ze sa one rownowaznie przeliczanymi kotami zebatymi. Na przykfad przy zatozeniu, ze cat-
kowita liczba wszystkich cztondw zazebiajacych zewnetrznego kota zebatego 5 rzeczywiscie biorgcych
udziat w zazebianiu wynosi 14 i te 14 cztondéw zazebiajacych jest doktadnie rozmieszczonych wokot
jednego petnego obwodu przez 360 stopni, liczba zebdw odpowiadajaca petnemu obwodowi zewnetrz-
nego kota zebatego ZR wynosi 14. W tym przypadku odpowiednio tylko 14 cztondéw zazebiajgcych we-
wnetrznego kota zebatego 4 jest teoretycznie wymaganych do zrealizowania wspdtpracy jeden-do-jed-
nego z cztonami zazebiajacymi zewnetrznego kota zebatego 5. Jednakze, oczywiscie, wewnetrzne koto
zebate 4 majace tylko 14 cztonéw zazebiajacych nie moze by¢ catkowicie rozmieszczone obwodowo
na 360 stopniach. W przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, jesli cztony zazebiajgce wewnetrz-
nego kofa zebatego 4 sa skonfigurowane wedtug zasady, ze stosunek liczby zebéw odpowiadajace;j
petnemu obwodowi wewnetrznego kota zebatego ZR do liczby zebdéw odpowiadajgcej petnemu obwo-
dowi zewnetrznego kota zebatego ZR spetnia zalezno$é ZR/Zr=2, liczba zebdw odpowiadajaca pet-
nemu obwodowi wewnetrznego kota zebatego ZR bedzie wynosita 28. Zatem wzgledna pozycja i zaje-
tos¢ przestrzeni wewnetrznego kota zebatego 4 i zewnetrznego kota zebatego 4 w korpusie skorupy 1
moze by¢ usytuowana wedtug takich parametréw, ze liczba zebdw odpowiadajaca petnemu obwodowi
zewnetrznego kota zebatego ZR wynosi 14, a liczba zebdw odpowiadajgca petnemu obwodowi we-
wnetrznego kota zebatego ZR wynosi 28. Nalezy zauwazy¢, ze w praktycznych zastosowaniach,
w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, nie jest wymagane, zeby liczba czionéw zazebiaja-
cych wewnetrznego kota zebatego 4 musiata by¢ ustalona wedtug liczby zebdéw odpowiadajacej pet-
nemu obwodowi wewnetrznego kota zebatego ZR, dopdki liczba cztondw zazebiajgcych wewnetrznego
kota zebatego 4 rzeczywiscie biorgcych udziat w zazebianiu nie jest mniejsza niz liczba cztonéw zaze-
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biajacych zewnetrznego kota zebatego rzeczywiscie bioracych udziat w zazebianiu. W przyktadach wy-
konania niniejszego ujawnienia przeznaczeniem takiego usytuowania jest utrzymanie predkosci obro-
towej wewnetrznego kota zebatego 4 na poziomie potowy predkosci obrotowej zewnetrznego kota ze-
batego, tak zeby zapewnié, ze para kinematyczna przesuwna i szczelina przelotowa 6 majag proste kon-
figuracje, na przyktad konfiguracja liniowa lub podobne.

W przykiadach wykonania niniejszego ujawnienia moze by¢ zapewniony nastepujacy projekt
i usytuowanie. Ptytka nodna 5a jest usytuowana na zewnetrznym kole zebatym 5 w co najmniej jednym
mechanizmie powiazanym (jak pokazano na fig. 4 i 17-20). Ptytka no$na 5a moze by¢ usytuowana na
czole konca zeba zewnetrznego kota zebatego 5 Iub jakiejkolwiek pozycji posredniej na zewnetrznym
kole zebatym 5 w kierunku grubo$ci zewnetrznego kota zebatego 5, przy czym najbardziej korzystnie
jest, gdy ptytka nosna 5a jest usytuowana w pozycji wrebu na czole kohca zeba. Ponadto ptytka no$na
5a moze by¢ usytuowana na wszystkich zebach przektadni lub niektérych zebach przektadni zewnetrz-
nego kota zebatego 5, przy czym korzystnie jest, gdy ptytka nosna 5a jest usytuowana na wszystkich
zebach przektadni. Ponadto ptytka nosna 5a moze by¢ zintegrowana z zewnetrznym kotem zebatym 5
(jak pokazano na fig. 4 i 17—-19) lub moze by¢ niezaleznym cztonem przymocowanym do zewnetrznego
kota zebatego 5 (nie pokazano). W przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia poprzez usytuowanie
ptytki nosnej S5a na zewnetrznym kole zebatym 5, sztywnos¢ zewnetrznego kota zebatego 5 moze by¢
ulepszona, a czton napedowy 7 moze by¢ usytuowany na ptytce nosnej 5a.

W przykiadach wykonania niniejszego ujawnienia moze by¢ zapewniony nastepujacy projekt
i usytuowanie. W co najmniej jednym mechanizmie powigzanym szczelina przelotowa 6 utworzona
w wewnetrznym kole zebatym 4 bierze udziat w przesuwnym zachowaniu ograniczajacym wewnetrz-
nego kota zebatego 4 i ramienia 2a, a przesuwne zachowanie ograniczajace stanowi czes¢ lub catosé
pary kinematycznej przesuwnej utworzonej przez wewnetrzne koto zebate 4 i ramie 2a. W przyktadach
wykonania niniejszego ujawnienia z takim projektem, projekt kasku (zwtaszcza projekt konstrukcyjny
pary kinematycznej przesuwnej utworzonej przez ramie 2a ostony podbrddka 2 i wewnetrzne koto ze-
bate 4) moze by¢ uproszczony przez petne wykorzystanie cech konstrukcyjnych szczeliny przelotowe;j
6. Inaczej méwiagc, dwa boki szyny szczeliny przelotowej 6 moga by¢ réwniez uzyte jako pierwsze szyny
przesuwne A pary kinematycznej przesuwnej (jak pokazano na fig. 4 i 13—-16), a dopdki drugie szyny
przesuwne B dopasowane do pierwszych szyn przesuwnych A sa odpowiednio usytuowane na ramieniu
2a (jak pokazano na fig. 4, 24 i 25), pierwsze szyny przesuwne A moga by¢ dopasowane z drugimi
szynami przesuwnymi B tak, zeby tworzy¢ pare kinematyczna przesuwna (patrz fig. 26), przy czym
wzgledny ruch przesuwny wewnetrznego kota zebatego 4 i ramienia 2a moze by¢ ograniczony i reali-
zowany, a moment obrotowy pomiedzy wewnetrznym kotem zebatym 4 a ramieniem 2a moze by¢ prze-
niesiony (to znaczy, ze ruch obrotu ramienia 2a moze by¢ przeniesiony przez szczeline przelotowa 6,
zeby napedzaé wewnetrzne koto zebate 4 do obracania sie synchronicznie wraz z ramieniem 2a lub
z kolei ruch obrotu wewnetrznego kota zebatego 4 moze by¢ przeniesiony przez szczeline przelotowa
6, zeby napedzac¢ ramie 2a do obracania sie synchronicznie z wewnetrznym kotem zebatym 4). Nalezy
zauwazy¢, ze w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, opis ,w co najmniej jednym mechani-
zmie powigzanym szczelina przelotowa 6 utworzona przez wewnetrzne koto zebate 4 bierze udziat
W przesuwnym zachowaniu ograniczajacym wewnetrznego kota zebatego 4 i ramienia 2a, a przesuwne
zachowanie ograniczajace stanowi czes$é lub cato$¢ zachowanh pary kinematycznej przesuwnej utwo-
rzonej przez wewnetrzne koto zebate 4 i ramie 2a” zawiera dwie sytuacje: 1) w co najmniej jednym
mechanizmie powigzanym, szczelina przelotowa 6 i ramie 2a tworzg wyjatkowa pare kinematyczng
przesuwng pomiedzy wewnetrznym kotem zebatym 4 a ramieniem 2a; oraz 2) w co najmniej jednym
mechanizmie powigzanym szczelina przelotowa 6 i ramie 2a tworzg cze$¢ pary kinematycznej prze-
suwnej utworzonej przez wewnetrzne koto zebate 4 i ramie 2a. Inaczej méwiagc, w dodatku do pary
kinematycznej przesuwnej utworzonej przez szczeline przelotowa 6 i ramie 2a, sg inne rodzaje par ki-
nematycznych przesuwnych pomiedzy wewnetrznym kotem zebatym 4 a ramieniem 2a i wszystkie pary
kinematyczne przesuwne biorg udziat w ograniczaniu wysuwania/wsuwania i zachowaniu obrotowym
pomiedzy wewnetrznym kotem zebatym 4 a ramieniem 2a. Oczywiscie w przyktadach wykonania niniej-
szego ujawnienia z powyzszym usytuowaniem mozna oszczedzi¢ przestrzen i zrealizowaé zwarty pro-
jekt; oraz mozna ulepszy¢ konstrukcyjna niezawodnos$¢ pary kinematycznej przesuwnej i w dalszym
stopniu ulepszy¢ bezpieczehstwo kasku.

W przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, moze by¢ zapewniony nastepujacy projekt
i usytuowanie. Kask moze by¢ w konfiguraciji z wizjerem 12. Wizjer 12 wykonany jest z przezroczystego
tworzywa i ma za zadanie zapobiega¢ przedostawaniu sie piasku i deszczu do wnetrza kasku. Wizjer
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12 zawiera dwie nogi 13 (patrz fig. 33 i 34). Dwie nogi 13 sa usytuowane po dwdéch bokach korpusu
skorupy 1, odpowiednio, i moga wychyla¢ sie wokot osi wizjera O4 wzgledem korpusu skorupy 1. To
znaczy, wizjer 12 moze by¢ zapiety, Zeby zapobiegac wiatrowi, piaskowi i deszczowi, oraz wizjer 12
moze by¢ réwniez otwarty zeby utatwi¢ uzytkownikowi wykonywanie takich czynnosci jak picie wody czy
rozmowa. Bok szyny nosnej 14 jest usytuowany na co najmniej jednej z dwdch nég 13 wizjera 12 (jak
pokazano na fig. 33-36), a noga 13 z bokiem szyny nosnej 14 jest usytuowana pomiedzy podstawa
wsporczg 3 a korpusem skorupy 1. Otwor przelotowy 15 jest utworzony w wewnetrznej ptytce wsporczej
3a podstawy wsporczej 3 zwroconej do korpusu skorupy 1 (jak pokazano na fig. 4 i 7-9), oraz sworzen
spustowy 16 wychodzacy z otworu 15 i mogacy stykac sie z bokiem szyny nosnej 14 nogi 13 jest usy-
tuowany na zewnetrznym kole zebatym 5 (jak pokazano na fig. 4, 17, 18, 20 i 33-36). Gdy wizjer 12 jest
w stanie petnego zapiecia i zamkniecia, usytuowanie sworznia spustowego 16 i boku szyny noénej 14
spetnia kilka warunkéw: jesli ostona podbrédka 2 jest otwierana z pozycji konstrukcji kasku petnego,
sworzen spustowy 16 musi méc sie styka¢ z bokiem szyny nosnej 14 na nodze 13 wizjera 12 i tym
samym napedzac¢ wizjer 12 do obracania sie i otwierania; oraz, jesli ostona podbrédka 2 powraca do
pozycji konstrukcji kasku petnego z pozycji konstrukcji kasku otwartego, w trakcie dwdch trzecich drogi
powrotnej ostony podbrodka 2, sworzeh spustowy 16 musi méc sie styka¢ z bokiem szyny nosnej 14 na
nodze 13 wizjera 12 i tym samym napedzac¢ wizjer 12 do obracania sie i otwierania. Tutaj w opisie ,je$li
ostona podbrédka 2 jest otwierana z pozycji konstrukcji kasku petnego, sworzen spustowy 16 musi moc
sie styka¢ z bokiem szyny nosnej 14 na nodze 13 wizjera 12 i tym samym napedzac¢ wizjer 12 do obra-
cania sie”, nie jest wymagane, zeby sworzen spustowy 16 musiat natychmiastowo styka¢ sie z bokiem
szyny nos$nej 14 nogi 13 do napedzania wizjera wizjer 12 do natychmiastowego otwarcia, gdy ostona
podbrodka 2 jest aktywowana, a ostona podbrodka 2 moze by¢ aktywowana po okreslonym opéznieniu,
w tym opéznieniu spowodowanym funkcjonalnym projektem, opdznieniem spowodowanym odksztatce-
niem sprezystym powiazanych czesci, usunieciem luki lub innymi przyczynami, lub podobnymi. Oczy-
wisdcie w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia jest przypadek, w ktérym sworzer spustowy 16
natychmiastowo styka sie z bokiem szyny nosnej 14 nogi 13 zeby napedzac wizjer 12 do natychmiasto-
wego otwarcia gdy ostona podbrédka 2 jest aktywowana, fig. 33 przedstawia proces powigzan we-
wnetrznego kota zebatego 4, zewnetrznego kota zebatego 5, sworznia spustowego 16, wizjera 12 i nég
13 wizjera 12 gdy ostona podbrodka 2 jest otwierana z pozycji konstrukcji kasku petnego do pozycji
konstrukcji kasku otwartego (tutaj ostona podbrodka 2 wykonuje wstepng czynnos¢ obrotowa), przy
czym fig. 33(a) przedstawia, ze ostona podbrédka 2 znajduje sie w pozycji konstrukcji kasku petnego
do obrdcenia sie, a wizjer 12 jest w stanie petnego zapiecia; Fig. 33(b) przedstawia, ze ostona pod-
brédka 2 zaczyna by¢ obracana — wewnetrzne koto zebate 4 obraca sie — zewnetrzne koto zebate 5
jest napedzane do obracania sie przez wewnetrzne koto zebate 4 — sworzen spustowy 16 obraca sie
synchronicznie z zewnetrznym kotem zebatym 5 — sworzen spustowy 16 styka sie z i napedza bok
szyny nosnej 14 na nodze 13 — noga 13 zaczyna sie wychyla¢ wokot osi wizjera O4 — wizjer 12 za-
czyna sie otwiera¢ i wspinac¢; Fig. 33(c) przedstawia, ze ostona podbrodka 2 jest nieprzerwanie obra-
cana do okolicy koputy korpusu skorupy 1 — wewnetrzne koto zebate 4 nieprzerwanie obraca sie
i napedza sworzen spustowy 16 do nieprzerwanego obracania sie przez zewnetrzne koto zebate 5 —
sworzen spustowy 16 pcha bok szyny nosnej 14 i nieprzerwanie napedza wizjer 12 do wychylania sie
w gore i wspinania do najwyzszej pozycji podnoszenia wizjera 12 przez bok szyny nosnej 14; fig. 33(d)
przedstawia, ze ostona podbrodka 2 jest nieprzerwanie obracana na tylna strone korpusu skorupy 1 —
wewnetrzne koto zebate 4 nieprzerwanie obraca sie i napedza sworzenh spustowy 16 do nieprzerwanego
obracania sie przez zewnetrzne koto zebate 5, ale w tym czasie wizjer 12 juz osiggnat i pozostat
W najwyzszej pozycji podnoszenia, a sworzen spustowy 16 juz odsunat sie od boku szyny nosnej 14
nogi 13; oraz fig. 33(e) przedstawia, ze ostona podbrédka 2 osiagneta juz pozycje konstrukcji kasku
otwartego, a sworzen spustowy 16 odsuwa sie jeszcze dalej od boku szyny nos$nej 14 nogi 13 pod
napedem wewnetrznego kota zebatego 4 i zewnetrznego kota zebatego 5. Fig. 34 przedstawia proces
powigzan wewnetrznego kota zebatego 4, zewnetrznego kota zebatego 5, sworznia spustowego 16,
wizjera 12i ndg 13 wizjera 12 w trakcie procesu powrotu wizjera 12 z pozycji konstrukcji kasku otwartego
do pozycji konstrukcji kasku petnego, przy czym fig. 34(a) przedstawia, ze ostona podbrédka 2 znajduje
sie w pozycji konstrukcji kasku otwartego do obrdcenia, a wizjer 12 jest w stanie petnego zapiecia;
fig. 34(b) przedstawia, ze ostona podbrédka 2 zaczyna powracac i obraca¢ sie — wewnetrzne koto
zebate 4 obraca sie — zewnetrzne koto zebate 5 jest napedzane do obracania sie przez wewnetrzne
koto zebate 4 — sworzen spustowy 16 obraca sie synchronicznie z zewnetrznym kotem zebatym 5 —
w tym czasie sworzenh spustowy 16 nie styka sie z bokiem szyny nosnej 14 na nodze napedzajacej 13
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tak, ze wizjer 12 jest wcigz w stanie petnego zapiecia; fig. 34(c) przedstawia, ze ostona podbrodka 2
nieprzerwanie powraca i obraca sie do okolic koputy korpusu skorupy 1 — sworzenh spustowy 16 juz sie
obraca do styku z bokiem bok szyny no$nej 14 pod napedem wewnetrznego kota zebatego 4 i zewnetrz-
nego kota zebatego 5 — noga napedzajgca 13 zaczyna dziata¢ pod napedem sworznia spustowego 16
— wizjer 12 wychyla sie wokot osi wizjera O4 i odsuwa sie z pozycji w petni zapietej — wizjer 12 wspina
sie i droga powrotna ostony podbrdodka 2 w tym czasie nie osiaga dwdch trzecich catej podrézy powrot-
nej; fig. 34(d) przedstawia, ze ostona podbrodka 2 nieprzerwanie powraca — wewnetrzne koto zebate
4 nieprzerwanie obraca sie i napedza sworzen spustowy 16 do nieprzerwanego obracania sie przez
zewnetrzne koto zebate 5 — sworzen spustowy 16 pcha bok szyny nosnej 14 i nieprzerwanie napedza
wizjer 12 do wychylania sie w gére do najwyzszej pozycji podnoszenia wizjera 12 przez bok szyny
nosnej 14; oraz fig. 34(e) przedstawia, ze ostona podbrodka 2 juz powraca do pozycji konstrukcji kasku
petnego, a wewnetrzne koto zebate 4 nieprzerwanie obraca sie i napedza sworzeh spustowy 16 do
nieprzerwanego obracania sie przez zewnetrzne koto zebate 5, ale wizjer 12 juz osiggnat i pozostat
najwyzsza pozycje podnoszenia, a sworzen spustowy 16 juz odsunat sie od boku szyny nosnej 14 nogi
13. Nalezy zauwazy¢, ze w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, dla kazdej z dwoch nég 13
odpowiadajaca funkcja moze by¢ zrealizowana poprzez zapewnienie tylko jednego boku szyny nosnej
14. W zwiazku z tym, w poréwnaniu z CN107432520A, w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia
projekt mechanizmu do napedzania wizjera 12 moze by¢ bardzo uproszczony, a noga 13 moze mie¢
uproszczony projekt i bardziej rozsadna konstrukcje, co moze by¢ oczywiscie zauwazone z przyktadow
wykonania przedstawionych na fig. 33—36 (moze to by¢ zauwazone na figurach rysunku, ze nogi 13 sa
W znacznym stopniu ulepszone w zakresie grubosci i usytuowania konstrukcyjnego w kierunku nosnym,
a sztywnos¢ i wytrzymatos¢ nog 13 jest rowniez znacznie ulepszona). Z drugiej strony sworzen spu-
stowy 16 do napedzania nogi 13 ma bardziej rozsadne usytuowanie. Po pierwsze trajektoria ruchu
sworznia spustowego 16 moze by¢ ograniczona w mniejszym zakresie, tym samym utatwiajgc zwarty
projekt. Po drugie punkt nosny, z ktérym sworzen spustowy 16 styka sie i napedza bok szyny nosnej 14
nogi 13, jest dalej od osi wizjera O4 wizjera 12 i blizej punktu przytozenia sity do mechanizmu blokuja-
cego wizjera 12. W zwiagzku z tym, sita oddziatywania pomiedzy sworzniem spustowym 16 a bokiem
szyny noénej 14 moze by¢ oczywiscie zmniejszona. Bez watpienia jest to korzystne dla ulepszenia nie-
zawodno$ci sworznia spustowego 16 i boku szyny nosnej 14. W przyktadach wykonania niniejszego
ujawnienia z powyzszym projektem i usytuowaniem w trakcie procesu obrotu ostony podbrédka 2 mozna
skutecznie uniknaé sytuacji, w ktérej ostona podbrédka 2 zostanie zakleszczona przez wizjer 12 lub
ostona podbrédka 2 jest uderzona przez wizjer 12, tak 2e bezpieczenstwo i niezawodnos¢ kasku
W uzyciu sg ulepszone.

W przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, moze by¢ zapewniony nastepujacy projekt
i usytuowanie. Zgbkowane pierwsze zeby blokujgce 17 sg usytuowane na nogach 13 wizjera 12, drugie
zeby blokujgce 18 odpowiadajace pierwszym zebom blokujagcym 17 sg usytuowane na podstawie
wsporczej 3 lub/i korpusie skorupy 1, a sprezyna blokujaca 19 jest usytuowana na podstawie wsporczej
3 lub/i korpusie skorupy 1 (jak pokazano na fig. 35 i 36). Pierwsze zeby blokujace 17 poruszaja sie
synchronicznie z wizjerem 12, a drugie zeby blokujgce 18 moga poruszac sie lub wychyla¢ wzgledem
korpusu skorupy 1. Gdy wizjer 12 jest w stanie zapietym, drugie zeby blokujace 18 moga poruszac sie
blisko pierwszych zebdw blokujacych 17 pod dziataniem sprezyny blokujacej 19 tak, ze wizjer 12 jest
stabo zamkniety (patrz fig. 35(a) i 36(a)). Gdy wizjer 12 jest otwarty przez site zewnetrzng, pierwsze
zeby blokujace 17 moga napedzacd i zmuszac drugie zeby blokujace 18 do sciskania sprezyny blokujace;
19, a drugie zeby blokujace 18 wytwarzajg przemieszczenie do ominiecia i odblokowania pierwszych
zebow blokujacych 17 (patrz fig. 35(b) i 36(b)). Fig. 35 ilustruje proces poruszania sie ostony 2 z pozycji
konstrukcji kasku petnego do pozycji konstrukcji kasku otwartego, zeby odblokowac wizjer 12 ktéry po-
czatkowo znajduje sie pozycji w petni zapietej, a fig. 36 ilustruje proces powrotu ostony podbrodka 2
z pozycji konstrukcji kasku otwartego do pozycji konstrukcji kasku petnego, Zeby odblokowac wizjer 12,
ktory poczatkowo znajduje sie w pozycji w petni zapietej. Tutaj nalezy zauwazy¢, ze w przykiadach
wykonania niniejszego ujawnienia, konstrukcje blokujace pierwszych zebow blokujacych 17 i drugich
zebow blokujgcych 18 moga by¢ zablokowane tylko w jednej parze, lub moga by¢ zablokowane w dwdéch
lub wiecej parach. W przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia, ,odblokowanie” opisane tutaj
oznacza, ze drugie zeby blokujace 18 uchylajg sie przy obrocie pierwszych zebdw blokujgcych 17 pod
naciskiem napedowym wygenerowanym obrotem pierwszych zebdw blokujacych 17, zwtaszcza w przy-
padku odblokowywania wizjera 12 w pozycji w petni zapietej. Na fig. 35, fig. 35(a) przedstawia, ze ostona
podbrédka 2 znajduje sie pozycji konstrukcji kasku petnego a drugie zeby blokujgce 18 sg zablokowane
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z pierwszymi zebami blokujacymi 17 na nogach 13 wizjera 12, tak ze wizjer 12 jest zablokowany
w stanie petnego zapiecia, gdzie uzytkownik moze by¢ chroniony przed zewnetrznym pytem, deszczem,
i tym podobnymi; fig. 35(b) przedstawia, ze ostona podbrédka 2 zaczyna sie obracac z pozycji konstruk-
cji kasku petnego i zostata nieznacznie otwarta — ostona podbrdodka 2 napedza wewnetrzne koto zebate
4 w tym czasie — wewnetrzne koto zebate 4 napedza zewnetrzne koto zebate 5 — zewnetrzne koto
zebate 5 napedza sworzen spustowy 16 — sworzen spustowy 16 napedza bok szyny nosnej 14 na
nodze 13 — noga 3 wychyla sie wokot osi wizjera O4 — pierwsze zeby blokujace 17 obracaja sie
i Sciskaja drugie zeby blokujace 18 do odblokowania — drugie zeby blokujace 18 sg odblokowane, tak
ze wizjer 12 zaczyna odsuwac sie z pozycji w petni zapietej i jest w stanie nieznacznie otwartym. Stan
ten jest korzystny dla wentylacji i odprowadzania oparéw w kasku przez zastosowanie zewnetrznego
Swiezego powietrza. Nalezy zauwazy¢, ze fig. 35(b) przedstawia, ze drugie zeby blokujace 18 odbloko-
waty pierwsze zeby blokujace 17 po raz pierwszy (to znaczy, wizjer 12 jest napedzany do odsuniecia
sie z pozycji w petni zapietej) i realizujg drugie odblokowanie (to znaczy, wizjer 12 moze zostac¢ w stanie
nieznacznie otwartym). Fig. 35(c) i fig. 35(d) przedstawiajg, ze ostona podbrédka 2 nieprzerwanie poru-
sza sie do pozycji konstrukcji kasku otwartego, a wizjer 12 jest napedzany do wiekszego stopnia otwar-
cia przez sworzenh spustowy 16, ale pierwsze zeby blokujace 17 sg catkowicie odseparowane od drugich
zebow blokujacych 18 w tym czasie. Na fig. 36, fig. 36(a) przedstawia, ze ostona podbrodka 2 znajduje
sie w pozycji konstrukcji kasku otwartego, a drugie zeby blokujace 18 sg zablokowane z pierwszymi
zebami blokujacymi 17 na nogach 13 tak, ze wizjer 12 jest zablokowany w stanie petnego zapiecia,
w ktorym uzytkownik moze by¢ chroniony przed zewnetrznym pytem, deszczem i tym podobnymi;
fig. 36(b) przedstawia, ze ostona podbrodka 2 zaczyna powraca¢ i obracac sie z pozycji konstrukciji
kasku otwartego, a w trakcie dwdch trzecich drogi powrotnej ostony podbrodka 2, sworzenh spustowy 16
styka sie z wizjerem 12 i napedza wizjer 12 do wychylenia sie wokét nieruchomej osi — pierwsze zeby
blokujace 17 obracajg sie i $ciskajg drugie zeby blokujace 18 do odblokowania — drugie zeby blokujace
18 sg odblokowane tak, ze wizjer 12 zaczyna odsuwac sie z pozycji w petni zapietej i jest w stanie
nieznacznie otwartym; oraz fig. 36(c) i 36(d) przedstawiaja, ze ostona podbrédka 2 nieprzerwanie po-
wraca do pozycji konstrukcji kasku petnego, a wizjer 12 jest napedzany do wiekszego stopnia otwarcia
przez sworzeh spustowy 16, ale pierwsze zeby blokujgce 17 sg catkowicie odseparowane od drugich
zebow blokujacych 18 w tym czasie. Tutaj w przyktadach wykonania niniejszego ujawnienia stabe za-
mkniecie oznacza, ze wizjer 12 moze zosta¢ w stanie pozycji zamknietej (tj. w stanie zapietym) jesli
wizjer 12 nie jest celowo napedzany; oraz gdy uzytkownik kasku pociagnie sita wizjer 12 rekoma lub
sitowo napedza ostone podbrodka 2 tak, ze sworzen spustowy 16 na zewnetrznym kole zebatym 5
sitowo napedza bok szyny nosnej 14 na nodze 13 wizjera 12, wizjer 12 moze by¢ nadal odblokowany
i otwarty.

W poréwnaniu z istniejacymi technologiami, przyktady wykonania niniejszego ujawnienia posia-
daja nastepujace niezwykte zalety. Poprzez uzycie trybu usytuowania tworzenia mechanizmu powigza-
nego przez ostone podbrdédka 2, wewnetrzne koto zebate 4, zewnetrzne koto zebate 5 i czton napedowy
7, wewnetrzne koto zebate 4 i zewnetrzne koto zebate 5 mogg by¢ obracalne i zazebione ze sobg, zeby
tworzy¢ pare kinematyczna, a para ograniczajgca w przesuwnym dopasowaniu z ramieniem 2a ostony
podbrodka 2 jest utworzona na wewnetrznym kole zebatym 4 tak, ze ramie 2a, wewnetrzne koto zebate
4 i zewnetrzne koto zebate 5 moga by¢ napedzane przez siebie do obracania sie; w miedzyczasie,
ramie 2a jest napedzane do wytworzenia posuwisto-zwrotnego przemieszczenia wzgledem wewnetrz-
nego kota zebatego 4 przez czton napedowy 7 potgczony z zewnetrznym kotem zebatym 5 i ramieniem
2a ostony podbrodka 2, tak ze pozycja i postawa ostony podbrodka 2 moze byé precyzyjnie zmieniana
wraz z czynnoscig otwierania lub zamykania ostony podbrédka 2. Zgodnie z tym realizowane jest prze-
ksztatcenie ostony podbrédka 2 pomiedzy pozycja konstrukcji kasku petnego i pozycja konstrukcji kasku
otwartego, a wyjatkowos¢ i odwracalno$¢ geometrycznej trajektorii ruchu ostony podbréodka 2 moze by¢
zachowana. Zgodnie z przyktadami wykonania niniejszego ujawnienia, na podstawie trybu usytuowania
i trybu dziatania mechanizmu powigzanego, w trakcie procesu przeksztatcenia pozycji ostony podbrédka
2, korpus ramienia 2a ostony podbrdédka 2 moze by¢ obracany synchronicznie z wewnetrznym kotem
zebatym 4, tak zeby zasadniczo lub nawet catkowicie zakry¢ szczeline przelotowg 6 w wewnetrznym
kole zebatym 4. Zatem mozna zapobiec przedostawaniu sie zewnetrznych ciat obcych do pary ograni-
czajacej i zapewni¢ niezawodnos¢ kasku w uzyciu. Ponadto droga zewnetrznego hatasu w $rodku kasku
moze by¢ zablokowana i wygoda kasku w uzyciu jest ulepszona. W miedzyczasie poniewaz przestrzen
dziatania zajmowana przez zewnetrzne koto zebate, ktére obraca sie wokdt nieruchomej osi jest sto-
sunkowo mata, zapewniony jest wybér bardziej elastycznego usytuowania dla konstrukcji mocujacych
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podstawy wsporczej 3, sztywnos$¢ wsporcza podstawy wsporczej 3 moze by¢ ulepszona, przez co
ogolne bezpieczerstwo kasku moze by¢ w dalszym ciagu ulepszone.

PowyZsze przyktady wykonania to zaledwie tylko kilka korzystnych przyktadéw wykonania niniej-
szego ujawnienia i nie maja na celu ograniczenia zakresu ochrony niniejszego ujawnienia. W zwiazku
z tym rézne réwnorzedne warianty wykonane zgodnie z konstrukcjami, ksztattami i zasadami niniej-
szego ujawnienia wchodza w zakres ochrony niniejszego ujawnienia.

1.

Zastrzezenia patentowe

Kask z ograniczang przektadniowo przeksztatcalna konstrukcjg ostony podbrdodka zawiera-
jacy:
korpus skorupy;
ostone podbrédka; oraz
dwie podstawy wsporcze,
przy czym dwie podstawy wsporcze sg usytuowane odpowiednio po dwdch bokach korpusu
skorupy i dwie podstawy wsporcze sg przymocowane na korpusie skorupy lub zintegrowane
z korpusem skorupy;
przy czym ostona podbrddka jest zapewniona z dwoma ramionami, ktére sa usytuowane od-
powiednio po dwdch bokach korpusu skorupy;
przy czym dla kazdej z dwdch podstaw wsporczych zapewnione jest wewnetrzne koto zebate
ograniczone przez podstawe wsporczg i/lub korpus skorupy oraz zewnetrzne koto zebate
ograniczone przez podstawe wsporcza i/lub korpus skorupy;
przy czym wewnetrzne koto zebate jest obracalne wokot osi wewnetrznego kota zebatego,
a zewnetrzne koto zebate jest obracalne wokdt osi zewnetrznego kota zebatego;
przy czym wewnetrzne koto zebate zawiera korpus lub naktadke majaca szczeline przelotowa
oraz zapewniony jest czton napedowy przebiegajacy przez szczeline przelotowa;
przy czym podstawa wsporcza, ramie, wewnetrzne koto zebate, zewnetrzne koto zebate oraz
czton napedowy na boku korpusu skorupy stanowig mechanizm powigzany;
przy czym w mechanizmie powigzanym ramie jest usytuowane na zewnatrz szczeliny przelo-
towej wewnetrznego kota zebatego, zewnetrzne koto zebate i wewnetrzne koto zebate sa za-
zebione ze soba tak, zeby stanowi¢ pare kinematyczna, a wewnetrzne koto zebate jest
w przesuwnym dopasowaniu z ramieniem tak, zeby stanowi¢ pare kinematyczna przesuwna;
przy czym czton napedowy jest w ograniczeniu wspotpracujacym z zewnetrznym kotem zeba-
tym na jednym korcu cztonu napedowego tak, ze czion napedowy moze byé napedzany przez
zewnetrzne koto zebate lub zewnetrzne koto zebate moze by¢ napedzane przez czton nape-
dowy; czton napedowy jest w ograniczeniu wspotpracujacym z ramieniem na drugim kohcu
cztonu napedowego tak, ze ramie moze by¢ napedzane przez czton napedowy lub czton na-
pedowy moze by¢ napedzany przez ramie; oraz

przy czym logika napedu i dziatania realizowana przez ostone podbrédka, wewnetrzne koto

zebate, zewnetrzne koto zebate i czion napedowy w mechanizmie powiazanym zawiera co

najmniej jedna z trzech sytuacji a), b) i c):

a) ostona podbrodka rozpoczyna wstepng czynnos¢ obrotowa; nastepnie ostona podbrédka na-
pedza wewnetrzne koto zebate do obracania sie przez ramie; po tym wewnetrzne koto zebate
napedza zewnetrzne koto zebate za pomoca zazebienia pomiedzy wewnetrznym kotem ze-
batym i zewnetrznym kotem zebatym; a nastepnie zewnetrzne koto zebate napedza ramie
do poruszania sie przez czton napedowy, a ramie jest zmuszone do wykonania przesuwnego
przemieszczenia wzgledem wewnetrznego kota zebatego przez ograniczenie pomiedzy we-
wnetrznym kotem zebatym a ramieniem pary kinematycznej przesuwnej, tak ze pozycja
i postawa ostony podbrédka sg odpowiednio zmieniane podczas procesu obrotu ostony pod-
brodka;

b) wewnetrzne koto zebate rozpoczyna wstepng czynnos$¢ obrotowa; nastepnie wewnetrzne
koto zebate napedza ostone podbrédka do wykonania odpowiedniego ruchu obrotowego
przez pare kinematyczng przesuwng utworzonag przez wewnetrzne koto zebate i ramie;
w miedzyczasie wewnetrzne koto zebate napedza zewnetrzne koto zebate do obrotu poprzez
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zazebienie pomiedzy wewnetrznym kotem zebatym i zewnetrznym kotem zebatym, a ze-
wnetrzne koto zebate napedza ramie do przemieszczenia przez czton napedowy i ramie jest
zmuszone do wykonania przesuwnego przemieszczenia wzgledem wewnetrznego kota ze-
batego przez ograniczenie pomiedzy ramieniem i wewnetrznym kotem zebatym pary kine-
matycznej przesuwnej, tak ze pozycja i postawa ostony podbrédka sa odpowiednio zmie-
niane podczas procesu obrotu ostony podbrédka; oraz
c) zewnetrzne koto zebate rozpoczyna wstepng czynnos¢ obrotowa; nastepnie zewnetrzne koto
zebate napedza wewnetrzne koto zebate do obrotu za pomoca zazebienia pomiedzy ze-
wnetrznym kotem zebatym a wewnetrznym kotem zebatym; nastepnie wewnetrzne koto ze-
bate napedza ostone podbrdédka do wykonania odpowiedniego ruchu obrotowego za pomoca
pary kinematycznej przesuwnej utworzonej przez wewnetrzne koto zebate i ramie; a w mie-
dzyczasie zewnetrzne koto zebate napedza ramie do poruszania sie przez czion napedowy,
a ramie jest zmuszone do wykonywania przesuwnego przemieszczenia wzgledem we-
wnetrznego kota zebatego przez ograniczenie pomiedzy ramieniem a wewnetrznym kotem
zebatym pary kinematycznej przesuwnej tak, ze pozycja i postawa ostony podbrddka sg od-
powiednio zmieniane podczas procesu obrotu ostony podbrédka.
Kask z ograniczang przektadniowo przeksztatcalng konstrukcjg ostony podbrédka wedtug
zastrz. 1, w ktérym w mechanizmie powigzanym para kinematyczna utworzona przez we-
wnetrzne koto zebate i zewnetrzne koto zebate jest mechanizmem napedowym przektadni
ptaskiej.
Kask z ograniczang przektadniowo przeksztatcalng konstrukcjg ostony podbrédka wedtug
zastrz. 2, w ktérym w mechanizmie powigzanym wewnetrzne koto zebate i zewnetrzne koto
zebate sg kotami zebatymi walcowymi; oraz, gdy wewnetrzne koto zebate i zewnetrzne koto
zebate zazebiaja sie ze soba, promien podziatowy R wewnetrznego kota zebatego i promien
podzialowy r zewnetrznego kota zebatego spetniaja zaleznos¢: R/r=2.
Kask z ograniczang przektadniowo przeksztatcalng konstrukcjg ostony podbrédka wedtug
zastrz. 3, w ktéorym w mechanizmie powigzanym, czton napedowy sktada sie z konstrukcji
powierzchni obrotowej majacej os obrotu, 0$ obrotu jest zawsze obracalna wokét osi zewnetrz-
nego kota zebatego synchronicznie z zewnetrznym kotem zebatym i os obrotu jest usytuow-
ana rownolegle do osi zewnetrznego kota zebatego oraz przecina sie z kotem podziatowym
zewnetrznego kota zebatego.
Kask z ograniczang przektadniowo przeksztatcalng konstrukcjg ostony podbrédka wedtug
zastrz. 4, w ktérym konstrukcja powierzchni obrotowej cztonu napedowego jest walcowg kon-
strukcja powierzchniowa lub okragta stozkowa konstrukcja powierzchniowa.
Kask z ograniczang przektadniowo przeksztatcalng konstrukcjg ostony podbrédka wedtug
zastrz. 5, w ktorym
ograniczenie wspotpracujace pomiedzy cztonem napedowym i zewnetrznym kotem zebatym
jest takie, ze czton napedowy jest przymocowany do zewnetrznego kota zebatego lub zinte-
growany z zewnetrznym kotem zebatym i czton napedowy jest w obracalnym dopasowaniu
Z ramieniem, lub
ograniczenie wspotpracujace pomiedzy cztonem napedowym a zewnetrznym kotem zebatym
jest takie, ze czton napedowy jest w obracalnym dopasowaniu z zewnetrznym kotem zebatym
i czton napedowy jest przymocowany do ramienia lub zintegrowany z ramieniem; lub
ograniczenie wspotpracujace pomiedzy cztonem napedowym a zewnetrznym kotem zebatym
jest takie, ze czton napedowy jest w obracalnym dopasowaniu z zewnetrznym kotem zebatym
i czton napedowy jest rowniez w obracalnym dopasowaniu z ramieniem.
Kask z ograniczang przektadniowo przeksztatcalng konstrukcjg ostony podbrédka wedtug
zastrz. 6, w ktorym pierwszy czton zapobiegajacy odtaczeniu mogacy zapobiec luzowi osio-
wemu wewnetrznego kota zebatego jest usytuowany na podstawie wsporczej, korpusie sko-
rupy i/lub zewnetrznym kole zebatym; drugi czton zapobiegajacy odtaczeniu mogacy zapobiec
luzowi osiowemu zewnetrznego kota zebatego jest usytuowany na wewnetrznym kole zeba-
tym, podstawie wsporcze;j i/lub korpusie skorupy; oraz trzeci czton zapobiegajacy odtgczeniu
mogacy zapobiec luzowi osiowemu ramienia ostony podbrédka jest usytuowany na wewnetrz-
nym kole zebatym.
Kask z ograniczang przektadniowo przeksztatcalng konstrukcjg ostony podbrédka wedtug
zastrz. 7, w ktérym co najmniej jeden z zebdw przektadni zewnetrznego kota zebatego jest
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zaprojektowany jako nietypowy zab przektadni o grubosci wiekszej od Sredniej grubosci
wszystkich efektywnych zebdw przektadni na zewnetrznym kole zebatym, a czton napedowy
jest potaczony tylko z nietypowym zebem przektadni.

Kask z ograniczana przektadniowo przeksztatcalng konstrukcjg ostony podbrédka wedtug
zastrz. 8, w ktérym szczelina przelotowa wewnetrznego kota zebatego jest ptaska prosta
szczeling przelotowa, ktdra jest usytuowana tak, zeby wskazywata lub przechodzita przez o$
wewnetrznego kota zebatego; para kinematyczna przesuwna utworzona przez przesuwne do-
pasowanie wewnetrznego kota zebatego z ramieniem jest liniowa para kinematyczna prze-
suwna, a liniowa para kinematyczna przesuwna jest usytuowana tak, zeby wskazywata lub
przechodzita przez o$ wewnetrznego kota zebatego; oraz prosta szczelina przelotowa i liniowa
para kinematyczna przesuwna sa natozone na siebie lub réwnolegte do siebie.

Kask z ograniczana przektadniowo przeksztatcalng konstrukcjg ostony podbrédka weditug
zastrz. 9, w ktérym gdy ostona podbrédka jest w pozycji konstrukcji kasku petnego, o$ obrotu
konstrukcji powierzchni obrotowej cztonu napedowego w co najmniej jednym mechanizmie
powigzanym jest natozona na 0$ wewnetrznego kota zebatego, a liniowe elementy ogranicza-
jace zawarte w przesuwnej parze kinematycznej w mechanizmie powiazanym sa prostopadte
do ptaszczyzny osi wewnetrznego kota zebatego i osi zewnetrznego kota zebatego.

Kask z ograniczana przektadniowo przeksztatcalng konstrukcjg ostony podbrédka weditug
zastrz. 10, w ktorym kat Srodkowy a objety wszystkimi efektywnymi zebami przektadni we-
wnetrznej jest wiekszy lub réwny 180 stopni.

Kask z ograniczana przektadniowo przeksztatcalng konstrukcjg ostony podbrédka wedtug
zastrz. 11, w ktérym pierwsza konstrukcja zaciskowa jest usytuowana na podstawie wsporczej
i/lub korpusie skorupy; co najmniej jedna druga konstrukcja zaciskowa jest usytuowana na
korpusie wewnetrznego kota zebatego lub rozszerzeniu wewnetrznego kota zebatego; spre-
zyna naciskowa do dociskania i napedzania pierwszej konstrukcji zaciskowej w poblizu drugie;
konstrukcji zaciskowej jest dalej usytuowana na podstawie wsporcze;j i/lub korpusie skorupy;
pierwsza konstrukcja zaciskowa i druga konstrukcja zaciskowa sa meskimi i zenskimi kon-
strukcjami zaczepowymi dopasowanymi do siebie; oraz, gdy pierwsza konstrukcja zaciskowa
i druga konstrukcja zaciskowa sa potaczone zaciskowo ze sobag, mozliwe jest osiggniecie
efektu zacisniecia i utrzymania ostony podbrédka w aktualnej pozycji i postawie ostony pod-
brédka.

Kask z ograniczana przektadniowo przeksztatcalng konstrukcjg ostony podbrédka wedtug
zastrz. 12, w ktérym pierwsza konstrukcja zaciskowa jest w konfiguracji z zebami wypuktymi;
druga konstrukcja zaciskowa jest w konfiguracji z rowkiem; zapewniona jest co najmniej jedna
druga konstrukcja zaciskowa, przy czym druga konstrukcja zaciskowa jest potaczona zaci-
skowo z pierwszg konstrukcja zaciskowa, gdy ostona podbrodka jest w pozycji konstrukcji
kasku petnego, a inna druga konstrukcja zaciskowa jest potaczona zaciskowo z pierwszg kon-
strukcja zaciskowa, gdy ostona podbrédka jest w pozycji konstrukcji kasku otwartego.

Kask z ograniczana przektadniowo przeksztatcalng konstrukcjg ostony podbrédka wedtug
zastrz. 13, w ktérym inna druga konstrukcja zaciskowa jest potagczona zaciskowo z pierwszg
konstrukcja zaciskowa, gdy ostona podbrédka jest w pozycji konstrukcji z odstonieta twarza.
Kask z ograniczana przektadniowo przeksztatcalng konstrukcjg ostony podbrédka wedtug
zastrz. 14, w ktérym korpus skorupy zawiera sprezyne wspomagajaca usytuowana na pod-
stawie wsporczej i/lub korpusie skorupy; gdy ostona podbrodka jest w pozycji konstrukcji ka-
sku petnego, sprezyna wspomagajaca jest scisnieta i magazynuje energie; gdy ostona pod-
brédka obraca sie z pozycji konstrukcji kasku petnego do koputy korpusu skorupy, sprezyna
wspomagajaca uwalnia site sprezystosci pomagajac w otwarciu ostony podbrddka; oraz, gdy
ostona podbrdodka znajduje sie pomiedzy pozycja konstrukcji kasku petnego i pozycja kon-
strukcji z odstonieta twarzg, sprezyna wspomagajaca przestaje naciska¢ na ostone pod-
brédka.

Kask z ograniczana przektadniowo przeksztatcalng konstrukcja ostony podbrdodka wedtug kto-
regokolwiek z zastrzezeh 1 do 15, w ktérym w co najmniej jednym mechanizmie powigzanym
stosunek liczby zebdw odpowiadajacych petnemu obwodowi wewnetrznego kota zebatego ZR
elementdéw zazebiajacych sie zawartych w wewnetrznym kole zebatym do liczby zebdw odpo-
wiadajgcych petnemu obwodowi zewnetrznego kota zebatego Zr elementéw zazebiajacych
sie zawartych w zewnetrznym kole zebatym spetnia zaleznos$¢: ZR/Zr=2.
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Kask z ograniczana przektadniowo przeksztatcalng konstrukcja ostony podbrodka wedtug kto-
regokolwiek z zastrzezen 1 do 15, w ktérym zewnetrzne koto zebate w co najmniej jednym
mechanizmie powiazanym zawiera ptytke nosna usytuowana na zewnetrznym kole zebatym.
Kask z ograniczang przektadniowo przeksztatcalng konstrukcja ostony podbrodka wedtug kto-
regokolwiek z zastrzezen 1 do 15, w ktérym w co najmniej jednym mechanizmie powigzanym,
wewnetrzne koto zebate zawiera szczeline przelotowa utworzong w wewnetrznym kole zeba-
tym, szczelina przelotowa bierze udziat w przesuwnym zachowaniu ograniczajagcym we-
wnetrznego kota zebatego oraz ramienia, a przesuwne zachowanie ograniczajace stanowi
czesc¢ lub catos¢ pary kinematycznej przesuwnej utworzonej przez wewnetrzne koto zebate
i ramie.

Kask z ograniczang przektadniowo przeksztatcalng konstrukcja ostony podbrdodka wedtug kto-
regokolwiek z zastrzezen 1 do 15, kask dalej zawiera wizjer, przy czym wizjer zawiera dwie
nogi usytuowane odpowiednio po dwdch bokach korpusu skorupy i mogace wychylac sie wo-
kot nieruchomej osi wzgledem korpusu skorupy; bok szyny nosnej jest usytuowany na co naj-
mniej jednej z ndg i noga z bokiem szyny nosnej jest usytuowana pomiedzy podstawa wspor-
cza a korpusem skorupy; otwdr przelotowy znajduje sie w wewnetrznej ptytce wsporczej na
podstawie wsporczej zwréconej do korpusu skorupy, a sworzeh spustowy wychodzacy
z otworu i mogacy stykac sie z bokiem szyny nosnej nogi jest usytuowany na zewnetrznym
kole zebatym; oraz, gdy wizjer jest w petni zapiety, usytuowanie sworznia spustowego i boku
szyny nosnej spetnia kilka warunkéw: gdy ostona podbrédka jest otwarta z pozycji konstrukcji
kasku petnego, sworzen spustowy moze stykaé sie z bokiem szyny nosnej na nodze i przez
to napedzac wizjer do obrdcenia sie; oraz gdy ostona podbrédka powraca do pozycji konstruk-
cji kasku petnego z pozycji konstrukcji kasku otwartego, podczas pierwszych dwdch trzecich
drogi powrotnej ostony podbrédka sworzenh spustowy moze stykaé sie z bokiem szyny nosnej
na nodze i przez to napedzaé wizjer do obrécenia sie.

Kask z ograniczang przektadniowo przeksztatcalng konstrukcjg ostony podbrédka wedtug
zastrz. 19, w ktérym zgbkowane pierwsze zeby blokujgce sg usytuowane na nogach wizjera,
a drugie zeby blokujace odpowiadajgce pierwszym zebom blokujacym sg usytuowane na pod-
stawie wsporczej i/lub korpusie skorupy; sprezyna blokujaca jest usytuowana na podstawie
wsporczej i/lub na korpusie skorupy; pierwsze zeby blokujace poruszaja sie synchronicznie
z wizjerem, a drugie zeby blokujace mogg poruszac sie lub wychyla¢ wzgledem korpusu sko-
rupy; gdy wizjer jest zapiety, drugie zeby blokujace moga poruszac sie blisko pierwszych ze-
bow blokujacych pod naciskiem sprezyny blokujacej, tak ze wizjer jest stabo zapiety; oraz, gdy
wizjer jest otwierany przez site zewnetrzna, pierwsze zeby blokujace moga sitg napedzac dru-
gie zeby blokujace zeby Scisnety sprezyne blokujaca do przemieszczenia i poprzez to do usta-
pienia miejsca pierwszym zebom blokujacym i odblokowania pierwszych zebdw blokujacych.
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