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Udelem vyndlezu je zlepSen{ za¥fzen{ pro
ptefezdvdnf{ nité po navinut{ na cfvku pro
Sicl stroj. zZaf¥fzen{ sestdvd z pevného no¥e
uloZeného spolu s pru¥nym p¥idrZovadem ve e
vodicim t¥menu, jenf je upevnén na konzole ~
civkovaciho stroje a v jeho¥ prichozf{ dr4s-
ce Je posuvn& proti pevnému no%i uloZen po-
suvny p¥idrZfova&, ktery je vidlicovitym
nistavcem napojen na pohybové dstrojf.

Uvedeného celu se dosdhne tfm, e

23

tfmenu upravena dloZnd dré¥ka. Ve vodicim
timenu je rovnob&%n& s Wlo¥nou dri¥kou upra-
ven zdvitovy otvor pro rudn{ ¥roub dr¥iku.

Zakfzen{ podle vyndlezu lze vyu¥ft pro
pfefezdvdn{ nit¥ po navinutf na civku Sicfho
stroje.

N
pevny niZ je uloZen mezi bodnimi sténami s’ 0
pruZného’ pridriova&e, proti nimZ jsou upra- §4
veny li¥ty posuvného p¥idriovade. Pevny nGZ §
je ulo¥en na dr%dku, pro n&j¥ je ve vodicfim s
\
u
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Vyndlez se tykd za¥fzenf pro pfefezdvdnf nitd& po navinutf na cfvku ¥icfho stroje, které
sestd{vd z pevného nofe, ulo¥eného spolu s pru¥nym p¥idrZovadem ve vodicim t¥menu, jenZ je
upevn&n na konzole cfvkovacfho stroje a v ndm%¥ je proti pevnému no¥i uloZen posuvny p¥idrZo-
va¥, ktery je napojen na pohybové udstrojif.

‘Civkovaci stroje pro navinovdnf cfvek spodnfch nitf do 3icich strojd maj{ zndmé zalf-
zen{ pro odst¥ih nit& po navinut{ jedné civky a p¥idrZeni jednoho konce rozstiiZené nit& aZ
do okamfiku jeho uchyceni na dal3{ civce.

Viastn{ dstrojf pro odst¥ih nit& sestdvd z pevného noZe a z posuvného p¥idrZovacle, jehoi
jedna strana je upravena do tvaru st¥i¥né hrany. Pevny ntG#Z a posuvny p¥idrZoval tak tvof{
dvé 84sti niZek, které je nutné velmi pfesn& nastavit do sprdvné st¥iZné polohy. Dal3{ nevy-
hodou tohoto Fefenf je jeho nespolehlivost pfest¥i¥enf nit¥, a to zejména ze syntetického ma-
teridlu, kterd v disledku zna¥né tuhosti odold st¥ihovému pohybu obou 8dsti niZek. V té&chto
p¥ipadech se pru¥ny pfidriova& odklonf proti tlaku pruZiny a spolu s nim se odklonf i posuv-
ny p¥idr¥ovad do té miry, Ze nit proklouzne mezi st¥i¥nymi hranami a ztstane nepfestfiZena.
Pf¥itom tato nepfest¥iZend nit zlistane seviena mezi pruZnym piidrZovafem a posuvnym p¥idrZo-
vatem. Voln& &&st nit& se pak uchyti na dalsf, prdzdnou civku a pohybové dstroji navijecfho
stroje p¥esune posuvny p¥idrZfova¢ dc zdkladni polohy. T{m se nepfest¥i¥end nit uvolni a zalne
se navinovat na dal3f cf{vku a souasn& se zadne namotdvat na rotujfcf &4sti civkovaciho
stroje p¥i odmotdvdni z'civky navinuté v predchdzejfcim cyklu. Namotand nit zplisobuje po¥ko-
zovdn{ &4stf cfvkovactho stroje, co¥ se projevuje zvy¥enfm vyrobnich ndkladl a sni¥enim
produktivity préce.

Uvedené nevyhody odstrafiuje zaffzenf podle vyndlezu, jehoZ podstata spod{vd v tom, ié
pevny ntiZ je ulofen mezi bofnimi st&nami pruzného p¥idr¥ovade, proti nim¥ jsou upraveny listy
posuvného piidrZovade. Pevny nbZ je uloZen na dr%4ku, pro n&j% je ve vodicim tfmenu upravena
dlo¥nd drd%ka. Ve vodicim t¥menu je rovnob&¥n& s \loZnou dré¥kou upraven zdvitovy otvor pro
rugn{ ¥roub drZdku.

Vy$3{ dlinek zaffzeni podle vyndlezu spodivd v tom, Ze nit je v prdb&hu prefezivdnt
dokonale p¥idr¥ena po obou strandch pevného noZe a tinm se vidy bezpe&n& p¥effzne. Usporddd-
nim tfmene v Wlo¥né drd%ce a jeho upevndnim rudnim ¥roubem se znaZn& zjednodu${ vyména a se-
f{zen{ pevného noZe.

P¥fklad provedeni zaffzeni podle vyndlezu je schematicky zobrazen na vykrese, kde znalf
obr. 1 celkovy axonometricky pohled s posuvnym ptidr¥ovadem v z&kladnf poloze a obr. 2 Ffez
rovinou A-A dle obr. 1 v ockamZfiku po pfefiznut! nitd ve zvét¥eném m&fftku.

Vodic{ t¥men 1 /obr. 1/ je Sroubem 11 upevnén ke konzole 12 neznézornéného civkovaciho
stroje. Ve vodicim t¥menu 1l je vytvofena dlo¥nd drdZka 13 Jobr. 2/, v ni% je vlo¥en drZdk 2
pevného no¥e 21. Rovnobéiné s dlo¥nou drd¥kou 13 je ve vodic{m t¥menu } upraven zdvitovy
otvor 14 pro rudnf ¥roub 15 drZdku 2. V misté uloZenf pevného nofe 21 je k vodicimu timenu 1
ptflofkou 16 a Zrouby 17 upevnén pruiny ptidrZovat 3, jen¥ je vytvarovdn z ocelové planfety
do p¥i¥ného prifezu "U". Takto vytvofenymi bodnimi sténami 31, 32 je pru¥ny ptidrZoval 3
ulofen symetricky po strandch ostif pevného no¥e 21. Ve vodicim timenu 1 je vytvofena pri-
choz{ dréd¥ka 18, kterd je kolmd ke sméru ost¥f pevného no¥e 21. V priichozf drd%ce 18 je
proti pevnému no¥i 21 uloZen posuvny p¥idr¥oval 4, ktery sestdvd ze dvou 1i%t 41, 42 uzpiso-
benych pro sty&né zasunutf mezi bo¥nt sté&ny 31, 32 pruZného pfidr¥ovade 3. Vrchnf lista 41
je opatfena vidlicovitym ndstaveem 43, ji{m? je posuvny p¥idrZova& 4 napojen na tep 44 pohy-

bového dstroj{ civkovacfho stroje. Po navinut{ nezndzorndné civky nit n se nachizf{ v prostoxu
mezi pevnym no¥em 21 a posuvnym pfidrZovadem 4.

Po navinuti civky pohybové udstroji civkovacfho stroje zadne Sepem 44 posouvat posuvny
ptidr¥ovaé 4 se zdkladnf polohy smérem k pevnému no#i 21. Listy 41, 42 posuvného pfidriovade
4 se postupné sty&né& zasunou mezi bodnf stény 31, 32 pruZného pridr¥ovade 3, &i{mf se v obou
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sty&nych mistech sevfe nit n. Dal¥fm posuvem posuyného pfidrZovafe 4 se &4st seviené nit& n
dokonale napne pfes ost¥f{ pevného noZe 21 a tak se bezpeln& pre¥izne. Pritom p¥e¥ifznuté
okraje nit& n zlstanou nad4le sevieny mezi liStami 41, 42 posuvného pfidrZovage 4 a bodnimi
sténami 31, 32 pru¥ného piidrZfovale 3 a% do okamZiku, kdy se jedna &4st nit& n uchyt{ na
dalsf, prdzdné civce. Pak pohybové Ustroj{ civkovacfho stroje fepem 44 pfesune posuvny pfidr-
Zova¢ 4 zpét do zdkladni polohy, &imZ se oba konce pfeffznuté nit& n uvolnf. Potom volny ko-
nec nité& n spadne k ci{vce navinuté v pfedchdzejfcim cyklu, &Im¥ se zcela zabrénf{ namotdvdni
nit& z této civky na pohybujfc{ se &4sti civkovacfho stroje.

V pfipadé otupenf{ ostif{ pevného noZe 21 obsluhujfci{ pracovnik ruéﬁim §roubem 15 uvolni
a pak vysune drZdk 2 i's pevnym noZem 21 z dloZné drdZky 13 vodictho t¥menu 1. Po vymén& pev-
ného nofe 21 obsluhujfc{ pracovnfk zasune drZsék 2 s pevnym noZem 21 do \dlo%né drd¥ky 13 a

utaZenf{m ru¢nfho ¥roubu 15 bezpe&né nastavi sprdvnou polohu pevného nofe 21.

Za¥{zen{ podle vyndlezu lze vyufit pro p¥e¥ezdvdn{ nitd po navinutf{ na cfvku ¥icfho

stroje.

PREDMET VYNAKLEGZU

1. Za¥{zen{ pro p¥eXezdvdn{i nité& po névinuti na cfvku Sicfho stroje, sestdvajfc{ z pev=~
ného noZe uloZeného spolu s prufnym p¥idr¥ova¥em ve vodicim t¥menu, jen¥ je upevndn na kon-
zole civkovacfho stroje a v ném? je proti pevnému no%¥i uloZen posuvny p¥idrZovad, ktery je
napojen na pohybové dstrojf, vyznadujfcf se tim, ¥e pevny ni% /21/ je uloZen mezi bo&nfimi
sténami /31, 32/ pru¥ného pfidrioﬁaée /3/, proti nim¥ jsou upraveny li¥ty /41, 42/ posuvného
ptidriovade /4/. ’

2. Za¥fzeni podle bodu 1, vyzna¥ujfcf se tim, %e pevny nfi¥ /2{/ je»uloien na dridku /2/,
Pro n&j%Z je ve vodicim t¥menu /1/ upravena udlo¥né& drdZka /13/.

3. Za¥fzenf{ podle bodu 2, vyznalujfci se tim, %e ve vodicim t¥menu /1/ je rovnob&fnd
s lo¥nou drd¥kou /13/ upraven zdvitovy otvor /14/ pro ruéni Zroub /15/ drzdku /2/.

1 vykres
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