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Beschreibung

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft einen hdhenverstellbaren Schreibtisch gemaiB dem
Oberbegriff des Anspruchs 1.

[0002] Aus dem Stand der Technik sind eine Vielzahl von Schreibtischen bekannt, die meistens
eine in der Hohe fixierte Tischplatte aufweisen. Auf der Tischplatte wird sodann das Arbeitsma-
terial angeordnet und der Benutzer des Schreibtisches kann seine Arbeit an dem Schreibtisch
verrichten. Weiters sind aus dem Stand der Technik Schreibtische bekannt, deren Arbeitsplatte
oder Tischplatte in der Héhe, also relativ zur Aufstellflache bzw. dem Boden des Zimmers, in dem
der Schreibtisch steht, verstellt werden kénnen. Zur Verstellung der Tischplatte sind dabei bei-
spielsweise Schraub- oder Klemmmechanismen bekannt, die es erfordern, den Klemmmecha-
nismus zu lésen, um die Arbeitsplatte in der gewiinschten Hdhe zu positionieren und anschlie-
Bend den Klemmmechanismus wieder zu schlieBen. Die Klemmmechanismen sind dabei meist
einfache Schrauben, die beispielsweise bei ausziehbaren bzw. teleskopartigen Tischbeinen zur
Anwendung kommen. Weiters sind aus dem Stand der Technik hfhenverstellbare Schreibtische
bekannt, die lber einen Elektromotor in deren Héhe verandert werden.

[0003] Nachteil der aus dem Stand der Technik bekannten Vorrichtungen ist, dass diese meist
teuer sind oder einen komplexen Aufbau aufweisen oder, wie im Fall von einfachen Klemmme-
chanismen, nur aufwandig in der Héhe verstellbar sind. Weiters sind die meisten aus dem Stand
der Technik bekannten héhenverstellbaren Schreibtische nicht durch Kinder oder altere Personen
bedienbar, da die Verstellung der Arbeitsplatte bei aus dem Stand der Technik bekannten
Schreibtischen meist eine hohe Kraft erfordert, da die Arbeitsplatte meistens in Position gehalten
werden muss, wahrend der Klemmmechanismus bedient wird.

[0004] Bei mittels Elektromotors verstellbaren Schreibtischen ist es stets erforderlich, dass diese
eine Steckdose bzw. Energiequelle in der Nahe haben, was die Aufstellmdglichkeit von diesen
Schreibtischen deutlich einschrankt.

[0005] Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es daher, einen héhenverstellbaren Schreibtisch
bereitzustellen, der einfach in der Bedienung ist und auch von Personen mit geringer Korperkraft
verwendet werden kann und dabei unabhangig von externen Anforderungen wie Steckdosen ver-
wendet werden kann.

[0006] Diese Aufgabe wird bei einem Schreibtisch geman dem Oberbegriff des Patentanspruchs
1 mit den kennzeichnenden Merkmalen geldst. Erfindungsgeman ist dabei vorgesehen, dass der
Faltmechanismus zumindest ein elastisches Zugelement aufweist, das eine Kraft auf den Falt-
mechanismus austibt, sodass mittels des Zugelements die Gewichtskraft des Schreibtisches teil-
weise, insbesondere vollstandig, kompensierbar ist.

[0007] Durch den erfindungsgemaBen Faltmechanismus in Kombination mit dem elastischen Zu-
gelement ist es einfach méglich, den Faltmechanismus zu betatigen und den Schreibtisch bzw.
die Tischplatte in deren Hohe relativ zur Aufstellflache zu verstellen. Die Zugelemente bzw. das
Zugelement unterstiitzen dabei das Anheben der Arbeitsplatte bzw. das Ausfahren des Faltme-
chanismus durch dessen Kontraktion bzw. ein Zusammenziehen des elastischen Zugelementes,
wodurch eine Kraft auf den Faltmechanismus ausgetibt wird, die die Gewichtskraft der Tischplatte
und des Gestells zumindest teilweise kompensiert, sodass auch Personen mit geringer Kérper-
kraft den Schreibtisch einfach in seiner H6he verstellen kénnen. Wird der Schreibtisch dann in
seiner Hohe verringert, wird die potentielle Energie, die beim Absenken der Tischplatte frei wird,
in dem Zugelement gespeichert und derart auch ein Herabfallen oder zu schnelles Absenken der
Tischplatte vermieden.

[0008] Besonders vorteilhafte Ausfiihrungsformen des erfindungsgemaBen Schreibtischs wer-
den durch die Merkmale der abhangigen Anspriiche naher definiert:

[0009] Eine bevorzugte Ausfihrungsform sieht vor, dass der Faltmechanismus als Scherenme-
chanismus ausgebildet ist, wobei die Tischbeine in einem Gelenk miteinander schwenkbar zuei-
nander verbunden sind, wobei das erste Tischbein an einem Ende schwenkbar an der Unterseite
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der Tischplatte angeordnet ist und das zweite Tischbein mit einem Ende Uber eine Fiihrung an
der Unterseite der Tischplatte in der Ebene der Unterseite der Tischplatte verschieblich angeord-
net ist, und wobei bei Betatigung des Rastmechanismus der Winkel zwischen den Tischbeinen
veranderbar ist. Durch die vorteilhafte Ausfiihrungsform des Falt- und Scherenmechanismus kdn-
nen die Tischbeine besonders einfach durch Veranderung des Winkels der Tischbeine zueinan-
der verstellt werden, ohne dass die Tischbeine an sich in ihrer Lange verandert werden missen.
Die Ausbildung mittels des Scherenmechanismus erlaubt weiters bevorzugt, dass die Tischplatte
einfach ahnlich einem Blgelbrettmechanismus nach oben bzw. nach unten verstellt werden kann
und so die Héhe der Tischplatte relativ zur Aufstellflache einfach verandert werden kann.

[0010] Um den Rastmechanismus einfach bedienen zu kénnen, kann vorgesehen sein, dass der
Rastmechanismus eine Betatigungseinheit aufweist, mit der die Tischbeine in verschiedenen
Winkeln zueinander fixierbar sind und wobei der Rastmechanismus (ber die Betatigungseinheit
I6sbar und wieder fixierbar ausgebildet ist.

[0011] Um die Kraft des Zugelements einfach an den Tischbeinen aufbringen zu kénnen, kann
vorgesehen sein, dass das Zugelement zwischen den Tischbeinen, insbesondere im Bereich der
Unterseite der Tischplatte, angeordnet ist.

[0012] Vorteilhaft kann vorgesehen sein, dass das Zugelement als Gummiseil, Gummiband oder
Zugfeder ausgebildet ist.

[0013] Um vorteilhaft verhindern zu kdnnen, dass der Schreibtisch in ungewiinschte Positionen
kommt, kann vorgesehen sein, dass der Schreibtisch zumindest einen Anschlag aufweist, mit
dem der Bewegungsumfang des Faltmechanismus begrenzbar ist. Durch die Anbringung eines
Anschlags oder mehrerer Anschlage kann so einfach verhindert werden, dass die Tischplatte
beispielsweise Uber eine gewisse H6he hinaus verstellt wird oder diese vollstandig bis zur Auf-
stellflache abgesenkt wird. So werden beispielsweise Verletzungen oder eine Zerstérung des
Schreibtischs bzw. des Faltmechanismus einfach verhindert.

[0014] Um den Schreibtisch in mdglichst unterschiedlichen Positionen fixieren zu kénnen, kann
vorgesehen sein, dass der Rastmechanismus eine Zahnleiste umfasst, die an dem Gestell ange-
ordnet ist, wobei der Rastmechanismus ein betatigbares Halteelement aufweist, das gegengleich
zu der Zahnleiste ausgebildet und im Zahneingriff mit der Zahnleiste ist, wobei bei Betatigung des
Rastmechanismus, insbesondere Uber einen Hebelmechanismus, das Halteelement aus dem
Zahneingriff bringbar und damit der Faltmechanismus verstellbar ist, wobei das Halteelement ins-
besondere mittels einer Feder in Richtung der Zahnleiste in den Zahneingriff bringbar ist.

[0015] Vorteilhaft kann vorgesehen sein, dass zumindest eines der Tischbeine eine Anzahl von
Rollen aufweist, mit denen das Tischbein bei Betatigung des Faltmechanismus in der Aufstellfla-
che rollbar ausgebildet ist. Durch die Anordnung einer oder mehrerer Rollen an einem der Tisch-
beine kann das Tischbein beim Anheben oder Absenken der Tischplatte einfach auf der Aufstell-
flache entlangrollen und so mdgliche Beschadigungen der Aufstellflache, also des Bodens, ver-
mieden werden und gleichzeitig die bendtigte Kraft zum Verstellen des Schreibtisches in seiner
Hohe weiter reduziert werden.

[0016] Weitere Vorteile und Ausgestaltungen der Erfindung ergeben sich aus der Beschreibung
und den beiliegenden Zeichnungen.

[0017] Die Erfindung ist im Folgenden anhand von besonders vorteilhaften, aber nicht einschran-
kend zu verstehenden Ausflihrungsbeispielen in den Zeichnungen schematisch dargestellt und
wird unter Bezugnahme auf die Zeichnungen beispielhaft beschrieben.

[0018] Fig. 1 zeigt eine erste Ausfiihrungsform des erfindungsgemafen Schreibtischs
mit einer Ansicht auf die Unterseite der Tischplatte,

[0019] Fig. 2 zeigt eine Ansicht von oben auf die Tischplatte,

[0020] Fig. 3 zeigt eine Seitenansicht des Schreibtischs geman Fig. 1 und 2 mit Ansicht

von vorne auf den aufgestellten Schreibtisch,
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[0021] Fig. 4 zeigt eine Seitenansicht des Schreibtischs geman Fig. 3,

[0022] Fig. 5und 6 zeigen den Schreibtisch in unterschiedlichen Stellungen bzw. verschiede-
nen Héhen der Tischplatte, und

[0023] Fig. 7 zeigt eine Detailansicht des Rastmechanismus.

[0024] In den Fig. 1 bis 4 ist eine bevorzugte Ausflihrungsform des erfindungsgeméaBen Schreib-
tischs 10 in vier unterschiedlichen Ansichten dargestellt. Fig. 1 zeigt dabei eine Ansicht auf die
Unterseite des Schreibtischs 10, also mit Ansicht auf die Unterseite der Tischplatte 1. Fig. 2 zeigt
eine Ansicht auf die Oberseite der Tischplatte 1 bzw die Arbeitsflache 3. Fig. 3 zeigt eine Frontan-
sicht des Schreibtischs, also beispielsweise aus der Sicht des Benutzers, der vor dem Schreib-
tisch 10 steht, und Fig. 4 eine Seitenansicht des Schreibtischs 10. Der Schreibtisch 10 umfasst
eine Tischplatte 1, die eine rechteckige Erstreckung aufweist. Die Tischplatte 1 bildet dabei die
Arbeitsflache 3 bzw. Arbeitsplatte des Schreibtischs 10, auf der dann die Arbeitsmaterialien des
Benutzers des Schreibtischs 10 abgelegt werden. Der Schreibtisch 10 weist ein Gestell 2 auf,
das an der Unterseite der Tischplatte 1 befestigt ist. Das Gestell 2 umfasst zwei Tischbeine 4a,
4b, ein erstes Tischbein 4a und ein zweites Tischbein 4b, die (iber einen Faltmechanismus 8
miteinander verbunden sind Um dem Benutzer maximalen Platz unter der Tischplatte 1 zu bieten
sind die Tischbeine 4a, 4b bevorzugt am Rand der Tischplatte 1 bzw. des Schreibtischs 10 ver-
laufend angeordnet. Die Tischbeine 4a, 4b weisen eine L-Form auf und erstrecken sich an dem
der Tischplatte 1 fernen Ende in Richtung der Breite der Tischplatte 1. Die Tischbeine 4a, 4b
bilden mit der L Form die Standflache des Schreibtisches 10 auf der Aufstellflache. Der Schreib-
tisch 10 weist weiters einen Rastmechanismus 6 auf (Fig. 7), Gber den der Faltmechanismus 8 in
unterschiedlichen Positionen eingerastet werden kann.

[0025] Der Faltmechanismus 8 mit dem Rastmechanismus 6 erlaubt es, dass die Tischplatte 1,
wie in den Fig. 3, 5 und 6 dargestellt, in unterschiedlichen Héhen relativ zur Aufstellflache positi-
oniert werden kann.

[0026] Bei der in den Fig. 1 bis 4 dargestellten, bevorzugten Ausfihrungsform des erfindungsge-
maBen Schreibtischs 10 sind die Tischbeine 4a, 4b Uber ein Gelenk 5 miteinander verbunden.
Das Gelenk 5 ist dabei als Dreh- bzw. Schwenkgelenk ausgebildet, sodass der Winkel a zwischen
dem ersten Tischbein 4a und dem zweiten Tischbein 4b zueinander verandert werden kann. Das
erste Tischbein 4a ist an der Tischplatte 1 an einem Ende mit der Tischplatte 1 Uber ein Drehge-
lenk 15 verbunden. Durch die Anordnung des ersten Tischbeins 4a mit dem Drehgelenk 15 an
der Tischplatte 1 kann dieses relativ zur Tischplatte 1 verschwenkt werden, jedoch ist das erste
Tischbein 4a mit diesem an der Tischplatte 1 angeordneten Ende gegen eine Verschiebung fi-
xiert. Das zweite Tischbein 4b ist an der Tischplatte 1 mit einem schwenkbaren Gelenk 16 ver-
bunden, wobei das Gelenk 16 entlang einer Fiilhrung 17 in der Ebene der Tischplatte 1 mit dem
Ende des zweiten Tischbeins 4b verschoben werden kann.

[0027] Wird also der Schreibtisch 10, wie in den Fig. 3, 5 und 6 gezeigt, in seiner Héhe verstellt
bzw. wird die Tischplatte 1 relativ zur Aufstellflache in deren Héhe verandert, andert sich der
Winkel a des ersten Tischbeins 4a zum zweiten Tischbein 4b und das Ende des zweiten Tisch-
beins 4b bzw. das schwenkbare Gelenk 16 wird entlang der Flihrung 17 verschoben und dadurch
der Abstand der Tischplatte 1 zur Aufstellflache bzw. dem unteren Ende der Tischbeine 4a, 4b
verandert. Wird also beispielsweise der Winkel a zwischen dem ersten Tischbein 4a und dem
zweiten Tischbein 4b vergréBert, wird das an der Tischplatte 1 angeordnete Ende des zweiten
Tischbeins 4b weiter in Richtung des Randes der Tischplatte 1 verschoben und derart der Ab-
stand zwischen der Tischplatte 1 und der Aufstellflache bzw die H6he H verringert (Fig. 5). Wird
die Tischplatte 1 angehoben, wird sodann der Winkel a zwischen dem ersten Tischbein 4a und
dem zweiten Tischbein 4b verringert bzw. spitzer. Das im Bereich der Tischplatte 1 angeordnete
Ende des zweiten Tischbeins 4b bzw. das Gelenk 16 werden in Richtung der Mitte der Tischplatte
1 entlang der Fihrung 17 verstellt und die Héhe H der Arbeitsflache 3 bzw. der Tischplatte 1
vergréBert sich (Fig. 3). Die Tischplatte 1 bzw. der Schreibtisch 10 kann also zwischen einer
Position, in der dieser beinahe vollstandig zusammengefaltet ist (Fig. 6) Uber eine mittlere Posi-
tion (Fig. 5) bis hin zu einer ausgefahrenen Stellung (Fig. 3) verstellt werden. Wie in Fig. 1 bis 7
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dargestellt, weist der Schreibtisch 10 bzw. der Faltmechanismus 8 eine Anzahl von Zugelemen-
ten 9 auf, die zwischen dem Anlenkpunkt des ersten Tischbeins 4a bzw. dem Drehgelenk 15 und
der Befestigung des zweiten Tischbeins 4b an der Flihrung 17 gespannt sind. Die Zugelemente
9, bei dieser Ausfihrungsform Gummiseile, die sich elastisch dehnen kénnen, bewirken, dass
zwischen den im Bereich der Tischplatte 1 angeordneten Enden der Tischbeine 4a, 4b eine Kraft
ausgeulibt wird, sodass diese zueinander gezogen werden. Dies bewirkt beispielsweise, dass bei
Absenken des Schreibtisches 10 (Fig. 5, Fig. 6) potentielle Energie in den Zugelementen 9 ge-
speichert wird und dadurch die Gewichtskraft des Schreibtischs 10 bzw. der Tischplatte 1 und
Teile des Gestells 2 kompensiert werden. Durch die Kompensation der Gewichtskraft wird ver-
hindert, dass der Schreibtisch 10 bei Betatigung des Rastmechanismus 6 einfach zusammenfallt
bzw. sténdig gehalten werden muss. So ist es vorteilhaft méglich, dass die Tischplatte 1 einfach
und mit wenig Kraftaufwand abgesenkt werden kann bzw. in der gewlinschten Hohe H positioniert
wird. Wird der Schreibtisch 10 jedoch in seiner Ho6he H nach oben verstellt bzw. der Abstand
zwischen der Tischplatte 1 und der Aufstellflache vergréBert, wird die in den Zugelementen 9
gespeicherte potentielle Energie freigegeben und der Benutzer beim Anheben der Tischplatte 1
in eine héhere Position bzw. héhere Héhe H unterstitzt. Die erfindungsgemale Anordnung der
Zugelemente 9 erlaubt es also, dass die Tischplatte 1 einfach und mit geringer Kraftanwendung
in der Héhe H relativ zur Aufstellflache veréandert werden kann, ohne dass Aktoren wie beispiels-
weise Elektromotoren verwendet werden mussen.

[0028] Optional zu den in den Fig. 1 bis Fig. 7 dargestellten Ausfiihrungsformen kénnen die Zu-
gelemente 9 auch an anderen Stellen des Schreibtischs 10 angeordnet sein, solange diese eine
Kraft zwischen den Tischbeinen bzw. dem ersten Tischbein 4a und dem zweiten Tischbein 4b
auslben, die den Benutzer bei der Verstellbewegung des Schreibtischs 10 unterstiitzen.

[0029] Alternativ zu den in den Fig. 1 bis 7 dargestellten Ausfiihrungsformen kénnen die Zugele-
mente 9 auch beispielsweise durch Gummibander oder Federelemente oder Federn ausgebildet
sein. Auch ist es mdglich, dass lediglich ein Zugelement 9 vorgesehen ist, das entsprechend des
Gewichts und der GroBe der Tischplatte 1 und des Gestells 2 ausgebildet ist.

[0030] In Fig. 7 ist eine Detailansicht des erfindungsgemaBen Schreibtischs 10 dargestellt, wobei
bei dieser Ansicht die Tischplatte 1 von dem Gestell 2 entfernt wurde, also diese nicht dargestellt
ist. Fig. 7 zeigt dabei die Ansicht von oben auf den Rastmechanismus 8. Der Rastmechanismus
8 weist eine Zahnleiste 12 auf, die mit dem Gestell 2 fest verbunden ist. In die Zahnleiste 12 greift
ein Halteelement 13 ein, das gegengleich zur Zahnleiste 12 ausgebildet ist, also ebenfalls Zahne
entsprechend der Zahnleiste 12 aufweist, sodass das Halteelement 13 in die Zahnleiste 12 in
Zahneingriff bringbar ist. Der Rastmechanismus 8 weist weiters eine Betatigungseinheit 7 auf,
Uber die bei Betatigung des Hebels 18 das Halteelement 13 aus dem Zahneingriff mit der Zahn-
leiste 12 gezogen wird und sodann die Zahnleiste 12 relativ zum Halteelement 13 verschoben
werden kann. Wir die Betatigungseinheit 7 bzw. der Hebel 18 wieder losgelassen, wird durch eine
Feder das Halteelement 13 in die Zahnleiste 12 eingebracht bzw. wieder in den Zahneingriff mit
dieser gebracht und eine Verschiebung der Zahnleiste 12 relativ zum Halteelement 13 verhindert.
Die Zahnleiste 12 ist Uber eine Verbindungsplatte 19 mit der Fihrung 17 verschiebbar angeord-
net, wobei das schwenkbare Gelenk 16 auf der Verbindungsplatte 19 angeordnet bzw. mit dieser
verbunden ist. Wird also die Betatigungseinheit 7 bzw. der Hebel 18 durch den Benutzer verstellt,
wird das Halteelement 13 aus der Zahnleiste 12 herausgezogen, der Schreibtisch 10 kann an
dem Hebel 18 beispielsweise nach oben oder nach unten gezogen werden, Gber die Fihrung 17
wird die Verbindungsplatte 19 und damit das schwenkbare Gelenk 16 verstellt und der Winkel a
zwischen dem ersten Tischbein 4a und dem zweiten Tischbein 4b, wie zuvor beschrieben, ver-
gréBert bzw. verringert. Wird sodann der Hebel 18 wieder losgelassen, wird das Halteelement 13
wieder mit der Zahnleiste 12 in Eingriff gebracht und die Tischplatte 1 in deren H6he H gehalten.

[0031] Wie in den Fig. 5 bis 7 dargestellt, kann der Schreibtisch 10 bevorzugt an den der Auf-
stellflaiche nahen Ende der Tischbeine 4a, 4b eine Anzahl von Rollen 14 aufweisen. Die Rollen
14 sind in den in den Fig. 1 bis 7 bevorzugt dargestellten Ausfihrungsformen jeweils an sich
langlich entlang der Aufstellungsflache des Schreibtischs 10 erstreckenden Teile der Tischbeine
4a, 4b an deren Ende befestigt, sodass die Tischbeine bzw. das erste Tischbein 4a und das
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zweite Tischbein 4b auf der Aufstellflache entlangrollen kénnen bzw. bei der Veranderung des
Winkels a zwischen dem ersten Tischbein 4a und dem zweiten Tischbein 4b die Tischbeine 4a,
4b jeweils auf der Aufstellflache verschwenkt bzw. entlanggerollt werden kdnnen, ohne dass Krat-
zer auf der Aufstellflache, beispielsweise einem Parkett, entstehen. Durch die Rollen 14 wird wei-
ters die Veranderung der Hohe H der Arbeitsplatte 1 unterstiitzt, da die Rollbewegung eine ge-
ringe Kraft beim Entlanggleiten des ersten Tischbeins 4a bzw. des zweiten Tischbeins 4b an der
Aufstellflache ermdglicht.

[0032] Alternativ zu der in den Fig. 1 bis 7 dargestellten Ausfihrungsform ist es ebenfalls mdglich,
dass der Faltmechanismus 8 beispielsweise auch mehrere Gelenke 5 und Tischbeine 4 aufweist,
sodass der Schreibtisch 10 beispielsweise entsprechend einer Ziehharmonika zusammengefaltet
wird.
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Anspriiche

1.

Hobhenverstellbarer Schreibtisch (10) umfassend eine Tischplatte (1) mit einer von der Auf-
stellflache des Schreibtischs (10) beanstandeten Arbeitsflache (3), wobei die Tischplatte (1)
an einem héhenverstellbaren Gestell (2) angeordnet ist,

- wobei das Gestell (2) zumindest zwei Tischbeine (4a, 4b) aufweist, wobei die Tischbeine
(4a, 4b) Uber einen Faltmechanismus (8) derart miteinander und mit der Tischplatte (1)
verbunden sind, sodass die Tischplatte (1) zwischen einer maximalen Héhe und einer
minimalen Hbhe zur Aufstellflache des Schreibtisches (10) hdhenverstellbar ausgebildet
ist,

- wobei der Schreibtisch (10) einen Rastmechanismus (6) aufweist, mit dem der Faltme-
chanismus (8) in verschiedenen Stellungen fixierbar ist,

dadurch gekennzeichnet, dass der Faltmechanismus (8) zumindest ein elastisches, insbe-

sondere elastisch dehnbares, Zugelement (9) aufweist, das eine Kraft auf den Faltmecha-

nismus (8) auslibt, sodass mittels des Zugelements (9) die Gewichtskraft des Schreibtisches

(10) teilweise, insbesondere vollstandig, kompensierbar ist.

Schreibtisch (10) nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der Faltmechanismus
(8) als Scherenmechanismus ausgebildet ist, wobei die Tischbeine (4a, 4b) in einem Gelenk
(5) miteinander schwenkbar zueinander verbunden sind, wobei das erste Tischbein (4a) an
einem Ende schwenkbar an der Unterseite der Tischplatte (1) angeordnet ist und das zweite
Tischbein (4b) mit einem Ende Ober eine Fiihrung (17) an der Unterseite der Tischplatte (1)
in der Ebene der Unterseite der Tischplatte (1) verschieblich angeordnet ist, und wobei bei
Betéatigung des Rastmechanismus (8) der Winkel (a) zwischen den Tischbeinen (4a, 4b) ver-
anderbar ist.

Schreibtisch (10) nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass der Rastmechanismus
(8) eine Betatigungseinheit (7) aufweist, mit der die Tischbeine (4a, 4b) in verschiedenen
Winkeln zueinander fixierbar sind und wobei der Rastmechanismus Uber die Betatigungs-
einheit (7) I6sbar und wieder fixierbar ausgebildet ist.

Schreibtisch (10) nach einem der vorangehenden Anspriiche, wobei das Zugelement (9)
zwischen den Tischbeinen (4a, 4b), insbesondere im Bereich der Unterseite der Tischplatte
(1), angeordnet ist.

Schreibtisch (10) nach einem der vorangehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass das Zugelement (9) als Gummiseil, Gummiband oder Zugfeder ausgebildet ist.

Schreibtisch (10) nach einem der vorangehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass der Schreibtisch (10) zumindest einen Anschlag (11) aufweist, mit dem der Bewegungs-
umfang des Faltmechanismus (8) begrenzbar ist.

Schreibtisch (10) nach einem der vorangehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass der Rastmechanismus (6) eine Zahnleiste (12) umfasst, die an dem Gestell (2) ange-
ordnet ist, wobei der Rastmechanismus (6) ein betatigbares Halteelement (13) aufweist, das
gegengleich zu der Zahnleiste (12) ausgebildet und im Zahneingriff mit der Zahnleiste (12)
ist, wobei bei Betatigung des Rastmechanismus (6), insbesondere Uber einen Hebelmecha-
nismus (14), das Halteelement (13) aus dem Zahneingriff bringbar und damit der Faltmecha-
nismus (8) verstellbar ist,

wobei das Halteelement (13) insbesondere mittels einer Feder in Richtung der Zahnleiste
(12) in den Zahneingriff bringbar ist.

Schreibtisch (10) nach einem der vorangehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass zumindest eines der Tischbeine (4a, 4b) eine Anzahl von Rollen (14) aufweist, mit de-
nen das Tischbein (4a, 4b) bei Betatigung des Faltmechanismus (8) in der Aufstellflache
rollbar ausgebildet ist.
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