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Opfindelsen angdr en fremgengsmdde til identificering af fremmed-
legemer i landbrugshestmaskiner, ved hvilke afgreden fores til arbejds-
aggregatet via el transportapparat. Milet st udvikle en enkel og
driftssikker fremgangsmdde skal nids ved, at det klares med fi frem-
gangsmddeskridt, fremgangsmiden er ufelsom over for stejimpulser og
miljepivirkninger, og ogsd de fremmedlegemer registreres, som er ind-
lejret i afgreden. Fremgangsmiden foresldr at komprimere afgreden vin-
kelret pd transportretningen med et bevageligt element, at registrere
dette elements acceleration i komprimeringsretningen, at slette de ac-
celerationsvardier, som er mindre end en reaktionsterskel, og at fere
den resterende acceleration som styresignal til en stopanordning eller
et advarselsanleg. Reaktionstarskien dannes af de accelerationer, som

opstdr ved passage af afgrede uden fremmedlegemer.
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Opfindelsen angdr en fremgangsmide til identificering af fremmed-
legemer i landbrugshestmaskiner, som fx. me jetzrsker og grenthester,
ved hvilke afgreden fores til arbejdsaggregatet via et transportappa-
rat, oé tjener til at ¢ge driftssikkerheden.

Fra grenthostere er det kendt (fx. ifelge DE-offentliggerelses-—
skrift 22 52 595 og 25 52 805) at lokalisere metalliske fremmedlegemer,
idet der frembringes et specielt magnetfelt i transportapparatet. Ved
passage af et metallisk fremmedlegeme indtrazder der en zndring af mag-
netfeltet. Denne =andring registreres, bearbejdes og fores som styre-
signal til en stopanordning for transportapparatet eller ledes videre
til et advarselsanl=g. Det er ufordelagtigt ved denne lgosning, at der
til trods for denne lokalisering kan opstd havarier pd grund af ikke-
metalliske fremmedlegemer, iszr pi grund af sten.

“ Af denne’ grund er der blevet udviklet forskellige mekaniske frem-—
gangsmdder (fx. ifelge DD-patentskrift 110 413), ved hvilke afgreden i
transportapparatet skannes for fremmedlegemer. Disse le¢sninger har
imidlertid store funktionelle ulemper for afgrodens gennemstroming
gennem maskinen og er derfor ikke blevet realiseret i praksis.

Disse ulemper skal elimineres ved hj=lp af lpsningen ifelge DE-of-
fentliggorelsesskrift 3213 713. Her registreres lydniveauet pd fedeval-
gsen i transportapparatets stationzrt lejrede fodevalse, omdannes til
elektriske impulser og overfores til en stationzr dataregistrerings- og
beregningsenhed, som derpd styrer en stopanordning.

Med denne legsning registreres ganske vist ikke-metalliske fremmed-
legemer, men i det tilfzlde, hvor fremmedlegemet ligger indlejret i af-
grodestrengen og ikke kommer i direkte kontakt med fedevalsen, udebli-
ver identificeringssignalet, hvilket igen kan medfore skade p& arbejds-
aggregaterne. Samtidig er denne fremgangsmide omsat til praksis vanske-
lig at beherske, omstandelié og fejlfolsom, da maskinbetingede lyd-
svingninger skal holdes fjernt fra lydregistreringsstedet, og signal-
overferslen skal finde sted fra en roterende del til et stationert
efterfolgende anleg i en aggressiv omgivelse.

Det er opfindelsens mdl at tilvejebringe en fremgangsmdde til
identificering af fremmedlegemer i landbrugshestmaskiner, der er enkel

og driftssikker pd landbrugets betingelser, hvorved sikkerheden ved
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identificering af fremmedlegemer skal vzre szrlig stor.

Til grund for opfindelsen ligger den opgave at tilvejebringe en
fremgangsmide til identificering af fremmedlegemer i landbrugshestma-
skiner med et transportapparat, som ferer afgreden til arbejdsaggre-
gatet, og ved hvilken fremgangsmdde der benyttes et signal til styring
af en stopanordning for transportapparatet eller for et advarselsanlag,
og som klarer sig med f& fremgangsmideskridt, er ufolsom over for stoj-
impulser fra maskinens side og miljop&virkninger og ogsd med sikkerhed
registrerer de fremmedlegemer, som er indlejret i afgreodestrengen.

Dette opnds ved, at
a) afgroden komprimeres vinkelret pd sin transportretning, idet et for-

skydeligt element trykker pd afgroden;

b) dette elements accelerationsvardier registreres i komprimeringsret-—
ningen;

¢) de accelerationsvardier, som er mindre end en reaktionstarskel,
slettes, hvorved reaktionstzrsklen dannes af de storste accelera-
tionsvaerdier, som opstdr ved afgrodens uregelmzssige gennemgang uden
indlejrede fremmedlegemer under det forskydelige element;

d) de resterende accelerationmsvardier, som er storre end reaktions-
tersklen og stammer fra indlejrede fremmedlegemer i afgreoden, fores
som signal til styringen af stopanordningen eller af advarselsanl=g-
get.

Afgroden mejes eller tages op fra skiret og feres med transport-
apparatet i sammenfort form til arbejdsaggregatet. Under denne trans-
port komprimeres afgreden vinkelret pd sin transportretning ved hj=zlp
af det forskydelige element, fx. en pressevalse.

Da afgreden ikke overfores ensartet fra henholdsvis skazrebordet
eller optageren til transportapparatet, viger det forskydelige element
tilbage alt efter afgredemzngden, hvorved der imidlertid samtidig sker
en komprimering af afgreden. Der fremkommer som folge heraf forskellige
lave accelerationsvardier for det forskydelige element. Er et fremmed-
legeme indlejret i afgreden, kan dette ikke komprimeres af det for-
skydelige element, og elementet md8 inden for en kort tid vige starkt
tilbage. Dermed opstir der en accelerationsspids, som ligger over de

normale accelerationsvaerdier ved afgrode uden fremmedlegemer. Denne
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accelerationsdifference er et sikkert tegn pd, at et fremmedlegeme pas-
serer, og benyttes som signal til styring af stopanordningen for trans-
portapparatet eller for advarselsanlzgget, som det kendes fra metal-
lokalisering.

Til dette er det ifelge opfindelsen hensigtsmessigt, at kun de ac-
celerationsvardier registreres, som er storre end reaktionstzrsklen, og
disse omdannes til en elektrisk spezndingsimpuls. Dette er muligt, idet
accelerationsfoleren er konstrueret sdledes, at den forst reagerer fra
accelerationsverdier over reaktionstazrsklen. Med henblik p& den enkle
viderebehandling af signalet er det tilrddeligt straks at omdanne dette
til en elektrisk spznding via fx. et induktivt system.

1fplge opfindelsen er det imidlertid ogsd muligt, at der i en ac-

celerationsmiler frembringes en med den pdgeldende acceleration propor-

‘tional’ elektrisk spznding, og denne sammenlignes med reaktionstersklen,

som foreligger i form af en konstant spznding af bestemt sterrelse. Den
konstante spzndings storrelse svarer herunder til accelerationsmilerens
spending, som afgives ved det forskydelige elements storste accelera-
tioner ved passage af afgrede uden fremmedlegemer.

Med fremgangsmdden ifplge opfindelsen anvises der en enkel los-
ning, som er let at realisere, til identificering af fremmedlegemer af
alle slags til landbrugshestmaskiner.

Denne fremgangsmide kan realiseres med apparater, som kan indkaps-
les godt og afskermes mod maskin- og miljepévirkninger, som fx. en
accelerationsmiler og en stationzr elektronisk beregningsenhed. Derved
er der givet en stor sikkerhed, da alle fremmedlegemer, som kan beska-
dige arbejdsaggregatet, registreres uvafhengig af deres position i af-
groden.

En yderligere positiv effekt bestdr i, at fremgangsmdden ifglge
opfindelsen meget let kan kombineres med de kendte metallokaliserings-—
metoder, idet signalerne fra begge registreringsenheder vurderes fal-
les, viderebehandles og fores til styringen af en stopanordning. Med
denne kombination er der realiseret en alsidig beskyttelse af arbejds-
aggregatet, idet selv de mindste metalliske dele yderligere identifice-

res.
I det folgende skal opfindelsen forklares nzrmere ved hj=zlp af et



10

15

20

25

30

35

DK 164250 B

-4 -
udferelseseksempel.

P4 en gronthester skzres afgroden af knivb jazlken, fores sammen via
en tvartransportsnegl og overfores til et transportapparat, som bestdr
af flere nedre, stationzrt lejrede fodevalser og ovre, vinkelret pid
transportretningen bevagelige fodevalser. De overste feodevalser for-
spzndes i denne forbindelse i retning mod de nederste fodevalser, sé-
ledes at afgreden komprimeres mellem de ¢verste og nederste fpdevalser.
Alt efter overfort afgreodem=ngde viger de overste fpdevalser tilbage
opad, da modtrykket tilnzrmelsesvis forbliver konstant. Denne undvi-
gelsesbevagelse sker relativt langsomt, da afgreden kan komprimeres
sterkt. Tages der et fremmedlegeme, fx. en sten, op af sk=zrebordet,
indlejres dette i afgroden. Kommer dette afgreodeafsnit ind i omrddet
under den forste overste fodevalse, undviger denne slagagtigt, da frem-
‘medlegemet ikke kan komprimeres. '

Til identificering af fremmedlegemet registreres denne fprste
overste fodevalses accelerationsvaerdi i komprimperingsretningen. Hvis
et fremmedlegeme passerer, er accelerationsvardien sterre end ved pas-
sage af en ophobning af ren afgrede. Registreringsenheden er i denne
forbindelse konstrueret siledes, at den forst reagerer, ndr denne stor-
ste accelerationsvardi for den rene afgrode overskrides. De registrere-
de accelerationsvardier, som kendetegner fremmedlegemet, omdannes til
et elektrisk signal fx. via feltstyrkemndringen i et induktivt system.
Dette elektriske signal ledes videre til en dataregistrerings- og be-
regningsenhed, til hvilken signalet fra en metallokalisering er koblet
parallelt dermed. Denne dataregistrerings— og beregningsenheds udgangs-
signal styrer derpd en stopanordning for transportapparatet.

Der findes imidlertid ogs& den mulighed, at alle accelerationsvar-—
dier straks omdannes til =kvivalente elektriske spzndinger, som fores
til dataregistrerings— og beregningsenheden. I dataregistrerings- og
beregningsenheden frembringes der en konstant sammenligningsspznding,
som er =zkvivalent med den steorste accelerationsvardi ved ren afgrede
uden fremmedlegemer. Alle indgdende spzndingsimpulser, som ligger der-
under, slettes, de resterede viderebehandles til styring af stopanord-
ningen og ledes til demne.

Er transportapparatet blevet standset af stopanordningen, kan
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fremmedlegemet fjernes, eller transportapparatet reverseres, sdledes at

den del af afgroden med fremmedlegemet udstedes af transportapparatet.
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PATENTEKRAV

1. Fremgangsmide til identificering af fremmedlegemer i landbrugs-

hwstmaékiner med et transportapparat, som ferer afgreden til arbejds-

aggregatet, og ved hvilken fremgangsm3de der benyttes et signal til
styring af en stopanordning for transportapparatet eller for et advar-
selsanlag, kendetegnet ved, at

a) afgroden komprimeres vinkelret pd sin transportretning, idet et for-
skydeligt element trykker pa afgroden;

b) dette elements accelerationsvardier registreres i komprimeringsret-
ningen;

¢) de accelerationsvezrdier, som er mindre end en reaktionstarskel,
slettes, pvorved reaktionstzrsklen dannes af de storste accelera-
tionsverdier, som opstdr ved afgredens uregelmzssige gennemgang uden
indlejrede fremmedlegemer under det forskydelige element;

d) de resterende accelerationsvardier, som er st¢rre end reaktions—
tzrsklen og stammer fra indlejrede fremmedlegemer i afgroden, fores
som signal til styringen af stopanordningen eller af advarselsanlag-
get.

2. Fremgangsmide ifplge kravl, kendetegnet ved, at kun de

accelerationsverdier registreres, som er steorre end reaktionstarsklen,

og disse omdannes til en elektrisk spzndingsimpuls.

3. Fremgangsmdde ifolge krav 1, kendetegnet ved, at der i

en accelerationsmiler frembringes en med den pdgzldende acceleration

proportional elektrisk spznding, og denne sammenlignes med reaktions-
tzrsklen, som foreligger i form af en konstant spending af bestemt

storrelse.
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