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(54) Podpdirny mechenismus ingotu pro zondln{ taviecf
speratury s prom¥nnou délkou menipula¥n{ komory

UZelem je zachyceni axidlni sily zpd-
sobené hmotnosti zpracovédvaného ingotu, p&- |
sobici na zdrodek b¥hem tavby u zondlnich 2
aparatur s promgnnou délkou manipula®ni
komory pri zechovédni jej{ konstrukdni délky.
ﬂvedeného d¥elu se dosdhne podpirnym
mechanismem ingotu, kde v t&lese ochranné
misky pevn® spojené s hiidelem rotace drid- B —
ku ingotu Jjsou svisle a suvn& uloZeny nej-
méné tri ty&e. Ty¥e na dolnim konci dose- 9 | .
daji na prstenec, kluzn& uloZeny na pomoc-
ném suportu, ddlicim menipulagni komoru na o S A1
dvd &4sti. Pomocny suport je vertikdln& po- b
suvny po vodici ty¥i. Spodni d{l manipulaéni “\l—_/__
komory je uzavi‘en spodnim suportem, na kte- )
rém je uloZena planieta, jeji% jeden konec ~
prochdz{ nastavitelnou kluznou spojkou a F\*__~IO
zakotven v t&lese pracovni komory. é
Nastavitelnd kluznd spojka je umist¥na
na pomocném suportu. -
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Vynélez se tyké podpirného mechanismu ingotu pro zondélnf spsratury s prom&nnou dél-
kou menipule¥ni komory.

K zachyceni axidln{ sily dané hmotnosti zpracovédvaného ingotu, plsobici ne zdrodek
bshem procesu tavby, slou%i podpirny mechanismus. Dosud pouZivany podpirny mechenismus
zachycuje ingot pomoc{ pékovych vykyvnych ramen, pPip. pomoci aretaénich kolikd vysunutych
ze souose umist¥né trubky kolem ingotu.

Jiny podplrry mechanismus pouffvéd vysuvné misky do mista konusového roz¥ifeni ingotu
a nésledné vsypdn{ ereta¥nich kulilek. :

Uvedené podpirné mechenismy jsou vhodné pro zondlni aperatury velkych rogmérd, jejich
vyska vietnd zdkladd dosshuje nikolikandsobek délky zpracovdvaného ingotu. Pro zondlni
aparatury s prom¥nnou délkou menipula¥ni komory, které vietnd zdkladl nedosshuji ani
dvojnédsobek délky zpracovdvaného ingotu, nejsou tyto podpirné mechanismy vhodné.

Pro zondln{ aperatury s prom¥nnou délkou menipuledni komory je vhodny podpirny me=-
chenismus ingotu podle vyndlezu, jeho% podstatou je, Ze v t8lese ochrenné misky pevné&
spojené s h¥{delem rotace dridku ingotu jsou svisle e suvnd uloZeny nejmén¥ t¥i tyle.

Dolnim koncem dosedaji na prstenec kluzné uloZeny ne pomocném suportu, vertikdlnd
posuvném po vodici ty¥i. Pomocny suport je umistdn ve spodni ¥dsti horniho d{lu menipula¥ni
komory, kterou d311 na hornf{ a dolnf dil.

Dolni df1 manipula¥ni komory je uzevren spodnim suportem, ne kterém Je uloZena plenie-
ta., Jeden konec planfety prochézejici nastavitelnou kluznou spojkou je zskotven v t¥lese
precovni komory. Nastaviteind kluzné spojkea je pevnd spojena s pomocnym suportem.

Podpirny mechanismus ingotu podle vynélezu umo%nuje zpracovédvéni ingotd o vysoké
hmotnosti v zondlnich aparaturdch s manipuladni komorou prom&nné délky nebo méchové kon-
strukce.

Vejde se do sloZené manipuladni komory, takZfe neprodluiuje jeji konstrukdni délku.
UmoZnuje automstické s plynulé najiZdini ne konusovou &4st ingotu, takZe nemiZe dojit
pfi dosednuti k ohroZeni rldstu monokrystalu.

Na vykresu je zndzorndna ‘v Pezu ¥4st zondlni aparatury s mdchovou manipulaéni komorou,
se zaevédenym ingotem a podpirnym mechenismem ingotu v klidové poloze.

Priklad

Na h¥ideli 2 rotace dridku ingotu l§ Je pevnd nasezena ochrennd miske 3. V ochranné
misce 3 jsou svisle a suvnd ulofeny t¥i tyde 1, rovnomdrns rozloZené podél hifdele 2 rotace’
drZdku ingotu 16.

Dolni konce ty%f 1 jsou zaepudtdny do prstence 4, ktery kluzn& dosedd ns pomocny suport
2. Pomocny suport 9 je posuvnid uloZen ne spoledné vodici ty¥i § zondlni aparatury. Na vo-
dici ty¥i 8 je ddle umist¥na pracovni komors @, horni pfiruba 10 e dolni p¥iruba 11 horntho
a dolnfho d{lu § a 7 manipuladni komory.

Na dolni pfirub¥ il dulntho dilu I manipuledni komory je upevn¥no pouzdro 12, ve kterém
Je svinute planZeta 13. Vysuvny konec planZety 13 prochézi nestevitelnou kluznou spojkou
14 a Je pripevnén k pracovni komoie 3.

Bshem procesu tavby se prscovni komora § 8 induktorem vytvéPejicim protavené pdsmo po-
souvé podél zpracovdvaného ingotu od zdrodku 1% upnutého ve spodnim dridku smdrem nshoru,
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dolni a1l ] menipula¥nf komory se prodlufuje = hornf dil § menipula2ni komory se zkracuje.
Nastavenim undSec{ sily ne nastavitelné kluzné spojce 14 se pomoc{ svinovaci planiety 13
tahem za jeji vysuvny konec, zskotveny v t&lese pracovni komory 3, uvede do pohybu pomocny
suport 2.

Ten se potom posouvéd nehoru rychlosti pohybu pracovni komory 2. Sou¥asnd s pomocnym
suportem 3 se posouvé na n¥m uloZeny prstenec 4 se zepuftdnymi tylemi J. Prstenec 4 je
vyroben z materidlu s nizkym koeficientem tfeni, aby pFfi rotaci hifidele 2 rotace dridku
ingotu 16 s ochrannou miskou J a tyZemi ] hladce prokluzoval na pomocném supoertu 3.

Ochrannd miska 3 slouZ{ Jako ochrana proti skédpnut{ materidlu z roztavené zony ingotu
lé do menipula®ni{ komory a soudasnd Jjako vedenf ty¥f l. Po vysunut{ ty#{ | do polohy, ve
které podpiraji ingot 16, stoupé pomalu sila plsobici proti hmotnosti ingotu 16 a% do hod-
noty nastavené ns nastavitelné kluzné spojce l4.

Po prekro¥eni této hodnoty v dal¥im pribdhu tavby nastavitelnd kluzné spojke 14
prokluzuje po planZetd |3 a tyfe ] podpiraji definovenou silou ingot 1§, se kterym soudas-
né rotujf.

PREDMET VINALEZU

Podpirny mechenismus ingotu pro zondlni tavici aparatury s promdnnou délkou manipu-
la¥ni komory, vyznaleny tim, %e v t¥lese ochranné misky /3/, pevn& spojené s hiidelem /2/
rotace drZdku ingotu /16/, jsou svisle a suvn¥ uloZeny nejmén¥ t¥i tyle /1/, na dolnim
konci dosedajici na prstenec /4/, kluzn¥ uloZeny ne pomocném suportu /5/, vertikdlné
posuvném po vodici ty&i /8/ a umistdném ve spodni .¥4sti hornfho d{lu /6/ menipula&ni komo-
ry rozdélené pomocnym suportem /5/ na horni dil /6/ e doln{ 411 /7/, pfi¥em? dolni dil
/7/ je uzavien spodnim suportem /11/, na kterém je ulofens planZeta /13/, jejiZ jeden konec
prochdzejici nastavitelnou kluznou spojkou /14/ je zekotven v t¥lese pracovni komory /9/,
pritem% nastavitelnsd kluznd spojks /14/ je pevnd spojena s pomocnym suportem /5/.

1 vykres
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