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(54) Zarizeni pro .manipuleci s pénvi

_ Utelem vyndlezu je vyleSen{ spolehlivé
a bezpelné manipulace s panvi.

Uvedeného ddelu se dosdhne kyvnym uchy
cenim op¥rné pdky (5) k rdmu (1) vozidle,
kterd je spojena se svym silovym védlcem
(6) a k jejimu konci je i‘iﬁevnmq tédhlo
(4) se zémkovym Zepem (7?.- rému. (1) vozidle

_ Je ddle pripevniine dvojice manipuleZnich
remen (2?, JejichZ horn{ vidlicovité konce
. slou%{ pro uchopeni Z#pd (10) pénve (9),
Manipuladni remena (2) spolu s pénvi (9),
tdhly (4) e rédmem (1) tvor{ parslelogram.
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Vyndlez se tykd ze¥fzeni pro menipulecl s pénvi, zejméne struskoveu, uspofddeného ne
ppecidlnim vozidle nebo palet¥ o Ffes! spolehlivou e bezpednou menipuleci s pénve,

Dosud jsou ppro menipulscl se struskovymi pdnvemi pouZfvédna manipuladni{ zafizenim upev-
nénd nep¥ikled ne specidlnim vozidle, kterd jsou tvorena menipula¥nimi nosnygi rsmeny,
spojenymi s pistnicemi ovlddecich silovych vdlcl. Volné vidlicovité konce manipulaénich
ramen slouZi k uchopeni pdnve ze jej{ ¥epy.

Nevyhodou t¥chto manipuladnich zsffzenf je to, Ze p¥i provédsnt potfebnych manipule¥nich
tkond s pdnvi dochdzi vlivem t¥enf v uloZen{ pdnve ns menipulsinfch rsmenech ke kolébénf.
pénve, &im¥i n¥kdy dochdzf k vystP¥fkmut{ jejfho obsshu, Vykldp¥ni struskové pénve je FeSeno
pohybem menipula&nich remen po p¥edchozim vysunutf pojistnych éép& 2 téphto romen a jejich
opfenim o spodni ¥d4st pénve, '

Uvedenou nevyhodu odstrehuje zeffzenf pro menipulaci s panvi podle vyndlezu, jei
Je tvo¥eno menipuladnimi remeny kyvnd upevndnymi svymi jedn¥mi koncl k rdmu vozidle &i
paletd = spojenyml s pistnicemi jejich ovlddecich silovych vdlcd. Podstatou vynélezu je
to, Ze k rdmu vozidla ¥i paletd jsou kyvn¥ pPipevndny op¥rné piky, kteréd jsou spojeny se
svymi ovlddecimi silovymi védlei a k jejichZ hornfm koncdm jsou p¥ipevning téhle, Jedich¥
volné konce jsou opat¥eny zémkovymi &epy. MenipuleZni remena spolu s pénv{, téhly a ré-
mem vozidle tvo¥f parslelogram.

Vy¥hodou ze¥{zent podie vyndlezu je to, Ze ovlddd polohu a pohyb pénve bez zévislosti -
na poloze t¥Zi8t¥ pénve, ¥imZ je zaji¥t¥na spolehlivé e beipeéné manipulece s touto
pénvi s tekutym Zhevym obsehem. Timto je vylouZene moZnost rozst¥iku Jediho obsehu do
okoll &i dokonce jeho vylit{f.

Ne pfiloZeném vykresu je zndzorn¥n schématicky nérys p¥{kladného provedenf za¥fzenf
pro menipuleci s pénvi podle vyndlezu,

Zet¥{zen{ pro menipulaci s pénv{ podle vyndlezu je v prf{kladném provedeni tvo¥eno dvo-
Jict menipule¥nfch remen 2, jejichZ hornf vidlicovité konce slouZf pro uchopenf Zepd 10
pénve 9, Svjml dolnimi konci jsou menipuladni remene 2 kyvn¥ pfipevndne k rdmu 3 vozidla
a dle jsou spojena s pistnicemi svych ovlddecich silovych vdlcd 3, rovn§f p¥ipevninych
na rému } vozidla.

Z obou boki js k dolnf Zdsti rdmu 1 vozidle kyvn¥ pFipevnine opérnd pdke 3, kyvné
spojend se svym ovlddacim silovym vdlcem 6, jeji% horni &4st, je% Je opatfens ovlddscim
hydromotorem 8, Je kyvn¥ spojena s tdnlem 4. Horni konec tohoto téhle 4 je opetfen zdmko-
vym Zepem I, Menipule¥ni remena 2 spolu s pénvi 9, téhly 4 o rémem | vozidla tvor{i pe-
relelogrem,

Menipula¥n{ remena 2 spolu s téhly 4, pénvi 9 & rémem } vozidla tvo¥{ perslelogrem,
ktery vede pdnev 1 pii zdklednich operecfch vozidle. PFi nekléddnf pénve 9 se msnipulani
remena g zaklesnou do ¥epl 10 pénve 9 a zdémkové Zepy I téhel 4 do odpovidajfcich otvord
pédnve 9, Tahem ovlddacich silovjch vdlcd 3 menipulednich remen 2 dojde k neloZenf pénve
3. Opadny postup probdhne pfi odloZenf pénve 3. P¥i klopen{ pénve § Jjsou menipule¥ni ra-
mena 2 a tfhla 4 v zdb¥ru s pdnvi J. Vhodnym soudasnym pohybem vSech ovlddacifch silovych
vélch J a 6 dojde k vyklopeni obsahu pdnve 3. Pokra¥ovdnim klppenf Je pdnev 3 odloZens
dnem vzhiru. Opa¥nym postupem je pénev 4 uloZeme zp&t ne vozidlo. PFi menipulecfch s prdzdnou
pénvi 1 nemus{ byt tdhlo 4 v innosti, Ovlddaci hydromotor 8 slouif k nevéddni téhla 4
proti otvorim v pénvi 9,
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Zer{zen{ pro menipulaci s pdnvi je tvo¥eno menipuleinimi remeny kyvn§ upevn¥nymi
svymi jedndmi konci k rému vozidla ¥i peletd e spojenymi s pistnicemi jejich ovlddacich
silovych védleld, vyzna¥ené tim, Ze k rdmu (1) vozidla &i peletd jsou kyvn§ pfipevndny
opérné péky (5), které jsou spojeny se svymi ovlddecimi silovymi vélci (6) & ke Jjejichi
hornim koncim jsou pripevnéng tdhls (4), jejichi volné konce Jsou opatfeny zémkovymi
Sepy (7), pfi¥emZ menipuledn{ remena (2) spdlu s pénvi (9), téhly (4) a rdmem (1) véozidls
tvo#i parslelogram.
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