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En programmekanisme til en vaskemaskine omfatter et sat
programknaster (9), som automatisk drejes rundt for at ivarksatte
fiere programmer, et roterbart vaigersiement (2) i fast forbindelse
med en betjeningsaksel (1) til valg af et af de fgrnavnte program-
mer, et styrsorgan (3), der samvirker med det roterbare vaiger-
element (2), og som er aksialt bevageligt i forhold til program-
wnastsattet (9), midier tit fremkaldelse af aksial forskydning af
styreorganet (3) til den ene eller den anden af to stilinger i forhold
tii programknastsattet (9), en dobbelt kontakt, hvormed organet {3)
samvirker p} indirekte vis til indstilling af den i en fgrste eller en
anden position.

Styreorganet er i &t stykke, er centreret pd aksien og forsynet
med flere arme i stjerneform, som er indrettet tit at samvirke med
hak pd programknastblokkens aksiale indervaeg.
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Den foreliggende opfindelse angar en indikatoranordning til en
programmekanisme, der indeholder et st programknaster, som er
indrettet til automatisk at blive drejet rundt og iverksztte flere
fastlagte programmer efter hinanden, og et valgerelement, der er
drejeligt monteret i fast forbindelse med en betjeningsaksel, hvis
vinkelindstilling tillader valg af et af de fernazvnte programmer, og
som omfatter:

- et styreorgan, der er indrettet til at styre en bevaegelig
kontakt ved forskydning til den ene eller den anden af to
positioner, '

- hvilket organ er indrettet til under indvirkning af valger-
elementet at samvirke med knastsettets startmidler, at blive
forskudt langs betjeningsakslen i en retning og derved at
flytte den bevagelige kontakt fra en fgrste position til en
anden position,

- idet organet omfatter midler til vending af forskydningen af
den bevaegelige kontakt fra den anden position til den
forste, der under indvirkning af returmidler er indrettet
ti1 at tillade forskydningen af organet langs betjenings-
akslen i den anden retning.

En sidan indikatoranordning anvendes isar i programmekanismerne

i vaskemaskiner.

Forskydningen af den bevazgelige kontakt til startpositionen har
ti1 formal at etablere strgmforsyningsforbindelsen for en elektrisk
mikromotor, som ved hjalp af et mekanisk reduktionsgear vil sztte
programmekanismens knastset eller knastblok i vedvarende rotation
for hurtigt at fgre den til udgangspositionen for et af programmer-
ne, der er valgt indledningsvis med den normale indikatoranordning.

Nir denne position opnds, styrer anordningen en pludselig
vending af kontakten for at genetablere programmekanismens normale
funktionskredslgb med trinvis drejning. For at opnd en hurtig
vending af kontakten, der garanterer sikker funktion af indikator-
anordningen, er det ngdvendigt, at styreorganets aksiale bevagelse,
som bestemmes ved enden af indhentningsstrakningen, sker fejlfrit og
nesten omgdende.

Der kendes allerede anordninger af den ovenfor beskrevne type,
iser fra beskrivelsen til FR-A 2.561.421. I anordningen ifglge denne
beskrivelse er styreorganet en styrearm, der er forsynet med en
endetap, som kan gi ned i et hak anbragt pa en cirkuler bane pa
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knastblokkens startknast. For at vendingen af kontakten skal vare
hurtig, gives tappen og en tilhgrende abning, der findes pa valger- .
elementet, en s@rlig form, som forhindrer tappen i at ga i indgreb i
hakket, fgrend knastblokkens vinkelstilling er ndet og derfor falder
fuldstendigt sammen med den viste startposition for det valgte
program.

_For at kunne ggre dette har tappen, ud over at den omfatter en
skra flade, som ved manuel bevagelse af indikatoren tvinger den til
en aksial reaktion til friggrelse ud af hakket, ligeledes en tvar-
gaende del med en sarlig afrundet form, som bibringer den en let
radial, elastisk reaktionsbevegelse under indvirkning af den manu-
elle drejning af valgerelementet.

Denne radiale bevagelse opnas takket vare en vis grad af
spillerum i styrearmens ledforbindelse med valgerelementet sivel som
tilstedevarelsen af en returfjeder, som sgger at fgre denne arm og
dens tap til udgangspositionen.

Saledes er anordningen ifglge FR-A 2.561.421 ejendommelig ved
at have en speciel startknast, et styreorgan, som er monteret pd en
fjeder, og en serlig udformning af valgerknasten. Denne anordning er
imidlertid bekostelig og pa grund af sin kompleksitet 1idet palide-
lig.

Selv om opfindelsen ifglge narvaerende ansggning er tilvejebragt
med det formal at perfektionere en indikatoranordning til en pro-
grammekanisme, der er forsynet med startmidler for en motor til
hurtig fremdrift og med midler til pludselig vending for igangsazt-
ning af en skridtmotor til afvikling af programmet, har ansggeren
til hensigt at krave beskyttelse for en perfektioneret anordning,
som er funktionel og simpel, dvs. uden hverken fjeder eller start-
knast. '

Den foreliggende opfindelse angar en anordning af ovennavnte
type, som er ejendommelig ved, at startmidlerne er udfgrt i inder-
veggen parallel med betjeningsakslen for knastszttet, og at styre-
organet omfatter mindst én stiv arm, der er forbundet med en bgjelig
arm og er elastisk forbundet til et nav, som er monteret frit
forskydeligt pa betjeningsakslen, og som er skratliggende i forhold
til denne aksel mellem valgerelementet og navet.

I den foretrukne udfgrelsesform for anordningen ifglge op-
findelsen omfatter styreorganet adskillige par bestdende af en stiv
og en bgjelig arm, hvilke par strzkker sig pa tvars af den i
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velgerelementet tilvejebragte é&bning, hvorhos de frie yderender af
de stive arme er forsynet med skrd bergringsflader, som er indrettet
til at virke sammen med starthakkene, der er udfért i den aksiale
inderveg af knastszttet, og de stive og de bgjelige arme er parvis
forbundet til navet med en blgd og elastisk zone af ringe tykkelse.

Opfindelsen vil nu blive beskrevet nzrmere under henvisning til
tegningen, hvor:

fig. 1 viser et snitbillede af anordningen svarende til en

forste position for styreenheden,

fig. 2 et snitbillede, som er identisk med det i fig. 1 viste,

men svarende til en anden position for styreenheden,
fig. 3 et planbillede af styreenheden, der er anbragt i knast-
blokkens indre diameter, og

fig. 4 funktionen af en arm under velgerens rotation.

En vaskemaskineprogrammekanisme er i hovedsagen kendetegnet ved
en programknastblok 9, der pd kendt vis drives skridt for skridt af
en motorreduktionsmekanismeenhed, og en skralde, som ikke er vist i
figurerne. Derudover strgmforsynes en anden motor, hvis tanddrev via
en anordning af frihjulstypen er i indgreb med en tandkrans pa
knastblokken, gennem en dobbelt, bevagelig kontakt 7. Det er denne
kontakt, der styrer snart den ene snart den anden af motorerne pa
tidspunktet for manuelt valg af et program, hvilket opnas ved
drejningen af akslen 1, som rager ud gennem programmekanismens
forplade 10. Denne aksel er i fast forbindelse med valgerelementet
2, som ogsa tjener til at centrere knastblokken 9. Styreenheden 3 er
frit centreret af sit nav 35 pa akslen 1.

Denne enhed har flere arme i stjerneform, f.eks. tre, som gar
igennem &bninger i valgereiementet 2, og som kan sette sig i til-
svarende hak, der er udfgrt i den indre del af knastblokken 9
paralielt med aksien 1. Forbindelsen mellem hver arm og navet 35 er
opnidet med et omrade 36 af ringe tykkelse. Denne forbindelse giver
armen en eftergivelighed eller elasticitet i aksial retning i
forhold til navet, men ingen eftergivelighed i radial retning. Navet
35 er i sin konstruktion forsat bort fra det plan, der fastlzgges af
armenes yderender i knastblokkens hak, og armene strekker sig
siledes mellem valgerelementet 2 og navet 35.

Retningen af denne forsztning er udfert pd en sddan mide, at
nar armene pivirkes med en kraft, glider navet 35 pd akslen 1 i den
af pilen F1 pa fig. 2 viste retning.
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Hver arm, der er skratstillet i forhold til akslen 1, bestar af
et par af to elementer, et stift element 34,33,32, som er forsynet
med en skra bergringsflade 38, og et eftergiveligt omstyringselement
i form af en radial arm 31.

Hver skra flade 38 pa et stift element samvirker med en skra
startflade 91 pa knastblokken, og hvert eftergiveligt element
samvirker med et vendehak med brat heldning 92.

Virkemdden for en arm som vist i fig. 4 er fglgende. Nar
velgerelementet drives i pilen Fz’s retning, kommer den til at
stgtte pa det stive element, som glider pa den skrda flade 91, medens
det bgjelige element 31 bgjes radialt og forlader hakket 92.

Denne bevaegelse har den virkning at fa navet 35 til at glide
langs akslen i pi]en'Fl’s retning, hvilket far en fgrste vippearm 5
til at dreje, hvilken vippearm pavirker en anden multiplikations-
vippearm 6, som bevager kontakten 7 fra dens fgrste stilling til den
anden. Denne kontakt starter motoren til hurtig fremdrift, og
knastblokken 9 indhenter styreanordningens arme. Under denne beva-
gelse glider hvert bgjeligt radialt vendeelement 31, som igen har
antaget sin retlinjede form, pa indersiden 93 af knastszttet, for-
det igen brat falder ned i hvert hak 92. Dette ge¢r det muligt at
ophave de skra flader 38 og 91's funktion og hurtigt at bevage
kontakten 7 fra den anden stilling til den fgrste, efter at navet 35
under indvirkning af forbindelsesomriderne 36 er gledet i den anden
retning, modsat den for pilen Fl; langs akslen 1.

De tre arme er fordelagtigt, men ikke ngdvendigvis anbragt med’
120° mellemrum. qu at undga at have tre stillinger ved 120°, der
tillader armene at falde i hak, har hvert af de stive elementer
32,33,34 forskellig stgrrelse svarende til en tilsvarende stgrrelse
af de hak, der er udfgrt i knastblokken 9, og de bgjelige elementer
31 i de tre elementpar er placeret i en vinkelafstand fra deres
tilhgrende stive elementer 32,33,34 for kun at opnd én funktions-
mulighed pa 360°._ _

Anordningen ifglge opfindelsen tillader fremstilling af auto-
matiske vaskemaskineprogrammekanismer med en indikator til manuelt
forvalg af programmerne, som er palidelig og lidet kostbar.
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PATENTKRAV.

1. Indikatoranordning til en programmekanisme, der indeholder
et szt programknaster (9), som er indrettet til automatisk at blive
drejet rundt og iverksztte flere fastlagte programmer efter hin-
anden, og et velgerelement (2), der er drejeligt monteret i fast
forbindelse med en betjeningsaksel (1), hvis vinkelindstilling
tillader valg af et af de fgrnevnte programmer, og som omfatter:

- et styreorgan (3), der er indrettet til at styre en bevage-
1ig kontakt (7) ved forskydning til den ene eller den anden
af to positioner,

- hvilket organ (3) er indrettet til under indvirkning af
velgerelementet at samvirke med knastszttets startmidler, at
blive forskudt langs betjéningsaks1en i en retning og derved
at flytte den bevagelige kontakt fra en fgrste position til
en anden position,

- idet organet (3) omfatter midler til vending af forskydnin-
gen af den bevegelige kontakt fra den anden position til den
fgrste, der under indvirkning af returmidler er indrettet
til at tillade forskydningen af organet (3) langs betje-
ningsakslen i den anden retning,

kendetegnet ved, at startmidlerne (91) er udfgrt i
indervaggen (93) parallel med betjeningsaksien (1) for knastsattet,
og at styreorganet (3) omfatter mindst én stiv arm (34), der er
forbundet med en bgjelig arm (31) og er elastisk forbundet til et
nav (35), som er monteret frit forskydeligt pa betjeningsakslen (1),
og som er skratliggende i forhold til denne aksel mellem val-
gerelementet (2) og navet (35).

2. Indikatoranordning ifﬂlge krav 1, kendetegnet
ved, at styrearmen (34) strzkker sig gennem en &bning i velger-
elementet (2).

3. Anordning ifglge krav 1 eller 2, kendetegnet ved,
at styreorganet omfatter mindst én bgjelig arm (31), som er for-
bundet med den stive arm (34) og strazkker sig i det samme plan, og
ogsd er forbundet elastisk med navet (35) og indrettet til med sin
frie yderende at falde pludseligt ned i mindst ét vendehak (92) i
indervaggen (93) af knastblokken.

4. Anordning ifelge krav 3, kendetegnet ved, at
styreorganet omfatter flere par af en stiv arm (32,33,34) og en
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bgjelig arm (31), hvor de frie yderender af de stive arme (32,33,34)
er forsynet med skrid bergringsflader (38), der er indretteft til at sam-
virke med indbyrdes forskellige starthak (91), som er udfeért pa
inderveggen (93) af knastsattet.

5. Anordning ifglge krav 4, kendetegnet ved, at
vinkelstgrrelserne af de stive armes (32,33,34) bergringsendeflader
og knastblokkens starthak (91) er indbyrdes forskellige.

6. Anordning ifglge et af kravene 4 og 5, kendetegnet
ved, at vinkelmellemrummene mellem en stiv arm (32,33,34) og en
bgjelig arm (31) i parrene af forbundne arme er forskellige.

7. Anordning ifglge et af kravene 3-6, kendetegnet
ved, at armene (34,31) er parvis forbundet til navet (35) med et
eftergivende omrade af ringe tykkelse.
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