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(54) Zatizeni pro piisun prostorové orientovanych pfedmétii na uréené misto

Vynalez se tyka zafizeni pro pfisun prostorové
orientovanych pfedmétd.

Jednim ze zdkladnich problemi efektivniho vy-
uZivani modernich obrdbécich stroji s ruznym
stupném vybavenosti je zavedeni mechanizované
nebo automatizované manipulace pfedméty v ope-
raénim dosahu stroje a v mezioperacnim béhu.

Dosud znamé zpiisoby tento problém nefesi bud
viibec, nebo jen ¢astené paletami, na nichZ jsou
pfedméty bud jednotlivé nebo ve vrstvich a spolu
s nimi poté transportoviany do dosahu manipulac-
niho zafizeni nékterym ze zndmych prostfedkd
mezioperaéni dopravy. Zafizeni tohoto typu se
neobejde bez zasahu lidské ruky pfi feSeni vazby
mezi operaéni a mezioperaéni manipulaci. Palety
pro uskladnéni pfedmétd ve vice vrstvach jsou pro
automatickou manipulaci je§t€ méné vhodné pro
Spatnou dostupnost spodnich vrstev a mensi vyuziti
lozné plochy, protoze mezi jednotlivé uloZzenymi
pfedméty musi byt ponechan dostateény prostor
pro uchopeni predmétu manipulaénim zafi-
zenim,

Znama jsou rovnéZ manipulaéni zafizeni s pale-
tami, jejichZ nosnd plocha je opatfena orientova-
nou siti vodicich kapes. Tato zafizeni umoziuji
automatizovat pfechod z mezioperacni na operacni
manipulaci. Jejich pouZitelnost je viak omezena na

celistvé predméty.
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VSechny uvedené nedostatky odstratiuje zafize-
ni podle vynilezu, jehoZ podstatou je zafizeni pro
piisun prostorové orientovanych piedmétl na
uréené misto, které sestavd alespont z jednoho
krokovaciho dopravniku pro skladovani, pfepravu
a manipulaci pfedméty, nejméne jedné palety, jejiz
nosna plosina je opatfena manipulanimi otvory,
kolem nichz jsou opéry pro paletované piedméty
a zdvihactho zafizeni se zdvihacimi elementy,
vyznacené tim, Ze zdvihaci elementy jsou pii
fixované poloze palety ustaveny pod uspofadanou
siti otvord v paleté pro stohovani manipulovanych
predméti.

Jedno z moZnych provedeni vynilezu je schema-
ticky zndzornéno na pfipojeném obrazku, kde
specidlni paleta 1, s pfedméty orientovanymi v de-
finovanych polohéch, je opatfena na své nosné
plosing siti otvort 2. Clanek 3 krokovaciho do-
pravniku je opatfen pohyblivymi fixaénimi ¢leny
pro ustaveni palety 1 v pracovni poloze v prostoru
zdvihaciho zafizeni 6. Zdvihaci elementy 5 tohoto
zdvihaciho zafizeni 6 jsou uspofddiny kolmo
k roviné €lanku 3 tak, Ze prochazeji siti otvort 2.

Za provozu premistuje krokovaci mechanismus
pretrzit€¢ palety 1 s pfedméty postupné az do
pracovni polohy, kde je paleta 1 fixovana. V pra-
covni poloze zdvihaci elementy 5 zdvihaji pfedmé-
ty na paleté 1 do konstatni roviny, odkud jsou
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postupné a? do vylerpdni pfedmét, v jednotlivé
definovanych polohdch na paleté stohovanych,
v predepsaném sledu odebiriny manipulanim
zafizenim, Prdzdna paleta 1, pfipadné paleta
1 s obrobky, na nichZ byla provedena pfedepsana
operace nebo sled operaci, se poté vrati zpétnym
krokem na vstupni misto nebo pfidavnym dopfed-
nym krokem na vystup a nad pracovni misto se
pfisune dalsi zaloZend paleta 1.

Popsané uspotdddni je vhodné pfedeviim pro
piisun obrobki do pracovniho dosahu obrabéciho
zafizeni.

Alternativné l1ze pouzit dvou krokovacich do-
pravnik{ pro pfisun palet 1 s obrobky a odsun palet
1 s hotovymi vyrobky, pii¢emZ obsluha palet 1 je
zaji$téna jednim nebo nékolika manipulaénimi

zafizenimi. V tomto pfipadé nemusi byt zdvihaci
zafizeni souddsti krokovaciho mechanismu.

Popsané piiklady provedeni zafizeni podle vyna-
lezu umoziuji zaklddat palety 1 mimo pracovni
prostor operaéniho manipulédtoru, pfi¢emZ feSeni
s dvéma krokovacimi dopravniky a jednim pracov-
nim &lenem umozZiiuje vim&nu palet 1 v pfekrytém
¢ase. Pfemisténi pfedméti, stohovanych na paleté
1 do konstantni roviny, umoziluje jejich postupné
uchopeni operaénim manipuldtorem. Vyhodné je
rovnéZ prostorové vyuziti palet 1 a podstatné
zkréceni vedlej$ich ¢asd.

Zaftizeni podle vyndlezu je vhodné pro pracovis-
té¢ automatizovand pomoci manipuldtori nebo
pramyslovych robotii i pro celé vyrobni systémy.

PREDMET VYNALEZU

Zatizeni pro piisun prostorové orientovanych
pfedmétd na uréené misto, které sestdva alespori
z jednoho krokovaciho dopravniku pro skladovéni,
pfepravu a manipulaci pfedméty, nejméné jedné
palety, jejiZz nosna plosina je opatfena manipulac-
nimi otvory, kolem nichZ jsou opéry pro paletova-

né pfedméty a zdvihaciho zafizeni se zdvihacfmi
elementy vyznaéené tim, Ze zdvihaci elementy (5)
jsou pii fixované poloze palety (1) ustaveny pod
uspofddanou siti otvori (2) v paleté (1) pro
stohovini manipulovanych pfedmété.
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OPRAVA

popisu vynélezu k autorskému osvédéeni &. 204 290
/51/ Int.Cl2 B 65 G 57/10

V popisu vynalezu k autorskému osvédéeni &. 204 290 m& byt v zdhlavi:

Misto: /21/ PV 5100-78

Sprévng: /21/ PV 5110-78
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