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Beschrelbung

Die Erfindung betrifft eine Einrichtung zur Auswahl einer Aufzugskabine fir Kérperbehinderte bei Aufzd-
gen mit Sofortzuteilung von Zielrufen, mit auf den Stockwerken angeordneten Rufregistrier- und Anzeigeein-
richtungen, die eine Tastatur fiir die Eingabe von Rufan filr gewilinschte Zlelstockwerke aufweisen, mit jedem
Aufzug einer Aufzugsgruppe zugeordnetan Rufspeichern, dia mit den Rufregistrier- und Anzeigeeinrichtungen
verbunden sind, wobei bei der Eingabe eines Rufes auf sinem Stockwerk ein das Eingabestockwerk kenn-
zeichnender Ruf und ein das Zielstockwerk kennzeichnender Ruf in den Rufspeichern gespeichert wird, mit
Lastspeichern, in welchen pro Stockwerk die Anzahl der in der jewsiligen Aufzugskabine anwesenden Perso-
nen gespeichert ist, und mit den Aufziigen der Gruppe zugeordneten Fahrzeitspeicherr, gem#iss Oberbegriff
des Patentanspruches 1.

Mit der EP-A 0 356 731 ist eine der Einrichtung gem#ss Oberbegriff &hnliche Gruppensteuerung bekannt
geworden, welchs als Kriterium fiir dis Zuordnung der Kabinen zu den singegebenen Rufen die kleinste War-
tezeit aller Fahrgdste anwendet. Bei dieser Steuerung kdnnen die Fahrziele beispielsweise durch mit der EP-
A-0320 583 vorgeschlagsne Rufregistrisr- und Anzeigesinrichtungen schon auf den Stockwerken singsgeben
werden. Sofort nach der Registrlerung und Obertragung eines Rufes in einen nach Eingabe- und Zlelstock-
werke gegliederten Rufspsicher, ermittelt sin Reachner in Form elnes Mikroprozessors aus aufzugsspezifi-
schen Dsten filr jade Kabine eine Bedisnungskosten genannte Summe, die der Wartezeit entspricht, welche
bei der Bedienung des Rufes fiir die Fahrgdste entatehen wiirde. Die Bedienungskosten werden unmittelbar
nach der Berechnung in ein Kostenregister {ibertragen und anschliessend sofort mittels slner Vergleichselin-
richtung mit den Bedisnungskosten der anderen Aufziige verglichen. Hisrbei wird in sinem Zutellungsspeicher
desjenigen Aufzuges eine Zuteiiungsanweisung gespeichert, der die geringsten Bedienungskostsn aufweist.
Unmittelbar nach der auf diese Waeise erfolgten Zuordnung Kabine/Ruf, wird in einem Anzeigefeld der betatig-
ten Rufregistrier- und Anzeigeeinrichtung der betreffende Aufzug und dessen Lage angezeigt, so dass der
Fahrgast sich rechtzeltig zur zugeordnsten Schachttlir bageben kann.

Mit vorstehend beschriebener Gruppensteuerung kdnnen im Hinblick auf kleinste Wartezeiten der Fahr-
géiste optimale Ergebnisse erzielt werden. Fir bestimmte Benutzer der Aufzige, wie beispielsweise kdrper-
behinderte Personen, ist diese Steuerung jedoch nicht ohne weiteres geeignet, da hlerbei von anderen Krite-
rlen bel der Auswahl siner Aufzugskablne ausgegangen werden muss.

Der Erfindung liegt daher die Aufgabe zugrunde, die im Stand der Technik genannte Einrichtung derart
zu modifizieren, dass kérperbehinderte Personen geniigend Zeit haben die Schachttlr des ausgewdhiten Auf-
zuges noch vor Ankunft der Kabine zu erreichen, dass sie ungehindert einsteigen kdnnen und dass insbeson-
dere Rollstuhlbenutzer geniigend Platz in der Kabine vorfinden,

Diese Aufgabe wird durch die Im Patentanspruch 1 gekennzeichnete Erfindung geldst. Hierbei ist bel je-
dem Aufzug firr jedes Stockwerk ein Schaltkreis vorgesehen, der eingangsseitig mit einem die Rufe fir die
Zlelstockwerke speichernden Speichertell des Rufspeichers und dem Lastspelcher verbunden ist, wobsi bei
Nichtvorhandensein sines Aussteigsrufes und bei siner Last, die kisiner als sin bestimmter Lastgrenzwert ist,
sine erste und eine zwelte Bedingung fir die Auswahl einer Kabine erfilllt ist. Der Schaltkreis ist eingangaseitig
waeitarhin mit einem Komparator verbunden, der die Fahrzeit der Kabine bis zum Rufeingabestockwerk mit der
von elnem Kaérperbahindertan benétigten Zeit fiir den Weg zwischen der betétigten Rufregistrier- und Anzei-
geeinrichtung und der Schachttiir des betreffenden Aufzuges vergleicht, wobei bei grissersr Fahrzeit eine drit-
te Badingung flir die Auswahl ainer. Kabine erfillt ist. Ausgangsseitig steht der Schaltkreis derart mit der Ver-
gieichseinrichtung in Verbindung, dass beli erfiiliter erster, zweiter und dritter Bedingung der betreffende Aufzug
am Rufzuteilungsverfahren teilnehmen kann. Die Tastaturen der Rufregistrier- und Anzeigeeinrichtungen wel-
sen eine weltere, mit einem Rollstuhisymbol versehene Taste auf, mittels welcher die Schaltkreise eines Stock-
werkes aktiviert werden und die normale Betriebsart abgeschaltet wird.

Die mit der Erfindung erzielten Vorteile liegen insbesondere darin, dass die Benutzung der Aufziige fir
kSrperbehinderte Personen einfacher und problemioser wird, da jeweils eine Kabine ausgewahit wird, aus der
niemand aussteigt und die geniigend Platz hat, dass ein Rolistuhl bequem aufgenommen werden kann. Fiir
die Fahrgéste in der Kabine entsteht keine abnormal iange Wartezeit beim Halt, weil bei der Kabinenauswahi
der vom K8rperbehinderten zwischen betatigter Tastatur und angezeigtem Aufzug zuriickzuiegende Weg der-
art beriicksichtigt wird, dass der behinderte Fahrgast bereits vor der betreffenden Schachttiir steht, wenn die
Kabine auf dem Stockwerk ankommt.

Im folgenden wird die Erfindung anhand eines auf der Zeichnung dargesteliten Ausfilhrungsbeispieles na-
her erl8utert. Es zeigen:

Fig. 1 eine schematische Darstellung einer Gruppensteuerung fiir zwei Aufzlige einer Aufzugsgruppe,
Fig. 2 eine schematische Darstellung eines einem Aufzug zugeordneten Teiles der Gruppensteuerung ge-
méss Fig. 1 mit einem Schaltkreis der srfindungsgeméssen Einrichtung,
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Fig. 3 auf sinem Stockwerk angeordnete Rufregistrier- und Anzeigeeinrichtungen bei drei Aufziigen einer
Aufzugsgruppe,

Fig. 4 alne Ansicht elner Rufragistrier- und Anzeigeelnrichtung in gegenilber der Fig. 3 vergrissertem
Massstab, mit einer Taste zur Einleitung einer K&rperbehindertanfahrt,

Fig. 5 auf sinem Stockwerk angeordnete Rufregistrier- und Anzeigeeinsichtungen fir eine aus vier Aufzi-
gen bestehands Aufzugsgruppe,

Fig. 6 eine schematische Darstellung von den Aufziigen zugeordneten Speichern fiir die Zeiten, die sin
kérperbehinderter Fahrgast fiir die Wege zwischen den Rufregistrier- und Anzeigeeinrichtungen und
den Schachttiiren bendtigt, und

Fig. 7 eine Schaltungsanordnung fiir die Feststellung einer auf einem Stockwerk betdtigten Rufregistrier-
und Anzeigeeinrichtung.

in der Fig. 1 sind mit C und D zwei Aufzlige einer Aufzugsgruppe bezeichnet, wobei bei jedem Aufzug
aine in einem Aufzugsschacht 1 gefiihrte Kabine 2 von einer Férdermaschine 3 iiber ein Férderseil 4 angetri-
aben wird und flinfzehn Stockwerke EO bis E14 bedient werden. Die Frdermaschine 3 wird von einer aus
der EP-B- 0 026 408 bekanntsn Antriebssteusrung gesteuert, wobei die Sollwerterzeugung, die Regelfunk-
tionen und die Stoppsinteltung mittels sines Mikrocomputersystems 5 realisiert werden, das mit Mess- und

Steligliedern 8 der Antriebsteuerung in Verbindung steht. Das Mikrocomputersystem 5 berechnet ausserdem

wie beispielsweise aus der EP-A 0 356 731 bekannt, aus aufzugsspezifischen Daten eine der Wartezeit aller

Fahrgéste entsprachende Summe, auch Bedienungskosten genannt, die dem Rufzutsilungsverfahren zugrun-

de gelegt wird. Die Kabine 2 welst eine Lastmesseinrichtung 7 auf, die ebenfalls mit dem Mikrocomputersystem

5 verbunden ist. Auf den Stockwerken sind beisplelswelse aus der EP-A- 0 320 583 bekannte Rufregistrierund

Anzeigeeinrichtungen 8 vorgesshen, die 10er-Tastaturen aufweisen, mittels weichen Rufe fir Fahrten zu ge-

wiinschten Zlelstockwerken singegeben werden kdnnen. Bel der beispielsweise angenommenen Methode der

programmierten Eingabe, sind dle Rufregistrier- und Anzeigesinrichtungen & Uber einen Adresasnbus ab und
sinan Dateneingabeleiter DL mit dem Mikrocomputersystem § verbunden. Die Rufregistrier- und Anzeigeein-
richtungen 8 eines Stockwerkes stshen miteinander in Verbindung und kdnnen mehr als sinem Aufzug der

Gruppe zugeordnet sein, wobel beispielageméiss disjsnigen des Aufzuges C Ober Koppelglieder in Form von

Multiplexern 9 am Mikrocomputersystem 5 des Aufzuges D angeschlossen sind. Mit 10 ist ein an der Kabine

2 angeordneter Tiirantrieb bezeichnet, der zwecks Steuerung des Offnens und Schliessens sowie der

Offenhaltezeit der Kabinen- und Schachttiir mit dem Mikrocomputersystem 5 verbunden Ist. Die Mikrocompu-

tersystems 5 der einzslnen Aufziige der Gruppe sind fiber eine aus der EP-B- 0 050 304 bekannte Vergleichs-

einrichtung 11 und ein aus der EP-B- 0 050 305 bekanntes Partyline-Ubertragungssystem 12 miteinander ver-
bunden und bilden zusammen mit den Rufregistrier- und Anzeigeeinrichtungen 8 eine der vorstehend genann-
ten EP-A 0 356 731 &hnliche Gruppensteusrung. Die Rufregistrier- und Anzelgeelinrichtungen 8 sind weiterhin

{iber einen ersten Laiter L1 und sinen zwsiten Leiter L2 an den Mikrocomputersystemen 5 angeschlossen. Wie

nachstehend anhand der Fig. 3 und 4 nAher beschrieben, kann {iber den Leiter L1 aine Information &n die Mi-

krocomputersysteme 5 iibermittelt werden, durch welche die Gruppensteuerung auf elne fiir kérperbehinderte

Fahrgaste geeignete Betriebsart umgeschaltet werden kann. Uber den zweiten Leiter L2 kann, wie aus der

nachfolgenden Beschreibung zu Fig. 7 ersichtlich, ein Signal Gbertragen werden, mittels welchem die Mikro-

computersysteme 5 eine betatigte Rufregistrier- und Anzeigesinrichtung 8 identifizieren kénnen. '

Der in der Fig. 2 schematisch dargestelite Teil des beisplelsweise dem Aufzug A zugeardneten Mikrocom-
putersystams 5 weist einen Rufspeicher RAM1 und einen ersten und zweiten Zuteilungsspeicher RAM2, RAM3
auf, welche fiir jede Fahrtrichtung der Anzahl der Stockwerke entsprechende Speicherplatze besitzen, wobei
lediglich dle den Aufwértsrufen zugeordneten Speigher dargesteilt sind. Der Rufspsicher RAM1 besteht aus
sinem ersten und einem zwelten Speicher RAM1.1, RAM1.2, wobei im ersten Speicher RAM1.1 die das Jewei-
lige Eingabestockwerk bezeichnenden Rufe und im zweiten Speicher RAM1.2 die die Zielstockwerke kenn-
zeichnenden Rufe gespeichert werden, und wobei dem ersten Spelcher RAM1.1 der erste Zuteilungsspeicher

RAM2 und dem zweiten Speicher RAM1.2 der zweite Zuteilungsspelcher RAM3 zugeordnet ist. Mit R1 ist ein

fiir die Speicherung der Bedienungskosten bestimmtes Bedienungskostenregister und mit R2 ein Kabinenpo-

sitionsregister bezelchnet. Ein Salsktor R3 in Form eines weitersn Registers bildet den Stockwerknummern
entsprechende Adressen, mittels welchen die Speicherpidtze der Speicher RAM1.1, RAM1.2, RAM.2 und

RAM3 adreasiert werden kdnnen. Wahrend der Selektor R3 jeweils dasjenige Stockwerk anzelgt, auf welchem

die fahrende Kabine 2 noch anhalten kénnte, zeigt das Kabinsnpositionsregister R2 jeweils dasjenige Stock-

werk an, in desssn Bereich sich die Kabina 2 tatsachlich befindet. Der Rufspeicher RAM1 sowie der erste und
zweite Zuteilungsspeicher RAM2, RAM3 sind Schreib-Lesespsicher, die mit dem Bus SB des Mikrocomputer-
systems 5 verbunden sind, Mit 13 ist eln ebenfalls mit dem Bus SB verbundener Lastspeicher bezeichnet, der
nachstehend n&her beschrieben wird. Die gemss Beispiel Fig. 2 im Rufspeicher RAM1 gespeicherten Rufe
und die in den Zuteilungsspeichern RAM2, RAM3 gespeicherten Zutellungsanwelsungen sind symbolisch mit
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*{" gekennzeichnet, wobei as sich bei den Stockwerken E2, E3, E5 und E11 um zugsteilte (gestrichelte Ver-
bindungslinie) und bei E10 und E13 um neue, noch nicht zugeteilte Rufe handeit (schraffierte Felder). Mit 14
ist ein Fahrzeitspeicher und mit 15 ain Tirzeitspeicher bezeichnet, die ebenfalls mit dem Bus SB verbunden
sind. Die aus der vorstehend zitierten EP-A 0 356 731 bekannnten Speicher 14, 15 sind Schreib-Lesespeicher,
in welchen Daten fiir die Bedienungskostenberechnung gespeichert sind. Hierbei sind im Fahrzeitspeicher 14
dis Fahrzeiten der betreffenden Kabine zwischen jeweils einem bestimmten Stockwerk und jedem anderen
Stockwerk gespeichert, wihrend im Tirzeitapeicher 15 fiir jedes Stockwerk die Tlrdffnungs- und -schliess-
zeiten des betreffenden Aufzuges gespeichert sind. In einem weiteren, am Bus SB angeschlossenen Speicher
18, sind die von einem kdrperbehinderten Fahrgast auf einem Stockwerk bendtigten Zeiten fiir die Wege zwi-
schen der jewells betatigten Rufregistrier- und Anzeigseinrichtung 8 und den Schachttliren der Aufziige ge-
speichert. Ein erster Komparator 17, der beispielsweise vorn Prozessor des Mikrocomputersystems § gebiidet
wird, steht eingangsseitig mit dem Fahrzeitspeicher 14 und dem weiteren Speicher 16 in Verbindung. Das Be-
dienungskostenregister R1 ist iber eine Schalteinrichtung 18 in Form von Tristate-Buffern mit der Vergleichs-
einrichtung 11 verbunden. Jedem Stockwerk ist ein nachstahend n#her beschriebener Schaltkreis 20 zuge-
ordnet, der bei der Wahl der Betriebsart flr kdrperbehinderte Fahrgiste eingangsseitig mit den das jewellige
Stockwerk betreffenden Speicherzellen des zweiten Speichers RAM1.2, des Lastspeichera 13 und dem Aus-
gang des ersten Komparators 17 verbunden wird, Ausgangsseitig wird der Schaltkreis 20 hierbei an den Akti-
vierungsanachliissen der Tristate-Buffer angeschlossan.

Der auch aus der EP-B-0301173 bekannte Lastspeicher 13 besteht aus sinem Schrelb-Lesespelcher in
Form einer Matrlx, die genau so viele Zellan wie Stockwerke und drel Spalten 81, 82, §3 aufweist. Die erste
Spalte S1 der Matrix ist den in Fahrtrichtung vor der Kabine 2 llsgenden Rufen gleicher Richtung, die zwelte
Spalte S2 den Gegenrichtungsrufen und die dritte Spalte S3 den in Fahrtrichtung hinter der Kabine 2 lisgenden
Rufen gleicher Richtung zugeardnet. In den Speicherpliitzen des Lastspeichers 13 sind Lastwerte in Form el-
ner Anzahl Personen gespeichart, die sich bel der Abfahrt von oder Vorbeifahrt an einem Stockwerk in der
Kabine 2 befinden. Zur ndheren Erlduterung wird in Fig. 2 beispielsweise angenommen, dass die Kabine 2
sich In Aufwértsfahrt im Bereich des Stockwerkes E4 befindet und auf den Stockwerken E2, E3 und E10 Auf-
wiirtsrufe eingegeban wurden. Nach der Ubertragung der Rufe in den ersten und zweiten Speicher RAM1.1,
RAM1.2 wird aus der Anzahl der auf ainem Stockwerk singagabanen Rufe (Einstelger) und der Anzahl der die-
ses Stockwerk als Fahrziel bezslchnenden Rufe (Ausstelger) sine Summe gebildet und als Lastwert Im Last-
speicher 13 gespeichert. Die erste Spalte S1 des Lastspelichers 13 wird daher aufgrund der gewéhiten Anzahl
Ein- und Ausstsiger die aus der Fig. 2 ersichtiichen Lastwerte aufweisen. So erglbt sich bsisplelsweise aus.
finf Einstelgern auf Stockwerk E2, zwei Einsteigern auf Stockwerk E3 und drei Aussteigern auf Stockwerk
ES fiir das Stockwerk E10 der Lastwert *4". Aus dem Lastspeicher 13 kann der Rechner bei der Berechnung
der Bedienungskosten die Anzahl der sich in der Kabine 2 bei einem zukinftigen Halt befindlichen Passagiere
abrufen. Ausserdem kann anhand der gespeichertan Lastwerte festgesteilt werden, ob bei Zuteilung elnes be-
stimmten Stockwerkes an eine Kabine 2 Uberlast eintreten wiirde.

Wie vorstehend beschrleben, wird bei der Erstellung des Lastspeichers 13 von den eingegebenen Rufen
auf dis zukiinftigen Ein- und Aussteiger und die dadurch sntstehenden Lasten in der Kabine 2 geschlossen.
Es wére nun jedoch mdglich, dass Fahrgaste lhren Ruf mehr als einmal eingsben, oder dass Fahrgéste ein-
steigen, die keinen Ruf eingegeben haben. In diesen Féllen missen die gespeicherten Lastwerte korriglert
werden. Zu diesem Zwack steht der Lastspeicher 13 liber das Mikrocomputersystem 5 mit der Lastmessein-
richtung 7 der Kabine 2 in Verbindung (Fig. 1). Im ersten Fail werden im betreffenden Stackwerk 8o viele von
den gleichen Zielrufen gestrichen, wie der Differenz zwischen dem gespeicherten Lastwert und der tatséchlich
gemessenen Kabineniast entspricht. Danach werdan alle gespeicherten Lastwerte zwischen Einsteigestock-
werk und dem Zislstockwerk des mehr als einmal elngegebenen Rufes korrigiert. Im zweiten Fall miissen die
gespeicherten Lastwerte erhdht werden, wobel davon ausgegangen wird, dass der Fahrgast, der keinen Ruf
eingegeben hat, zu einem Ziel fahren will, das durch einen bersits von einem anderen Fahrgast eingegebenen
Ruf gekennzeichnst ist. Sind mehrere Rufe eingegeben worden, wird angenommen, dass der bewusste Fahr-
gast zum entferntesten Zief fahren will,

Der Schaltkreis 20 bestaht aus sinem ersten und zweiten UND-Glied 21, 22, einem ersten und zwsiten
ODER-Glied 23, 24, einem NICHT-Glied 25, einem NOR-Glled 26 und einem zweiten Komparator 27. Ein erster
Eingang des ersten UND-Gliedes 21 ist Ober das NICHT-Glied 25 mit der dem betreffenden Stockwerk zuge-
ordneten Speicherzelle des zweiten Speichers RAM1.2 verbunden. Ein zweiter Eingang des ersten UND-Glie-
des 21 istarm Ausgang des zweiten Komparators 27 angeschlossen, dessen siner Eingang mit der betreffenden
Speicherzelle des Lastspeichers 13 in Verbindung steht und {iber dessen anderen Eingang sin Lastgrenzwert
Lmax Zugeflihrt wird. Ein dritter Eingang des ersten UND-Gliedes 21 ist am Ausgang des ersten Komparators
17 angeschlossen. Ein erster Eingang des zweiten UND-Gliedes 22 steht mit dem ersten Eingang des erstsn
UND-Gliedes 21, und ein zweiter Eingang mit dem Ausgang des zweiten Komparators 27 in Verbindung. Ein
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dritter Eingang des zweiten UND-Glisdes 22 ist mit dem Ausgang des NOR-Gliedes 26 verbunden, dessen er-
ster Elngang am Ausgang des ersten Komparators 17 angeschlossen ist. Der zweite Eingang des NOR-Gliedes
26 steht mit dem Ausgang des ersten ODER-Gliedes 23 in Verbindung, dessen erster Eingang am Ausgang
des ersten UND-Gliedes 21 angeschlossen Ist und dessen zweiter, dritter und vierter Eingang mit den Aus-
géngen der ersten UND-Glieder 21 der den Aufziigen B, C und D zugeordneten Schaltkreise 20 verbunden
sind. Der Ausgang des ersten UND-Gliedes 21 steht mit einem ersten Eingang des zweiten ODER-Gliedes 24
in Verbindung, dessen zwelter Eingang am Ausgang des zweiten UND-Gliedes 22, und dessen Ausgang mit
den Aktivierungsanschlilssen der Tristate-Buffer 18 verbunden ist.

Der beispielsweise aufgrund eines Pregrammes vom Mikrocomputersystem 5 gsblidete Schaltkreis 20
wird jewells bel Umschaltung auf die fiir kdrperbehinderte Fahrgéste geeignets Betriebsart filr das betreffende
Rufeingabestockwerk aktiviert.

In der Fig. 3 sind mit 30 dle auf einem Stockwerk angeordneten Schachttilren der Aufziige A, B, C der bei-
spieiswelse angenommenen Aufzugsgruppe bezeichnet. Zwischen den Schachtiiren 30 sind Rufregistrier- und
Anzelgeeinrichtungen 8 vorgesehen, dis, wie ausfihrlich in der EP-A 0 320 583 beschrieben, zwacks Anzeige
der ausgewdhiten Kabine und Lage des betreffenden Aufzuges, Ober Steuerschaitungen 31, 32, Adressen-
busse ab und Baustein-Freigabeleltungen ce mit den jeweils den Aufziigen zugeordneten Mikrocomputersy-
stemen 5 verbunden sind. Die Rufregistrier- und Anzsigesinrichtungen 8 weisen je eine weiters, in der Fig. 4
In gr8sserem Massstab dargestelite Taste 33 auf. Die den Tasten 33 zugeordneten Ausgiinge der Rufregistrier-

und Anzeigeeinrichtungen 8 sind tiber Tristate-Buffer 34, 35 mit je einem Eingang eines ODER-Gliedes 36
verbunden, dessen Ausgang an den ersten Leitern L1 angeschlossen ist. Die Aktivierungsanschllisse der Tri-
state-Buffer 34, 35 sind am Jewaeiligen, sinem bestimmten Stockwerk zugeordneten Ausgang eines Dekodie-
rers 37 angeschlossen, der mit dem Adressenbus ab, beispielsweise des Aufzuges A, in Verbindung steht.

Gemdss Fig. 4 weist die Rufregistrier- und Anzeigeelnrichtung 8, wie bereits aus der EP-A- 0 320 583 be-
kannt, eine Tastatur 40 fiir die Eingabe von Rufen fir gewl{inschte Zielstockwerke und ein Anzeigefeld 41 auf,
in welchem vier Anzeigealemente 42, 43, 44, 45 angecrdnat sind. Hierbei signalisisrt das erste Anzeigeelement
42 die Nummer des jeweils eingegebenan Zielstockwerkes, das zweite Anzeigeselemant 43in Form eines Buch-
stabens den ausgewdhiten Aufzug und das dritte und vierte Anzeigeelement 44, 45 in Form je eines Pfeiles
die Lage des ausgewdhiten Aufzuges in bezug zur betftigten Tastatur. Die flir Umachaltung auf die fir k&rper-
behinderte Fahrg#iste geeignete Betriabsart vorgesshene weitere Taste 33 ist mit einem Rollstuhlsymbol ver-
sehen, das in abtastbarer Form angebracht ist, damit auch sehbehinderte Personen diese Taste finden und
betatigen k&nnen. Die Taste 33 ist in nicht weiter dargesteliter Weise, &hnlich wie aus vorstshend genannter
Druckschrift bekannt, mit einerm Speichersiemant verbunden, das ausgangsseitig wie in der Beschreibung der
Fig. 3 angegeben mit dem ersten Leiter L1 in Verbindung steht.

Gemaéas Fig. 5 mbgen die Schachttiiren 30 der Aufziige A, B, C und D der beispislsweise angencmmenen
Aufzugsgruppe die gleichen Abstande voneinander haben, wobei die Rufregistrier- und Anzeigesinrichtungen
8 jeweils In der Mitte zwischen zwel Schachttiiren 30 angeordnet sind, Mit t ist eine aus der Erfahrung abge-
leltete Zeit bezeichnet, die sin kdrperbehinderter Fahrgast fir den Weg zwischen der von ihm betitigten
Rufregistrier- und Anzeligesinrichtung 8 und der jeweils benachbarten Schachttir 30 bendtigt. Bei der baisplels-
weise gewahlten Anordnung wilrde daher ein Kdrperbehinderter bei Betatigung der Rufregistrier- und Anzei-
gesinrichtung B zwischen den Aufziigen Aund B und Zuteilung des Aufzuges D, bis zur betreffenden Schachttir
30 eine Zeit von 5t brauchen.

Die den Aufziigen A, B, C und D zugeordnetan weiteren Speicher 18 (Fig. 2), weisen geméas Fig. 6 eine
der Anzahl der auf einem Stockwerk vorgesehenen Rufregiatrier- und Anzeigeeinrichtungen 8 entsprechende
Anzahl Speicherpliitze auf. Der belspleisgem#ssen Anordnung der Fig. 5 entsprechend, haben die weiteren
Speicher 18 je drei Speicherplatze, die in der Reihenfolge der Aufziige mit AB, BC und CD bezeichnet sind.
Die in der Fig. 6 eingetragenen gespeicherten Zeiten ergeben sich aus der in der Beschreibung zu Fig. 5 an-
gegebenen Definition der Zeit t, wobei die als Belspiel erwiihnte Zeit 5t im Speicherplatz AB des dem Aufzug
D zugeordneten weiteren Speichers 16 zu finden ist.

In der Fig. 7 sind mit 50 den Aufziigen und Rufregistrier- und Anzeigeeinrichtungen 8 eines Stockwerkes
zugeordnete Multiplexer bezsichnet, welche eine der Anzahl Rufregistrier- und Anzeigesinrichtungen 8 eines
Stockwerkes entsprechende Anzahl Einglinge aufweisen, wobei die jeweils der gleichen Rufregistrier- und An-
zelgesinrichtung 8 zugeordneten Eing&nge aller Multiplexer 50 miteinander verbunden sind. Jewells ein Ein-
gang der Multiplexer 50 ist mit dem Ausgang eines UND-Gliedes 51 verbunden, dessen Eingéinge an Ausgén-
gen G von Speicherzellen 52 der zugeordneten Rufregistrier- und Anzeigeeinrichtung 8 angeschlossen sind.
Die Multiplexer 50 sind an den Adressenbussen ab der zugeordneten Mikrocomputersysteme 5 angeschlossen
und stehen ausgangsseitig {iber den zweiten Leiter L2 mit dem weiteren Speicher 16 des zugeordneten Mi-
krocomputersystems in Verbindung (Fig. 2). Die anderen Ausgénge Q der Speicherzelien 52 sind, wie aus der
EP-A- 0 320 583 bzw. EP-B- 0 246 395 bekannt, zwecks Abfrage der auf einem Stockwerk eingegebenen Rufe
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mit Eing#ingen von Multiplexarn 53 der jawelligen Rﬁ""fregistrler- und Anzeigesinrichtungen 8 verbunden.

Die vorstehend beschriebene Einrichtung arbeitet wie folgt:

Es mbge angenommen sein, dass ein einen Rollstuhi benutzender Fahrgast sich auf dem Stockwerk E10
zwischen den Schachttiiren der Aufziige B und C befindet und nach der Wahl der Betriebsart, durch Driicken
der weiteren Taste 33, sinen Ruf fiir Stockwerk E13 eingibt (Fig. 3). Bel der Abtastung der Rufregistrier- und
Anzeigeeinrichtungen 8 nach neu eingegebsnen Rufen, wird vorerst das mit der weiteren Taste 33 verbundene
Spelcherslement abgefragt. Hierbei wird bei Auftreten der Adresse filr Stockwerk E10 mittels des Dekodisrers
37 der Tristate-Buffer 35 aktiviert, so dass die gespeicherte Information Uber das ODER-Glied 36 und die er-
sten Lelter L1 In die Mlkrocomputersysteme 5 aller Aufziige dibertragen (Fig. 3) und von den Mikroprozesscren
dahingehend interpretiert wird, dass der folgende Ruf nach der fiir kdrperbehinderte Fahrgéste geeignetan Be-
triebsart bearbeitet werden muss. Nach der Ubertragung des Rufes wird ein das Eingabestockwerk E10 kenn-
zeichnender Ruf in den ersten Speicher RAM1.1 und ein das Zielstockwerk E13 kennzeichnender Ruf in den
zweiten Speicher RAM1.2 der Rufspeicher RAM1 aller Aufzilge eingeschrieben {(Fig.2). Danach werden die
Multiplexer 50 abgefragt (Fig. 7). Bel Betéitigung der zwischen den Aufz{igen B und C lisgsnden Rufregistrier-

und Anzsigesinrichtung 8, werden der Ausgang des zugeordneten UND-Gliedes 51 und damit auch die be-
treffenden Eingénge aller Multiplexer 50 logisch "0". Bel Auftreten der dem jewsiligen Eingang zugeordneten
Adresse Interpretieren die Mikroprozessoren der Mikrocomputersysteme 5 das Signal "0, das sich dabel auf
dem zweiten L eiter L2 befindet dahingehend, dass der Inhalt des Speicherplatzes BC des weltaren Speichers
16 dem einen Eingang des ersten Komparators 17 zugefilhrt werden muss, Danach wird in Abhéingigkeit von
der im Kabinenpositionsregister R2 enthaltenen Kabinenposition und der Adresse des Rufeingabestockwerkes
E10 die zugeordnete Fahrzeit aus dem Fahrzeitapeicher 14 entnommen und dem anderen Eingang des ersten
Komparators 17 zugefilhrt (Fig. 2). Es mbge nun angenommen sein, dass die Fahrzelt des Aufzuges A grdsser
st als dle im Speicherplatz BC des weiteren Speichers 18 gespsicherte Zelt 3t (Fig. 8) und der Ausgang des
ersten Komparators 17 hierbei logisch "1" ist. Weiterhin soll angenommen sein, dass im zweiten Speicher
RAM1.2 des Aufzuges A filr das Stockwerk E 10 kein Ruf gespeichert ist, 8o dass keine Aussteiger zu erwarten
sind, womit eine erste Bedingung fir die Kabinenauswahl erfQllt ist und am ersten Eingang des ersten UND-
Gliedes 21 logisch "1" erscheint (Fig. 2). Die Kabinen mdgen von einer Grisse sein, dass bei einem Lastgrenz-
wert L. < 5 Personen ein Rolistuhl geniigend Platz hitte. Bel Unterschreiten des Lastgrenzwertes mdge der
Ausgang des zweiten Komparators 27 logisch “1" sein, so dass, da geméss Beispiel im Lastspeicher 13 des
Aufzuges A ein vier Personen entsprachender Lastwert gespeichert ist, eine zweite Bedingung fiir die Auswahl
orfiillt ist und am zweiten Eingang des ersten UND-Gliedes 21 logisch "1" auftritt. Mit logisch "1* am Ausgang
des ersten Komparators 17 und daher auch am dritten Eingang des ersten UND-Gliedes 21 ist sins driite Be-
dingung filr die Kabinenauswahl erfilit, wobei dle Schaiteinrichtung 18 Gber das zweite ODER-Glied 24 In den
leitenden Zustand geschaltet wird, so dass der Aufzug A am Rufzutellungsverfahren tsilnehmen kann.

Nachdem die Lastwerte der Lastspeicher 13 entsprechend dem neu eingegebenen Ruf auf Stockwerk E10
korrigiert worden sind, werden bei allan Aufziigen die Bedisnungskosten fiir das Eingabe- und Zielstockwerk
berachnet, wobei beisplalswelse eine mit der bereits genannten EP-A 0 356 731 bekannt gewordene Formel
varwendet wird. Wie bersits vorstehend erwahnt, entnimmt der Rechner hierbei dem Lastspeicher 13 die An-
zahl der In der Kabine befindlichen Personen, dem Fahrzeitspeicher 14 die Fahrzeiten der Kabine von der mo-
mentanen Position bis zum Eingabe- bzw. Zielstockwerk und dem Tirzeitspeicher 15 Tirdffnungs- und -
schliesszeiten. Unmittelbar nach der Berechnung werden die Bedienungskosten in das Bedienungskostenre-
gister R1 iibertragen und mittels der beispislsweise angenommenen Verglsichseinrichtung 11 gemass EP-B-
0050304 mit den Bedienungskosten der anderen Aufziige verglichen. Vom Vergleich und der Rufzuteilung aus-
geschiossen werden diejenigen Aufziige, bei welchen mindestens eine Bedingung fir die Kabinenauswahl
nicht erfllit ist, da hierbei die Schalteinrichtung 18 night in den leltenden Zustand geschaltet werden kann. Es
mé&ge nun angenommen sein, dass Aufzug A die kleinsten Bedienungskosten aufweist, so dass im ersten Zu-
tellungsspeicher RAM2 bei Stockwerk E10 und im zweiten Zutellungsspsicher RAM3 bei Stockwerk E13 eine
Zuteilungsanwelsung eingeschrieben wird {gestrichelte Pfeile, Fig. 2). Unmittelbar nach der Zutellung wird der
ausgewdhite Aufzug A und dessen Lage im Anzeigefeid 41 der vom Rollstuhlbenutzer betétigten Rufregistrier-
und Anzeigeeinrichtung 8 angezelgt (Fig. 4), worauf sich dieser zur entsprechend gekennzeichneten Schacht-
tiir begibt und dort eintrifft bevor die ausgewdhite Kabine ankommt. Nach der Beendigung der Auswahlproze-
dur arbeitet die Steuerung in der normalen Betriebsart weiter, wobel jedoch der ausgewdahiten Kabine keine
waiteran Rufe mehr zugeteilt werden, bis sie das Rufeingabestockwerk E10 erreicht hat.

Waenn beispialsweise bei keinem der Aufziige A, B, C und D dle dritte Bedingung, und lediglich beim Aufzug
Adis erste und zweite Bedingung erfiillt ist, so wird der Ausgang des ersten Komparators 17 und der Ausgang
des ersten ODER-Gliedes 23 logisch "0" (Fig. 2). Damit erscheint am Ausgang des NOR-Gliedes 26 und am
dritten Eingang des zweiten UND-Gliedes 22 logisch "1", so dass die Schalteinrichtung 18 Gber das zweite
ODER-Glied 24 in den leltenden Zustand geschaltet wird. Gleichzeitig wird der am Ausgang des NOR-Gleides
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28 vorhandene Zustand "1" vom Mikroprozessor dahingshend Interpretiert, dass bel der Einfahrt auf Stock-
werk E10 und Ausgabe der Steuersignale fiir den Tarantrieb 11 (Fig. 1) die Tlr-Offenhaltezeit der ausgewdéhl-
ten Kabine um so visl verléngert werden muss, dass ein behinderter Fahrgast noch einsteigen kann. Hierbel
kann ein in der Kabine angeordneter Tarschlisssknopf fiir die Dauer der verléingerten Tir-Offenhaitezeit un-
wirksam gemacht werden, so dass vorzeitiges Schliessen durch in der Kabine befindliche Fahrg#ste und damit
vorzeitiges Abfahren der Kabine verhindert wird.

Fir sehbehinderte Personen kdnnen akustische Signalisationen vorgesehen werden. So ist es maglich,
dass nach Betétigung der weiteren Taste 33 und Eingabe des Rufes fiir ein gewiinschtes Stockwerk ein die
Auswanhi einer Kabine bestiitigendes erstes akustisches Signal in der Rufregistrier- und Anzeigeeinrichtung 8
erzeugt wird und nach beispielsweise 0,5 Sekunden ein zweltes akustisches Signal noch vor Ankunft der aus-
gewdhliten Kabine an der Schachttiir des betreffanden Aufzuges ertdnt, 80 dass sin Sehbehinderter auf den
richtigen Weg geleltet wird. Es ist weiterhin méglich, dass wahrend der Fahrt der ausgewidihiten Kabine zwi-
schen Rufeingabe- und Zielstockwerk jewsils beim Durchfahren eines Stockwerkes ein drittes akustisches Si-
gnal erzeugt wird, so dass sehbehinderte Fahrgéste durch Mitzahlen die Ankunft auf dem Zielstockwerk fest-
stellen k6nnen. Die Erzeugung des dritten akustischen Signales wird beendet, wenn der Sehbehinderte das
Zielstockwerk erreicht hat.

Wird die Taste 33 nicht betétigt, sc arbeitet die Stauerung in der normalen Betriebsart. Hierbei ist der Aus-
gang des ersten Komparators 17 unmittelbar mit der Schalteinrichtung 18 verbunden (Fig. 2). Der mit dem elnen
Eingang des ersten Komparators 17 verbundene weitere Speicher 16 kann in dlesem Fall zusétzliche Spei-
cherplatze aufwelsen, in denen nichtkérperbehinderten Fahrgéisten angemessene Zsiten fiir die Wege zwi-
schen der jeweils betatigten Rufregistrier- und Anzeigeeinrichtung 8 und den Schachttlren der Aufziige ge-
speichert sind.

Patentanspriiche

1. Einrichtung zur Auswahl einer Aufzugskabine fiir Kdrperbehinderte bel Aufziigen mit Sofortzuteilung von
Zielrufen, mit auf den Stockwsrken angeordneten Rufregistrier- und Anzelgeeinrichtungen (8), die eine
Tastatur flr die Eingabe von Rufen fiir gewiinschte Zlelstockwerke aufweisen, mit jedem Aufzug elner Auf-
zugsgruppe zugeordneten Rufspeichern (RAM1), die mit den Rufregistrier- und Anzeigeeinrichtungen (8)
verbunden sind, wobel bei der Eingabe sines Rufes auf sinem Stockwerk ein das Eingabestockwerk kenn-
zelchnender Ruf und ein das Ziaelstockwerk kennzeichnender Ruf in den Rufspeichern (RAM1) gespel-
chert wird, mit Lastspelchern (13), in welchen pro Stockwerk dis Anzahl der in der jeweiligen Aufzugska-
bine anwesenden Personen gespeichert ist, mit den Aufziigen der Gruppe zugeordneten Fahrzeltspel-
chern (14) und Rechnern sowie einer Verglelchseinrichtung (11), wobei der Rechner aus aufzugsspezi-
fischen Daten den Wartezeiten von Fahrgésten entsprechende Bedienungskosten errechnet, und mit ei-
nem mit dem Rechner und der Vergleichseinrichtung (11) verbundenem Bedienungskostenregister (R1)
und mit dem Rufspeicher (RAM1) zugeordneten Zuteilungsspeichern (RAM2, RAM3), wobei die Bedie-
nungskosten mitsinander verglichen werden und derjenigen Aufzugskabine der betreffends Ruf durch
Einschreibung einer Zuteilungsanweisung in die Zuteilungsspeicher (RAM2, RAM3) zugeteilt wird, welche
die kleinsten Bedlenungskosten aufweist, und wobel der betreffende Aufzug und dessen Lage unmittelbar
nach der Rufzuteilung auf einem Anzeigefald der betéitigten Rufregistrier- und Anzeigesinrichtung (8) an-
gezeigt wird,
dadurch gekennzeichnet,

- dass bel jedem Aufzug fiir jedes Stockwerk ein Schaltkreis (20) vorgesehen Ist, der elngangsssitig
mit einem dle Rufe fiir die Zielstockwerkd' speichernden zwelten Speicher (RAM1.2) des Rufspel-
chers (RAM1) und dem Lastspeicher (13) verbunden ist,

- dass der Schaltkreis (20) singangsseitig am Ausgang eines ersten Komparators {17) angeschlossen
ist, der singangsseitig mit dem Fahrzeitspeicher (14) und einem weiteren Speicher (16) in Verbindung
steht, wobel im weiteren Speicher (16) die von kdrperbehinderten Fahrgésten bendtigten Zeiten fir
die Wege zwischen der jewells betiitigten Rufregistrier- und Anzeigeeinrichtung (8) und den Schacht-
tliren (30) der Aufziige gespeichert sind,

- dass der Schaltkreis (20) ausgangsseitig mit einer zwischen Badienungskostenregister (R1) und Ver-
gleichseinrichtung {11) angeordneten Schalteinrichtung (18) verbunden ist,

- waobei bei Nichtvorhandensein eines Aussteigerufes im zweiten Speicher (RAM1.2) und bei einer
Last, die kisiner als ein Lastgrenzwert (L) ist, sowie bei einer Fahrzeit der Aufzugskabine die grd-
sser ist als die Zeit, die ein kiirperbehinderter Fahrgast bis zur Schachttiir (30) des betreffenden Auf-
zuges bendtigt, die Schalteinrichtung (18) betétigt wird und der Aufzug am Vergleich teilnehmen
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kann, und ’
- dass die Tastaturen (40) der Rufregistrier- und Anzeigeeinrichtungen (8) eine weitere Taste (33) auf-

welsen, mittels welcher die Schaltkreise (20) sines Stockwerkes aktiviert werden kénnen.

Einrichtung zur Auswahl einer Aufzugskabine nach Patentanspruch 1, wobei die Aufzugskabine Gber Tij-
ren zuganglich ist, welche mittels eines Tlirantriebes (10) bei einem Halt auf einem Stockwerk automatisch
betatigt werden,

dadurch gekennzeichnet,

- dass der Schaltkreis (20) ausgangsseitig mit dem Tiirantrieb (10) In Wirkverbindung steht, wobei
bei Nichtvorhandensein sines Aussteigerufes im zweiten Speicher (RAM1.2) und bei einer Last, die klei-
ner als ein Lastgrenzwert (L,...,) ist, sowie bei siner Fahrzeit der Aufzugskabine, die kleiner ist als die Zeit,
die sin krperbehinderter Fahrgast bis zur Schachttiir (30)des betreffenden Aufzuges bendtigt, die Schal-
telnrichtung (18) betatigt wird, so dass der Aufzug am Vergleich teiinehmen kann und dle Tir-Offenhal-
tezeit der ausgewdhiten Kabine verléingert wird.

Einrichtung zur Auswahl einer Aufzugskabine, nach Patentanspruch 2, wobei der Rufspeicher (RAM1),
der Lastspeicher (13) und der Fahrzeitspeicher (14) Bestandteile von den Aufziigen zugeordneten Mikro-
computersystemen (5) sind,

dadurch gekennzeichnet,

- dass der weitere Speicher (16) und der erste Komparator (17) weitere Bestandteile der Mikrocom-
putersystemse (5) sind,

- dass die den weiteren Tasten (33) zugeordneten Ausgénge der Rufregistrier- und Anzelgesinrichtun-
gen (8) dber Tristate-Buffer (34, 35) und ein ODER-Glied (36) &n ersten Leitern (L1) angeschlossen
sind, welche mit den Mikrocomputersystemen {5) in Verbindung stehen,

- dass die Aktivierungsanschlisse der Tristate-Buffer {34, 35) am jeweiligen, einem bestimmten Stock-
werk zugeordneten Ausgang eines Dekodierers (37) angeschloasen sind, der eingangaeitig mit e
nem Adressenbus (ab) eines Mikrocomputersystems (5) verbunden ist,

- wobei bei Betitigung der weiteren Taste (33) auf einem Stockwerk und Auftreten der entsprechenden
Adresse, die von den Mikrocomputersystemen (5) iiber die ersten Leiter (L1) eingelesenae Information
bewirkt, dass die dem betreffenden Stockwerk zugeordneten Schaltkreise (20) aktiviert werden.

Einrichtung zur Auswahl siner Aufzugskabine, nach Patentanspruch 3,
dadurch gekennzeichnet,

- dass der Schaltkreis (20) aus einem ersten und zwelten UND-Glied (21, 22), einem ersten und zwel-
ten ODER-Glied (23, 24), sinem NICHT-Gliad (25), einem NOR-Glied (26) und einem zweiten Kom-
parator (27) besteht,

- dass ein erster Eingang des ersten UND-Gliedes (21) liber das NICHT-Glied (25) mit der dem be-
treffenden Stockwerk zugeordnetan Speicherzelle des zweiten Speichers (RAM1.2) des Rufspei-
chers (RAM1) verbunden ist,

- dass ein zweiter Eingang des ersten UND-Gliedes {21) am Ausgang des zweiten Komparators (27)
angeschlossen ist, dessen siner Eingang mit der betreffenden Speicherzelle des Lastspeichers (13)
in Verbindung steht und iiber dessen anderen Eingang der Lastgrenzwert {Lny,,) zugefiihrt wird,

- dass ein dritter Eingang des ersten UND-Gliedes (21) am Ausgang des ersten Komparators (17) an-
geschlossen ist,

- dass ein erster Eingang des zweiten UND-Glledes (22) mit dem ersten Eingang des ersten UND-Glie-
des {(21) und ein zweiter Eingang mit dem Ausgang des zweiten Komparators {27) in Verbindung
steht,

- dass ein dritter Eingang des zwaeiten UND-GIIedes (22) mit dem Ausgang des NOR-Gliedes (26) ver-
bunden ist, dessen erster Eingang am Ausgang des ersten Komparators (17) angeschlossen ist,

- dass ein zweiter Eingang des NOR-Gliedes (26) mit dem Ausgang des ersten ODER-Gliedes (23) in
Verbindung steht, dessan erster Eingang am Ausgang des ersten UND-Gliedes (21) angeschlossen
ist und dessen Gbrige Eingéinge mit den Ausgéngen der ersten UND-Glieder (21) von weiteran Auf-
ziigen (B, C, D) zugeordneten Schaltkreisen (20) verbunden sind, und

- dass der Ausgang des ersten UND-Gliedes (21) mit einem ersten Eingang des zweiten ODER-
Gliedes (24) in Verbindung steht, dessen zwsiter Eingang am Ausgang des zweiten UND-Gliedes
{22)angeschlossen, und dessen Ausgang mit der Schalteinrichtung {18) verbunden ist.

Einrichtung zur Auswahl einer Aufzugskabine, naéh Patentanspruch 1,
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dadurch gekennzeichnet,

dass nach Betiitigung der weiteren Taste (33) uid Eingabe eines Rufes, sin die Auswahl einer Kabine be-
stitigendes, erstes akustisches Signal ih der Rufregistrier- und Anzeigeeinrichtung (8) erzeugt wird und
kurze Zeit danach ein zweites akustisches Signal noch vor Ankunft der ausgewahiten Kabine an der
Schachttir (30) des betreffenden Aufzugs ertbnt.

Einrichtung zur Auswahl einer Aufzugskabine, nach Patentanspruch 1,

dadurch gekennzeichnet,

dass wilhrend der Fahrt der ausgewshlten Kabine zwischen Rufeingabe- und Zielstockwerk jeweils beim
Durchfahren eines Stockwerkes ein drittes akustisches Signal erzeugt wird und nach Erreichen des Ziel-
stockwerkes wieder abgeschaitet wird,

Claims

1.

Equipment for the selection of a Iift cage for physically handicapped persons in the case of lifts with im-
mediate allocation of target calls, with call-registering and indicating equipments (8), which are arranged
on the storeys and display a keyboard for the Input of calls for desired targst storeys, with call stores (RAM
1), which are associated with each lift of a lift group and connected with the call-registering and indicating
equipmants (8), wherein a call identifying the input storey and a call identifying the target storey i stored
in the call stores (RAM 1) on the input of a call on a storey, with load stores (13), in which the number of
the persons present In the respective lift cage is stored for each storey, with travelling time stores (14)
and computers asscclated with the lifts of the group as well as a comparison equipment (11), wherein
the computer computes operating costs corresponding to the waiting times of passengers from data spe-
cific to the lift, and with an operating costs register (R4} connected with the computer and the comparison
aquipment {11) and with allocation stores (RAM2, RAM3) associated with the call store (RAM1), wherein
the operating costs are compared cne with the other and the call concerned is allocated to that iift, which
displays the smallest operating costs, through entry of an allocation instruction into the allocation stores
{RAM2, RAM3) and wherein the lift concerned and its position is indicated immediately after the call al-
location on an indicating fisld of the actuatad call-registering and indicating equipment {8), characterised
thersby,

- that a switching circuit (20), which is connected at the input side with the load store (13) and a second
store (RAM1.2) - which stores the calls for the target storeys - of the call store (RAM1), is provided
at each lift for sach storey.

- that the switching circuit (20) is connected at the input side to the output of a first comparator (17),
which at the input side stands in connection with the travelling time store (14) and a further store
(18), wherein the times needed by physically handicapped persons for the paths between the re-
spectively actuated call-registering and indicating equipment {8) and the shaft doors {30) of the lifts
ara stored in the further store (16),

- that the switching circuit (20) is connected at the output side with a switching equiment (18) arranged
between the operating costs register {R1) and the comparison equipment (11),

- wherein, In the absence of an alighting call in the sacond store (RAM1.2) and for a load which is smali-
er than a load limit value (L) as well as for a travelling time of the Iift cage, which is greater than
the time needed by a physically handicapped person to get to the shaft door (3) of the lift concerned,
the switching equipment (18) is actuated and the lift can participate in the comparison and

- thatthe keyboards (40) of the cali-registering and indicating equipment (8) display a further key (33),
by means of which the switching clrcults=(§0) of a storey can be activated.

Equipment for the selection of a lift cage according to patent claim 1, wherein the lift cage Is accessible
by way of doors which are actuated automatically by a door drive (10) when stopping at a storey, charac-
terised thereby,

-that the switching circuit (20) stands in connection at the output side with the door drive (10),
whersin - in the absence of an alighting call in the second store (RAM1.2) and for a [oad which is smaller
than a load limit value (L...) as well as for a travelling time of the lift cage, which is less than the time
needed by a physically handicapped person to getto the shaft door (30) of the lift concerned, the switching
equipment (18) is actuated so that the lift can participate in the comparison and the time, for which the
door of the selected cage is kept open, is prolonged.
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Equipment for the selection of a lift cage according to patent claim 2, wherein the call store (RAM1), the
load store (13) and the travelling time store (14) are components of microcomputer systems (5) associated
with the lifts, characterised thereby,

- that the further store (18) and the first comparator (17) are further components of the micreccomputer
systems (5),

- that those outputs of the call-registering and indicating equipments (8), which are assoclated with
the further keys (33}, ars connected by way of three-state buffers (34, 35) and an OR-member (36)
to first conductors (L1), which stand in connection with the microcomputer system (5),

- that the activating connections of the three-state buffers (34, 35) are connected to the respective
output, associated with a certain storey, of a decoder (37), which is connected at the input side with
an address bus (ab) of a microcomputer system (5),

- wherein, on actuation of the further key (33) at a storey and appearance of the corresponding ad-
dress, the information entered by the microcomputer systems (5) by way of the first conductors (L1)
has the effect that the switching circuita (20), which are associated with the storey concerned, are
activated.

4. Equipment for the selection of a lift cage according to patent claim 3, characterised thereby,

- that the switching circult (20) consists of a first and a second AND-member (21, 22), a first and a
sacond OR-member (23, 24) a NOT-member (25), a NOR-member (26) and a second comparator
27),

- that a first input of the first AND-member (21) is connected by way of the NOT-member (25) with
that storage cell of the second store (RAM1.2) of the call store (RAM1), which Is associated with the
storey concerned, -

- that a second input of the first 'AND-membegn; {21) is connected to the output of the second comparator
(27), the one input of which stands in connection with the concerned storage cell of the foad store
(13) and by way of the other input of which the load limit value (L) I8 fed,

- that a third Input of the first AND-member (21) is connected to the output of the first comparator (17),

- that a first Input of the second AND-member (22) stands in connection with the first input of the first
AND-member (21) and a second input of the second AND-member (22) stands in connection with
the output of the sacond comparator {27),

- that a third input of the second AND-membsr (22) is connected with the output of the NOR-member
(28), the first input of which is connected to the output of the first comparator (17),

- that a second Input of the NOR-member (26) stands in connaction with the output of the first OR-
member (23}, the first input of which is connected to the output of the first AND-member (21) and
the remaining inputs of which are connected with the outputs of the first AND-members (21) of switch-
ing circults (20) assoclated with further lifts (B, C, D) and

- that the output of the first AND-member (21) stands in connection with a first input of the second
OR-member (24}, the second input of which is connected to the output of the second AND-member
(22) and the output of which is connected with the switching equipment (18).

Equipment for the selection of a lift cage according to patent claim 1, characterised thereby, that after
actuation of the further key (33) and entry of a call, a first acoustic signal confirming the selaction of a
cage is produced in the call-registering and indicating equipment (8) and a second acoustic signal is
soundad a short time thereafter and atill before arrival of the selected cage at the shaft door (30) of the
lift concerned.

Equipment for the selection of a lift cage acooq'ldgng to patent claim 1, characterised thereby, that during the
travel of the selected cage between the call entry storey and the target storey, a third acoustic signal is pro-
duced each time on travelling through a storey and again switched off after reaching the target storey,

Revendications

1.

Dispositlf pour la sélaction d'une cabine d'ascenseur pour handicapés, dans des ascenseurs & attribution
immédiate d'appels de destination, comportant des dispositifs d'enregistrement d'appels et d’affichage
{8) disposés aux étages et présentant un clavier pour I'entrée d'appels & destination d'étages souhaités,
des mémoires d'appels (RAM1) associées & chague ascenseur d'un groupe d'ascenseurs et relliées aux
dispositifs d’enregistrement d¢'appals et d'affichage (8}, étant précisé que lors de I'entrée d'un appel A un
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étage, un appel caractérisant I'étage d'entrée et un appel caractérisant I'étage de destination sont mis en
mémoire dans les mémoires d'appels (RAM1), des mémoires de charge (13) dans lesquelies le nombre
de personnes présentes dans la cabine d’ascenseur corrsspondante est mis en mémoire pour chaque
étage, des mémoires de tamps de parcours (14) et des ordinateurs assoclés aux ascenseurs du groupe,
un dispositif comparateur (11), Fordinateur calculant & partir de données spécifiques aux ascenseurs des
couts de desserts correspondant aux temps d'attante de passagers, un registre de colits de desserte (R1)
retlé & 'ordinateur et au dispositif comparateur {11) et, enfin, des mémoires d'attribution (RAM2, RAM3)
associées & la mémoire d'appels (RAM1), étant précisé que les couts de desserte sont comparés entre
sux et que |'appel concerné se voit attribué, grice & I'Inscription d’'une instruction d'attribution dans les
mémoires d'attribution (RAM2, RAM3), 4 la cabine d'ascenseur qui présente les colts de desserte les
plus faibles, et étant précisé que I'ascenseur concerné et sa position sont affichés immédiatement aprés
I'attribution d’appel, aur une zone d'affichage du dispositif d'snregistrament d’appels et d'affichage (8),
caractérisé

- en ce qu'll st prévu, pour chaque ascenseur et pour chaque étage, un circuit de commutation (20)
qui est relié, cdté entrée, & une seconds mémoire (RAM1.2) de la mémolre d’appels (RAM1) qui
contient les appels pour les étages de destination, et & la mémoire de charge (13),

- en ce qus le circuit de commutation (20) est relié, coté entrée, A la sortie d’un premier comparateur
{17) qui est lui-méme relié, cité entréae, & la mémaire de temps de parcours (14) et 4 une mémoire
supplémentaire (18), les tamps nécessaires aux passagers handicapés pour parcourir les distances
entre le dispositif d'enregistrement d’appels et d'affichage {(8) et les portes palidres (30) des ascen-
seurs étant mémorisés dans cette mémoire supplémentaire (16),

- en ce que le circuit de commutation (20) est relié, cdté sortie, 4 un dispositif de commutation (18)
disposé entre le registre de couts de desserte {R1) et le dispositif comparateur (11),

- étant précisé qu'en 'absence d'appel de personne sortant, dans la seconde mémoire (RAM1.2), et
en présence d'une charge inférieure & une vaieur limite de charge (L), ot d'un temps de parcours
de |a cabine d"ascenseur supérieur au temps nécessaire 4 un passager handicapé pour aller jusqu’a
la porte palidére (30) de ascenseur concerné, le dispositif de commutation (18) est actlonné et I'as-
censeur peut participer & la comparalson, et

- 8n ce que les clavlers (40) des dispositifs d'enregistrement d’appels et d’affichage (8) comportent
une touche suppiémentaire (33) & I'aide de laquelle les circuits de commutation (20) d'un étage peu-
vent étre activés.

Dispositif pour la sélection d’'une cabine d'ascenseur selon la revendication 1, la cabine d'ascenseur étant
accessible par des portes qul sont actionnées automatiquement, 4 l'aide d’'une commande de porte (10),
iors d’'un arrdt & un étage, caractérisé

- an ce gue le circult de commutation (20) est en relation fonctionnelle, cdté sortie, avec la comman-
de de porte (10), étant précisé qu'en 'absence d’appel de personne sortant, dans la seconde mémoire
(RAM1.2), et en présence d'une charge inférieure & une valeur limite de charge (Lp,,} ot d'un temps de
parcours de {a cabine d'ascenseur inférieur au temps nécessaire & un passager handicapé pour aller jus-
qu'a la porte palidre (30) de I'ascenseur concerné, le dispositif de commutation {18) est actionné, de sorte
que {'ascenseur peut participer 4 la comparaison et que la durée d'ouverture de porte de la cabine sé-
lectionnée est prolongée.

Dispositif pour la sélection d’'une cabine d'ascenseur selon la revendication 2, dans lequel la mémoire
d'appsis {(RAM1), la mémcire de charge (13) et la mémoire de temps de parcours (14} sont des éléments
constituants de systdmes de micro-ordinateurs (5) assoclés aux ascenseurs, caractérisé

- en ce que la mémoire supplémentaire (16} et le premier comparateur (17) sont des éléments cons-
tituants des systdmes de micro-ordinateurs (5},

- en ce qus les sorties des dispositifs d’enregistrement d'appels et d'affichage (B) aasociées aux tou-
ches supplémentaires (33) sont relides par des tampons trois états (34, 35) et d'un élément OU (36)
& des premiers conducteurs (L1) qui sont eux-mémes reliés aux systémes de micro-ordinateurs (5),

- en ce que les connexions d'activation des tampons trois états (34, 35) sont reliées a |a sortie, asso-
ciée A un étage défini, d'un décodeur (37) qui est ralié, cité entrée, & un bus d'adresses (ab) d'un
systéme de micro-ordinateur (5),

- moyennant quoi, lors de I'actionnement de la touche suppiémentaire (33) a un étage, et de I'apparition
de 'adresse correspondante, I'information lue par les systdémes de micro-ordinateurs (5) par l'inter-
médiaire des premlers conducteurs (L1) a pour effet d’activer les circuits de commutation (20) asso-
clés & I'étage concerné.
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Dispositif pour la sélection d’'une cabine d’ascensseur selon la revendication 3, caractérisé

en ce que le circuit de commutation (20) se compose d’'un premier et d'un second élément ET (21,
22), d'un premier et d'un second élément ‘ou (23, 24}, d'un élément NON (25), d'un élément NOR
(26) et d'un second comparateur (27),

en ce qu'une premidre entrée du premier lément ET (21) est reliée, par I'intermédiaire de I'élément
NON (25), & la cellule, associée & I'étage concerné, de la seconde mémoire (RAM1.2) de la mémoire
d'appels (RAM1),

en ce qu'une seconde antrée du premier éiément ET (21) estreliée & la sortie du second comparateur
(27), dont une entrée est elia-méme reliée & la cellule concernée de la mémoire de charge (13) et
par la seconde entrée de laquelle est transmise la valeur limite de charge (Lyu),

en ce qu'une troisiéme entrée du premier élément ET (21) est reliée & la sortie du premier compa-
rateur (17),

en ce qu'une premidre entrée du second élément ET (22) est reliée a la premidre entrée du premier
élément ET (21) ot une seconde entrée est reliée & |a sortie du second comparateur (27),

en ce qu'une troisidme entrée du second élément ET (22) est reliée & la sortie de I'élément NOR (26),
dont la premiére entrée est reliée & la sortie du premier comparateur (17),

en ce qu'une seconde entrée de |'dlément NOR (26) est reliée & la sortie du premier élément OU
(23), dont la premiare entrée ast reliée & la sortie du premier élément ET (21) tandls que ses autres
entrées sont reliées aux sorties das premiers sléments ET (21) de circuits de commutation (20) as-
sociés a d'autres ascenseurs (B, C, D), et

en ce que la sortie du premier slément ET (21) est reliée & une premiére entrée du second élément
0OU (24), dont la seconde entrée est reliée & la sortie du second élément ET (22) et dont la sortie est
reliée au dispositif de commutation (18).

Dispositlf pour la sélection d'une cabine d’ascenseur selon la revendication 1, caractérisé en ce que, aprés
I'actionnement de la touche supplémentaire l(33) at 'entrée d'un appel, un premier signal acoustique
confirmant la sélection d'une cabine est produit dans |e dispositif d'enregistrement d'appels et d'affichage
(8) et, psu de temps aprés, un second signal acoustique retentit avant méme que la cabine sélectionnée
n'arrive & la porte palidre (30} de 'ascenseur concerné.

Dispositif pour la sélection d'une cabine d'ascenseur selon la revendication 1, caractérisé en ce qu'un troi-
slame signal acoustique est produit pendant le trajet de la cabine sélectionnée entre |'étage d'entrée d'ap-
pel et I'étage de destination, & chaque fois qu'elle passe & un étage, et arrété une fois que I'stage de des-
tination est atteint.
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Description

The invention concerns an equipment for the selection of a 1ift cage
for physically handicapped persons in the case of lifts with immediate
aljocation of target calls, with call-registering and indicating
equipments, which are arrangéd on the storeys and display a keyboard for
the input of calls for desired target storeys, with call stores, which are
associated with each 1ift of a 1ift group and connected with the call-
registering and indicating equipments, wherein a call identifying the input
storey and a call identifying the target storey js stored in the call
stores on the input of a call on a storey, with load stores, in which the
number of the persons present in the respective 1ift cage is stored for
each storey, and with travelling time stores associated with the 1ifts of
the group, according to the classifying clause of the patent claim 1.

A group control, which is similar to the equipment‘according to the
classifying clause, has become known by the EP-A-0 356 731, which uses the
smallest waiting time of all passengers as criterion for the allocation of
the cages to the entered calls. In this control, the travel targets can be
entered already on the storeys, for example by call-registering and
indicating equipments proposed by the EP-A-0 320 583. Immediately after
the registration and transmission of a call into a call store organised
according to entry and target storeys, a computer in the form of a

microprocessor computes a sum, which is called operating costs and




corresponds to the waiting time which would arise for the passengers in the
servicing of the call, for each cage from data specific to the 1ift. The
operating costs are transferred into a costs register immediately after the
computation and subsequently compared at once by means of a comparison
equipment with the operating costs of the other Tifts. 1In this case, an
allocation instruction is stored in an allocation store of that 1ift, which
displays the lowest operating costs. Immediately after the allocation of
cage to call has taken place in this manner, the 1ift concerned and its
position is indicated in an indicating field of the actuated call-
registering and indicating equipments so that the passenger can move in
time to the associated shaft door.

Optimum results in respect of smallest waiting times of the passengers
can be achieved by the aforedescribed group control. For certain users of
the 1ifts, such as for example physically handicapped persons, this control
is however not readily suitable, since other criteria must be started out
from in the selection of a 1ift cage in this case.

The invention is therefore based on the task of wmodifying the
equipment named in the state of the art in such a manner that physically
handicapped persons have sufficient time to reach the shaft door of the
selected 1ift still before arrival of the cage, that they can board
unhindered and that in particular wheelchair users find sufficient space in

the cage.

This problem is solved by the invention characterised in the patent
claim 1.
In this case, a switching circuit, which is connected at the input

side with the load store and a second store - which stores the calls for




the target storeys - of the call store, is provided at each 1ift for each
storey and wherein, in the absence of an alighting call and in the case of
a load which is smaller than a certain load limit value, a first and a
second condition for the selection of a cage are fulfilled. The switching
circuit is connected at the input side furthermore with a comparator which
compares the travelling time of the cage to the call entry storey with the
time needed by a physically handicapped person for the path between the
actuated call-registering and indicating equipment and the shaft door of
the 1ift concerned, wherein a third condition for the selection of a cage
js fulfilled in the case of longer travelling time. At the output side,
the switching circuit stands in connection with the comparison equipment in
such a manner that the 1ift concerned can participate in the call
allocation procedure when the first, second and third condition are
fulfilled. The keyboards of the call-registering and indicating equipments
display a further key, which is provided with a wheelchair symbol and by
means of which the switching circuits of a storey are activated and the
normal mode of operation is switched off.

The advantages achieved by the invention lie particularly in that the
use of the 1ifts for physically handicapped persons becomes -simpler and -
more free of problems, since a cage is selected each time, from which
nobody alights and which has sufficient space conveniently to receive a
wheelchair. No abnormally long waiting time arises for the passengers in
the cage at the stop, because the path to be traversed by the physically
handicapped person between the actuated keyboard and the indicated 1ift was
taken into consideration in the selection of the cage in such a manner that

the handicapped passenger already stands in front of the shaft door




concerned when the cage arrives at the storey.

reference to an example

show

The

Figure

Figure

Figure

Figure

Figure

Figure

invention

explained more closely in the following with

of embodiment illustrated on the drawing. There

a schematic illustration of a group control for
two 1ifts of a 1ift group,

a schematic illustration of a part, associated
with a 1ift, of the group control according to
Figure 1 with a switching circuit of the equipment
according to the invention,

call-registering and indicating equipments
arranged on a storey for three 1ifts of a 1ift
group,

a view of a call-registering and indicating
equipment to a scale en]érged by comparison with
that of the Figure 3 and with a key for the
initiation of a travel by a physically handicapped
person,

call-registering and indicating equipments
arranged on a storey for a 1ift group consisting
of four 1ifts,

a schematic illustration of stores, associated
with the 1ifts, for the times which a physically
handicapped passengers needs for the paths between
the call-registering and indicating equipments and

the shaft doors and



Figure 7 a circuit arrangement for ascertaining a call-
registering and indicating equipment actuated on a
storey.

In the Figure 1, two 1ifts of a 1ift group are denoted by C and D,
wherein a cage 2 guided in a 1ift shaft 1 is driven by a hoist machine 3,
by way of hoist cable 4 for each 1ift and fifteen storeys E0 to E14 are
served. The hoist machine 3 is controlled by a drive control known from
the EP-B-0 026 406, wherein the target value generation, the regulating
functions and the stop initiation are realised by means of a microcomputer
system 5, which stands in connection with measuring and setting members &
of the drive control. The microcomputer system 5 beyond that computes a
sum, also named operating costs, which corresponds to the waiting time of
all passengers and forms the basis of the call allocation procedure, from
data specific to the 1ift, as is for example known from the EP-A 0 356 731.
The cage 2 displays a load-measuring equipment 7, which is likewise
connected with the microcomputer system 5. Known call-registering and
indicating equipments 8, which are for example known from the EP-A 0 320
583, are provided on the storeys and display decade keyboards, by means of
which calls for travels to desired target storeys can be entered. In-the-
case of the method of the programmed entry assumed by way of example, the
call-registering and indicating equipments 8 are connected by way of an
address bus ab and a data input conductor DL with the microcomputer system
5. The call-registering and indicating equipments 8 of a storey stand in
connection one with the other and can be associated with more than one 1ift
of the group, wherein for example those of the 1ift C are connected by way

of coupling members in the form of multiplexers 9 to the microcomputer



system 5 of the 1ift D. A door drive arranged at the cage 2 is denoted by
10 and connected with the microcomputer system 5 for the purpose of the
control of the opening and closing of the cage and shaft doors as well as
of the time for which these are kept open. The microcomputer systems 5 of
the individual 1ifts of the group are connected one with the other by way
of a comparison equipment 11 known from the EP-B-0 050 304 and a party line
transmission system 12 known from the EP-B-0 050 305 and together with the
call-registering and indicating equipments 8 form a group control similar
to the aforementioned EP-A-0 356 731. The call-registering and indicating
equipments 8 are furthermore connected by way of a first conducter L1 and a
second conductor L2 to the microcomputer systems 5. As described more
closely in the following by reference to the Figures 3 and 4, an
information signal can be transmitted by way of the conductor L1 to the
microcomputer systems 5, by which information signal the group control can
be switched over to a mode of operation suitable for physically handicapped
passengers. A signal, by means of which the microcomputer systems 5 can
identify an actuated call-registering and 1pd1cating equipment 8, can be
transmitted by way of the second conductof‘ L2, as is evident from the
following description concerning Figure 7.

That part of the microcomputer system 5, which is illustrated
schematically in Figure 2 and associated for example with the 1ift A,
displays a call store RAMI and a first and a second allocation store RAMZ
and RAM3, which for each direction of travel possess storage spaces
corresponding to the number of the storeys, wherein merely the stores
associated with the upwards calls are illustrated. The call store RAM1

consists of a first and a second store RAM1.1 and RAM1.2, wherein the calls




designating the respective entry storey are stored in the first store
RAM1.1 and the calls identifying the target storeys are stored in the
second store RAM1.2 and wherein the first allocation store RAMZ is
associated with the first store RAM1.1 and the second allocation store RAM3
is associated with the second store RAM1.2. An operating costs register
intended for the storage of the operating costs is denoted by R1 and a cage
position register is denoted by R2. A selector R3 in the form of a further
register forms addresses, whjch correspond to the storey numbers and by
means of which the storage places of the stores RAM1.1, RAM1.2, RAMZ and
RAM3 can be addressed. Whilst the selector R3 always indicates that
storey, on which the travelling cage 2 could still stop, the cage position
register R3 always indicates that storey, in the region of which the cage 2
is actually situated. The call store RAM1 as well as the first and the
second allocation store RAMZ and RAM3 are read-write stores which are
connected with the bus SB of the microccmputer system 5. A load store,
which is likewise connected with the bus SB and described more closely in
the following, is denoted by 13. The calls stored in the call store RAM1
according to the example of Figure 2 and the'a]]ocat%on instructions stored
in the allocation stores RAMZ and RAM3 are identified symbo]iﬁa]]y-by .
wherein allocated calls (dashed connecting line) are concerned in the case
of the storeys E2, E3, E5 and E11 and new, not yet allocated calls (hatched
fields) are concerned in the case of E10 and E13. A travelling time store
is denoted by 14 and a door time store is denoted by 15, which stores are
likewise connected with the bus SB. The stores 14 and 15, which are known
from EP-A-0 356 731 cited above, are read-write stores, in which data for

the operating costs computation are stored. In this case, the travelling



times of the cage concerned each time between a certain storey and each
other storey are stored in the travelling time store 14, whilst the door
opening and closing times of the 1ift concerned are stored for each storey
in the door time store 15. The times, which are needed by a physically
handicapped passenger on a storey for the paths between the respectively
actuated call-registering and indicating equipment 8 and the shaft doors of
the 1ift, are stored in a further store 16 connected to the bus SB. A
first comparator 17, which is for example formed by the processor of the
microcomputer system 5, stanas in connection at the input side with the
travelling time store 14 and the further store 16. The operating costs
register R1 is connected with the comparison equipment 11 by way of a
switching equipment 18 in the form of three-state buffers. Each storey is
allocated a switching circuit 20, which is described more closely in the
foilowing and which on the selection of the mode of operation for
physically handicappedrpassengers is connected at the input side with the
storage cells, which concern the respective storey, of the second store
RAM1.2, the load store 13 and the output of the first comparator 17. At
the output side, the switching circuft 20 is in this case connected to the
activating connections of the three-state buffers.

The load store 13, which is also known from EP-38-0 301 173, consists
of a read-write store in the form a matrix which displays as many lines as
theré are storeys and three columns S1, S2 and S3. The first column S1 of
the matrix is allocated to the calls of the same direction lying in front
of the cage 2 in direction of travel, the second column $S2 is allocated to
the calls of opposite direction and the third column S3 is allocated to the

calls of the same direction lying behind the cage 2 in direction of travel.




In the storage places of the load store 13, load values are stored in the
form of a number of persons who are situated in the cage 2 on the departure
from or the travel past a storey. For the further explanation, it is for
example assumed in Figure 2, that the cage 2 is situated in upward travel
in the region of the storey E4 and upward calls were entered on the storeys
E2, E3 and E10. After the transfer of the calls into the first and the
second stores RAM1.1 and RAM1.2, a sum is formed from the number of the
calls (boarding passengers) entered on a storey and the number of calls
(alighting passengers) designating this storey as travel target and Iis
stored as load value in the load store 13. The first column $1 of the load
store 13 will therefore by reasen of the chosen number of bearding and
alighting passengers display the load values evident from the Figure 2.
Thus, the load value "4" for the  storey E10 for example results from five
boarding passengers on storey E2, two boarding passengers at storey E3 and
three alighting passengers at storey E5. The computer can during the
computation of the operating costs call up the number of the passengers,
which are situated in the cage 2 at a futﬁre stop, from the load store 13.
Beyond that, it can be ascertained by reference to the stored values
whether an overload would arise on allocation of a certain storey to a cage
2.

As described in the preceding, conclusions are drawn in the setting up
of the load store 13 from the entered calls concerning the future boarding
and alighting passengers and the loads in the cage 2 arising thereby. It
would now however be possible that passengers enier their call more than
once or that passengers board, who have not entered any call. In these

cases, the stored load values must be corrected. For this purpose,
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the load store 13 stands in connection (Figure 1) by way of the
microcomputer system 5 with the Joad-measuring equipment 7 of the cage 2.
In the first case, as many of the same target calls are deleted in the
storey concerned as corresponds to the difference between the stored load
value and the actually measured cage load. Thereafter, all stored Toad
values between the boarding storey and the target storey of the call
entered more than once are corrected. In the second case, the stored load
values must be increased, for_which is presumed that the passenger, who has
entered no call, wants to travel to a target which is identified by a call
already entered by another passenger. If several calls were entered, it is
assumed that the passenger in question wants to travel to the furthest
target.

The switching circuit 20 consists of a first and a second AND member
21 and 22, a first and a second OR-member 23 and 24, a NOT-member 25, a
NOR-member 26 and a second comparator 27. A first input of the first AND-
member 21 is connected by way of the NOT-member 25 with that storage cell
of the second store RAM1.2, which is associated with the storey concerned.
A second input of the first AND-member 21 is connected to the output of the
second comparator 27, the one input of which stands-in connection with the
storage cell concerned of the load store 13 and by way of the other input
of which a load limit value Lmax is fed. A third input of the first AND-
member 21 is connected to the output of the first comparator 17. A first
input of the second AND-member 22 stands in connection with the first input
of the first AND-member 21 and a second input stands in connection with the
output of the second comparator 27. A third input of the second AND-member

22 is connected with the output of the NOR-member 26, the first input of
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which is connected to the output of the first comparator 17. The second
input of the NOR-member 26 stands in connection with output of the first
OR-member 23, the first input of which is connected to the output of the
first AND-member 21 and the second, third and fourth inputs of which are
connected with the outputs of the first AND-members 21 of the switching
circuits associated with the 1ifts B, C and D. The output of the first
AND-member 21 stands in connection with a first input of the second OR-
member 24, the second 1nput_of which is connected to the output of the
second AND-member 22 and the output of which is connected with the
activating connections of the three-state buffers 18. The switching
circuit 20, which is for example formed on the basis of a program from the
microcomputer system 5, 1is activated each time for the call entry storey
concerned on switching-over to the mode of operation suitable for
physically handicapped passengers.

In the Figure 3, the shaft doors, which are arranged on a storey, of
the 1ifts A, B and C of the 1ift group assumed by way of example are
denoted by 30. Between the shaft doors, call-registering and indicating
equipments 8 are provided, which - as described in detail in the EP-A-0 320
583 - for the purpose of the indication of the selected cage and position
of the 1ift concerned are connected by way of control circuits 31 and 32,
address buses ab and block release lines ce with the microcomputer systems
5 respectively associated with the Tlifts. The call-registering and
indicating equipments 8 each display a further key 33 illustrated to larger
scale in Figure 4. The outputs, which are associated with the keys 33, of
the call-registering and indicating equipments 8 are connected by way of

three-state buffers 34 and 35 with a respective input of an OR-member 36,
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the output of which is connected to the first conductors L1. The
activating connections of the three-state buffers 34 and 35 are connected
to the respective output, associated with a certain storey, of a decoder
37, which stands in connection with the adress bus ab, for example of the
1ift A.

According to Figure 4, the call-registering and indicating equipment
8, as already known from the EP-A-O 320 583, displays a keyboard 40 for the
jnput of calls for desired target storeys and an indicating field 41, in
which four indicating elements 42, 43, 44 and 45 are arranged. In this
case, the first indicating element 42 indicates the number of the
respectively entered target storey, the second indicating element 43 in the
form of a Jletter indicates the selected 1ift and the third and fourth
indicating elements 44 and 45 each in the shape of an arrow indicate the
position of the selected 1ift in relation to the actuated keyboard. The
further key 33, which is provided for the switching-over to the mode of
operation suitable for physically handicapped passengers, is provided with
a wheelchair symbol which is applied in feelable form in order that also
visually handicapped persons can find this key and actuate it. The key 33
is in not further illustrated manner, similarly as is known from the afore-
mentioned printed specification, connected with a storage element which at
the output side stands in connection with the first conductor L1 as
indicated in the description of the Figure 3.

According to Figure 5, the shaft doors 30 of the 1ifts A, B, C and D
of the 1ift group assumed by way of example may have the same spacings one
from the other, while the call-registering and equipments 8 are each time

arranged in the middle between two shaft doors 30. Denoted by t is an
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empirically derived time which a physically handicapped passenger needs for
the path between the call-registering and indicating equipment 8 actuated
by him and the respectively adjacent shaft door 30. In the case of the
arrangement chosen by way of example, a physically handicapped person would
therefore on actuation of the call-registering and indicating equipment 8
between the 1ifts A and B and allocation of the 1ift D need a time of 5t to
get to the shaft door 30 concerned.

The further stores 16 (Fjgure 2), which are associated with the lifts
A, B, C and D, according to Figure 6 display a number of storage places
corresponding to the number of call-registering and indicating equipments 8
provided on a storey. In accordance with the exemplary arrangement of the
Figure 5, the further stores 16 each have three storage places which are
denoted in the sequence of the 1ifts by A8, BC and CD. The stored times
entered in the Figure 6 result from the definition of the time t indicated
in the description concerning Figure 5, wherein the time 5t, mentioned as
example, is to be found in the storage place AB of the further store 16
asso;iated with the 1ift D.

Denoted by 50 in the Figure 7 are multiplexers, which are associated

with the 1ifts and call-registering and indicating equipments. 8 of a storey .. ..

and which display a number of inputs corresponding to the number of call-
registering and indicating equipments 8 of a storey, wherein those inputs
of all multiplexers 50, which are respectively associated with the same
call-registering and indicating equipment 8, are connected one with the
other. One input of the multiplexers 50 is connected each time with the
output of an AND-member 51, the inputs of which are connected to outputs Q

of storage cells 52 of the associated call-registering and indicating
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equipment 8. The multiplexers 50 are connected to the address buses ab of
the associated microcomputer systems 5 and stand in connection (Figure 2)
at the output side by way of the second conductor L2 with the further store
16 of the associated microcomputer system. The other outputs Q of the
storage cells 52 are, as known from the EP-A-0 320 583 or EP-B-0 246 395,
connected for the purpose of interrogation of the calls entered at a storey
with inputs of multiplexers 53 of the respective call-registering and
indicating equipments 8.
The aforedescribed equipment operates as following:

Let it be assumed that a passenger using a wheelchair is situated on the
storey E10 between the shaft doors of the 1lifts 8 and C and after the
selection of the mode of operation, enters a call for storey E13 (Figure 3)
through depression of the further key 33. During the scanning of the call-
registering and indicating equipments 8 for newly entered calls, the
storage element connected with the further key 33 is interrogated first.
In this case, the three-state buffer 35 is activated by means of the
decoder 37 on the appearance of the address for storey E10 so that the
stored information is transferred by way of the OR-member 36 and the first
conductors L1 into the microcomputer systems 5 of all lifts {Figure.3) and
interpreted by the microprocessors in the sense that the following call
must be processed by the mode of operation suitable for physically
handicapped passengers. After the transmission of the call, a call
identifying the input storey E10 is entered into the first store RAM1.1 and
a call identifying the target storey E13 is entered into the second store
RAM1.2 of the call stores RAM1 of all 1lifts (Figure 2). Thereafter, the

multiplexers 50 are interrogated (Figure 7). On actuation of the call-
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registering and indicating equipment 8 lying between the 1ifts B and C, the
output of the associated AND-member 51 and thereby also the concerned
inputs of all multiplexers 50 become logic "0“. On the appearance of the
address associated with the respective input, the microprocessors of the
microcomputer systems 5 interpret the signal "0", which is in that case
carried by the second conductor L2, in the sense that the content of the
storage place BC of the further store 16 must be fed to the one input of
the first comparator 17. Thereafter, the associated travelling time is
taken out of the trave11in§ time store 14 in dependence on the cage
position contained in the cage position register R2 and the address of the
call input storey E10 and is fed to the other input of the first comparator
17 (Figure 2). Let it now be assumed that the travelling time of the 1ift
A is greater than the time 3t stored in the siorage place BC of the further
store 16 (Figure 6) and the output of the first comparator 17 is in this
case logic "1". Let it be furthermore assumed that no call is stored for
the storey E10 in the second store RAM1.2 of the 1ift A so that no
alighting passengers are to be expected, whereby a first condition for the
cage selection is fulfilled and logic "1* appears at the first input of the
first AND-member 21 (Figure 2). The cages may be of a size that a wheel-
chair would have sufficient space for a load 1imit value Lmax of less than
5 persons. When the load 1imit value is fallen below, the output of the
second comparator 27 may be logic "1" so that, according to the example, a
load value corresponding to four persons is stored in the load store 13 of
the 1ift A, a second condition for the selection is fulfilled and logic "1
appears at the second input of the first AND-member 21. With logic "1" at

the output of the first comparator 17 and therefore also at the third input
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of the first AND-member 21, a third condition for the cage selection is
fulfilled, for which the switching equipment 18 is switched by way of the
cecond OR-member 24 into the conductive state so that the 1ift A can
participate in the call allocation procedure.

After the load value of the load stores 13 have been corrected in
accordance with the newly entered call on storey E10, the operating costs
for the entry and target storeys are computed for all lifts, for which for
example a formula is used, that has become known by the already mentioned
EP-A-0 356 731. As already mentioned above, the computer in this case
takes the number of the persons situafed in the cage from the load store
13, the travelling times of the cage from the instantaneous position to the
entry or target storey from the travelling time store 14 and the door
opening and closing times from the door time store 15. Immediately after
the computation, the operating costs are transferred into the operating
costs register R1 and compared with the operating costs of the other lifts
by means of the comparison equipment 11 assumed by way of example according
to EP-B-0050304. Those 1ifts, for which at least on condition for the cage
selection is not fulfilled, are excluded from the comparison and the call
allocation, since the switching equipment 18 can in this case not be
switched into the conductive state. Let it now be assumed that 1ift A
displays the Jeast operating costs so that an allocation instruction is
entered (dashed arrows, Figure 2) in the first allocation store RAMZ at
storey E10 and in the second allocation store RAM3 at storey E13.
Immediately after the allocation, the selected 1ift A and its position is
indicated in the indicating field 41 of the call-registering and indicating

equipment 8 actuated by the wheelchair user (Figure 4), whereupon he moves
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to the correspondingly identified shaft door and arrives there before the
selected cage arrives. After the termination of the selection procedure,
the control continues to operate in the normal mode of operation, while
however no further calls are any longer allocated to the selected cage
until it has reached the call entry storey E10.

When, for example, the third condition is fulfilled for none of the
1ifts A, B, C and D and the first and the second condition is fulfilled
merely for the 1ift A, the output of the first comparator 17 and the output
of the first OR-member 23 become logic "0" (Figure 2). Thereby, logic "1"
appears at the output of the NOR-member 26 and at the third input of the
cecond AND-member 22 so that the switching equipment 18 is switched into
the conductive state by way of the second OR-member 24. At the same time,
the state "1" present at the output of the NOR-member 26 is interpreted by
the microprocessor in the sense that the time for keeping the door open of
the selected cage must be prolonged so much on the arrival at storey E10
and issue of the control signals for the door drive 11 (Figure 1) that a
handicapped passenger can still board. In this case, a door-closing button
arranged in the cage can be made ineffective for the duration of the
prolonged time for keeping the door open so that premature closure--by
passengers situated in the cage and thereby premature departure of the cége
is prevented.

Acoustic signalling can be provided for visually handicapped persons.
Thus, it is possible that after actuation of the further key 33 and entry
of the call for a desired storey, a first acoustic signal confirming the
selection of a cage is produced in the call-registering and indicating

equipment 8 and that a second acoustic signal after, for example, 0.5
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seconds and still before arrival of the selected cage is sounded at the
shaft door of the 1ift concerned so that a visually handicapped person is
Jed to the correct path. It is furthermore possible that a third acoustic
signal is produced during the travel of the selected cage between call
entry and target storeys each time on passing a storey so that visvally
handicapped passengers can by counting ascertain the arrival on the target
storey. The production of the third acoustic signal is terminated when the
visually handicapped person has reached the target storey.

1f the key 33 is not actuated, the control operates in the normal mode
of operation. In this case, the output of the first comparator 17 is
connected directly with the switching equipment 18 (Figure 2). The further
store 16, which is connected with the one input of the first comparator 17,
can in this case display additional storage places, in which times, that
are reasonable for physically not handicapped passengers, are stored for
the paths between the respective actuated cali-registering and indicating

equipment 8 and the shaft doors of the 1ifts.
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CLAIMS

1. Equipment for the selection of a 1ift cage for physically
handicapped persons in the case of 1ifts with immediate allocation of
target calls, with call-registering and indicating equipments (8),
which are arranged on the storeys and display a keyboard for the
jnput of calls for desired target storeys, with call stores (RAM 1),
which are associated with each 1ift of a 1ift group and connected
with the call-registering and indicating equipments (8), wherein a
call identifying the input storey and a call identifying the target
storey is stored in the call stores (RAM 1) on the input of a call on
a storey, with load sfores (13), in which the number of the persons
present in the respective 1ift cage is stored for each storey, with
travelling time stores (14) and computers associated with the 1ifts
of the group as well as a comparison equipment {(11), wherein the
computer computes operating costs corresponding to the waiting times
of passengers from data specific to the 1ift, and with an operating
costs register (R1) connected with the computer and the comparison
equipment (11) and with allocation stores (RAM2, RAM3) associated
with the call store (RAM1), wherein the operating costs are compared
one with the other and the call concerned is allocated to that 1ift,
which displays the smallest operating costs, through entry of an
allocation dnstruction into the allocation stores {RAM2, RAM3) and
wherein the 1ift concerned and its position is indicated immediately
after the call allocation on an indicating field of the actuated
call-registering and indicating equipment (8), characterised thereby,
- that a switching circuit (20), which is connected at the input
side with the load store (13) and a second store (RAM1.2) -
which stores the calls for the target storeys - of the call
store (RAM1), is provided at each 1ift for each storey.
- that the switching circuit (20) is connected at the input side
to the output of a first comparator (17), which at the input
side stands in connection with the travelling time store (14)
and a further store {16), wherein the times needed by physically
handicapped persons for the paths between the respectively
actuated call-registering and indicating equipment (8) and the
shaft doors (30) of the lifts are stored in the further store
(16),
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that the switching circuit (20) is connected at the output side
with a switching equiment (18) arranged between the operating
costs register (R1) and the comparison equipment (11},

wherein, in the absence of an alighting call in the second store
(RAM1.2) and for a load which is smaller than a Joad 1imit value
(Lmax) as well as for a travelling time of the 1ift cage, which
js greater than the time needed by a physically handicapped
person to get to the shaft door (3} of the 1ift concerned, the
switching equipment (18) is actuated and the 1ift can
participate in the comparison and

that the keyboards (40) of the call-registering and indicating
equipment (8) display a further key (33), by means of which the
switching circuits (20) of a storey can be activated.

Equipment for the selection of a lift cage according to patent

claim 1, wherein the 1ift cage is accessible by way of doors which
are actuated automatically by a door drive (10) when stopping at a

storey, characterised thereby,

3.

that the switching circuit (20} stands 1in connection at the
output side with the door drive (10), wherein - in the absence
of an alighting call in the second store (RAM1.2) and for a load
which is smaller than a load 1imit value (Lmax) as well as for a
travelling time of the 1ift cage, which is less than the time
needed by a physically handicapped person to get to the shaft
door (30) of the 1ift concerned, the switching equipment (18) is
actuated so that the 1ift can participate in the comparison and
the time, for which the door of the selected cage is kept open,

is prolonged.

Equipment for the selection of a 1ift cage according to patent

claim 2, wherein the call store (RAM1), the load store (13) and the
travelling time store (14) are components of microcomputer systems
(5) associated with the 1ifts, characterised thereby,

that the further store (16) and the first comparator (17) are
further components of the microcomputer systems (5},

that those outputs of the call-registering and indicating
equipments (8), which are associated with the further keys (33),



4.

-21 -

are connected by way of three-state buffers (34, 35) and an OR-
member (36) to first conductors (L1), which stand in connection
with the microcomputer system (5),

that the activating connections of the three-state buffers (34,
35) are connected to the respective output, associated with a
certain storey, of a decoder (37), which is connected at the
input side with an address bus (ab) of a microcomputer system
(5),

wherein, on actuation of the further key (33) at a storey and
appearance of the corresponding address, the information entered
by the microcomputer systems (5) by way of the first conductors
(L1) has the effect that the switching circuits (20), which are
associated with the storey concerned, are activated.

Equipment for the selection of a 1ift cage according to patent

claim 3, characterised thereby,

that the switching circuit (20) consists of a first and a second
AND-member (21, 22), a first and a second OR-member (23, 24) a
NOT-member (25), a NOR-member (26) and a second comparator
(27),

that a first input of the first AND-member (21) is connected by
way of the NOT-member (25} with that storage cell of the second
store (RAM1.2) of the call store (RAM1}, which is associated
with the storey concerned,

that a second input of the first AND-member (21) is connected to
the output of the second comparator (27}, the one input of which
stands in connection with the concerned storage cell of the load
store (13) and by way of the other input of which the load limit
value (Lmax) is fed,

that a third input of the first AND-member (21) is connected to
the output of the first comparator {17),

that a first dinput of the second AND-member (22) stands in
connection with the first input of the first AND-member (21) and
a second input of the second AND-member (22) stands in
connection with the output of the second comparator (27),

that a third input of the second AND-member (22) is connected
with the output of the NOR-member (26), the first input of which
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is connected to the output of the first comparator (17},

- that a second input of the NOR-member (26) stands in connection
with the output of the first OR-member (23), the first input of
which is connected to the output of the first AND-member (21)
and the remaining inputs of which are connected with the outputs
of the first AND-members {21) of switching circuits (20)
associated with further lifts (B, C, D) and

- that the output of the first AND-member (21) stands in
connection with a first input of the second OR-member (24), the
second input of which is connected to the output of the second
AND-member (22) and the output of which is connected with the
switching equipment (18).

5. Equipment for the selection of a 1ift cage according to patent
claim 1, characterised thereby, that after actuation of the further
key (33) and entry of a call, a first acoustic signal confirming the
selection of a cage 1is produced in the call-registering and
indicating equipment (8) and a second acoustic signal is sounded a
short time thereafter and still before arrival of the selected cage
at the shaft door (30} of the 1ift concerned.

6. FEquipment for the selection of a 1ift cage according to patent
c¢laim 1, characterised thereby, fhat duriﬁg_ the travel of the f
selected cage between the ca11-entry storey and the target storey, a
“third acoustic signal is produced each time on travelling through a
storey and again switched off after reaching the target storey.
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