POLSKA OPIS PATENTOWY '
RZECIPOSPOLITA 126 596
LUDOWA

CZ/itLNIA

Patent dodatkowy

do patentu ________ Ur-edu Patentra-isn
W B

Zglcszono: 781011 (P.210202)

, Int. CL® F158 15/12
Pierwszenstwo:

URZAD
P A I E " I 0 WY Zgtoszenie ogtoszono: 800701

P H l Opis patentowy opublikowano: 1985 03 15

Tworca wynalazku: Remigiusz tyszkowski

Uprawniony z patentu: ' Przemystowy Instytut Motoryzacji, Warszawa (Polska)

Sitownik hydrauliczny ruchu obrotowego o kacie obrotu powyzej 180°

Przedmiotem wynalazku jest sitownik hydrauliczny ruchu obrotowego o kacie obrotu powyzej 180° prze-
znaczony zwtaszcza do pracy w uktadach elektrohydraulicznych jako element wykonawczy.

_ Znane rozwiazania tego typu sitownikéw maja ruchome topatki przemieszczajace sie w pierscieniowej
komorze korpusu pod wptywem cisnienia czynnika roboczego. topatki te s3 umieszczone po obu stronach
tarczy isa z nig trwale potaczone. Powazng trudnoscia w budowie jednotopatkowych sitownikéw hydraulicz-
nych ruchu obrotowego o kacie obrotu powyzej 180° jest wystepowanie bardzo duzych sit promieniowych
obciazajacych wat i tozyska sitownika. W celu przeniesienia tych sit znane sitowniki majg duze tozyska hydro-
statyczne, ktdére pochtaniajg znaczng czes¢ energii doprowadzonej do sitownika. Inne znane rozwiazania maja
tarcze, z ktorg sg trwale potaczone ruchome topatki. Srednica tarczy jest wieksza od Srednicy zewnetrznej
pierscieniowej komory. Nie eliminuje to jednak duzych sit obcigzajacych tozyska sitownika.

Celem wynalazku jest kompensacja sity wywotujacej uzyteczny moment obrotowy, pochodzacej od od-
dziatywania cisnienia na topatke sitownika. Sita ta obcigza tozyska. Cel ten zostat osiagniety przez zastosowa-
nie na powierzchni watu co najmniej czterech rowkéw prostopadtych do osi watu. Rowki te sq usytuowane
parami po obu stronach tarczy i po obu stronach ruchomych topatek. Sg one potgczone przewodami z kanatami
doprowadzajacymi czynnik roboczy do tych czesci pierscieniowych komér korpusu, ktére sa potozone po
przeciwnej stronie ruchomych topatek.

Rozwiazanie wedtug wynalazku pozwala na zmniejszenie wymiaréw wa{éw Zaleta rozwiazania jest zmnlej
szenie ilosci energii pochtanianej przez tozyska hydrostatyczne sitownika.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym f|g 1 przedsta-
wia przekr6j podtuzny jednotopatkowego sitownika hydraulicznego ruchu obrotowego o kacie obrotu 280°,
a fig. 2 przedstawia przekréj poprzeczny tego sitownika w ptaszczyZnie przechodzacej przez tarcze.

W korpusie 1 za posrednictwem tozysk stozkowych umieszczony jest wat 2 z tarcza 3. Po obu stronach do
tarczy 3 zamocowane s3 ruchome topatki 4, osadzone suwliwie w pierscieniowych komorach korpusu 1.

W pierscieniowej komorze korpusu 1 s3 umieszczone state topatki 5 zamocowane za pomoca $rub do
korpusu 1. Otworami 6 lub 7 doprowadzany jest do pierscieniowych komoér korpusu 1 pomiedzy statymi topat-
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kami 5 a ruchomymi topatkami 4 ptyn hydrauliczny — hydrol 30 pod cisnieniem 16N/m?, ktéry oddziatywujac
na ruchome fopatki powoduje ich obrét wraz z tarcza 3 i watem 2.

Srednica tarczy 3 jest wieksza 025 mm od srednicy zewnetrznej komor pierscieniowych, dzieki czemu
cisnienie ptynu hydraulicznego — hydrol 30 znajdujacego sie w czesci komér pierscieniowych ograniczonej ru-
chomymi topatkami 4 i statymi topatkami5 dziata tylko na powierzchnie czotowe ruchomych topatek 4 sitg
prostopadta do tych powierzchni, wywotujaca moment obrotowy sitownika. Ptyn hydrauliczny — hydrol 30
doprowadzany jest réwniez do komér pierscieniowych kanatami 8 i 11 wykonanymi w tarczy 3 oraz przewoda-
mi 9 i 13 i kanatami 12 i 10 do rowkéw 14 i 15 wykonanych obwodowo na wale 2 po obu stronach tarczy 3.

Zastrzezenie patentowe

Sitownik hydrauliczny ruchu obrotowego o kacie obrotu powyzej 180° zawierajacy tarcze potaczona
zwatem osadzonym obrotowo w korpusie i co najmniej dwie topatki zamocowane symetrycznie do tarczy po
obu jej stronach, osadzone suwliwie w pierscieniowej komorze korpusu, ktdrej zewnetrzna srednica jest mniejsza
od srednicy tarczy, znamienny tym, Ze wat (2) ma na powierzchni co najmniej cztery rowki (14, 15)
prostopadte do osi watu (2), usytuowane parami po obu stronach tarczy (3) i po obu stronach ruchomych
topatek (4), po’rqczoné przewodami (9, 13) z kanatami (10, 12) doprowadzajacymi czynnik roboczy do tych
czesci pierscieniowych komoér korpusu (1), ktére sa potozone po przeciwnej stronie ruchomych topatek (4).
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