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Przedmiotem wynalazku jest element logiczny
pneumatyczny lub hydrauliczny, posiadajacy swo-
bodng cze§é ruchomgq, przydatny np. do budowy
urzadzen realizujgcych funkcje algebr Boole’a sta-
nowigcy ulepszenie do patentu nr 57369.

Istota elementu logicznego wedlug patentu giow-
nego jest ruchoma i swobodna ptytka, ktéra w jed-
nym kraficowym polozeniu zamyka sobg dwie
z pieciu przestrzeni wewnatrz elementu, a w prze-
ciwnym krafcowym polozeniu zamyka sobg tylko
jedng taka przestrzef.

Ruchoma i swobodna plytka przemieszcza sie
wewnatrz elementu wskutek dzialania na nig silty
powstatej od roéznicy ci$niei na jej powierzch-
niach lub wskutek innych sil. Wywolywanie tych
sil np. przy pomocy odpowiednich ciénieni dzialajg-
cych na powierzchnie takiej plytki jest mozliwe
przez doprowadzanie przewodami czynnika robo-
czego gazu lub cieczy pod ci$nieniem do okreSlo-
nych przestrzeni elementu. Obierajgc jeden z prze-
wodéw jako wejScie elementu, a przeznaczajac po-
zostalym role wyjsé i zasilania, mozna dla kazdego
przewodu przyporzadkowaé wielko$ci ci$nieni czyn-
nika roboczego, ktére wedlug pewnej konwencji
mozna interpretowaé jako zerowe lub jednostko-
we wartoSci sygnaléw wejSciowego i wyjsciowego.
Element wedlug patentu giéwnego moégt w ten
sposOb spelniaé latwo np. zadanie funktora logicz-
nej negacji ,,nie” itp.

Realizacja innych funkcji logicznych omawianym
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elementem jak np. funkeji sumy logicznej ,lub”,
wymaga instalowania dodatkowych elementéw ta-
kich jak np. dlawiki.

Celem wynalazku jest umozliwienie realizacji ta-
kich funkcji jak mp. suma logiczna ,lub”, bez do-
datkowych elementéw. Cel ten zostal osiagniety
przez dodanie jednej przestrzeni wewnatrz elemen-
tu bedacego przedmiotem patentu giéwnego.

Ta dodatkowa przestrzef, tak jak i pozostate,
posiada powierzchnie stykowa pozwalajagca na
szczelne zamkniecie tejze przestrzeni przez rucho-
ma i swobodng plytke wewnatrz elementu. Wy-
mieniona przestrzefn posiada otwdr, laczacy ja z
przewodem doprowadzajacym do niej czynnik ro-
boczy gaz lub ciecz pod ci$nieniem.

Element wedlug niniejszego wynalazku moze by¢
wykonywany w kilku dalszych odmianach. W za-
lezno$ci od przyjetego sposobu dzialtania element
moze posiadaé otwory doprowadzajace czynnik ro-

_ boczy, odpowiednio wewnatrz polgczone ze soba,

a takie pewna ilo§¢ otworéw wraz z ich przewo-
dami moze nie istnieé. Mozliwe jest rowniez bez- -
poérednie laczenie ze soba odpowiednich przestrze-
ni elementu np. przez odpowiédmie usuwanie roz-
dzielajagcych je $cianek oraz przez odpowiednie
umieszezenie otworéw lub wycig¢é w ruchomej i
swobodnej plytce. Mozliwa jest takze odmiana 13-

. czgca w sobie kilka wymienionych cech.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladach wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
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przedstawia przekr6j wzdluiny elementu posiada-
jacego przestrzenie wykonane jako zaglebienia kor-
pusu, a fig. 2 — réwniez przekrdj wzdluzny od-
miany opisywanego elementu, w ktorym cztery
przestrzenie wraz z odpowiednimi powierzchnia-

mi stykowymi swoich S$cianek sg wykonane jako -

zaglebienia ruchomej ptytki. »

W przykladzie wykonania przedstawionym na
fig. 1 korpus elementu 1 posiada z jednej strony
ruchomej plytki 2 dwie przestrzenie 3 i 4, a po
drugiej stronie ruchomej ptytki 2 dwie przestrze-
nie 5 i dodatkowo 6, z ktérych przestrzenie 3 i §
sg wykonane jako pier§cieniowe wglebienia w kor-
pusie 1, a przestrzenie 4 i 6 sg calkowicie otoczone
od zewnatrz odpowiednio przestrzeniami 3 i 5.
~ Powierzchniami stykowymi odpowiednich prze-
strzeni elementu, ktére stykaja sie okresowo z
powierzchnig ruchomej plytki 2 sg powierzchnie:
7 i 8 przy przestrzeniach 3 i 4 a powierzchnie
9 i 10 przy przestrzeniach 5 i 6 z tym ze powierz-
chnia stykowa 7 jest umieszczona na $ciance wspdl-
nej dla: przestrzeni 3 i 11, powierzchnia stykowa 8
odpowiednio na $ciance przestrzeni 3 i 4, powierz-
nia stykowa 9 odpowiednio na &ciance przestrzeni
5 i 11 a powierzchnia stykowa 10 odpowiednio na
Sciance przestrzeni 5 i 6. '

W korpusie 1 s3 wykonane otwory laczgce posz-
czegblne przestrzenie z przewodami rurowymi, kto-
rymi doprowadza sie czynnik roboczy gaz lub ciecz
pod ci$nieniem. Otwoér 12 laczy przestrzen 3 z prze-
wodem 13, otwor 14 laczy przestrzen 4 z przewo-
dem 15, otwoér 16 1aczy przestrzeh 5 z przewodem
17, otwoér 18 1aczy przestrzehh 6 z przewodem 19
a otwoér 20 lgczy przestrzen 11 z przewodem 21.

Oznaczenia fig. 2 sg identyczne. z tym Ze prze-
strzenie 3, 4, 5 i dodatkowa przestrzenn 6 umiesz-
czono w ruchomej plytce 2. Luzy a;, as, b; i b, po-
kazane na fig. 1 i fig. 2 posiadajg taka wielko§¢, ze
a;+a, oraz b;+b, wynosza do kilkunastu procent
réwnoleglego do nich wymiaru liniowego ruchomej
plytki 2.

O ile do przewodéw np. 15 i 19 doprowadza¢ sie
bedzie czynnik roboczy w postaci gazu lub cieczy
pod ci$nieniem, przewéd 21 bedzie sie traktowaé
odpowiednio jako wyjscie elementu, a przewody 13
i 17 beda albo polgczone odpowiednio z przewoda-
mi 15 i 19 albo za$lepione, to zaleznie od obecnosci
lub braku tego czynnika roboczego pod odpowied-
nimi ci§nieniami w przewodach 15 i 19 lub w jed-
nym z nich, traktowanymi teraz jako wej$cia opi-
sywanego elementu, czynnik roboczy o okreSlonym
ci$nieniu na wyjsciu pojawi sie wtedy, gdy cho-
ciazby w jednym z tych przewodéw wejSciowych
pojawi sie tenze czynnik roboczy.

Stan taki zajdzie i woéweczas, gdy wyjSciem be-
da réwnolegle polgczone ze soba przewody 13 i 17,
a takze gdy jeden z nich lub oba bedg réwnolegle
polaczone z przewodem 21. Plytka 2 spelnia tu
role zaworu zabezpieczajacego przewody wejScio-
we przed przypadkowym dostaniem sie do nich
czynnika roboczego o ci$nieniu panujgcym na wyj-
§ciu elementu.

To dzialanie objawia sie tym, Ze plytka 2 zaw-
sze sobg oddzieli od sgsiedniej ta przestrzen po-
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laczong z przewodem wejSciowym, w ktdrej panu-
jace tam ci$nienie mozna przyjmowaé jako poziom
zerowy sygnalu wejSciowego. Wystapi to woéwezas,
gdy sila wypadkowa wywolana np. roéznicy ci$§-

" nieA czynnika w przestrzeniach 3, 4, 5, 6 i 11 do-

ci$nie plytke 2 do odpowiednich powierzchni styko-
wych tak, ze zamknie sobg te przestrzehn lgczgca
sie¢ bezposrednio z wejSciem, w ktébrej panuje od-
powiednio niskie ci$nienie czynnika roboczego.

Wedlug pewnej konwencji moze to by¢ intepre-
towane jako jednostkowa warto§é co najmniej ‘jed-
nego z sygnaléw wejSciowych i jednostkowa war-
tos¢é sygnalu wyjSciowego. Odpowiada to funkeji.
logicznej ,,Jub” wedlug algebr Boole’a.

Podane przyklady wykonania na fig. 1 i fig. 2,
w zalezno$ci od zadania, ktére ma wypelniaé ele- "~
ment moga ulega¢ zmianom konstrukcyjnym np.
polaczenie ze sobg przestrzeni 5 i 6 przeksztalei
element wedlug wynalazku w element wedlug pa-
tentu gléwnego. Wyzej podany opis odmiany ele-
mentu wedlug fig. 1 jest rownocze$nie opisem od-
miany konstrukcyjnej wedlug fig. 2 rysunku, przy
czym odmienno$§¢ tej konstrukeji nie wplywa za-
sadniczo na wyzej przytoczony opis dzialania ele-
mentu.

Ubytek i mieszanie sie czynnika roboczego o
réoznych ciSnieniach, ktére nalezy uwazaé za straty,
wystepuja wylacznie podczas przemieszczania sie
ruchomej plytki 2 wewnatrz korpusu 1, tzn. tylko
podczas trwania stan6éw nieustalonych sygnal6éw
wejSciowego i wyjSciowego. Odpornosé¢ elementu
na zaklécenia, w tym réwniez i typu drgan me-
chanicznych zalezy w duzej mierze od stosunku

‘masy ruchomej plytki 2 do sily wymuszajgcej jej

ruch wewnatrz elementu.
Zastrzezenia patentowe

1. Pneumatyczny lub hydrauliczny element lo-
giczny przydatny zwlaszcza do budowy urzadzen
realizujgcych funkcje algebr Boole’a za pomoca
podiaczenn do przewodéw z czynnikiem robo-
czym gazem lub cieczg pod ci$nieniem, posiada-
jacy w korpusie tuchomg i swobodng pitytke
oraz przestrzenie rozdzielone $ciankami zaopa-
trzonymi w powierzchnie stykowe, przy czym
wymienione przestrzenie sg zaopatrzone otwo-
rami laczacymi je z przewodami doprowadzaja-
cymi do elementu czynnik roboczy gaz lub ciecz
pod ciSnieniem wedlug patentu nr 57369, zna-

_ mienny fym, Ze posiada dodatkowa przestrzefi
(6), wykonang w korpusie (1) i/lub w ruchomej
i swobodnej piycie (2).

2. Pneumatyczny lub hydrauliczny element we-
diug zastrz. 1, znamienny tym, ze dodatkowa
przestrzen (6) jest oddzielona od powierzchni
(5) &ciankg zaopatrzong w powierzchnie styko-
w3 (10). .

3. Pneumatyczny lub hydrauliczny element wediug
zastrz. 1—2, znamienny tym, ze dodatkowa prze-
strzefi (6) jest zaopatrzona otworem (18) igczg-
cym jg z przewodem (19) doprowadzajacym do
elementu czynnik roboczy gaz lub ciecz pod
ciSnieniem. o
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