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(54) . Zatizeni pro vyvrtdvdni kotevnich otvort

a pro usazovéni kotev

(57) zatizeni pro vyvrtdvani kotevnich otvo-
rd a pro usazovdni kotev, napiiklad pro hor-
nictvi, tunelovdni nebo podobng&, které obsa-
huje lafetu, vrtaci motor, ddle pohyblivé ve-
denf{ pro vrtaci ty&, déle vykyvny kotevni zd-
sobnfk, déle drzdkové Ustrojl pro usazovdni
kotev, ddle usazovaci kli& pro kotvy, ktery
je pfes sdng pohybovatelny podél lafety, a
pfipadnd zavéadéci trubku pro adhesni ldtku
zdlezi v tom, Ze drzdkové dstroji (23) pro
kotevni zdsobnik (24), vedeni (12, 13, 14)
vrtact ty8e (17), dridkové Gstroji klite usa-
zovani kotev a pfipadné drZdk (30) pro zavd-
déci trubku (31) jsou upraveny otdivé kolem
spoleéného hifdele (10), piiéemZ uloZeni pro
vrtadl tys (17) ve vedeni (12, 13, 14) pro
vrtaci tyd, kli% (20) pro usazovéni kotvy a
s vyhodou kotva (28) a pffpadné i zavédéci
trubka (31) maji stejnou vzdédlenost od spo-
legného hiidele (10), pfiemz v kaZdém po-
staven{ vrtaciho, zejména ndrazného motoruy
(Z) je jeho vzddlenost od h¥fdele (10) stej-
né. .
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Vyndlez se tykd zafizen{ pro vyvrtdvdni kotevnich otvorl a usazovédni kotev, napfiklad
pro hornictvi, tunelovinf nebs pod. V hornictvi, zejména pii dolovéni uhli a pfi tunelovéni,
md stdle vé&ts{ vyznam vyztuZovédni chodeb pFilnavymi nebo rozp&rnymi kotvami. P¥i provédéni
takového postupu se nyni obvykle postupiije tak, %e se vrtacim strojem vytvot{ v horning, a
to v radidlnim, popfipad& kolmém sméru::vztaieno na prufez tunelu, jeden nebo n&kolik vyvr-
td. Do t&chto vyvrtd se pak zavedou rozgérné kotvy nebo beton, popffpadd dvousloikové kli-
Zidlo, na&ei se zavede pfilnavd kotva. %o ztuhnuti lepidla, coZ u dvousloZkové soustavy na-
stane v krdtké dob&, se pFitdhnou matice na vyZnivajicim konci kotvy, pfidemZ mezi horninou
a maticl je umist&na deska, aby se zabrdniloc povrchovému rozru$eni horniny. Takovymi kotva-
mi se nyni dosdhne toho, Ze na hoerninu piscbi nap&ti, zejména tlakovd napéti, &imZ se dosdh-
ne jakéhosi klenbového d&inku, a hornina tunelu nebo pod. tvof{ jakousi samonosnou struktu-
Tu.

ProtoZe je zapotfebi v jest& nevybudované oblasti tunelu nebo &toldch vytvofit otvor
pro kotvu, zavést lepidlo, kotvu usadit"a také utdhnout, je zde zna&nd potfeba toho, aby ty-
to tkony byly pokud moZno zautomatizovdny, aby se zabrdnilo chroZeni obsluhujicfho persond-
lu.

Bylo jiZ uvedeno ve zndmost zaffzeni pro vyvrtdvdn{ kotevnich otvorl a usazovéni kotev,
které md lafetu, podél které stfidavé miZe pojiidét vrtacf motor, popfipadé kli& pro usazo-
vani kotvy s dalsim motorem. Na tom konci lafety, ktery je odvrdcen od vyvrtu, je dstroji,
které vyénivd napfif lafety a po obou strandch pfes lafetu a slou?i pro uloZen{ vrtaciho
agregdtu, popEfipad& pro motor klige k usazovédni kotev. Jak vrtaci motor, tak také motor kli-
¢e pro usazovdni kotev je umistén na vlastnich sdnich a miZe byt od pracovnfho mista na la-
feté posouvén podél vedeni do klidové polohy, naZeZ mife byt do pracovniho postaveni uveden
druhy agregdt. Toto posouvdn{ agregdtl se musi providd&t bud rusn& nebo pfidavnymi vélci.

Krom& toho md toto zafizeni kotevni zdsobnik s Fet&zem, kteryZto zdsobnik muze byt po-
dle potfeby vykyvnut tak, Ze ze zdsobniku lze vyjmout kotvu, Agregdt pro usazovdni kotev a
kli& pro usazovédni kotev mohou byt posouvény z pracovniho postaveni do klidového postaveni
bez ketvy, zatimco®vrtdk pfi transla&nim pohybu z pracovniho postaveni do klidového postave-
ni musi byt spoluundSen, &imZ je rovn&% zapotfebf pFfi&n& posuvného vedent pro vrték,

Toto zndmé zafizen{ pro vrtdni kotevnich otvorl a pro usazovini kotev je ndkladné, po-
kud jde o aparaturu, protoZe potfebuje napffklad vrtaci agregdt a agregdt pro usazovini ko-
tev, ddle vedeni probfhajic{ napFi¢ lafety a slouiici pro klidové polohy agregdtd a kromé
toho zabird v diisledku uspofdddni p¥{&ného vedeni kotevniho zdsobniku a zavaddaci irubky pro
lepicf ldtku velky objem, &imZ jeho pou?itl zejména v hornictvi je mofné jen v omezené mife.
Krom& toho md zafizeni zvl4dst velkou poruchovest v dasledku pfidavného ptiénéha vedeni, tak-
Ze obsluhujici osoba musi stdle znovu se vyddvat do nevyztuZené oblasti dulni chodby, aby
pfistroj op&t uvedla do funkce, nebo musi vz byt odtaZen z nevyztuZené chodby a po oprave-
ni zafizeni pro vrtdnf kotevnich otvort a pro usazovéni kotev musi viz byt znovu zaveden do
nevyztuZené chodby a tam znovu uveden do pohotovosti.

Vynélez vychdzi z Glohy vytvofit takové zaffzen{ pro vriténf kotevnich otvort a pro usa-
zovéni kotev, aby umoZnilo provdd&t cely pracovni d&j tak, aby obsluhujic{ osoba nemusela
vchdzet do nevyztuZené oblasti, pFidemZ: souBasng md byt dosaZeno kompaktni konstrukce a ko-
neéné v disledku jednoduché konstrukce md byt udrZovéna zv14st vysoks bezpe&nost v provozu.

Zatfzeni pro vyvrtdvéni kutevnichfﬁtvorﬁ a usazovadni kotev napfikla& v hornictvi, tu-
nelovdni nebo podobni, které je pFes lafetu, Iafetovy dridk a ptipadné pfes vrtaci rameno
spojovatelné s vozem, brdzdicim strojem nebo podobn& s obsahuje vrtaci motor, zejména nd-
razny vrtaci motor, ktery je posuvng upiaven na sdnich podél lafety, ddle pohyblivé vedeni
vrtaci tyge, ddle vykyvny zdsobnik pro ‘kotvy, ddle dridkové Ustroji pro vsazovéni kotev,
déle kliZ pro usazovéni kotev pohyblivy pfes sdn& podél lafety, a pfipadn® také zaviddéci
trubku pro adhesni 1&tku, z&le?f podle ‘vyndlezu v tom, %e dridkové Ustrojf pro kotevni z4-
sobnik, vedeni vrtaci tySe, dridkové dstrojf klige usazovéni kotev a pf{padné dridk pro za-
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vddéci trubku jsou upraveny otd&ivé kolém spole&ného hiidele, pfitemZ uloZeni pro vrtaci
tyt ve vedeni pro vrtaci ty&, kli& pro usazovéni kotvy a s vyhodou kotva a piipadné i za--
védéci trubka maj{ stejnou vzddlenost od spoledného h¥idele, pfifemz v kaZdém postaveni vr-
tacfho, zejména ndrazného motoru je jeho vzddlenost od hi¥idele stejnd.

P#i takové konstrukeci je mozné, Ze jedinym motorem mohou byt zhotoveny vyvriy a kotvy
usazeny a pfitaZeny. Za tim G&elem musi EYt pouze vrtaci ty& vynata z vrtacfho agregitu a
zaveden k1{i& pro usazovéni kotvy. Tim, Ze rdznd drZdkovd Ustroj{ popiipadé ndstroje jsou
kolem spole&ného hiidele upraveny vidy otosn pred agregdtem, je moZnéd zvl4st jednoduchd
vyména ndstrojt, pfilemZ soudasné je umoZnéno dosazeni nejmens{ spotfeby mista pro celé za-
tizeni. ’

Podle dalsiho vyznaku vyndlezu je drZzdkové uUstroji, které nese usazovaci k1li& kotvy,
ptipadné s pruznymi upinkami zejména pfes vysouvaci a zasouvaci vdlec pohybovatelné v po-
délném sméru lafety.

ProtoZe zpravidla musi byt vrtac{ ty& deldi neZ kotva, je vyhodné nejdiive do motoru
vsadit kli8 pro usazovéni kotvy a teprve potom zavést kotvu do klige pro usazovéni kotev.
Takavy postup je umoZn¥n pohyblivost! drZdkového ustrojf kli8u pro usazovdni kotev v podél-
ném smédru lafety.

Podle dalsfho provedeni vyndlezu je ve vykyvném sméru pfi pohledu ve sm&ru vykyvovani
vykyvu kolem hi{dele mezi vedenim vrtaci ty&e a drZdkovym Ustrojim pro kotevn{ zdsobnik
upraveno drzdkové dstrojf usazovaciho klide kotvy.

Tim lze dosdhnout zvl43t rychlého pracovniho déje se zvladsl jednoduchym Fizenim, proto-
Ze pro pracovni postup se musi provést jenom otofeni kolem hiidele do jednoho sméru.

Podle dalsfho provedeni maj{ zavdd&ci trubka a usazovaci k1li& kotvy na hiideli stej-
nou dhlovou polohu a ddle je upraven zasouvatelny chapa& kotvy pro piijem kotvy z kotevniho
zdsobniku pohybovaného vrtacim motorem.

Toto provedeni md vyhodu, Ze mbZe byt v jedné poloze zaveden do motoru kli& pro usazo-
vani kotev a soudasn& do vrtné diry adhesni lé&tka, zejména dvousloZkovy lepici systém. Jestli-
Ze je ddle upraven zasouvatelny uchycovéé kotvy pro vyjmuti kotvy z kotevniho zdsobniku po-
sunutého pfed vrtac{ motor, miZe byt kotevnimu zdsobniku v této poloze odejmuta kotva, pfi-
¢emZ pfi zavédéni kotvy do vyvrtu midZe byt chapad kotvy opét vysunut, takife kotva s kotou-
¢em a matici mohou byt jiZ upraveny v zgsobniku, ¢imz neni zapotfebi jakékoliv dal${ mani-
pulace, napfiklad ruénfho nasazovéni degky a matice nebo pfidavného samoinného pracovniho
déje.

zv143t jednoduché feZenf konstrukcé se dosdhne v tom ptipadé, kdyZ drZdkové dstroji
pro kotevni zdsobnik, drzdkové Ustroji pro kli& k usazovdni kotvy a nejménd jedno vedeni
vrtaci ty&e jsou nepohybliv& upraveny n? spoleéném hifdeli.

Aby bylo moZné vedeni vrtaci tyde také mezi pfednim vedenim vrtaci tyde, jeZ je ztuha
upevnéno na otoéném hiideli a mezi vrtacim agregdtem, ktery je ve vychozim postaveni, miZe
byt podle jiného provedeni vyndlezu na htideli upraveno vykyvn& nejméné jedno dal¥{ vedeni
vrtact tyte. N

Podle vyhodn&j$iho provedeni vynélézu je pro otddivy pohyb drzdkového dstroji pro ko-
tevni zdsobnik, drzdkového Ustroji pro k1i& k usazovdni kotvy a vedeni vrtaci ty&e kolem
spole&ného hifdele upraven otdsivy vdlec.

Takovym otééivym konstruktivnim uspo¥dddnim je zarugen zv1ast bezporuchovy provoz, pfi-
temZ soudasn spot¥eba mista je udrZovéna nizks.

Aby bylo mozné zv14s% jednoduché zavddéni adhesniho materidlu do vyvrtu, muZe byt
podle dalsiho provedeni vyndlezu zavdddti trubka pro adhesni materidl pohybovatelnd v po-
délném sméru lafety.

Zv14st kompakini konstrukce se dostane podle jiného provedeni v tom piipadé, kdyz hii-

&
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del je uloZen na &elnich deskdch lafety nebo v t&chto deskdch.
S vyhodou nese &elni deska chapa& kotvy a pFipadn& op&rny trn.

JestliZe je, vztaZeno na lafetu, proti vrtacimu motoru v jednom pbstaveni sdni upraven
pEfedsouvaci motor pro sén&, pak je ddna zvl43t jednoduchd konstrukce.

Jsou-1i podle dal¥iho provedeni vyndlezu s&n&, které nesou vrtaci motor, &dste&n# po-
suvné za ten konec lafety, ktery je odvrdcen od vyvriu, mie byt lafeta udriovédna kratsi,
ptigemZz pro zavedenf vrtac{ tyfe do motoru mohou byt sén& vysunuty ven p¥es konec lafety.

Vyndlez bude nyni vysv&tlen na pFfkladu provedeni v souvislosti s vykresy.

Obr. 1 zndzornuje zafizenf pra vyvrtdvéni kotevnich otvord a pro usazovdni kotev v §ik-
mém prom&tu a obr. 2, 3, 4, 5 a 6 zndzornujf rdzné pracovni polohy zatfiZeni podle obr. 1
v pohledu se strany, pop¥ipadé v pohledu shora.

Zatizeni pro vrtédni kotevnich otvort a usazovéni kotev zndzornéné na obr. 1 md lafetu
1, kterd na jejich obou koncich nese &elni desky 2 a 3. Podél lafety 1 jsou posuvng uloZeny
sdn& &, na kterych je upraven vrtacf motor 5, S4n& & jsou pohybovény posuvnym motorem 8 po-
moci Fet&zu 6, ktery je napindn napfindkem 7. Pfes posuvovy motor 8 je umistén kryt 9. Lafe-
ta 1 je pFes nezndzornény lafetovy drZék spojena s vrtacim vozem, napfiklad pfes vrtacf ra-
meno nebo pod. MiZe to byt také provedemo tak, Ze lafeta 1 je umisténa napfiklad na brézdi-
cim stroji. :

B

V gelnich deskdch 2 a 3 je rovnob&Zin s lafetou 1 uloZen hifdel 10, ktery miZe byt otd-
ten pomoci otdEivého vdlce 1l. Hffdel 10 nese ddle vedeni 12, 13, 14 vrtac{ tye 17, pridemZ
vedeni 12 vrtac{ tyfe 17 je na hi¥ideli 10 upevn&no nepchyblivé, kdezto vedeni 13, 14 vrtact
tyte 17 jsou pfes jejich vlastni vdlece 15, 16 otd&ivd z jejich pracovni polohy, takZe agre-
gdt vrtacihd motoru 5 nenf ruden pfi jeho pchybu podél lafety 1l a krom& toho je vedeni vrta-
ci tyge 17 s vrtaci korunkou 18 pln# zaruZeno. Na h¥fdeli 10 je ddle drZskové dstrojf 19,
které pomoci pruZnych upinek 21 nese k1i& 20 pro usazovinf kotev. Dr¥dkové dstrojl 19 pro
usazovaci klife 20 kotev je pohybovéno zasouvacim a vysouvacim vdlcem 22. Na h¥fdeli 10 d4-
le je upraveno drZdkové lstrojf 23 pro kotevni zésobnik 24, Kotevni zédsobnik 24 md déle GloZ-
né kotoufe 25, 26, které jsou otodnZ uloZeny v dridkovém Gstrojf 23 a mohou byt otd8eny otod-
nym vélcem 27. Jednotlivé kotvy 28 majf jiZ v kotevnim zdsobniku 24 desky 29, které jsou ne-
zndzornénymi maticemi drZeny v jejich poloze. Na hifdeli 10 je upevn&n drzdk 30 zavddéct
trubky 31 pro adhesnf 1&tku. Tento drZdk 30 i se zavdd&c{ trubkou 31 miZe byt pohybovén po-
mocnym vdlcem 32 v podélném sméru lafety 1. V &elni desce 3 je ddle uloZen chapad 33 kotvy.
felni deska 3 nese déle opérny trn 34, ktery je pFipadn& vysunovact,

Pracovni postup zafizeni podle vyndlezu je ndsledujici:

V postaveni (1) zndzornZném na obr. 2 je op&rny trn 34 opfen o klenbu 35 dblnfha dfla.
Lafeta 1 je v tomto pfipad& ve svislém smEru. Otd&ivym vdlcem 11l se vrtaci ty& 17, umistd-
nd ve vedenich 12, 13, 14 zaveden pfed oté&ivy vrtacf motor 5, ktery v tomto okamZiku je
vysunut ven za konec lafety 1, naSeZ se motor op&t pohybuje ke stropu, popfipadé klenbg&,
takze vrtaci ty& 17 pfijde do zéb&ru s vrtacf vlo¥kou motoru, tj. se skiididlem pro vrték.
UloZeni ve vedenich 13, 14 vrtacf tySe 17 majl stejnou vzddlenost od hifdele 10, &imZ je
zaru€eno paralelni vyrovndni vrtaci tyge 17.

PEL hotovenI vyvrtu se nyni postupuje tak, Ze se nejdfive vysune vedenf 14, které nese
vrtac ty& 17 pfes upinky, &imZ se vrtaci ty& 17 udrZ{f v klidové poloze. Potom se ve vrtani
vyvrtu pokraduje, aZ sdn& 4 se dostanou aZ k vedenf 13, které se rovn&Z vykyvne, nadeZ miuZe
byt vyvrt dokonfen a motor i s vrtnym souty&im je opét posouvédn podél lafety 1.

Potom se vedeni 13, 14 op&t uvedou do zéb&ru s vrtaci ty&i 17, séné & i s motorem se
sunou pfes lafetu 1 ven, takZe vriné souty®{ se odstranf ze skli&idla pro vrtdk, nadef se
vetaci ty& otofenim hffdele 10 z pracovnf polohy vykyvne, pfifem# se souasnd drzikové
UstrojL 19 usazovaciho klife kotvy i s usazovacim klfem 20 kotvy a drisk 30 i se zavddéct
trubkou 31 pro adhesni 1&tku uvedou do pracovnf polohy. Toto postaveni Jje oznageno znatkou
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(2) na obr. 3, Okamzitd Glohovd poloha je patrna zteteln# z postaveni oznadenych indexy
"a". 7 postaveni (la) na obr. 2, je zv1&5t jasnd ztejmé, %e ulozeni pro vrtact ty& 17,
usazovacl k1I& 20 pro kotvu a kotva 28 majl od hi¥idele 10 stejnou vzdédlenost. ’

V postaveni (3) podle obr. 4 je usazovacf kl1i& 20 kotvy vsazen do ndrazného vrtaciho
motoru 5. Ddle je zavddici trubka 31 posunuta a? k Ustf 36 vrtu.

V pracovnim postaveni (4) podle obr. 5 je kotevni zdsobnik 24 ototen pied ndrazny vr-
taci motor 5, tak, %e chapad 33 kotvy mUZe zabrat za kotvu 28 kotevniho zdsobniku 24, nage:
ndrazny vriaci motor 5 se posune v podélnkm sméru lafety 1 a kotva 28 - jak je zndzorn&no
v pracovnim postaven{ (5) na obr. 6 - zabere do usazovaciho klide 20 kotvy. Kotva 28 se pak
ndraznym vrtacim motorem 5 oto&l ve sméru opaZném ke sméru utahovéni Zroubl do vyvrtu, &imZ

‘se promis{ dvouslofkové lepidlo, které bylo do vyvrtu zavedeno, na&e? se chvili tekd, aZ

dvouslozkové lepidlo ztuhne, a matice se otodf v opatném smdru, &im¢ se umoini jejf utafe-
ni. Protofe chapat 33 kotvy - jak je zndzprnbno v pracovnim postaven! (5a) na obr., 6 - vy~
kyvne, pfi%emZ vykyvny pohyb se provédi pfes vlastni vdlec 27, mohou byt kotvy 28 jiz v zs-
sobniku opatfeny kotevni deskou i matici.

Sdn& 4 s ndraznym vrtacim motorem zise pak opét posunou do jejich koncové polohy, na-
tez se usazovac{ k1i& 20 kotvy s driékovym dstrojim 19, uvedenym do pracovni polohy, z agre-
gdtu vyjme. Potom zadne cely pracovni déi,znovu, pti¢emZ pracovni ndstroje se kolem hiidele
10 neotddeji jako celek, nybr¥ nésleduje vykyvny pohyb o maximdlng 2200, (viz obr. 5) posta-
veni (4a).

PREDMET VYNALEZU

1. Zatizeni pro vyvrtdvéni kotevnich otvord a pro usazovéni kotev, naptiklad pro hor-
nictvi, tunelovdni nebo podobn#, kters Je pfes lafetu, lafetovy driék, pripadnd vrtaci ra-
meno spojovatelné s vozem, brdzdicim strojem nebo pod. obsahujfci vrtaci motor, zejména nd-
razny motor, ktery je posuvné upraven na sdnich podél lafety, ddle pohyblivé vedeni pro vr-
taci tyg, ddle vykyvny kotevnt zdsobnik, -ddle dr¥ékové Gstrojl pro usazovéni kotev, déle
usazovaci kli& pro kotvy, ktery je pfes sén& pohybovatelny podél lafety, a pripadnd zavidé-
cl trubku pro adhesni 1dtku, naptiklad lepidlo, vyznadujic{ se tim, e dridkové lstroj1
(23) pro kotevni zdsobnik (24), vedeni (12, 13, 14) vrtact tyte (1), drzdkové Ustroji Kli-
e usazovdni kotev a pfipadn& drzdk (30) pro zavddéci trubku (31) jsou upraveny otd&ivé ko-
lem spole&ného hiidele (10), pri&em ulofeni pro vrtaci tys (17) ve vedenf (12, 13, 14) pro
vetact ty&, kli& (20) pro usazovéni kotvy a s vyhodou kotva (28) a piipadng i zavédéci trub-
ka (31) majf stejnou vzddlenost od spoleéného hifdele (10), pridem% v ka%dém postaveni vrta-
ciho, zejména ndrazného motoru (5) je jeho vzddlenost od hifdele (10) stejnd.

2, ZatizenI pro vyvrtdvani kotevnich otvord a pro usazovdni kotev podle bodu 1, vyzna-
€ujici se tim, Ze dridkové dstrojf (19), které nese usazovaci k1{Z (20) kotvy, ptipadng
s pruznymi upinkami (21) je zejména pies vysouvaci a zasouvaci vdlec (22) pohybovatelns
v podélném sméru lafety (1).

3. Zat{zen{ pro vyvrtdvani kotevnich otvord a pro usazovidni kotev podle bodu 1 nebo 2,
vyznacujici se tim, e p¥i pohledu ve sméru vykyvovdni vykyvu kolem hiidele (10) je mezi
vedentm (12, 13, 14) vrtaci tyge (17) a drzdkovym dstrojim (23) pro kotevni zdsobnik (24)
upraveno dridkové dstrojf (19) usazovaciho klige kotvy.

4. Zatizeni pro vyvrtdvani kotevnich otvorl a pro usazovéni kotev podle bodu 1, 2 ne-
bo 3, vyznadujici se tim, %e zavddsci trubka (31) a usazovac{ k1ig (20) kotvy majf{ na hii-
deli (10) stejnou dhlovou polohu, .

K

5. Zatizeni pro vyvrtdvéni kotevnich otvorl a pro usazovini kotev podle kteréhokoliv
z bodld 1 aZ 4, vyznadujici se tim, Ze je-.upraven zasouvatelny a vysouvatelny chapa& (33)

‘&

™~
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kotvy pro pffjem kotvy (28) z kotevniho zdsobniku (24) pohybovaného vrtacim motorem (5).

6. Zatizeni pro vyvrtdvédni kotevnich otvord a pro usazovéni kotev padle kteréhokoliv’
z bodt 1 a¥ 5, vyznadujicf se tim, %e dridkové dstroji (23) pro kotevni zdsobnik (24), dr-
s4kové Ustrojf (19) pro k1i& k usazovédni kotvy a nejméné jedno vedeni (12) vrtacf tyse (17).
jsou nepohyblivé upraveny na spole&ném hifdeli (10).

7. Zatizeni pro vyvrtévani kotevnich otvorl a pro usazovéni kotev podle kieréhokoliv
z bodt 1 a¥ 6, vyznadujfcf se tim, Ze na hifdell (10) je .upraveno vykyvné nejmén& jedno dal~
§{ vedeni (13, 14) vrtacf tyge (17).

8, Zaffzeni pro vyvrtdvédni kotevnich otvord a pfo usazovéni kotev podle kteréhokoliv
z bodt 1 a% 7, vyznadujicf se tim, Ze pro otdZivy pohyb drzdkovéhe dstrojr (23) pro kotev-
ni z&sobnik (28), drzdkového dstrojf (19) pro k1i& k usazovéni kotvy a vedenf (12, 13, 14)
vrtact tyze (17) kolem spoledného hffdele je upraven otdgivy vélec (11).

9. Zatfzeni pro vyvrtdvdn{ kotevnich otvord a pro usazovéni kotev podle kierdéhokoliv
z bodd 1 a% 8, vyznadujfci se tim, Ze zavéd&ci trubka (31) pro adhesni l4tku je pohybova-
telnd v podélném smiru lafety (1).

10. Zatfzeni pro vyvridvadni kotevnich ctvord a pro usazovéni kotev podle kteréhokoliv
z boddt 1 a% 9, vyznadujici se tim, Ze hiidel (10) je uloZen na gelnich deskdch (2,3) lafe-
ty (). :

11. Zafizenf pro vyvridvéni kotevnich otvord a pro usazovdni kotev podle kteréhokoliv
z bodd 1 az 10, vyznadujici se tim, e Zelni deska (2) nese chapa& (33) kotvy a p¥ipadng
op&cny trn (34).

12. Zatizeni pro vyvrtévéni kotevnich otvord a pro usazovani kotev podle kteréhokoliv

2 boda 1 a¥ 11, vyznadujici se tim, %e proti vrtacimu motoru (5) je pki nastaveni séni (4),
vztaseno na lafetu (1), upraven pfedsouvaci motor (B) pro séni (4).

13. Zatizenf pro vyvrtévdni kotevnich otvord a pro usazovdni kotev podle kteréhokoliv
z bodtt 1 a% 12, vyznaBujici se tim, Ze sdn& (4) nescuci vrtaci motor (5) jsou &dste&né po- -
suvné za konec lafety (1), odvréceny od vyvrtu.

3 vykresy
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