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Dispositif d'accueil d'un aéronef autonome.

@ Dispositif d’accueil d'un aéronef autonome

Le dispositif d’accueil (1) d’un aéronef autonome com-
prend une premiére plateforme (2) définissant une premiere
surface d’accueil (6) de l'aéronef, ladite premiere surface
d’accueil (6) étant délimitée par au moins un bord (10) de la
premiére plateforme (2).

Le dispositif d’accueil comprend en outre au moins une
deuxiéme plateforme (4) mobile par rapport a la premiere
plateforme (2) entre une position rétractée, dans laquelle la
deuxiéme plateforme (4) est rabattue vers la premiere pla-
teforme (2), et une position déployée, dans laquelle la deu-
xiéme plateforme (4) s’étend en saillie du bord (10) de la
premiere plateforme (2) et forme avec ladite premiére plate-
forme (2) une deuxiéme surface d’accueil (12) de I'aéronef,
l'aire de la deuxieme surface d’accueil (12) étant supérieure
a aire de la premiere surface d’accueil (6).

Figure pour I'abrégé: 1




Description

Titre de l'invention : Dispositif d’accueil d’un aéronef autonome
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La présente invention concerne un dispositif d’accueil d’un aéronef autonome, du
type comprenant une premiere plateforme définissant une premiere surface d’accueil
de I’aéronef, ladite premicre surface d’accueil étant délimitée par au moins un bord de
la premiere plateforme.

L’invention concerne également un batiment naval comprenant un tel dispositif
d’accueil.

Un tel dispositif d’accueil est prévu pour permettre le décollage et I”atterrissage ou
I’appontage d’aéronefs autonomes, tels que des drones aériens, en offrant une surface
d’accueil a partir de laquelle un aéronef peut décoller et sur laquelle un aéronef peut se
poser. La surface d’accueil est généralement 1égerement supérieure a I’envergure de
I’aéronef ou a celle de ses supports afin de limiter I’encombrement du dispositif
d’accueil.

Cependant, dans certains cas, notamment lorsque le dispositif d’accueil est embarqué
sur un batiment naval, une telle surface d’accueil est insuffisante pour assurer un
appontage fiable de 1’aéronef, notamment en raison des mouvements du batiment
naval, dus par exemple a la houle, et/ou des conditions météorologiques au cours de
I’appontage. Dans ce cas, il peut étre prévu d’augmenter la surface d’accueil afin
d’offrir une plus grande latitude a I’aéronef pour apponter en réduisant la précision né-
cessaire pour positionner 1’aéronef par rapport a la surface d’accueil.

Un tel agrandissement de la surface d’accueil augmente cependant I’encombrement
du dispositif d’accueil, ce qui se fait au détriment de 1’espace disponible sur le
batiment naval, empéchant par exemple I’ajout d’une piste d’appontage pour d’autres
aéronefs, tels qu’un hélicoptere ou un autre drone aérien.

L’un des buts de I’'invention est de pallier ces inconvénients en proposant un
dispositif d’accueil d’un aéronef permettant a 1’aéronef de se poser de facon siire tout
en ayant un encombrement réduit.

A cet effet, I’invention concerne un dispositif d’accueil du type précité, comprenant
en outre au moins une deuxieme plateforme mobile par rapport a la premicre
plateforme entre une position rétractée, dans laquelle la deuxi¢me plateforme est
rabattue vers la premicre plateforme, et une position déployée, dans laquelle la
deuxieme plateforme s’étend en saillie du bord de la premiere plateforme et forme
avec ladite premicre plateforme une deuxieme surface d’accueil de 1’aéronef, 1’aire de
la deuxieme surface d’accueil étant supérieure a I’aire de la premiere surface d’accueil.

La deuxi¢me plateforme permet ainsi d’agrandir la surface d’accueil de 1’aéronef

lorsqu’elle est placée en position déployée, ce qui réduit la précision nécessaire dans le
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positionnement de 1’aéronef par rapport au dispositif de support lors de I’appontage de
I’aéronef. En position rétractée, la deuxieme plateforme peut €tre agencée pour ne pas
ou tres peu augmenter I’encombrement du dispositif d’accueil par rapport a cet en-
combrement dii a la premicre plateforme. Ainsi, le dispositif d’accueil peut étre
embarqué sur un batiment naval sans que cela se fasse au détriment d’autres ins-
tallations sur le pont du batiment naval. Cela permet également a des batiments
dépourvus d’une piste d’envol d’étre capables d’embarquer un dispositif d’accueil de
dimensions réduites pour 1’accueil d’aéronefs.

Le dispositif d’accueil selon I’invention peut en outre comprendre une ou plusieurs
des caractéristiques suivantes, prises isolément ou selon toute combinaison tech-
niquement envisageable :

- la premicere surface d’accueil est délimitée par une pluralité de bords de la premicre
plateforme, le dispositif d’accueil comprenant une deuxi¢me plateforme pour chaque
bord de la premicre plateforme, chaque deuxieme plateforme étant mobile entre la
position rétractée et la position déployée, dans laquelle ladite deuxieme plateforme
s’étend en saillie du bord correspondant de la premicre plateforme, I’ensemble des
deuxiemes plateformes formant avec la premiere plateforme la deuxieme surface
d’accueil de I’aéronef dans la position déployée desdites deuxiemes plateformes ;

- le dispositif d’accueil comprend en outre un dispositif d’actionnement de la
deuxieme plateforme, le dispositif d’actionnement déplagant la deuxi¢me plateforme
entre la position rétractée et la position déployée lorsque ledit dispositif
d’actionnement est activé ;

- la deuxieme plateforme est réalisée en un matériau souple, ladite deuxicme
plateforme s’étendant contre une surface inférieure de la premicre plateforme dans la
position rétractée ;

- le dispositif d’actionnement comprend un enrouleur, agencé pour déplacer la
deuxiéme plateforme en translation selon une direction de déploiement sensiblement
perpendiculaire au bord de la premicre plateforme entre la position rétractée et la
position déployée ;

- la deuxieme plateforme est réalisée en un matériau rigide, ladite deuxi¢me
plateforme se déplacant en rotation entre la position rétractée, dans laquelle la
deuxieme plateforme s’étend selon une direction formant un premier angle non nul
avec la premiere surface d’accueil ou avec une surface inférieure de la premicre
plateforme, et la position déployée, dans lequel la deuxieme plateforme s’étend selon
une direction formant un deuxiéme angle non nul avec la premiere surface d’accueil ou
avec la surface inférieure de la premicre plateforme, le deuxieme angle étant supérieur
au premier angle ;

- le dispositif d’accueil comprend en outre une enceinte définissant un volume
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interne, la premiere plateforme et la deuxieéme plateforme en position rétractée étant
mobiles par rapport a I’enceinte entre une position stockée, dans laquelle lesdites
premicre et deuxieme plateformes s’étendent dans le volume interne, et une position
d’accueil, dans laquelle lesdites premicre et deuxieme plateformes s’étendent en
dehors du volume interne, la deuxieme plateforme étant mobile entre la position
rétractée et la position déployée lorsque les premicre et deuxieme plateformes sont
dans la position d’accueil ;

- la premiere plateforme est montée sur un dispositif de déploiement s’étendant dans
le volume interne, ledit dispositif de déploiement étant actionnable de sorte a modifier
I’ orientation des premicre et deuxi¢me surfaces d’accueil par rapport a I’enceinte dans
la position d’accueil ;

- ’enceinte comprend un couvercle mobile entre une position fermée, dans laquelle
le couvercle ferme le volume interne lorsque les premiere et deuxi¢me plateformes
sont dans la position stockée, et une position ouverte, dans laquelle le couvercle libere
un acces au volume interne permettant le déplacement des premiere et deuxieme pla-
teformes entre la position stockée et la position d’accueil.

Selon un autre aspect, I’invention concerne un batiment naval comprenant au moins
un dispositif d’accueil tel que décrit ci-dessus, ledit dispositif d’accueil étant disposé
sur un pont dudit batiment naval.

D’autres aspects et avantages de I’invention apparaitront a la lecture de la description
qui suit, donnée a titre d’exemple et faite en référence aux dessins annexés, dans
lesquels :

[Fig.1] - la [Fig.1] est une représentation schématique en perspective d’un dispositif
d’accueil selon un mode de réalisation de I’invention, vu du dessus et en position
déployée,

[Fig.2] - la [Fig.2] est une représentation schématique en perspective du dispositif
d’accueil de la [Fig.1], vu du dessus et en position rétractée,

[Fig.3] - la [Fig.3] est une représentation schématique en perspective du dispositif
d’accueil de la [Fig.1], vu du dessous et en position rétractée,

[Fig.4] - la [Fig.4] est une représentation schématique en perspective du dispositif
d’accueil de la [Fig.1], vu du dessous et en position déployée,

[Fig.5] - la [Fig.5] est une représentation schématique en perspective d’un dispositif
d’accueil selon un autre mode de réalisation de I’invention, vu du dessus et en position
déployée,

[Fig.6] - la [Fig.6] est une représentation schématique en perspective du dispositif
d’accueil de la [Fig.5], vu du dessus et en position rétractée,

[Fig.7] - la [Fig.7] est une représentation schématique en perspective du dispositif

d’accueil de la [Fig.5], le couvercle de 1’enceinte étant en position fermée, et
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[Fig.8] - la [Fig.8] est une représentation schématique en perspective d’un dispositif
d’accueil selon encore un autre mode de réalisation de I’invention, vu du dessous et en
position déployée.

En référence aux figures, on décrit un dispositif d’accueil 1 d’un aéronef autonome
comprenant une premiere plateforme 2 et au moins une deuxieme plateforme 4. Un tel
dispositif d’accueil 1 est par exemple destiné a €tre utilisé pour le décollage et
I’atterrissage ou I’appontage d’un drone aérien. Le dispositif d’accueil 1 selon
I’invention est plus particulicrement adapté pour €tre embarqué sur un batiment naval,
comme cela sera décrit plus en détail ultérieurement.

Dans la description, les termes « supérieur », « inférieur », « au-dessus »,

« en-dessous » sont définis par rapport a une direction d’élévation Z, correspondant a
la direction verticale lorsque le dispositif d’accueil 1 repose sur un sol horizontal.

La premiere plateforme 2 définit une premiere surface d’accueil 6 d’un aéronef. Par
surface d’accueil 6, on entend une surface adaptée pour qu’un aéronef autonome, tel
qu’un drone, repose de fagon stable sur la surface d’accueil 6 avant le décollage et/ou
apres I’appontage de 1’aéronef. Ainsi, la premiere surface d’accueil 6 est par exemple
sensiblement plane et s’étend dans un plan sensiblement perpendiculaire a la direction
d’élévation Z. La premiere surface d’accueil 6 est formée par une surface supérieure de
la premiere plateforme 2, qui est par exemple formée par une plaque rigide présentant
une surface supérieure tournée vers le ciel et une surface inférieure 8 tournée vers le
sol sur lequel le repose le dispositif d’accueil 1, par exemple un pont d’un batiment
naval. Par rigide, on entend que la premiere plateforme 2 est sensiblement indé-
formable dans des conditions normales d’utilisation du dispositif d’accueil 1 de sorte
que la surface d’accueil 6 reste plane lorsqu’elle accueille un aéronef.

La premiere surface d’accueil 6 peut présenter toute forme adaptée a I’accueil d’un
aéronef, telle qu’une surface circulaire, polygonale ou autre. Selon les modes de réa-
lisation représenté sur les figures, la premiere surface d’accueil 6 est sensiblement
carrée ou rectangulaire. La premiere surface d’accueil 6 est délimitée par au moins un
bord 10. Dans le cas d’une premiere surface d’accueil 6 carrée ou rectangulaire, la
premiere surface d’accueil 6 est ainsi délimitée par quatre bords 10 sensiblement per-
pendiculaires entre eux, comme représenté sur les figures.

Les dimensions de la premiére surface d’accueil 6 sont par exemple sensiblement
égales ou légerement supérieures a celles qui sont nécessaires pour que 1’aéronef
repose de facon stable sur la premiere surface d’accueil 6. Ainsi, les dimensions de la
premiere surface d’accueil 6 sont par exemple sensiblement égales ou légerement su-
périeures a I’envergure de I’aéronef ou a I’empattement des éléments de support de
1I’aéronef, par I’intermédiaire desquels 1’aéronef repose sur une surface. En d’autres

termes, les dimensions de la premiere surface 6 peuvent varier selon 1’aéronef devant
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étre accueilli par le dispositif d’accueil 1. L’aire de la premiere surface d’accueil 6 est
par exemple sensiblement comprise entre 110% et 120% de la surface nécessaire pour
accueillir I’aéronef, soit par exemple 900 mm x 900 mm pour un drone de 800 mm x
800 mm. Comme représenté sur les Figs. 1 et 2, la premiere surface d’accueil 6 peut
étre pourvue d’un marquage pour assister le pilote de I’aéronef et/ou un dispositif de
pilotage autonome de celui-ci au cours de I’appontage de 1’aéronef sur la premiere
surface d’accueil 6.

La deuxi¢me plateforme 4 est une plateforme mobile par rapport a la premicre
plateforme 2 afin de permettre d’ajuster les dimensions de la surface d’accueil d’un
aéronef selon les conditions d’utilisation du dispositif d’accueil 1.

Plus particulierement, la deuxieme plateforme 4 est mobile entre une position
rétractée (Figs. 2, 3 et 6) et une position déployée (Figs. 1, 4, 5 et 8).

Dans la position rétractée, la deuxieme plateforme 4 est rabattue vers la premicre
plateforme 1 de sorte que la surface disponible pour I’accueil d’un aéronef correspond
uniquement a la premiere surface d’accueil 6. Ainsi, dans la position rétractée,
I’encombrement du dispositif d’accueil 1 est réduit, notamment selon des directions
sensiblement perpendiculaires a la direction d’€élévation Z.

Dans la position déployée, la deuxieme plateforme 4 s’étend en saillie d’un ou du
bord 10 de la premicre plateforme 2 et forme avec la premiere plateforme 2 une
deuxieme surface d’accueil 12 supérieure a la premiere surface d’accueil 6. En d’autres
termes, dans la position déployée, la deuxieme plateforme 4, plus particulicrement la
surface supérieure de la deuxieme plateforme 4, forme une surface d’accueil complé-
mentaire 14 qui s’ajoute a la premicre surface d’accueil 6 pour former une deuxiéme
surface d’accueil 12, dont I’aire est supérieure a I’aire de la premicre surface d’accueil
6, comme représenté sur les Figs. 1 et 5. Ainsi, dans la position déployée, 1’aéronef
dispose d’une plus grande surface d’accueil sur laquelle se poser, ce qui facilite
I’appontage de I’aéronef, notamment lorsque les conditions environnementales et/ou
les déplacements du batiment naval rendent cet appontage plus difficile. L’aire de la
deuxieme surface d’accueil 12 est par exemple comprise entre 150% et 240% de la
surface nécessaire pour accueillir I’aéronef, soit par exemple 1200 mm x 1200 mm
pour un drone de 800 mm x 800 mm.

Dans la position déployée, la surface d’accueil complémentaire 14 de la deuxi¢me
plateforme 4 s’étend dans le prolongement de la premiere surface d’accueil 6 de sorte
que la deuxieme surface d’accueil 12 est sensiblement continue et ininterrompue au
niveau du passage de la premiere surface d’accueil 6 a la surface d’accueil complé-
mentaire 14, c’est-a-dire au niveau du bord 10. La deuxieme surface d’accueil 12 peut
étre sensiblement plane lorsque la surface d’accueil complémentaire 14 est sen-

siblement coplanaire de la premiere surface d’accueil 6. En variante, comme représenté
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sur les Figs. 1 et 5, la surface d’accueil complémentaire 14 forme un angle non nul
avec la premiere surface d’accueil 6 de sorte a former un plan incliné vers la premiere
surface d’accueil 6, ce qui tend a diriger un aéronef se posant sur la deuxiéme surface
d’accueil 12 vers la premiere surface d’accueil 6. L’angle formé entre la surface
d’accueil complémentaire 14 reste cependant relativement faible, par exemple inférieur
a 10°, afin de ne pas déséquilibrer un aéronef se posant sur la deuxieme surface
d’accueil 12 et entrainer une chute ou un renversement de celui-ci.

Selon un mode de réalisation, le dispositif d’accueil 1 comprend plusieurs deuxiemes
plateformes 4, plus particulicrement au moins une deuxi¢me plateforme 4 pour chaque
bord 10 de la premicre surface d’accueil 6. Chaque deuxieme plateforme 4 est mobile
par rapport a la premiere plateforme 2 entre une position rétractée et une position
déployée. Dans la position déployée, chaque deuxieme plateforme 4 s’étend en saillie
du bord 10 de la premiere plateforme auquel cette deuxieme plateforme 4 est associée
de sorte que les surfaces d’accueil complémentaires 14 des deuxiemes plateformes 4
entourent la premiere surface d’accueil 6. De la sorte, la deuxieme surface d’accueil 12
présente des dimensions supérieures a la premicre surface d’accueil 6 dans toutes les
directions sensiblement perpendiculaires a la direction d’élévation Z. Ainsi, les
surfaces d’accueil complémentaires 14 s’étendent radialement en saillie de la premicre
surface d’accueil 6.

La forme des deuxi¢mes plateformes 4 est par exemple agencée pour que les surfaces
d’accueil complémentaires 14 soient en contact les unes avec les autres au niveau des
transitions entre deux bords 10 adjacents de la premiere surface d’accueil 6, comme
plus particulierement visible sur la [Fig.1]. Ainsi, les deuxiémes plateformes 4
présentent par exemple chacune une forme de trapeze régulier, les c6tés non paralleles
formant des bords de contact avec des deuxiemes plateformes 4 voisines. En variante,
comme représenté sur les Figs. 4 et 5, des deuxiemes plateformes supplémentaires 16
sont prévues au niveau des transitions entre deux bords 10 adjacents afin d’assurer la
jonction entre deux deuxiemes plateformes 4 adjacentes. Ces modes de réalisation
permettent d’assurer une continuité des plateformes d’accueil complémentaires 14
autour de la premiere surface d’accueil 6 de sorte que la deuxieme surface d’accueil 12
ne présente pas d’interruption dans laquelle 1’aéronef pourrait Etre déséquilibré en se
posant sur la deuxieme surface d’accueil 12.

Le dispositif d’accueil comprend en outre au moins un dispositif d’actionnement 18
agencé pour déplacer la ou les deuxiemes plateformes 14 entre la position rétractée et
la position déployée lorsque le dispositif d’actionnement 18 est activé. Comme cela va
a présent étre décrit, la nature du dispositif d’actionnement 18 dépend notamment de la
nature de la ou des deuxie¢mes plateformes 14.

Selon le mode de réalisation représenté sur les Figs. 1 a 4 et 8, la ou chaque



[0042]

[0043]

[0044]

[0045]

deuxieme plateforme 4 est réalisée en un matériau souple, tel qu’une toile en matériau
textile, une membrane en caoutchouc, un matériau élastomere ou autre. Dans ce cas,
selon le mode de réalisation des Figs. 1 a 4, le déplacement de la deuxieme plateforme
4 entre la position rétractée et la position déployée se fait en déplagant la deuxicme
plateforme 4 en translation selon une direction de déploiement sensiblement perpen-
diculaire au bord 10 de la premiere plateforme 2 correspondant a la deuxieéme
plateforme 4 déplacée.

Dans la position rétractée, la deuxieéme plateforme 4 s’étend contre la surface in-
férieure 8 de la premiere plateforme 2, comme représenté sur la [Fig.3]. Plus particu-
lierement, dans la position rétractée, un bord libre 20 de la deuxi¢me plateforme 4, cor-
respondant au bord de la deuxieme plateforme 4 opposé au bord de celle-ci qui est
adjacent au bord 10 de la premicre plateforme 2 dans la position déployée, est par
exemple sensiblement aligné avec le bord 10 de la premicre plateforme 2 de sorte que
la deuxieme plateforme 4 ne s’étend pas en saillie de la premiere plateforme 1 dans la
position rétractée. Selon le mode de réalisation représenté sur les Figs. 1 a 4, le bord
libre 20 de la deuxieme plateforme 4 est équipé d’un filet 22 s’étendant en saillie du
bord libre 20 de sorte a entourer la surface d’accueil de 1’aéronef, ce qui offre une
protection contre une chute de celui-ci. Dans ce cas, dans la position rétractée, la
position du bord libre 20 est agencée pour que le filet 22 entoure également la premicre
surface d’accueil 6. En d’autres termes, le filet 22 entoure aussi bien la premicre
surface d’accueil 6 que la deuxieme surface d’accueil 12.

Le dispositif d’actionnement 18 d’une deuxiéme plateforme 4 selon le mode de réa-
lisation des Figs. 1 a 4 comprend par exemple un enrouleur 24 et une glissiere 26. La
glissiere 26 comprend un €lément de glissiere fixe solidaire de la premiere plateforme
2 et un ¢élément de glissicre mobile solidaire de la deuxi¢me plateforme 4 et monté
mobile en translation sur I’élément de glissiere fixe. Les éléments de glissiere
s’étendent selon la direction de déploiement de la deuxi¢me plateforme 4, c’est-a-dire
selon une direction sensiblement perpendiculaire au bord 10 de la premiere plateforme
2. Ainsi, I’élément de glissiere mobile coulisse sur I’élément de glissiere fixe selon la
direction de déploiement et guide la deuxieme plateforme 4 entre sa position rétractée
et sa position déployée. L’enrouleur 24 est un enrouleur dit « double » agencé pour
actionner au moins une courroie déplagant 1’élément de glissicre mobile de la position
rétractée a la position déployée et de la position déployée a la position rétractée lorsque
I’enrouleur 24 est activé.

Le dispositif d’accueil 1 comprend par exemple un dispositif d’actionnement 18 par
deuxieme plateforme 4.

Le cas échéant, les cotés non paralleles des deuxiemes plateformes 4 peuvent étre

rabattus pour que les deuxiemes plateformes 4 adoptent une forme sensiblement rec-
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tangulaire dans la position rétractée lorsque les deuxiecmes plateformes 4 présentent
une forme trapézoidale, comme décrit précédemment. Ainsi, dans la position rétractée,
les c6tés non paralleles des deuxiemes plateformes 4 n’interferent pas avec les
deuxiemes plateformes 4 adjacentes et/ou ne s’étendent pas en saillie de la premiere
plateforme 2. En variante, lorsque le dispositif d’accueil 1 comprend des deuxiemes
plateformes supplémentaires 16, celles-ci se déplacent selon une direction s’étendant
selon une diagonale de la premiere plateforme 1 entre les positions rétractée et
déployée. Une glissiere 28 est alors associée avec chaque deuxieme plateforme supplé-
mentaire 16 pour guider le déplacement de la deuxieme plateforme supplémentaire 16.
Des courroies de transmission 30 sont par exemple reli€es au dispositif d’actionnement
18 d’une deuxieme plateforme 4 s’étendant entre deux deuxiemes plateformes supplé-
mentaires 16 de sorte que I’activation de ce dispositif d’actionnement 18 entraine
également le déplacement des deuxiemes plateformes supplémentaires 16, comme re-
présenté sur les Figs. 3 et 4.

Selon un autre mode de réalisation représenté sur la [Fig.8], dans lequel les
deuxiemes plateformes 4 sont également réalisées en un matériau souple, le dé-
placement des deuxiemes plateformes 4 vers la position rétractée se fait en repliant les
deuxiemes plateformes 4 contre la premicre plateforme 1, par exemple au moyen de
dispositifs d’actionnement 18 comprenant chacun un actionneur 32 solidaire de la
premiere plateforme 2 et agencé pour déplacer un bras 34, solidaire d’une deuxieéme
plateforme 4, en rotation autour d’un axe de rotation sensiblement perpendiculaires a la
premiere et a la deuxieme surfaces d’accueil. Chaque deuxieme plateforme 4 est par
exemple déployée par deux dispositifs d’actionnement 18 dont les bras 34 s’étendent le
long des cOté€s opposés de la deuxieme plateforme 4. Lorsqu’une deuxiéme plateforme
4 est déplacée de la position rétractée a la position déployée, les deux bras 34 tournent
dans des sens opposés en s’écartant I’un de I’autre de sorte a déplier la deuxicme
plateforme 4 vers la position déployée. Lorsqu’une deuxieme plateforme 4 est déplacée
de la position déployée a la position rétractée, les deux bras 34 tournent dans des sens
opposés en se rapprochant I’un de 1’autre vers la premicre plateforme 2 de sorte a
replier la deuxieme plateforme 4 vers la position rétractée. Lorsque des deuxiemes pla-
teformes supplémentaires 16 sont prévues, celles-ci peuvent €tre déplacées de la méme
facon que dans le mode de réalisation décrit précédemment, c’est-a-dire en translation
au moyen d’une glissiere 28 et d’un enrouleur.

Selon le mode de réalisation représenté sur les Figs. 5 et 6, la ou chaque deuxieme
plateforme 4 est réalisée en un matériau rigide, par exemple le méme matériau que la
premiere plateforme 2. Dans ce cas, le déplacement de la deuxieme plateforme 4 entre
la position rétractée et la position déployée se fait en déplacant la deuxieéme plateforme

4 en rotation autour d’un axe s’étendant sensiblement selon la direction du bord 10 de
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la premiere plateforme 2 correspondant a la deuxieme plateforme 4 déplacée.

Dans la position rétractée, la deuxieéme plateforme 4 est « relevée » par rapport a la
premiere plateforme 2. En d’autres termes, dans la position rétractée, la deuxicme
plateforme 4 forme un premier angle non nul avec la premiere surface d’accueil 6, ce
premier angle étant agencé pour que seule la premiere surface d’accueil 6 soit ac-
cessible pour un acronef, la surface d’accueil complémentaire 14 de la deuxieme
plateforme 4 étant inclinée de telle fagcon qu’elle ne peut pas recevoir 1’aéronef. Ainsi,
le premier angle est par exemple proche de ou égal a 90°.

Dans la position déployée, la deuxiéme plateforme 4 est « abaissée » par rapport a la
position rétractée pour que sa surface d’accueil complémentaire 14 forme avec la
premiere surface d’accueil 6 la deuxieme surface d’accueil 12. En d’autres termes,
dans la position déployée, la deuxieme plateforme 4 forme un deuxieme angle non nul
avec la premiere surface d’accueil 6 pour que la surface d’accueil complémentaire 14
s’étende sensiblement dans la continuité de la premiere surface d’accueil 6 afin de
former la deuxieme surface d’accueil 12. Le deuxieme angle est ainsi supérieur au
premier angle et est par exemple proche de ou égal a 180°, de sorte a former une
deuxieme surface d’accueil 12 sensiblement plane.

En variante, le premier angle et le deuxi¢me angle sont mesurés entre la deuxi¢me
plateforme et la surface inférieure 8 de la premicre plateforme 2. Selon cette variante,
la deuxieme plateforme est abaissée par rapport a la premicre plateforme dans la
position rétractée et, dans la position déployée, la deuxieme plateforme est relevée par
rapport a la position rétractée.

Le dispositif d’actionnement 18 d’une deuxiéme plateforme 4 selon le mode de réa-
lisation des Figs. 5 et 6 comprend par exemple un jeu de bielles (non représentées)
reliant la deuxiéme plateforme 4 a la premiere plateforme 2 et un actionneur agencé
pour des déplacer les bielles de sorte a déplacer la deuxieme plateforme 4 entre la
position rétractée et la position déployée.

Le cas échéant, les deuxicmes plateformes supplémentaires 16 peuvent également
étre déplacées par des bielles. Selon un mode de réalisation, les deuxiemes plateformes
supplémentaires 16, en plus de se déplacer en rotation entre la position rétractée et la
position déployée, comprennent en outre une extension 36 déplacgable en translation
pour augmenter la surface des deuxiemes plateformes supplémentaires 16 lorsqu’elles
sont en position déployée.

Selon un mode de réalisation, le dispositif d’accueil 1 comprend en outre une
enceinte 38 agencée pour recevoir et stocker les premiere et deuxiemes plateformes 2,
4 lorsqu’elles ne sont pas utilisées. Cette enceinte 38 a €té représenté uniquement sur
les Figs. 5 et 7, mais il est entendu qu’elle peut &tre prévue quel que soit le mode de

réalisation envisagé. Ainsi, elle peut notamment €tre prévu dans les modes de réa-
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lisation des Figs. 1 a 4 et 8.

L’enceinte 38 définit un volume interne agencé pour recevoir et loger les premiere et
deuxieme(s) plateformes 2, 4 dans la position rétractée afin de stocker ces plateformes
lorsqu’elles ne sont pas utilisées. A cet effet, la premiere plateforme 2 et la ou les
deuxiemes plateformes 4 en position rétractée sont mobiles par rapport a I’enceinte
entre une position stockée, dans laquelle les premiere et deuxieme(s) plateformes 2, 4
s’étendent dans le volume interne de I’enceinte 38, et une position d’accueil, dans
laquelle les premicre et deuxieme(s) plateformes 2, 4 s’étendent en dehors du volume
interne. Dans la position d’accueil, la ou les deuxiémes plateformes 4 peuvent étre
déplacées entre leur position rétractée et leur position déployée afin d’adapter la
surface d’accueil a I’aéronef regu et/ou aux conditions dans lesquelles il est regu.

Pour déplacer les premiere et deuxicme(s) plateformes 2, 4 entre la position stockée
et la position d’accueil, la premicre plateforme 2 est par exemple montée sur un
dispositif de déploiement 40 ([Fig.5]) s’étendant dans le volume interne de 1’enceinte
38 et agencé pour déplacer la premiere plateforme 2, et 1a ou les deuxiemes pla-
teformes 4 montées sur la premicre plateforme 2, entre la position stockée et la
position d’accueil. Le dispositif de déploiement 40 comprend par exemple un jeu de
bielles permettant de déplacer la premiere plateforme 2 lorsqu’elles sont actionnées.

Le dispositif de déploiement 40 peut en outre étre agencé pour permettre une modi-
fication de I’orientation des premiere et deuxieme surfaces d’accueil 6, 12 par rapport a
I’enceinte 38 dans la position d’accueil. En actionnant les bielles auxquelles la
premicre plateforme 2 est articulée, il est en effet possible de déplacer la premiére
plateforme 2 de sorte que 1’ orientation des surfaces d’accueil 6, 12 peut €tre modifiée
afin d’adapter cette orientation par exemple aux mouvements du batiment naval sur
lequel est installée le dispositif d’accueil 1 et/ou a la houle a laquelle est soumis le
batiment naval. Ainsi, les surfaces d’accueil 6, 12 peuvent par exemple étre
maintenues horizontales malgré les mouvements du batiment naval qui font que le pont
recevant le dispositif d’accueil 1 n’est pas en permanence horizontal. Le décollage ou
I’appontage de 1’aéronef peut ainsi se faire dans des conditions idéales méme aux cours
de manceuvre du batiment naval et/ou dans des conditions météorologiques défa-
vorables.

L’enceinte 38 comprend par exemple au moins un couvercle 42 mobile entre une
position fermée ([Fig.7]), dans laquelle le couvercle 42 ferme le volume interne
lorsque les premicre et deuxicme(s) plateformes 2, 4 sont dans la position stockée, et
une position ouverte ([Fig.5]), dans laquelle le couvercle 42 libére un acces au volume
interne permettant le déplacement des premicre et deuxieme(s) plateformes 2, 4 entre
la position stockée et la position d’accueil. Le couvercle 42 est par exemple déplacé au

moyen d’un dispositif d’ouverture 44 entre la position fermée et la position ouverte. Le
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dispositif d’ouverture 44 est par exemple agencé pour disposer le couvercle 42 le long
d’une paroi de ’enceinte 38 afin que le couvercle 42 n’interfére pas avec la ou les
deuxiemes plateformes 4 dans la position déployée, comme représenté sur la [Fig.5].
Selon le mode de réalisation représenté sur les Figs. 5 et 7, le couvercle 42 est réalisé
en deux parties s’étendant de part et d’autre du volume interne dans la position
ouverte, comme représenté sur la [Fig.5], et recouvrant le volume interne de 1’enceinte
38 dans la position fermée, comme représenté sur la [Fig.7]. Un tel couvercle 42
permet de protéger le dispositif d’accueil 1, notamment les premicre et deuxieme(s)
plateformes 2, 4, lorsqu’il n’est pas utilisé.

Le dispositif d’accueil 1 décrit ci-dessus présente un encombrement réduit lorsqu’il
n’est pas utilisé ou lorsqu’il est utilisé en position rétractée. En effet, dans la position
stockée ou dans la positon rétractée, I’encombrement au sol du dispositif d’accueil 1
est celui de ’enceinte 38. Cela permet d’embarquer le dispositif d’accueil 1 sur un
batiment naval sans que cela ne se fasse au détriment d’autres équipements, tels qu’un
pont d’envol pour hélicopteres, ou d’embarquer le dispositif d’accueil 1 dans un
batiment naval dépourvu d’un tel pont d’envol. En outre, le dispositif d’accueil 1
permet la réception d’un aéronef dans des conditions idéales, notamment en déplacant

la ou les deuxiemes plateformes 4 dans la position déployée.
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Revendications

Dispositif d’accueil (1) d’un aéronef autonome comprenant une
premiere plateforme (2) définissant une premiere surface d’accueil (6)
de I’aéronef, ladite premiere surface d’accueil (6) étant délimitée par au
moins un bord (10) de la premiere plateforme (2), le dispositif d’accueil
étant caractérisé en ce qu’il comprend en outre au moins une deuxicme
plateforme (4) mobile par rapport a la premiere plateforme (2) entre une
position rétractée, dans laquelle la deuxieme plateforme (4) est rabattue
vers la premiére plateforme (2), et une position déployée, dans laquelle
la deuxieme plateforme (4) s’étend en saillie du bord (10) de la premicre
plateforme (2) et forme avec ladite premicre plateforme (2) une
deuxi¢me surface d’accueil (12) de I’aéronef, 1’aire de la deuxi¢éme
surface d’accueil (12) étant supérieure a 1’aire de la premiere surface
d’accueil (6).

Dispositif d’accueil selon la revendication 1, dans lequel la premicre
surface d’accueil (6) est délimitée par une pluralité de bords (10) de la
premicre plateforme (2), le dispositif d’accueil comprenant une
deuxieme plateforme (4) pour chaque bord (10) de la premiere
plateforme (2), chaque deuxieme plateforme (4) étant mobile entre la
position rétractée et la position déployée, dans laquelle ladite deuxieme
plateforme (4) s’étend en saillie du bord (10) correspondant de la
premicre plateforme (2), ’ensemble des deuxicmes plateformes (4)
formant avec la premicre plateforme (2) la deuxieme surface d’accueil
(12) de I’aéronef dans la position déployée desdites deuxicmes pla-
teformes (4).

Dispositif d’accueil selon la revendication 1 ou 2, comprenant en outre
un dispositif d’actionnement (18) de la deuxieme plateforme (4), le
dispositif d’actionnement (18) déplagant la deuxieme plateforme (4)
entre la position rétractée et la position déployée lorsque ledit dispositif
d’actionnement (18) est activé.

Dispositif d’accueil selon 1’'une quelconque des revendications 1 a 3,
dans lequel la deuxieme plateforme (4) est réalisée en un matériau
souple, ladite deuxieme plateforme (4) s’étendant contre une surface in-
férieure (8) de la premiere plateforme (2) dans la position rétractée.
Dispositif d’accueil selon les revendications 3 et 4, dans lequel le
dispositif d’actionnement (18) comprend un enrouleur (24), agencé pour

déplacer la deuxieme plateforme (4) en translation selon une direction
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de déploiement sensiblement perpendiculaire au bord (10) de la
premicre plateforme (2) entre la position rétractée et la position
déployée.

Dispositif d’accueil selon la revendication 1 ou 2, dans lequel la
deuxieme plateforme (4) est réalisée en un matériau rigide, ladite
deuxieme plateforme (4) se déplacant en rotation entre la position
rétractée, dans laquelle la deuxieme plateforme (4) s’étend selon une
direction formant un premier angle non nul avec la premiere surface
d’accueil (6) ou avec une surface inférieure (8) de la premiere
plateforme (2), et la position déployée, dans lequel la deuxi¢me
plateforme (4) s’étend selon une direction formant un deuxieme angle
non nul avec la premiere surface d’accueil (6) ou avec la surface in-
férieure (8) de la premiere plateforme (2), le deuxiéme angle étant
supérieur au premier angle.

Dispositif d’accueil selon 1’'une quelconque des revendications 1 a 6,
comprenant en outre une enceinte (38) définissant un volume interne, la
premicre plateforme (2) et la deuxieme plateforme (4) en position
rétractée étant mobiles par rapport a I’enceinte (38) entre une position
stockée, dans laquelle lesdites premicre et deuxieme plateformes (2, 4)
s’étendent dans le volume interne, et une position d’accueil, dans
laquelle lesdites premicre et deuxieme plateformes (2, 4) s’étendent en
dehors du volume interne, la deuxieme plateforme (4) étant mobile entre
la position rétractée et la position déployée lorsque les premicre et
deuxieme plateformes (2, 4) sont dans la position d’accueil.

Dispositif d’accueil selon la revendication 7, dans lequel la premicre
plateforme (2) est montée sur un dispositif de déploiement (40)
s’étendant dans le volume interne, ledit dispositif de déploiement (40)
étant actionnable de sorte a modifier 1’orientation des premicre et
deuxieme surfaces d’accueil (6, 12) par rapport a I’enceinte (38) dans la
position d’accueil.

Dispositif d’accueil selon la revendication 7 ou 8, dans lequel I’enceinte
(38) comprend un couvercle (42) mobile entre une position fermée, dans
laquelle le couvercle (42) ferme le volume interne lorsque les premicre
et deuxieme plateformes (2, 4) sont dans la position stockée, et une
position ouverte, dans laquelle le couvercle (42) libere un acces au
volume interne permettant le déplacement des premiere et deuxieéme pla-
teformes (2, 4) entre la position stockée et la position d’accueil.

Batiment naval comprenant au moins un dispositif d’accueil (1) selon
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I’une quelconque des revendications 1 a 9, ledit dispositif d’accueil (1)

étant disposé sur un pont dudit batiment naval.
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[Fig. 2]
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[Fig. 3]
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[Fig. 4]
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[Fig. 5]
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[Fig. 7]
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[Fig. 8]
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