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Opis wynalazku

Dziedzina techniki. Wahacz tnacy w uogdlnieniu stuzy do odcinania przeciwlegtych czasz od
wzajemnie réznych obiektéw elipsoidalnopodobnych, w ktérych odlegtosé pomiedzy antypodycznymi
punktami okresla sie na podstawie pomiaréw acentrycznych. W szczegdlnoéci wahacz tnacy stuzy do
przycinania przeciwlegtych fragmentéw twardych warzyw i owocdéw, a bardziej szczegdlnie stuzy do
przycinania pietki i szyjki cebuli réznych rozmiaréw i odmian. Natomiast urzadzenie do obierania cebuli
zawiera w sobie powyzszy wahacz tnacy i stuzy do kompleksowego obierania cebuli, az do uzyskania
efektu ,biatej cebuli” wtacznie.

Stan techniki. Z amerykanskiego zgtoszenia patentowego US4602559 znana jest maszyna do
automatycznego obierania warzyw, szczegdlnie cebuli, a takze niektérych owocdéw. Maszyna ta sktada
sie z systemu transportowego w postaci wagonikéw transportowych wzajemnie potaczonych w petle
i wyposazonych w element do trzymania pojedynczej cebuli oraz z uktadu przycinajacego pietke i szyjke
cebuli oraz z systemu nacinajacego tuske cebuli w postaci ostrza rozcinajacego dwie zewnetrzne war-
stwy cebuli. Ponadto maszyna wyposazona jest w uktad obtuskujacy cebule w postaci stanowiska skfa-
dajacego sie z dwdch obrotowych rolek i wylotu sprezonego powietrza, w ktérym usuwane sa z cebuli
dwie zewnetrzne warstwy.

Ponadto z polskiego zgtoszenia patentowego nr P.417408 znany jest zespét do obierania cebuli,
majacy zastosowanie w duzych zaktadach konfekcji warzyw. Charakteryzuje sie tym, ze stanowi go
napedzany silnikiem elektrycznym system transportujacy w postaci taS§mociagu — zestawiony z ksztat-
towych rolek o tukowo uksztattowanej strefie Srodkowej, majacy w strefie rolek system nacinajacy tuske
cebuli w postaci pierwszego gniazda do nacinania tusek i uktad obtuskujacy cebule w postaci drugiego
gniazda do rozdmuchu tusek. Przy czym usytuowane w strefie wej$cia poszczegdlnych cebul pierwsze
gniazdo do nacinania tusek ma usytuowany w poblizu osi tasmociagu, wahliwie wzgledem przemiesz-
czajacych sie cebul, dociskacz w postaci taSm osadzonych na napedzanych silnikiem elektrycznym
watkach — w strefie, w ktérej zamocowane sa na osi noze do nacinania tuski. Natomiast usytuowane
w dalszej strefie transportera drugie gniazdo rozdmuchu tusek stanowi co najmniej jedna, obrotowo
usytuowana dysza powietrza o cisnieniu 4—10 atmosfer (baréw), z wylotem w strefie powierzchni cebuli
oraz usytuowany poza osia transportera element obracajacy cebule, bedacy tasma usytuowana na na-
pedzanych silnikiem elektrycznym watkach.

Natomiast w zgtoszeniu KR20170076212 (A) ujawnione jest urzadzenie do przycinania pietki
i szyjki cebuli oraz do obtuskiwania cebuli. Urzadzenie to zawiera system transportowy w postaci wago-
nikéw transportowych wzajemnie potaczonych w petle, uktad przycinajacy pietke i szyjke cebuli oraz
uktad obtuskujacy cebule przy pomocy rolek i sprezonego powietrza.

Rozwiazania znane ze stanu techniki przeznaczone sa do cebul o zblizonych wielkosciach. Na-
tomiast problemem technicznym jest przycinanie szyjki i pietki w cebulach o réznej wielkosci. Do roz-
wiazania problemu potrzebny jest pomiar (oszacowanie) najbardziej zblizonej elipsoidy w osi gtéwne;j
(rozumianej jako o$ pietka—szyjka). Jednak w tej osi pomiar jest niemozliwy, gdyz wystajaca szyjka
(pietka réwniez, ale w mniejszym stopniu) cebuli, ktérej dtugosc¢ jest w duzej mierze przypadkowa, cat-
kowicie zaburza obraz elipsoidy w tej osi. Natomiast wyznaczenie jednej z poétosi elipsoidy poprzez
posredni pomiar acentryczny (poza osia pietka—szyjka) sam w sobie jest problemem z uwagi na to, ze
dla cebul o réznych wymiarach, o$ gtdéwna (z uwagi na to, ze wieksza cebula ma rowniez wieksze wy-
miary w ptaszczyZnie prostopadtej do osi gtéwnej) usytuowana jest na réznych wysokosciach od pod-
toza transportu, co stanowi problem techniczny przy automatyzacji pomiaru acentrycznego.

Wynalazek (istota). Przedmiotem wynalazku rozwiazujacym powyzszy problem techniczny jest
wahacz tnacy sktadajacy sie z dwéch wzajemnie rownolegtych tarczy tnacych (1) napedzanych silni-
kiem (3) charakteryzujacy sie tym, ze kazda tarcza tngca (1) osadzona jest na wale (4) umieszczonym
w korpusie (5), a korpus (5) potaczony jest z wahliwie zamocowang ptyta (6), do ktérej przymocowane
sg zderzaki (9), ktérych zadaniem jest pozycjonowanie tarcz tnacych (1).

W korzystnym wariancie do lewej ptyty (6) i prawej ptyty (6) przymocowane sa po dwa zderzaki (9)
umieszczone jeden nad drugim. Gérne zderzaki (9) reaguja na duze cebule, a dolne zderzaki (9) reaguja
na mate cebule.

W innym korzystnym wariancie korpus (5) dodatkowo potaczony jest ruchowo poprzez srube (7)
z wahliwie i sprezyscie zamocowanym drazkiem (8).
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W jeszcze innym korzystnym wariancie zderzak (9) mocowany jest z mozliwoscia regulacji co
najmniej jednego z nastepujacych parametréow: wysokosci, wysuwu, obrotu wzgledem swojej osi po-
dtuznej, regulacji obrotu wzgledem swojej osi poprzecznej. Pozwala to dostosowa¢ wahacz wedtug wy-
nalazku do indywidualnych cech danej partii cebuli.

W innym korzystnym wariancie zderzak (9) posiada czoto (9a) czesciowo w ksztatcie linii krzywe;
lub tamanej, co utatwia cebuli odchylanie zderzakéw (9).

Wariantywnie tarcza tnaca (1) wykonana jest w postaci pity.

Przedmiotem wynalazku jest réwniez urzadzenie do obierania cebuli sktadajace sie z systemu
transportujacego tworzacego pierwsza petle i wyposazone w elementy do trzymania cebuli, a ponadto
sktadajace sie kolejno z uktadu przycinajacego pietke i szyjke cebuli, co najmniej jednego systemu na-
cinajacego tuske cebuli oraz co najmniej jednego ukfadu obtuskujacego cebule. Urzadzenie do obiera-
nia cebuli wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym, Zze uktadem przycinajacym pietke i szyjke cebuli
jest wahacz tnacy skiadajacy sie z dwéch wzajemnie réwnolegtych tarcz tnacych (1) napedzanych sil-
nikiem (3), a kazda tarcza tnaca (1) osadzona jest na wale (4) umieszczonym w korpusie (5), a kor-
pus (5) potaczony jest z wahliwie zamocowana ptyta (6), do ktérej przymocowane sg zderzaki (9).

W korzystnym wariancie do lewej ptyty (6) i prawej ptyty (6) przymocowane sg po dwa zderzaki (9)
umieszczone jeden nad drugim.

W innym korzystnym wariancie korpus (5) dodatkowo potaczony jest ruchowo poprzez Srube (7)
z wahliwie i sprezyscie zamocowanym drazkiem (8).

W jeszcze innym korzystnym wariancie zderzak (9) mocowany jest z mozliwo$ciag regulacji co
najmniej jednego z nastepujacych parametréw: wysokosci, wysuwu, obrotu wzgledem swojej osi po-
dtuznej, regulacji obrotu wzgledem swojej osi poprzeczne;j.

W jeszcze innym korzystnym wariancie zderzak (9) posiada czoto (9a) w postaci linii krzywej lub
tamane;j.

Wariantywnie tarcze tnace (1) wykonane sa jako pity.

W zupetnie innym wariancie system nacinajacy tuske cebuli sktada sie z dociskacza (13) oraz
ze sprezyscie ruchomych w ptaszczyznie prostopadtej do ptaszczyzny przesuwu cebuli ramion naci-
najacych (14).

W szczegdlnie korzystnym wariancie dociskacz (13) skfada sie z dwédch kot zebatych (13a) osa-
dzonych w korpusie (13b), przy czym korpus (13b) osadzony jest wahliwie w ptaszczyznie két zeba-
tych (13a) na sprezynujacych trzpieniach (13c). Powoduje to stabilna prace urzadzenia zaréwno przy
obrébce matej, jak i duzej cebuli.

Przy czym korzystnym wariantem jest, gdy elementem do trzymania cebuli jest tancuch dociska-
jacy (12) napiety poprzez napinacz czotowy (16) lub/i napinacz gérny (17).

W zupetnie innym wariancie system nacinajacy tuske cebuli sktada sie z ramion nacinajacych (14)
zamocowanych sprezyscie ruchomo w ptaszczyZnie prostopadtej do ptaszczyzny przesuwu cebuli, przy
czym przy kohcach ramion nacinajacych (14) znajduja sie ostrza (15), a przed ostrzami (15), na drodze
obrébki znajduja sie dwa klinowe progi (18). Klinowe progi (18) obracaja przesuwajaca sie cebule, co
przy wykorzystaniu dwéch systemow nacinajacych umozliwia dokonanie drugiego naciecia w innym
miejscu cebuli.

W korzystnym wariancie nad ramionami nacinajacymi (14) znajduja sie dwie tarcze doci-
skowe (19), w celu wywotania wstepnego rozwarstwienia pomiedzy sucha tuskg a miesista tuska (cze-
$cig biata cebuli). Dodatkowo tarcze dociskowe (19) stabilizujg pozycje cebuli podczas nacinania.

W szczegdlnie korzystnym wariancie powierzchnia robocza klinowych progéw (18) wykonana jest
w postaci zebdw (18a), co wyjatkowo skutecznie utatwia obrét cebuli.

W zupetnie innym wariancie uktad obtuskujacy cebule sktada sie z dwéch par kot wspétbiez-
nych (20), nad ktérymi znajduje sie rama szufladowa (21), ktéra jest zamocowana na prowadni-
cach (22) w ptaszczyznie réwnolegtej do ptaszczyzny obu osi par kot wspdtbieznych (20), ponadto
w ramie szufladowej (21) umiejscowiony jest wylot (23) sprezonego powietrza.

W wariancie, rama szufladowa (21) posiada dwie przeciwlegte $ciany (21a), ktérych dolne kra-
wedzie tworza kat rozwarty.

W korzystnym wariancie kota wspétbiezne (20) maja ksztatt stozka Scietego, a ponadto dolne
krawedzie przeciwlegtych scian (21a) ramy szufladowej (21) sa rownolegte do tworzacych stozkéw kot
wspotbieznych (20), co zapobiega zakleszczaniu sie cebuli pomiedzy kotami wspotbieznymi (20) a rama
szufladowa (21).
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W innym korzystnym wariancie jedna para két wspétbieznych (20) posiada kotnierze (20a) cze-
$ciowo obejmujace kota wspédtbiezne (20) z drugiej pary.

W innym wariancie tylna $ciana (21a) ramy szufladowej (21) jest wklesta.

W zupetnie innym, ale korzystnym wariancie urzadzenie wedtug wynalazku posiada dwa uktady
obtuskujace cebule wspdtpracujace poprzez wahliwg kierownice (25), co pozwala przyspieszy¢ proces
obierania cebuli.

Korzystne skutki. Urzadzenie do obierania cebuli wedtug wynalazku oraz wchodzacy w jego
sktad wahacz tnacy rowniez wedtug wynalazku charakteryzuja sie korzystnymi efektami. Zasadnicza
zaleta obu wynalazkdw jest to, ze przycinaja one pietki i szyjki cebul w duzym zakresie $rednic, tj. od
ok. 35 mm do ok. 80 mm (najbardziej optymalny przedziat wielko$ci gtéwki cebuli w gatunkach uprawia-
nych przez hodowcéw). Tym samym nie jest wymagane wstepne sortowanie cebul pod wzgledem wiel-
kosci. Ponadto urzadzenie kompleksowo obiera cebule do uzyskania efektu ,biatej cebuli” i ma mozli-
wos¢ regulacji ilosci obieranych warstw.

Opis figur rysunku. Przedmiotowy wynalazek przedstawiony jest na rysunku, na ktérym:
fig. 1 przedstawia wahacz tnacy widziany z boku; fig. 2 wahacz tnacy w perspektywie; fig. 3 — zderzak
wahacza tnacego; fig. 4 — wprowadzanie matej cebuli pomiedzy zderzaki; fig. 5 — wprowadzanie duze;j
cebuli pomiedzy zderzaki; fig. 6 — urzadzenie do obierania cebuli wedtug wynalazku widziane z boku;
fig. 7 — pierwsza opcja systemu nacinajacego cebule widziana z perspektywy; fig. 8 — ramiona nacina-
jace pierwszej opcji systemu nacinajacego cebule widziane z goéry z pominieciem dociskacza; fig. 9 —
druga opcja systemu nacinajgcego cebule widziana z boku; fig. 10 — druga opcja systemu nacinajacego
cebule widziana z géry z pominieciem tahcucha dociskajacego; fig. 11 — dwa uktady obtuskujace cebule
w perspektywie; fig. 12 — wspdtpracujace pary két wspotbieznych od dwéch wspétpracujacych uktadow
obtuskujacych widzianych z géry z pominieciem ramy szufladowej.

Przykitady realizacji i dziatanie. W przyktadzie realizacji, jak to pokazano na fig. 1 i fig. 2, wa-
hacz tnacy weditug wynalazku sktada sie z dwéch wzajemnie rownolegtych tarczy tnacych 1 w postaci
pit napedzanych poprzez przektadnie pasowa 2 silnikiem 3. Kazda tarcza tngca 1 osadzona jest na
wale 4 umieszczonym w Korpusie 5, ktory to korpus § osadzony jest na wahliwie zamocowanych pty-
tach 6. Dla uzyskania wiekszej stabilnosci i wytrzymatosci konstrukcyjnej korpus § dodatkowo pota-
czony jest ruchowo poprzez srube 7 z wahliwie i sprezy$cie zamocowanym drazkiem 8. Potaczenie to
umozliwia ruch obrotowy drazka 8 wokot sruby 7. Przy czym do lewej i prawej ptyty 6 przymocowane sa
po dwa (pozycjonujace tarcze tnace 1) zderzaki 9 umieszczone jeden nad drugim, t.: lewy gorny, lewy
dolny, prawy gérny, prawy dolny. Kazdy zderzak 9 zamocowany jest mata srubg 10 w tbie duze;
$ruby 10a przechodzacej przez podtuzng szczeling 6a znajdujaca sie w dokrecanym lub wygietym pro-
stopadle boku ptyty 6. Dzieki temu istnieje mozliwos¢ regulacji wysokosci lub wysuwu lub ustawienia
wokot osi podtuznej lub poprzecznej zderzakéw 9. Ponadto jak to pokazano na fig. 3 czoto 9a zde-
rzaka 9 wykonane jest w czesci jako linia krzywa lub tamana.

Dziatanie wahacza wedtug wynalazku opiera sie w ogdlnosci na tym, ze przed odcieciem pietki
i szyjki dokonywany jest automatycznie acentryczny pomiar cebuli w celu oszacowania potosi elipsoidy
najbardziej zblizonej do obrabianej cebuli, a to z kolei stuzy do odpowiedniego automatycznego usta-
wienia tarczy tnacych 1. Srednice matych cebul (od okoto 35 mm) sa mierzone przez dolne zderzaki 9,
a duzych (do okoto 80 mm) przez gérne zderzaki 9. Natomiast $rednice cebul posrednich, to znaczy
bedacych w strefie mieszanej pomiedzy matymi i duzymi mierzone sa w zaleznosci od cech osobniczych
przez jeden lub przez drugi rodzaj zderzakéw 9. W szczegdtach, dziatanie wahacza wedtug wynalazku
przedstawia sie tak, ze pojedyncza cebula umieszczana jest na wagoniku transportowym 11 w pozycji
takiej, iz 0$ gtéwna (pietka—szyjka) jest prostopadta do kierunku transportu cebuli. Transport tak umiesz-
czonej cebuli odbywa sie w strone wahacza wedtug wynalazku. Transportowana cebula napotyka na
swojej drodze zderzaki 9 i dzieki zakrzywionemu lub zatamanemu czotu 9a tatwo rozchyla te zderzaki 9,
a to z kolei proporcjonalnie zwigeksza rozstaw pomiedzy tarczami tnacymi 1, poniewaz lewe zderzaki 9
potaczone sa z lewa tarcza tnaca 1 poprzez lewa ptyte 6, potaczong z korpusem 5, w ktérym umiesz-
czony jest wat 4 tarczy tnacej 1. Analogicznie prawe zderzaki 9 potaczone sa z prawa tarcza tnaca 1.
Istotne jest, aby rozstaw tarczy tnacych 1 zostat dopasowany do rozmiaréw cebuli, gdyz z przyczyn
ekonomicznych odkrajane od strony pietki i szyjki czasze (plastry) powinny mie¢ zblizona wysokos$é
(grubosé) bez wzgledu na wielko$¢ cebuli. Mate cebule, jak to pokazano na fig. 4, zderzaja sie ze zde-
rzakiem 9 miejscem pod osiag gtdéwna, a duze cebule, jak to pokazano na fig. 5, nad osiag gtéwna. Jest
to realizowane w ten sposdéb, ze zderzaki 9 umiejscowione sa na takiej wysokosci, ze o$ gtdéwna w sze-
rokim zakresie rozmiaréw cebul znajduje sie pomiedzy dolnymi i gérnymi zderzakami 9. Naturalne jest,
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Zze mate cebule beda mniej rozchylaty zderzaki 9, natomiast duze cebule bardziej. Jednoczes$nie mate
cebule maja mniejsza Srednice mierzona prostopadle do osi gtdéwnej (w tym przekroju mozna uznac, ze
jest to ksztatt kota), a to powoduje, ze spoczywaja one nizej w wagoniku transportowym 11 (ma on
ksztatt zblizony do litery ,V”), za$ to sprawia, iz 0s gtéwna (szyjka—pietka) lezy nizej, co powoduje, ze
cebule zderzajg sie z dolnymi zderzakami 9, natomiast duze cebule doktadnie na odwrét dlatego zde-
rzaja sie z gérnymi zderzakami 9. Poniewaz rézne odmiany cebuli majg rézne ksztaity (rézne odchyiki
od elipsoidy) oraz obieraniu moga podlegac rézne zakresy rozmiaréw cebul, nalezy dla kazdej partii
cebuli ustawi¢ odpowiednio zderzaki 9, tj.. wysokos$¢, wysuw oraz ewentualnie kat obrotu wokot jego osi
podituznej i poprzecznej. Oczywiscie w koricowej fazie tego etapu zaréwno mate, jak i duze cebule po
odchyleniu zderzakéw 9 trafiajg na analogicznie odchylone tarcze tnace 1, ktére odcinaja pietke i szyjke
cebuli dostatecznie ptytko (cienko), co byto celem wahacza wedtug wynalazku.

Drugim przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do obierania cebuli przedstawione na fig. 6
i sktadajace sie w ogdlnosci z systemu transportujacego tworzacego pierwsza petle i wyposazone w ele-
ment do trzymania cebuli, a ponadto sktadajace sie kolejno z ukfadu przycinajacego pietke i szyjke
cebuli, co najmniej jednego systemu nacinajacego tuske cebuli oraz ukfadu obtuskujacego cebule. Przy
czym wspomniany uktad przycinajacy pietke i szyjke cebuli jest wahaczem tnacym wedtug wynalazku
Z opisanego powyzej przyktadu realizaciji.

System nacinajacy tuske cebuli wchodzacy w skfad urzadzenia do obierania cebuli wedtug wy-
nalazku realizowany jest przyktadowo w dwéch opcjach, ktére moga wystepowacd pojedynczo lub ko-
rzystnie jednoczesnie.

Pierwsza opcja systemu nacinajgcego cebule zgodnie z fig. 7 i fig. 8 wspodtpracuje z taricuchem
dociskajacym 12 wykonanym z metalu, napedzanym kotem napedowym 12a i pracujacym w drugiej petli.
Jednak elementami pierwszej opcji systemu nacinajacego cebule jest dociskacz 13 oraz sprezyscie ru-
chome w ptaszczyZnie prostopadtej do ptaszczyzny przesuwu cebuli ramiona nacinajace 14 wyposazone
na koncach w regulowane ostrza 15. Natomiast dociskacz 13 skftada sie z dwdch két zebatych 13a osa-
dzonych w korpusie 13b, za$ korpus 13b osadzony jest wahliwie w ptaszczyznie két zebatych 13a na
sprezynujacych trzpieniach 13c. Przez te kota zebate 13a przechodzi tancuch dociskajacy 12 napiety
dzieki napinaczowi czotowemu 16 i napinaczowi gérnemu 17.

Druga opcja systemu nacinajgcego cebule zgodnie z fig. 9 i fig. 10 sktada sie z dwdch klinowych
progdéw 18 (klinowych co do ksztattu), ktérych powierzchnie robocze wykonane sg w postaci zebéw 18a.
Za klinowymi progami 18 (wzgledem S$ciezki obrébki cebuli) umieszczone sg ostrza 15 ramion nacinaja-
cych 14, przy czym ramiona nacinajace 14 zamocowane sa sprezyscie ruchomo w ptaszczyznie prosto-
padtej do ptaszczyzny przesuwu cebuli. Natomiast nad ramionami nacinajacymi 14 znajduja sie zamo-
cowane obrotowo dwie tarcze dociskowe 19 utozone w ptaszczyznach nieréwnolegtych do ptaszczyzny
petli, jaka tworzy tancuch dociskajacy 12.

Przedstawione powyzej dwa opcjonalne systemy nacinajace cebule moga wchodzié¢ w sktad urza-
dzenia do obierania cebuli zaréwno jednoczesnie jak tez kazdy z nich z osobna.

Natomiast wchodzacy w sktad urzadzenia do obierania cebuli uktad obtuskujacy cebule w przy-
ktadzie realizacji pokazany na fig. 11 i fig. 12 skfada sie z zestawu dwdch par kot wspotbieznych 20
z czego jedna para ma dodatkowe zewnetrzne kotnierze 20a, czesciowo obejmujace druga pare kot
wspotbieznych 20 tego zestawu. Dwie pary két wspdtbieznych 20 wykonane sa z gumy i maja ksztatt
stozka $cietego o kacie rozwarcia od 50° do 70° (w zaleznosci od wariantu). Kota wspdtbiezne 20 z jed-
nej pary zwrécone sa do siebie mniejszymi podstawami, zas pary két wspotbieznych 20 sg do siebie
réwnolegte. Nad kotami wspotbieznymi 20 znajduje sie rama szufladowa 21, ktéra jest zamocowana na
prowadnicach 22 w ptaszczyznie rownolegtej do ptaszczyzny obu osi par két wspotbieznych 20. Ponadto
w ramie szufladowej 21 umiejscowiony jest wylot 23 sprezonego powietrza. Ponadto dolne krawedzie
dwéch przeciwlegtych $cian 21a ramy szufladowej 21 tworza kat rozwarty i dodatkowo te dolne krawe-
dzie sa rownolegte do tworzacych stozkéw kot wspotbieznych 20, za$ tylna Sciana 21a ramy szuflado-
wej 21 jest wklesta. W korzystnym wariancie urzadzenie wedtug wynalazku wyposazone jest w dwa
réwnolegle dziatajace takie same uktady obtuskujace cebule, wspétpracujace z reszta urzadzenia po-
przez wahliwa kierownice 25 poruszang ciegnem 26. Oczywiste jest tez to, ze przy np. wiekszej pred-
kosci przesuwu wagonikéw transportowych 11 i np. dtuzszym czasie obtuskiwania moze by¢ potrzeba
wiekszej liczby uktadéw obtuskujacych, do ktérych cebule kierowane moga byé przy pomocy trzech
wahliwych kierownic 25 (np. jednej gérnej i dwoch dolnych).

Dziatanie urzadzenia do obierania cebuli wedtug wynalazku jest nastepujace. Na poczatku ce-
bule sa uktadane na wagonikach transportowych 11 osia gtéwna (pietka—szyjka) poziomo prostopadle
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do kierunku przesuwu wagonikéw transportowych 11. Wagonikami transportowymi 11 cebule sa prze-
mieszczane do zderzakéw 9 wahacza tnacego wedtug wynalazku. Podczas transportu cebule sg od
gory dociskane taricuchem dociskajacym 12, co umozliwia odcinanie pietki, szyjki i péZniejsze nacina-
nie tuski cebuli. Z chwilg dotarcia do zderzakéw 9 cebula zaczyna rozchylaé te zderzaki 9, a to powo-
duje rozchylenie tarczy tnacych 1, w zasieg ktérych wjezdza cebula, a tarcze tnace 1 odcinaja pietke
i szyjke cebuli.

Nastepnie cebula wjezdza do systemu nacinajacego, w ktérym dociskana jest tarncuchem doci-
skajacym 12, ale na tym odcinku docisk jest szczegdlnie stabilizowany poprzez dociskacz 13 opisany
powyzej. Cebula wjezdzajac do systemu nacinajgcego rozchyla ramiona nacinajace 14 i ociera sie o te
ramiona nacinajace 14, a w konsekwencji zostaje nacieta wystajacymi z ramion nacinajacych 14
ostrzami 15. Naciecie to przebiega dookdlnie na ponad potowie obwodu przekroju w ptaszczyZznie row-
nolegtej do osi gtdwnej cebuli. W szczegdlnym przypadku korzystne jest, gdy ptaszczyzna ta zawiera
w sobie 0§ gtéwna cebuli, poniewaz naciecie jest wtedy najdiuzsze. Oczywiscie glebokos¢ naciecia,
ktéra jest odpowiedzialna za ptytsze lub gtebsze koricowe obranie cebuli, jest regulowana poprzez wy-
sokos$¢ wystajgcych ostrzy 15 z ramion nacinajacych 14.

Nastepny etap obrébki cebuli jest wariantywny i polega na powtérnym nacieciu cebuli w innym
miejscu niz pierwotnie. Etap ten realizowany jest poprzez to, ze cebula majaca juz pierwsze naciecie
transportowana jest wagonikiem transportowym 11 do nastepnego systemu nacinajacego, gdzie spo-
tyka sie z dwoma (lewym i prawym) klinowymi progami 18, ktérych powierzchnie robocze wykonane sg
w postaci zebow 18a. Transportowana cebula zahacza, wystajacymi z wagonika transportowego 11
fragmentami, o zeby 18a klinowych progéw 18, co powoduje obrét cebuli wokdt osi gtdwnej. Obrécona
cebula trafia na ramiona nacinajace 14, a w konsekwencji zostaje nacieta wystajacymi z ramion naci-
najacych 14 ostrzami 15. Naciecia te oraz ich powstawanie sa fizycznie takie jak pierwsze, tyle ze wy-
konane w innym fragmencie powierzchni cebuli. Podczas nacinania cebula jest dociskana tarncuchem
dociskajacym 12 oraz dodatkowo (w tym wariancie) po obu stronach farcucha dociskajacego 12 tar-
czami dociskowymi 19, co oprécz stabilizacji potozenia cebuli powoduje wstepne fragmentaryczne od-
warstwienie jej suchejtuski. Spowodowane jest to tym, Ze suche tuski cebuli sa bardziej sprezyste i cien-
sze od jej tusek miesistych (biatych warstw). Te réznice powoduja ich rézne wydtuzenia wzgledne pod
wptywem naprezen mechanicznych, a to z kolei powoduje czesciowe rozwarstwienie pomiedzy suchymi
a miesistymi tuskami cebuli.

Ostatnim etapem dziatania urzadzenia do obierania cebuli wedtug wynalazku jest obtuskiwanie
cebuli. Etap ten przebiega nastepujaco. Po nacieciu (np. drugim) powierzchni cebuli w systemie naci-
najacym, cebula dojezdZza wagonikiem transportowym 11 do korica systemu transportujacego i jedno-
czesnie opuszcza system nacinajacy, to znaczy w tym miejscu pierwsza linia ztozona z wagonikow
transportowych 11 i druga linia ztozona z ogniw fancucha dociskajacego 12 zawracaja (pierwsza linia
dotem, a druga linia goéra). Pozostawiona w ten sposdb cebula na skutek grawitacji spada w dét do
kanatu zasypowego 24, na koncu ktérego trafia na wahliwg kierownice 25, ktéra posiada zblizony do
prostokata lub trapezu wahliwy jezyk. Wahliwa kierownica 25 jest obracana wahliwie poprzez ciegno 26
i kieruje kolejne spadajace cebule naprzemiennie raz do jednego uktadu obtuskujacego, a raz do dru-
giego identycznego ukfadu obtuskujgcego. Cebula spada na dwie pary wirujacych gumowych kot wspot-
bieznych 20 i w wyniku zderzenia z nimi na tuske dziata sita styczna do powierzchni cebuli. Cebula
nastepnie odbija sie od kot wspédtbieznych 20 i obija sie o boki ramy szufladowej 21 i kota wspot-
biezne 20. Te odbicia i obicia powtarzajg sie chaotycznie, a w ich wyniku nastepuje szarpanie tuski
cebuli poprzez wirujace kota wspotbiezne 20 — co sprzyja obtuskiwaniu cebuli, jednoczesnie w wyniku
kontaktu cebuli z kotami wspdtbieznymi 20 zaczyna sie ona obracac, a wraz ze wzrostem predkosci
katowej zwieksza sie sita odsrodkowa dziatajaca na tuske, co rowniez sprzyja obtuskiwaniu. Nastepnie
w strone tak wirujacej cebuli, w zaleznosci od réznych cech danej partii cebuli (odmiana, dojrzatosé,
rozmiar, warunki przechowywania itp.), kierowany jest z wylotu 23 strumien powietrza pod cisnieniem
od 3 do 10 bar. Ten strumien powietrza catkowicie pozbawia cebule suchej tuski oraz opcjonainie kolej-
nej warstwy cebuli — jezeli ustawiona byta wczesniej odpowiednia gtebokosé naciecia ostrza 15. Na-
stepnie rama szufladowa 21 w znacznej czesci przemieszcza sie poziomo poza obszar, w ktérym znaj-
duja sie kota wspotbiezne 20 i przepycha tak obrang cebule. W wyniku tego przemieszczenia cebula
nie ma pod soba kot wspotbieznych 20, zatem grawitacyjnie opada i jest gotowa do innych czynnosci
przetwoérczych, zas rama szufladowa 21 wraca do pierwotnego potozenia i jest gotowa do przyjecia
nastepnej cebuli do obtuskiwania.
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Zastrzezenia patentowe

. Wahacz tnacy sktadajacy sie z dwdch wzajemnie rownolegtych tarczy tnacych (1) napedza-

nych silnikiem (3) znamienny tym, Zze kazda tarcza tngca (1) osadzona jest na wale (4)
umieszczonym w korpusie (5), a korpus (5) potaczony jest z wahliwie zamocowang ptyta (6),
do ktérej przymocowane sg zderzaki (9).

Wahacz wedtug zastrzezenia 1 znamienny tym, ze do lewej ptyty (6) i prawej ptyty (6) przy-
mocowane sg po dwa zderzaki (9) umieszczone jeden nad drugim.

Wahacz wedtug zastrzezenia 1 albo 2 znamienny tym, Zze korpus (5) dodatkowo potaczony
jest ruchowo poprzez $rube (7) z wahliwie i sprezy$cie zamocowanym drazkiem (8).

Wahacz wedtug zastrzezenia od 1 do 3 znamienny tym, Zze zderzak (9) mocowany jest z moz-
liwosécia regulacji co najmniej jednego z nastepujacych parametrow: wysokosci, wysuwu, ob-
rotu wzgledem swojej osi podtuznej, regulacji obrotu wzgledem swojej osi poprzecznej.
Wahacz wedtug zastrzezenia od 1 do 4 znamienny tym, Zze zderzak (9) posiada czoto (9a)
czesciowo w ksztatcie linii krzywej lub tamane;j.

Wahacz wedtug zastrzezenia od 1 do 5 znamienny tym, Ze tarcza tnaca (1) wykonana jest
w postaci pity.

Urzadzenie do obierania cebuli sktadajace sie z systemu transportujacego tworzacego pierw-
sza petle i wyposazone w elementy do trzymania cebuli, a ponadto skfadajace sie kolejno
z uktadu przycinajacego pietke i szyjke cebuli, co najmniej jednego systemu nacinajacego tu-
ske cebuli oraz co najmniej jednego uktadu obtuskujgcego cebule znamienne tym, ze ukfa-
dem przycinajacym pietke i szyjke cebuli jest wahacz tnacy sktadajacy sie z dwéch wzajemnie
réwnolegtych tarczy tnacych (1) napedzanych silnikiem (3), a kazda tarcza tngca (1) osadzona
jest na wale (4) umieszczonym w korpusie (5), a korpus (5) potaczony jest z wahliwie zamo-
cowana ptyta (6), do ktoérej przymocowane sa zderzaki (9).

Urzadzenie wedtug zastrzezenia 7 znamienne tym, ze do lewej ptyty (6) i prawej ptyty (6)
przymocowane sa po dwa zderzaki (9) umieszczone jeden nad drugim.

Urzadzenie wedtug zastrzezenia 7 albo 8 znamienne tym, Zze korpus (5) dodatkowo pota-
czony jest ruchowo poprzez $rube (7) z wahliwie i sprezyscie zamocowanym drazkiem (8).
Urzadzenie wedtug zastrzezenia od 7 do 9 znamienne tym, ze zderzak (9) mocowany jest
z mozliwoscia regulacji co najmniej jednego z nastepujacych parametréw: wysokosci, wysuwu,
obrotu wzgledem swojej osi podtuznej, regulacji obrotu wzgledem swojej osi poprzeczne;.
Urzadzenie wedtug zastrzezenia od 7 do 10 znamienne tym, Zze zderzak (9) posiada czoto (9a)
w postaci linii krzywej lub tamane;j.

Urzadzenie wedtug zastrzezenia od 7 do 11 znamienne tym, Ze tarcze tnace (1) wykonane
sa jako pity.

Urzadzenie wedtug zastrzezenia od 7 do 12 znamienne tym, Zze system nacinajacy tuske
cebuli sktada sie z dociskacza (13) oraz ze sprezyscie ruchomych w ptaszczyznie prostopadte;
do ptaszczyzny przesuwu cebuli ramion nacinajacych (14).

Urzadzenie weditug zastrzezenia od 7 do 13 znamienne tym, Zze dociskacz (13) sktada sie
z dwdch kot zebatych (13a) osadzonych w korpusie (13b), przy czym korpus (13b) osadzony
jest wahliwie w ptaszczyznie kot zebatych (13a) na sprezynujacych trzpieniach (13c).
Urzadzenie wedtug zastrzezenia od 7 do 14 znamienne tym, ze elementem do trzymania
cebuli jest tancuch dociskajacy (12) napiety poprzez napinacz czotowy (16) lub/i napinacz
gorny (17).

Urzadzenie wedtug zastrzezenia od 7 do 15 znamienne tym, Zze system nacinajacy tuske
cebuli sktada sie z ramion nacinajacych (14) zamocowanych sprezyscie ruchomo w ptasz-
czyZnie prostopadtej do ptaszczyzny przesuwu cebuli, przy czym przy koncach ramion naci-
najacych (14) znajduja sie ostrza (15), a przed ostrzami (15), na drodze obrébki znajduja sie
dwa klinowe progi (18).

Urzadzenie wedtug zastrzezenia 16 znamienne tym, ze nad ramionami nacinajgcymi (14)
znajduja sie dwie tarcze dociskowe (19).

Urzadzenie wedtug zastrzezenia 16 albo 17 znamienne tym, ze powierzchnia robocza klino-
wych progow (18) wykonana jest w postaci zebdéw (18a).

Urzadzenie wedtug zastrzezenia od 7 do 18 znamienne tym, Zze ukitad obtuskujacy cebule
sktada sie z dwdch par kot wspotbieznych (20), nad ktérymi znajduje sie rama szufladowa (21),
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ktéra jest zamocowana na prowadnicach (22) w ptaszczyZnie rownolegtej do ptaszczyzny obu
osi par két wspétbieznych (20), ponadto w ramie szufladowej (21) umiejscowiony jest wy-
lot (23) sprezonego powietrza.

Urzadzenie wedtug zastrzezenia 19 znamienne tym, ze rama szufladowa (21) posiada dwie
przeciwlegte $ciany (21a), ktérych dolne krawedzie tworza kat rozwarty.

Urzadzenie wedtug zastrzezenia 19 albo 20 znamienne tym, Ze kota wspotbiezne (20) maja
ksztatt stoZzka Scietego, a ponadto dolne krawedzie przeciwlegtych $cian (21a) ramy szuflado-
wej (21) sg réwnolegte do tworzacych stozkdw kot wspdtbieznych (20).

Urzadzenie wedtug zastrzezenia od 19 do 21 znamienne tym, Ze jedna para két wspotbiez-
nych (20) posiada kotnierze (20a) czesciowo obejmujace kota wspotbiezne (20) z drugiej pary.
Urzadzenie wedtug zastrzezenia 20 albo 22 znamienne tym, Ze tylna Sciana (21a) ramy szu-
fladowej (21) jest wklesta.

Urzadzenie wedtug zastrzezenia od 7 do 23 znamienne tym, ze posiada dwa uktady obtu-
skujgce cebule wspdtpracujace poprzez wahliwg kierownice (25).

Rysunki

fig. 1
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