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(57)摘要

本实用新型涉及一种能把躺在上面的使用

者双腿抬高零重力变形座椅架。本实用新型的技

术方案是，零重力变形座椅架，包括底架、座架，

其特征在于，所述底架与座架之间安装有前推

杆、后推杆，所述后推杆与底架之间安装有伸缩

杆。本实用新型的目的在于提供一种新型座架，

通过单一伸缩杆装置直接控制该座架的脚板架

伸出收回之余，还能控制该座架的座架以其前上

抬后端下摆的变形运动，能把使用者双腿上抬到

其重心高于身体重心的状态，以获得更大的舒适

使用体验的零重力变形座椅架。
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1.零重力变形座椅架，包括底架(1)、座架(2)，其特征在于，所述底架(1)与座架(2)之

间安装有前推杆(3)、后推杆(4)，所述后推杆(4)与底架(1)之间安装有伸缩杆(5)，

所述底架(1)设有底架孔一(11)、底架孔二(12)、底架孔三(13)，所述座架(2)设有座椅

孔一(21)、座椅孔二(22)，所述前推杆(3)设有前推孔一(31)、前推孔二(32)，所述后推杆

(4)设有后推孔一(41)、后推孔二(42)、后推孔三(43)，所述底架孔一(11)与前推孔一(31)

相配合，所述底架孔二(12)与后推孔一(41)相配合，所述座椅孔一(21)与前推孔二(32)相

配合，所述座椅孔二(22)与后推孔二(42)相配合，所述伸缩杆(5)设有杆孔一(51)、杆孔二

(52)，所述杆孔一(51)与底架孔三(13)相配合，所述杆孔二(52)与后推孔三(43)相配合，

所述零重力变形座椅架还包括脚板架(6)，所述脚板架(6)安装有第一脚座杆(61)、第

三脚座杆(63)，所述座架(2)还安装有第二脚座杆(62)、第四脚座杆(64)，所述第一脚座杆

(61)与第三脚座杆(63)相连接，所述第二脚座杆(62)与第四脚座杆(64)相连接，所述座架

(2)安装有三角旋板(7)，所述三角旋板(7)与前推杆(3)之间安装有旋板副杆(75)，所述三

角旋板(7)与第四脚座杆(64)之间安装有脚板推杆(65)，所述第二脚座杆(62)与第三脚座

杆(63)相连接，

所述座架(2)还设有座椅孔三(23)、座椅孔四(24)、座椅旋孔(231)，所述前推杆(3)还

设有前推孔三(33)，

所述三角旋板(7)设有旋板孔一(71)、旋板孔二(72)、旋板孔三(73)，所述座椅旋孔

(231)与旋板孔一(71)相配合，

所述旋板副杆(75)设有副杆孔一(76)、副杆孔二(77)，所述副杆孔一(76)与旋板孔二

(72)相配合，所述副杆孔二(77)与前推孔三(33)相配合，

所述脚板推杆(65)设有脚板孔一、脚板孔二(652)，所述脚板架(6)设有脚架孔一

(613)、脚架孔二(614)，所述第一脚座杆(61)设有第一孔一(611)、第一孔二(612)，所述第

二脚座杆(62)设有第二孔一(621)、第二孔二(622)、第二孔三(623)，所述第三脚座杆(63)

设有第三孔一(631)、第三孔二(632)、第三孔三(633)，所述第四脚座杆(64)设有第四孔一

(641)、第四孔二(642)、第四孔三(643)，

所述脚架孔一(613)与第一孔一(611)相配合，所述脚架孔二(614)与第二孔一(621)相

配合，所述第一孔二(612)与第三孔一(631)相配合，所述第三孔三(633)与座椅孔三(23)相

配合，所述第二孔三(623)与第四孔一(641)相配合，所述第四孔三(643)与座椅孔四(24)相

配合，所述第三孔二(632)与第二孔二(622)相配合，所述第四孔二(642)与脚板孔二(652)

相配合，所述脚板孔一与旋板孔三(73)相配合，

所述座架(2)安装有靠背架(8)、三角旋板(7)、靠背摆板(9)，所述靠背架(8)与靠背摆

板(9)之间安装有背靠副推杆(86)，所述三角旋板(7)与靠背摆板(9)之间安装有靠背推杆

(83)，所述三角旋板(7)与前推杆(3)之间安装有旋板副杆(75)，

所述座架(2)还设有座椅孔五(25)、座椅孔六(26)，所述三角旋板(7)还设有旋板孔四

(74)，

所述靠背架(8)设有靠背孔一(81)、靠背孔二(82)，所述靠背孔一(81)与座椅孔五(25)

相配合，

所述背靠副推杆(86)设有背靠副孔一(87)、背靠副孔二(88)，所述背靠副孔一(87)与

靠背孔二(82)相配合，
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所述靠背摆板(9)设有摆板孔一(91)、摆板孔二、摆板孔三(93)，所述摆板孔一(91)与

座椅孔六(26)相配合，所述背靠副孔二(88)与摆板孔三(93)相配合，

所述靠背推杆(83)设有靠背推杆孔一(84)、靠背推杆孔二(85)，所述靠背推杆孔一

(84)与旋板孔四(74)相配合，所述靠背推杆孔二(85)与摆板孔二相配合。

2.根据权利要求1所述的零重力变形座椅架，其特征在于，所述座架(2)还安装有坐垫

杆(28)，所述坐垫杆上安装有坐垫安装板(29)，所述座架(2)还设有座椅孔七(27)，所述坐

垫杆(28)设有坐垫杆孔一(281)、坐垫杆孔二(282)，所述坐垫安装板(29)设有安装板孔一

(291)，所述坐垫杆孔一(281)与安装板孔一(291)相配合，所述坐垫杆孔二(282)与座椅孔

七(27)相配合。
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零重力变形座椅架

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种能把躺在上面的使用者双腿抬高零重力变形座椅架。

背景技术

[0002] 市面上售卖使用的椅子类型繁多，为了能进一步提升椅子带给使用者更舒适的使

用体验，出现了一种其座架能变形的椅子，当使用者坐上去后会让座架变形，例如是把扶脚

板伸出让使用者双腿能够自然的平放，使之获得舒适体验。然而仅仅把使用者双腿上推平

放，仅能起到让使用者放松腿部的作用，离提供给使用者全身舒适使用体验相距甚远。

实用新型内容

[0003] 本实用新型的目的在于提供一种新型座架，通过单一伸缩杆装置直接控制该座架

的脚板架伸出收回之余，还能控制该座架的座架以其前上抬后端下摆的变形运动，能把使

用者双腿上抬到其重心高于身体重心的状态，以获得更大的舒适使用体验的零重力变形座

椅架。

[0004] 本实用新型的技术方案是，零重力变形座椅架，包括底架、座架，其特征在于，所述

底架与座架之间安装有前推杆、后推杆，所述后推杆与底架之间安装有伸缩杆，所述底架设

有底架孔一、底架孔二、底架孔三，所述座架设有座椅孔一、座椅孔二，所述前推杆设有前推

孔一、前推孔二，所述后推杆设有后推孔一、后推孔二、后推孔三，所述底架孔一与前推孔一

相配合，所述底架孔二与后推孔一相配合，所述座椅孔一与前推孔二相配合，所述座椅孔二

与后推孔二相配合，所述伸缩杆设有杆孔一、杆孔二，所述杆孔一与底架孔三相配合，所述

杆孔二与后推孔三相配合。

[0005] 优选的，所述零重力变形座椅架还包括脚板架，所述脚板架安装有第一脚座杆、第

三脚座杆，所述座架还安装有第二脚座杆、第四脚座杆，所述第一脚座杆与第三脚座杆相连

接，所述第二脚座杆与第四脚座杆相连接，所述座架安装有三角旋板，所述三角旋板与前推

杆之间安装有旋板副杆，所述三角旋板与第四脚座杆之间安装有脚板推杆，所述第二脚座

杆与第三脚座杆相连接，所述座架还设有座椅孔三、座椅孔四、座椅旋孔，所述前推杆还设

有前推孔三，所述三角旋板设有旋板孔一、旋板孔二、旋板孔三，所述座椅旋孔与旋板孔一

相配合，所述旋板副杆设有副杆孔一、副杆孔二，所述副杆孔一与旋板孔二相配合，所述副

杆孔二与前推孔三相配合，所述脚板推杆设有脚板孔一、脚板孔二，所述脚板架设有脚架孔

一、脚架孔二，所述第一脚座杆设有第一孔一、第一孔二，所述第二脚座杆设有第二孔一、第

二孔二、第二孔三，所述第三脚座杆设有第三孔一、第三孔二、第三孔三，所述第四脚座杆设

有第四孔一、第四孔二，第四孔三，所述脚架孔一与第一孔一相配合，所述脚架孔二与第二

孔一相配合，所述第一孔二与第三孔一相配合，所述第三孔三与座椅孔三相配合，所述第二

孔三与第四孔一相配合，所述第四孔三与座椅孔四相配合，所述第三孔二与第二孔二相配

合，所述第四孔二与脚板孔二相配合，所述脚板孔一与旋板孔三相配合。

[0006] 优选的，所述座架安装有靠背架、三角旋板、靠背摆板，所述靠背架与靠背摆板之
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间安装有背靠副推杆，所述三角旋板与靠背摆板之间安装有靠背推杆，所述三角旋板与前

推杆之间安装有旋板副杆，所述座架还设有座椅孔五、座椅孔六，所述三角旋板还设有旋板

孔四，所述靠背架设有靠背孔一、靠背孔二，所述靠背孔一与座椅孔五相配合，所述背靠副

推杆设有背靠副孔一、背靠副孔二，所述背靠副孔一与靠背孔二相配合，所述靠背摆板设有

摆板孔一、摆板孔二、摆板孔三，所述摆板孔一与座椅孔六相配合，所述背靠副孔二与摆板

孔三相配合，所述靠背推杆设有靠背推杆孔一、靠背推杆孔二，所述靠背推杆孔一与旋板孔

四相配合，所述靠背推杆孔二与摆板孔二相配合。

[0007] 优选的，所述座架还安装有坐垫杆，所述坐垫杆上安装有坐垫安装板，所述座架还

设有座椅孔七，所述坐垫杆设有坐垫杆孔一、坐垫杆孔二，所述坐垫安装板设有安装板孔

一，所述坐垫杆孔一与安装板孔一相配合，所述坐垫杆孔二与座椅孔七相配合。

[0008] 其中，座架上安装有坐垫，靠背架安装有靠背垫，脚板架安装有用于扶紧使用者腿

根的脚架板。各个杆件构件之间的连接方式均为铰接连接，可以沿着铰接处来回摆动的一

种连接方式。本座椅架内还安装有控制装置，该控制装置可以安装在方便坐在本座椅架上

的使用者随手就能触碰到并且使用的位置上，该控制装置与伸缩杆电连接，通过控制伸缩

杆的杆件前后伸缩。伸缩杆是一个电动推杆,当伸缩杆接收到电信号,便会驱动伸缩杆上的

杆件前后伸缩,驱动伸缩杆推杆来回摆动使之驱动其他构件运动。

[0009] 与现有技术相比，本实用新型能让座架作一个摆向斜向上的运动，配合同时向外

伸出的脚板架的运动，让坐在上面的使用者的双腿上抬、身体下摆，最终摆向一个双腿的重

心高于身体重心的状态，能让使用者双腿的血液回流，挤压静脉，使血液迅速向心脏回流，

可避免使用者出现静脉血栓情况并且能促进心脏功能。

[0010] 本座椅能在坐立状态与躺椅状态两种状态中通过伸缩杆的运动驱动来回切换，当

座椅处于坐立状态时，伸缩杆处于伸长状态，前推杆与后推杆均立在座架与底架之间，座架

平放着，脚板架收回到座架的正下方。当座椅处于躺椅状态，伸缩杆处于缩回状态，后推杆

朝前摆动，前推杆处于向前倾斜摆向的状态，座椅架为其前端上抬的斜摆状态，脚板架从座

椅架内向前方伸出。

[0011] 本座椅从躺椅状态切换成坐立状态时，伸缩杆伸长，把后推杆往后推动至后推杆

立起来，后推杆的后推也把座架后推，使得前推杆也被后推到立起来的摆向，座架后摆至平

放的朝向，前推杆的后推通过推动旋板副杆后推直接推动三角旋板转动，三角旋板旋动把

脚板推杆往后拉，使得脚板架、第一脚座杆、第二脚座杆、第三脚座杆第四脚座杆向着座架

内折，完成变形状态。

附图说明

[0012] 图1是本实用新型零重力变形座椅架处于躺椅状态的机架图。

[0013] 图2是本实用新型零重力变形座椅架处于坐立状态的剖视图。

[0014] 图3是本实用新型零重力变形座椅架的底架1的立体图。

[0015] 图4是本实用新型零重力变形座椅架的座架2的立体图。

[0016] 图5是本实用新型零重力变形座椅架的前推杆3的立体图。

[0017] 图6是本实用新型零重力变形座椅架的后推杆4的立体图。

[0018] 图7是本实用新型零重力变形座椅架的伸缩杆5的立体图。
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[0019] 图8是本实用新型零重力变形座椅架的三角旋板7的立体图。

[0020] 图9是本实用新型零重力变形座椅架的旋板副杆75的立体图。

[0021] 图10是本实用新型零重力变形座椅架的靠背架8的立体图。

[0022] 图11是本实用新型零重力变形座椅架的靠背推杆83的立体图。

[0023] 图12是本实用新型零重力变形座椅架的背靠副推杆86的立体图。

[0024] 图13是本实用新型零重力变形座椅架的坐垫杆28的立体图。

[0025] 图14是本实用新型零重力变形座椅架的坐垫安装板29的立体图。

[0026] 图15是本实用新型零重力变形座椅架的脚板架6的立体图。

[0027] 图16是本实用新型零重力变形座椅架的第一脚座杆61的立体图。

[0028] 图17是本实用新型零重力变形座椅架的第二脚座杆62的立体图。

[0029] 图18是本实用新型零重力变形座椅架的第三脚座杆63的立体图。

[0030] 图19是本实用新型零重力变形座椅架的第四脚座杆64的立体图。

[0031] 附图标记：底架1、底架孔一11、底架孔二12、底架孔三13、座架2、座椅孔一21、座椅

孔二22、座椅孔三23、座椅旋孔231、座椅孔四24、座椅孔五25、座椅孔六26、座椅孔七27、坐

垫杆28、坐垫杆孔一281、坐垫杆孔二282、坐垫安装板29、安装板孔一91、伸缩杆5、杆孔一

51、杆孔二52、前推杆3、前推孔一31、前推孔二32、前推孔三33、后推杆4、后推孔一41、后推

孔二42、后推孔三43、三角旋板7、旋板孔一71、旋板孔二72、旋板孔三73、旋板孔四74、靠背

摆板9、摆板孔一91、摆板孔三93、靠背架8、靠背孔一81、靠背孔二82、靠背推杆83、靠背推杆

孔一84、靠背推杆孔二85、背靠副推杆86、背靠副孔一87、背靠副孔二88、旋板副杆75、副杆

孔一76、副杆孔二77、脚板推杆65、脚板孔二652、脚板架6、脚架孔一613、脚架孔二614、第一

脚座杆61、第一孔一611、第一孔二612、第二脚座杆62、第二孔一621、第二孔二622、第三脚

座杆63、第三孔一631、第三孔二632、第三孔三633、第四脚座杆64、第四孔一641、第四孔二

642、第四孔三643。

具体实施方式

[0032] 下面结合附图对本实用新型作进一步详细的说明。

[0033] 参照图1‑19：本实用新型零重力变形座椅架，本座椅架有两种使用状态，分别为坐

立状态与躺椅状态。本座椅能在坐立状态与躺椅状态两种姿态中通过伸缩杆5的运动驱动

来回切换，当座椅处于坐立状态时，伸缩杆5处于伸长状态，前推杆3与后推杆4均立在座架2

与底架1之间，座架2平放着，脚板架6收回到座架2的正下方，第一脚座杆孔一611位于第二

脚座杆孔一621下方。当座椅处于躺椅状态，伸缩杆5处于缩短状态，前推杆3与后推杆4均处

于向前倾斜摆向的姿态，座架2为其前端上抬的斜摆状态，脚板架6从座架2内向前方伸出，

第一脚座杆孔一611位于第二脚座杆孔一621前方。

[0034] 本座椅架处于坐立状态时，使用者坐在上面，接着通过本座椅的控制装置控制伸

缩杆5缩短，因为杆孔二52与后推孔三43相配合，使得伸缩杆5收缩驱动后推杆4前摆，借此

把座架2以及前摆杆3前推，座架2最终前推到其前端上抬的斜摆状态。

[0035] 下文以参考图2的剖视图的摆向为参考方向。只考虑三角旋板7与前推杆3运动情

况时，座架2前推中，会把安装在座架2上的三角旋板7一并前推，由于前推孔三33位于前推

孔一31与前推孔二32之间，故副杆孔二77会趋向于不断缩小与前推孔三33的距离，接着三
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角旋板7与前推杆3安装的旋板副杆75把三角旋板7以旋板孔一71为旋转中心以顺时针方向

推动转动，借此把脚板推杆65、靠背推杆83一并前推。脚板推杆65把第四脚座杆64前推，把

第一脚座杆61、第二脚座杆62、第三脚座杆63、第四脚座杆64一并往前推出至第一脚座杆孔

一611位于第二脚座杆孔一621前方的姿态，使得脚板架6以近乎于平放的姿态伸出；靠背推

杆83前推把靠背摆板9以摆板孔一91为旋转中心逆时针摆动，借此通过背靠副推杆86把靠

背架8下拉，靠背架8以靠背孔一81为旋转中心逆时针摆动，让安装在靠背架8上的靠背垫下

摆至倾斜的姿态。最终本座椅架的坐垫以其前端上抬的斜摆状态、靠背垫与坐垫形成一个

较大的钝角角度的摆向，脚架板上抬到高于坐垫的位置上。

[0036] 以上所述的仅是本实用新型的优选实施方式，应当指出，对于本领域的普通技术

人员来说，在不脱离本实用新型创造构思的前提下，还可以做出若干变形和改进，这些都属

于本实用新型的保护范围。
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图1
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图2

图3
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图4

图5
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图6

图7
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图8

图9
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图10

图11
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图12

图13

说　明　书　附　图 7/10 页

14

CN 222853467 U

14



图14

图15
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图16

图17
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图18

图19
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