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(54) ZaFizeni pro zlep&eni pruzeni pti zabdru zadniho kola

Re3{ se zlepZenf jfzdnich vlastnosti
p¥i z4b&ru zadniho kola pfi jizdé na
rovném i nerovném terénu. Jednoduchym 1
vypo&tovym vztahem pfesné stanovuje optimédl-
ni velikosti ramene tahu podélné osy
horn{ v&tve hnacfho ¥et&zu k ose Cepu
vykyvného uloZeni zadni kyvné vidlice,

pro zlepfeni pruZen{ p¥i z&b&ru zadnfho

kola jednostopych terénnich motorovych o=
vozidel. _’/)7L
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Vyndlez se tykd zaffzeni pro zlepSeni prufeni p¥i z4b&ru zadnfho kola jednostopych
terénnich motorovych vozidel a Ye%{ dosa¥eni podstatného zlep3eni jfzdnich vlastnost{
na rovném i nerovném terénu pfi zdb&ru zadnfho kola.-

U dosud zndmych provedeni jednostopfch motorovych vozidle je zadnf kolo s rozetou
_uchyceno v odpru%ené kyvné vidlici vgkyvn& ulo¥ené na pevné &4sti stroje a hornfi vitev
fet&zu je vedena od rozety zadnfho kola k hnacimu Fetdzovému kole&ku, kde smér tahu podélné
osy horn{ v&tve hnaciho Fetdzu a tim i velikost ramene se vi&i ose vikyvného ulofeni
zadni kyvné vidlice vlivem proprufeni m&n{ a to i v p¥ipadé pou¥itf vod{ciho nebo vodicich
fetézovych koledek.

Jsou zndma Ffefenf kdy vykyvné ulo¥eni odprufené kyvné vidlice na pevné &4sti stroje
je v mist& hnaciho ¥et&zového kolelka, p¥f{padn& v jeho ose a horni vdtev Fetdzu je vedena
" od rozety zadnfho kola k hnacfmu fet&zovému kole&ku, proto je velikost ramene podélné
osy hornf v&tve hnacfho Fet&zu vidi ose vykyvného ulo¥enf zadni kyvné vidlice konstantni
a pfi propruZeni se nem&nif.

Nevfhodou uvdd&nych fedenf je, %e nenf stanovena optim&lnf velikost ramene podélné
osy horni vétve hnaciho Fet&zu vi&i ose vykyvného ulo¥en{ zadnf kyvné vidlice, &fm¥ p¥i
zéb&ru zadnfiho kola nast4vd v prib&hu zdvihu nefddouci nadmérné vysouvéni nebo zasouvéni
kyvné vidlice, co% nep¥fzniv& ovliviuje odprufenf zadnfho kola a podstatn& zhor3uje jizdnf

vlastnosti.

V¢8e uvedené nevyhody odstrafuje za¥izeni pro zlepSeni pruZfeni p¥i z&bdru zadniho
kola jednostopych terénnich motorovych vozidel podle vyndlezu, kde zadni kolo je uchyceno‘
v odpru¥ené kyvné vidlici vykyvn& ulo¥ené na pevné &&sti stroje a hornf v&tev hnacfho
fet&zu je vedena od rozety zadnfho kola k hnacimu Fet&zovému kole&ku, kde sm&r tahu podélné
osy horni v&tve hnacfho ¥et&zu a tf{m i velikost ramene podélné osy horni{ v&tve hnaciho
fet&zu se vi&i ose vykyvného uloZeni zadni kyvné vidlice vlivem proprufeni{ m&nf, a to
i v pt{pad® pou¥itf{ vodicich Fet&zovgch koledek, kde sm&r tahu fetézu a velikost ramene
ovliviiuje rozeta nebo poslednf pevné uchycené vodic{ ¥fet&zové koledko na kyvné vidlici
a prvni vodicf nebo hnaci Fet¥zové kole&ko pevn& uchycené na pevné &&sti stroje.

Podstatou vyndlezu je, %e velikost ramene od sm&ru tahu podélné osy horni v&tve
hnaciho fet&zu k ose &epu vykyvného uloZenf{ zadni kyvné vidlice v prib&hu zdvihu prufenf
je déna vztahem
1 R Iy

X =Y g/l z=—atr/
R, L, 100

Vyhodou za¥fzeni podle vyndlezu je, %e pro jednotlivé polohy celého zdvihu je stanovena
optimdln{ velikost ramene od sm&ru tahu podélné osy hornf v&tve hnaciho ¥Yet&zu k ose
&epu vykyvného uloZenf zadni kyvné vidlice, pro zlepSenf prufenf zadniho kola p¥i zébéru
motoru, nebof vysledné momenty od sfly z&b&ru zadniho kola a momenty od tahu horn{ vétve
hnacfho fet&zu k ose vykyvného ulofenf zadn{ kyvné vidlice jsou vzajemné vyrovndvény
na hodnotu, Ze ve spodn{ ¥&sti zdvihu pru¥eni dochéz{ k &4stednému ztulovini pruZeni
a v horn{ ¥4sti zdvihu k &4stelnému zm&k&ovdni pru¥eni, &fm# se dosahuje sni¥enf vlastn{
frekvence odpruZfeni a o proti stdvajfcimu proveden{ pfejezd stejné velikosti nerovnostf
je v menZ{m silovém rozsahu odpruZfeni a tim se zlep%f p¥ejezd velkgch nerovnostf s vyuZitim
maximdlniho zdvihu pruZeni,

Dale pfi ndjezdu zadntho kola na nerovnost je p¥i z&b&ru zadniho kola vy¢slednymi
momenty od sily zdb&ru zadniho kola a momenty od tahu horni v&tve hnaciho Fet&dzu kolo
stladovdno a naopak p¥i sjezdu s nerovnostf je zadnf kolo t&mito vyslednymi momenty vysunovéno,
&{mZ se dosahuje toho,Ze zadnf kolo dokonale kopiruje terén a tim se zvy$uje z&b&r zadniho
kola s terénem, bez rdzt do odprufené &4sti.
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Podstatnou vfhodou vyndlezu je, Ze stanoveni optimdlnich rozmért pro Upravu dle
vyndlezu lze stanovit jednoduchym vypoltovym vztahem a lze pou?it pro vSechna stdvajici
provedeni.

Na vykrese je v p¥fkladném provedeni schematicky zndzornén pfedmét vyndlezu, kde
v bo&nim pohledu je celkové uspofddani p¥ikladného provedeni terénniho motocyklu.

Zadni kolo 6 o vn&j3im poloméru R, je uchyceno v odpruZené zadnf kyvné vidlici 5 o délce

Ll’ kterd je vykyvné& ulofena na pevné &4sti 3 stroje na epu 2 vykyvného uloZenf{, o prémé&nné
-v§Sce Y nad pojezdovou rovinou, pr¥i&em? vzdalenost osy p¥edniho a zadnfho kola m4 hodnotu
L2.

Horni v&tev hnacfho Fet&zu 1 je vedena od rozety 7 o poloméru R, pod vodicim ¥etdzovym
kole&kem 4 uchycenym na pevné ¥4sti 3 stroje k hnacimu Fet&zovému koleku 9, p¥ilem?
smdr tahu podélné osy horni v&tve 1 hnacfiho fet&zu k ose 2 fepu vykyvného uloZeni je
na rameni o prom&nné velikosti X. :

P¥i z4b&ru motoru piscbi sm&r tahu horni v&tve 1 hnaciho Fetézu od rozety 7 k vodicimui
Yet&zovému kole¥ku 4 na rameni X k ose 2 &epu vgkyvného ulofen{ a vytv4d¥{ tak moment,
kter¢y stlauje zadnf kyvnou vidlici 5 se zadnim kolem 6. ZAdb&rem zadniho kola 6 o terén
pisob{ smér sily tohoto zdb&ru na rameni vidi ose 2 Cepu vykyvného uloZenf, na rovin&
je velikost tohoto ramene Y a vytvA¥{ tak moment, ktery vysunuje zadni kyvnou vidlici
5 se zadnim kolem 6, p¥ifemZ zdkladn{ hodnota tohoto momentu je v&tZ{ neZ moment od tahu
horn{ v&tve 1 hnacfho ¥et¥zu o hodnotu odpovidajic{ hodnoté& vysledné sily vysouvéni zadni
kyvné vidlice 5 se zadnim kolem 6 o velikosti jako je ndriist sily nadleh&ovani pfedniho
kola od momentu z&b&ru zadniho kola s terénem, ale v¢sledné sfly od t&chto momentd na
pruifci{ jednotku, ve spodni &4sti zdvihu, pruZeni ¥&ste¥n& ztuZujf{ a v horn{ &4sti zdvihu,
prufeni &4ste&n& zm&k&uji.

Pfedm&t vynilezu lze vyu¥ft viude tam, kde je poZadavek zlepSeni jizdnich vlastnosti
p¥i zdbdru motoru, zejména na nerovném terénu nap¥. u terénnich a sout&inich motocykld.

PREDMET VYNALEZU

1. Za¥fzeni pro zlepfeni pru¥eni p¥i z4b&ru zadniho kola jednostopych terénnich
motorovych vozidel, kde zadn{ kolo je uchyceno v odprufené kyvné vidlici vykyvn& uloZené
na pevné &Asti stroje a hornf v&tev hnacfho ¥etézu je vedena od rozety zadniho kola k hnacimu
Fet&zovému kole&ku, kde sm&r tahu podélné osy horni v&tve hnaciho Ffetézu a tim i velikost
ramene podélné osy horni v&tve hnacfho Fetdzu se vidi ose vfkyvného uloZeni zadni kyvné
vidlice vlivem proprufeni m&ni, a to i v p¥fpadé poufiti vodicich Feté&zovych kolelek,
kde sm&r tahu Yetdzu a velikost ramene ovlivhuje rozeta nebo posledni pevn& uchycené
vodici Yet&zové koledko na kyvné vidlici a prvni vodici nebo hnac{ ¥et&zové kole&ko pevné
uchycené na pevné &4sti stroje vyznaené tim, Ze velikost ramene /X/ od sméru tahu podélné

osy hornf{ v&tve /1/ hnacfho fet&zu k ose /2/ Gepu vykyvného uloZeni kyvné vidlice /5/ je

R,.L
ddna vztahem X = y & (1 - il_T%ﬁ) kde Y = vyska osy vykyvného uloZeni zadn{ kyvné vidlice
-

nad pojezdovou rovinou,R1 = polom&r rozety zadnfho kola, R, = vn&€js1 polom&r zadniho kola,L1 =
= délka zadnf kyvné vidlice od osy &epu vykyvného uloZeni k ose zadniho kola, L, = vzdélenost
os predniho a zadnfho kola

2. zatffzeni podle bodu 1 vyzna&ené tim, ¥e v dolni &&sti zdvihu pruZeni je velikost
ramene /X/ od sméru tahu podélné osy horni v&tve /1/ hnacfho ¥et&zu k ose /2/ &epu vykyvného

ulofeni zadnf{ kyvné vidlice /5/ dle uvedeného vztahu amensi.

3. zafizen{ podle bodu 1 nebo 2 vyznalené tim, %e v hornf &&sti zdvihu pruZeni je velikost
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ramene /X/ od smé&ru tahu podélné osy horni vétve /1/ hnacfho Fet&zu k ose /2/ &epu vykyvné-
ho uloZeni zadni kyvné vidlice /5/ dle uvedeného vztahu stejnd a v&t3f{.

1 vykres
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