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一种贴地智能车位锁

(57)摘要

本实用新型提供了一种贴地智能车位锁，旨

在解决现有技术中支架型车位锁需要人为下车

启闭不便的问题。本实用新型提供的贴地智能车

位锁，使得车位锁的禁用和启用无需人为下车操

作，配置的角度传感器和警示灯带，一方面车位

锁在路侧大量投入使用时，警示灯带使得其具备

一定的美感能够作为城市景观；另一方面，使得

车位锁在不同状态下(开合状态、禁用、启用)配

置不同的警示颜色，同时，配合应用的场地，如收

费等情形，能够在控制模块下对使用者或管理者

出示特定的警示颜色，使得交互更为人性。
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1.一种贴地智能车位锁，其特征在于：包括预埋壳体(1)，所述预埋壳体(1)的内部设置

转动单元(2)，所述转动单元(2)的转动侧设置有能够随转动方向开合的限位板(3)，所述限

位板(3)盖合于预埋壳体(1)的中部，所述预埋壳体(1)的左右两侧上表面通过设置盖板(4)

封闭，所述预埋壳体(1)的内部通过设置支撑组件(5)为预埋壳体(1)的上表面提供支撑力，

任意一侧的所述盖板(4)上设置有警示灯带(6)。

2.如权利要求1所述的一种贴地智能车位锁，其特征在于：所述转动单元(2)包括设置

在预埋壳体(1)底部的一对轴承座(21)以及驱动件(22)，所述轴承座(21)之间设置转轴

(23)，所述驱动件(22)连接于转轴(23)，所述限位板(3)的底部设置在转轴(23)上。

3.如权利要求2所述的一种贴地智能车位锁，其特征在于：所述驱动件(22)通过减速机

(24)连接于转轴(23)。

4.如权利要求2所述的一种贴地智能车位锁，其特征在于：还包括角度传感器(7)，所述

角度传感器(7)设置于转轴(23)的任意一侧端部。

5.如权利要求1所述的一种贴地智能车位锁，其特征在于：所述支撑组件(5)包括设置

于预埋壳体(1)底部的多个支撑柱(51)，还包括成型于盖板(4)底部的承力筋(52)。

6.如权利要求4所述的一种贴地智能车位锁，其特征在于：还包括控制模块(8)，所述控

制模块(8)控包括主控单元(81)、采样电路(82)、角度传感器电路(83)、电池模块(84)、通信

模块(85)以及警示灯带电路(86)，所述主控单元(81)与采样电路(82)、角度传感器电路

(83)、电池模块(84)、通信模块(85)以及警示灯带电路(86)均为双向电性连接。

7.如权利要求1所述的一种贴地智能车位锁，其特征在于：所述预埋壳体(1)包括主体

(11)以及封盖其两侧的侧板(12)，所述侧板(12)与主体(11)之间结合边缘通过配合结构

(13)连接。

8.如权利要求1所述的一种贴地智能车位锁，其特征在于：所述预埋壳体(1)的上表面

还成型有预埋裙边(14)。
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一种贴地智能车位锁

技术领域

[0001] 本实用新型涉及地锁技术领域，尤其是一种贴地智能车位锁。

背景技术

[0002] 汽车出行或居家停车都需要停靠在车位上，但随着我国汽车保有量越来越大，停

车位显得越发紧张，导致侵占他人车位的纠纷也越来越多；有些车位属于付费或私人车位，

私人车位的业主、停车场或沿街付费车位的管理者为了防止车位被他人侵占，通常会通过

设置车位锁来实现车位的启用或禁用。

[0003] 现有车位锁存在的问题是：在光线不佳或者是晚上，司机在向目标车位泊车时，尤

其是向设置有车位锁的停车场、沿街车位泊车时，难以看清车位锁的锁止状态，误入处于车

位锁支架立起锁止状态的车位时会剐蹭车辆、损坏车位锁；同时，现有车位锁的禁用和启用

需人为下车操作，使用较为不便。

实用新型内容

[0004] 针对上述现有技术中的缺点，本申请提供了一种贴地智能车位锁，使得车位锁的

禁用和启用无需人为下车操作，配置的角度传感器和警示灯带，分别能够实时监测限位板

的开合状态以及对应出示不同的警示颜色，从而为智能停车或路侧收费停车项目提供交互

联动。

[0005] 本实用新型解决上述技术问题所采用的技术方案为：

[0006] 一种贴地智能车位锁，其包括预埋壳体，所述预埋壳体的内部设置转动单元，所述

转动单元的转动侧设置有能够随转动方向开合的限位板，所述限位板盖合于预埋壳体的中

部，所述预埋壳体的左右两侧上表面通过设置盖板封闭，所述预埋壳体的内部通过设置支

撑组件为预埋壳体的上表面提供支撑力，任意其一侧的所述盖板上设置有警示灯带。

[0007] 进一步地，所述转动单元包括设置在预埋壳体底部的一对轴承座以及驱动件，所

述轴承座之间设置转轴，所述驱动件连接于转轴，所述限位板的底部设置在转轴上。

[0008] 进一步地，所述驱动件通过减速机连接于转轴。

[0009] 进一步地，还包括角度传感器，所述角度传感器设置于转轴的任意一侧端部。

[0010] 进一步地，所述支撑组件包括设置于预埋壳体底部的多个支撑柱，还包括成型于

盖板底部的承力筋。

[0011] 进一步地，还包括控制模块，所述控制模块控包括主控单元、采样电路、角度传感

器电路、电池模块、通信模块以及警示灯带电路，所述主控单元与采样电路、角度传感器电

路、电池模块、通信模块以及警示灯带电路均为双向电性连接。

[0012] 进一步地，所述预埋壳体包括主体以及封盖其两侧的侧板，所述侧板与主体之间

结合边缘通过配合结构连接。

[0013] 进一步地，所述预埋壳体的上表面还成型有预埋裙边。

[0014] 本实用新型的有益效果如下：
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[0015] 1)配置了警示灯带，一方面车位锁在路侧大量投入使用时，具备一定的美感能够

作为城市景观；另一方面，使得车位锁在不同状态下(开合状态、禁用、启用)配置不同的警

示颜色，同时，配合应用的场地，如收费等情形，能够在控制模块下对使用者或管理者出示

特定的警示颜色，使得交互更为人性化。

[0016] 2)相对现有技术而言，本实用新型的车位锁，禁用和启用工作无需人为下车操作，

其启闭原理是基于电机驱动转轴带动限位板实现开合。

[0017] 3)由于限位板具备一定的重量(特别是金属材质的)，电机通过减速机驱动转轴，

能够增加扭矩，避免了因为扭矩小导致的电池用电量高问题，相对现有技术能够续航更久。

[0018] 4)预埋的设计更为美观，内部配置了支撑组件，既确保了外观的美感，又能够为上

表面提供一定的支撑力，避免凹陷等隐患。

附图说明

[0019] 图1为本实用新型的结构示意图；

[0020] 图2为本实用新型的爆炸示意图；

[0021] 图3为本实用新型中承力筋的是示意图；

[0022] 图4为本实用新型中配合结构的结构示意图；

[0023] 图5为本实用新型中控制模块的示意图。

[0024] 其中：1、预埋壳体；11、主体；12、侧板；13、配合结构；14、预埋裙边；2、转动单元；

21、轴承座；22、驱动件；23、转轴；24、减速机；3、限位板；4、盖板；5、支撑组件；51、支撑柱；

52、承力筋；6、警示灯带；7、角度传感器；9、风琴罩；8、控制模块；81、主控单元；82、采样电

路；83、角度传感器电路；84、电池模块；85、通信模块；86、警示灯带电路。

具体实施方式

[0025] 下面结合附图和具体实施例，对本实用新型的技术方案做进一步地说明。

[0026] 如图1至图5所示，本实用新型提供了一种贴地智能车位锁，其包括预埋壳体1，所

述预埋壳体1的内部设置转动单元2，所述转动单元2的转动侧设置有能够随转动方向开合

的限位板3，所述限位板3盖合于预埋壳体1的中部，所述预埋壳体1的左右两侧上表面通过

设置盖板4封闭，所述预埋壳体1的内部通过设置支撑组件5为预埋壳体1的上表面提供支撑

力，任意其一侧的所述盖板4上设置有警示灯带6。

[0027] 在一些实施例中，所述的转动单元2包括设置在预埋壳体1底部的一对轴承座21以

及驱动件22，驱动件22在次不作限定，可选的能够为市售款的电机；轴承座21之间设置转轴

23，电机连接于转轴23，限位板3的底部设置在转轴23上。相对现有技术，无需人工下车进行

开锁上锁；在电机的驱动下，转动带动限位板3能够沿圆弧路径进行开合，在垂直于地面时

实现车位的禁用；在平齐于地面时实现车位的使用。

[0028] 在一些实施例中，所述驱动件22通过减速机24连接于转轴23。由于电池模块84设

置在地下，一次蓄能在经过一段时间后需要维护充电，预埋的安装形式维护比较困难，因此

需要考虑到续航的时长；在不改变电池模块84的情况下，通过减速机24能够增加电机的扭

矩，而限位板3本身具备一定的重量，更大的扭矩在长时间的工作下能够降低耗电量，从而

达到续航时长延长的目的。
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[0029] 在一些实施例中，还包括角度传感器7，角度传感器7设置于转轴23的任意一侧端

部，角度传感器7的具体型号在此不作限定。通过电性连接于主控单元81，能够实时反馈限

位板3的开合状态，从而监测该车位锁的状态，在联动交互上，实现配合警示灯带6、电机以

及其他部件的工作。

[0030] 可选地，在一些实施例中，警示灯带6的交互能够通过配置不同的警示颜色以警示

使用者或管理者；如，当车位处于使用状态时，限位板3被检测到处于水平角度，此时亮红

灯；当车位处于非使用状态，限位板3被检测到处于垂直角度，此时亮绿灯；当限位板3处于

动作状态，即垂直相对水平角度、水平相对垂直角度发生转动动作时，此时亮黄灯以达到警

示的目的。上述角度的检测通过角度传感器7及对应电路实现；可选地，作为警示目的的补

充，在限位板3转动动作的过程中还可以增加蜂鸣电路，进一步警示附近的使用者或管理

者，提高安全系数。

[0031] 在一些实施例中，所述的支撑组件5包括设置于预埋壳体1底部的多个支撑柱51，

优选的支撑柱51高度低于或等于限位板3盖合后齐平于预埋壳体1上表面的高度，支撑柱51

优选设置较多于中部，于两侧可设置较少，数量在此不作限定。还包括成型于盖板4底部的

承力筋52。由于预埋的设计，壳体通常预埋设置在路侧收费车位或停车场车位的中部；由于

停靠车辆经过的时候会对车位锁施加一个较大的压力，因此车位锁在平齐的时候需要具备

的一定的承载能力，除了限位板3使用金属材质外，其内部相对上表面也需要提供一定的支

撑力，从而防止凹陷。

[0032] 在一些实施例中，还包括控制模块8，控制模块8控包括主控单元81、采样电路82、

角度传感器电路83、电池模块84、通信模块85以及警示灯带电路86，主控单元81与采样电路

82、角度传感器电路83、电池模块84、通信模块85以及警示灯带电路86均为双向电性连接。

通信模块85优选为4G通信模块；实现地锁智能控制的工作原理为常规现有技术，如公开号

为CN208502379U的专利所记载的技术方案，在此不再赘述。

[0033] 在一些实施例中，预埋壳体1包括主体11以及封盖其两侧的侧板12，侧板12与主体

11之间结合边缘通过配合结构13连接；通过该技术方案，能够提供安装基础，使得量产、安

装工作变得简单、模块化。

[0034] 在一些实施例中，预埋壳体1的上表面还成型有预埋裙边14，提供预埋的安装基

础，使得齐平地面的设计得到安装基础。

[0035] 在一些实施例中，限位板3的开合呈扇形，开口处相对预埋壳体1之间设置有风琴

罩9，通过风琴罩9实现防尘、防异物，提高使用寿命。

[0036] 本实用新型的工作原理:贴地车位锁通过预埋设置在路侧车位或停车场，电机通

过内置的电池模块84驱动，从而带动转轴23旋转，实现限位板3的开合，其中减速机24能够

增大扭矩，使得电池模块84的续航更久；配置的角度传感器7和警示灯带6，分别能够实时监

测限位板3的开合状态并对应出示不同的警示颜色，为智能停车或路侧收费停车项目提供

交互联动。

[0037] 以上描述是对本实用新型的解释，不是对实用新型的限定，本实用新型所限定的

范围参见权利要求，在本实用新型的保护范围之内，可以作任何形式的修改。
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图3

图4
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图5
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