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Zatizeni na I{zeni pohybu krokového po-
davate podle rychlosti pohybu sloupce
krouzk@i na vystupu bezhroté brusky Fesi
synchronizaci pohybu podavale se strojem
pomoci kladitky, jeZ se vali po povrchu
sloupce krouZki, vychdzejictho z bezhrote
brusky. Pohyb kladi¢ky je pFené&Sen na po-
hyb clonek, které pri kruhovém pohybu za-
sahujl do bezkontaktniho spinace, a tim Iidi
pohyb podavacde.
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Vynélez se tyk4 zaFizeni na Iizeni pohybu
krokového podavacde podle rychlosti pohy-
bu sloupce krouZk@i na vystupu bezhroté
brusky.

K bezhrotym bruskdm na loZiskové krouz-
ky byl rFeSen krokovy podavad, ktery odebi-
T4 krouZky ze sloupce na vystupu z bezhro-
té brusky a dopravuje je na vstupni valed-
kovy dopravnik. Krokovy zdsobnik zndmé
konstrukce se skladd z vnéjSich a vnitinich
prizmatickych 1iSt, na kterych se dopravuji
sloupce kriouzkl. Vnitini listy sloupce krouz-
k@ zvednou, posunou dopiedu a spusti na
vnejsi liSty a spodni ¢asti se vracejl do vy-
chozi polohy.

Problémem bylo sladit rychlost pohybu
krokového dopravniku s rychlosti pohybu
sloupce krouzkidl vychézejictho plynule ze
stroje. Pohyb krokového dopravniku byl ii-
zen Casovymi spinadi, které p¥i ustdlené
rychlosti pohybu sloupce vychézejiciho ze
stroje zajiStovaly spolehlivou funkci. Rych-
lost pohybu sloupce krouZkdl vychéazejicich
Z bezhroté brusky se vSak v priib&hu brou-
Seni mé&ni a tim nebylo zajist&no spolehlivé
Fizeni podavade.

Vy8e uvedeny nedostatek odstranilo za-
Iizeni na Iizeni pohybu krokového poda-
vace podle rychlosti pohybu sloupce krou#-
k@i na vystupu bezhroté brusky, podle vy-
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nalezu, jehoZ podstatou je, Ze s povrchem
sloupce krouZkid je ve styku kladitka, kterd
‘je na jedné ose s kotoulkem majicim na ob-
vodu clonky zasahujici do bezkontaktniho
spinace.

Kladitka, kterd je ve styku se sloupcem
krouzkf, se vali po povrchu krouzka a rych-
lost otafeni kladitky je tim&rnd rychlosti
posunu sloupce krouZkil. Pohyb kladitky je
pfenaSen na kotou¢ majici na obvodu clon-
ky, které uvddi do d&innosti bezkontaktni
spina€, zapojeny do obvodu spousténi cyklu
krokového podavace.

Pri posunuti sloupce KkrouZkdi o hodnotu
danou velikosti posuvu krokového podavade
je provedeno spusténi cyklu krokového po-
davace na jeden krok. Tim je zaji§t&na pies-
na synchronizace pohybu krouZk® vyché&ze-
jicich ze stroje s pohybem krokového poda-
vace.

Schematické uspoifddédni je zobrazeno na
pfipojeném obrazku. Zafizeni na Fizeni po-
hybu krokového podavade podle rychlosti
pohybu sloupce krouZkidt na vystupu bezhro-
té brusky je tvofeno kladitkou 1, kterd je
ve styku s povrchem krouZkd 2, pfitemZ na
jedné ose s kladitkou 1 je kotoufek 3 ma-
jici na obvodu clonky zasahujici do bezkon-
taktniho spinace 4.

PREDMET VYNALEZU

Zatizenl na Fizeni pohybu krokového po-
davaCe podle rychlosti pohybu sloupce
krouzkl na vystupu bezhroté brusky vyzna-
Cujici se.tim, Z%e s povrchem krouzkd (2)

je ve styku kladicka (1), ktera je na jedné
ose s kotoutkem (3) majicim na obvodu
clonky zasahujici do bezkontaktniho spi-
nace (4).
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