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DZWIGNIOWY MECHANIZM DO OSIOWEGO NASTAWIANIA WALCOW ROBOCZYCH
KLATEK WALCOWNICZYCH

Yynalazek dotyczy diwigniowego mechanizmu do osiowego nastawiania walcéw roboczych
klatek walcowniczych zwiaszcza w walcarkach duo.

Znsne ag mechanizmy osiowego nastawiania walcéw za pomocg ukiadu dZwigni. Mechanizmy
te skladajgq sig¢ z ukladu dwéch diwigni polaczonych $rubg rzymska. Kazda z diwigni posieda
szozgki chwytajgce wystep obudowy iozysk walca, Szczgki osadzone sgq obrotowo z regulowanym
luzem chwytu. Jedna ze szczek podparta jeat srubg dociekowg osadzong w druglej szczece
bedqcej ozeécig diwigni. Przez zmiane poloizenia druby dociskowe] uzyskuje sie zmiane luzu
chwytu. Regulacja polozenia odbywa sie poprzez odpowiednie pokrecanie nakretkeq s$ruby rzym-
skiej. Zaleznie od kierunku obrotu nastepuje wysuwanie lub wsuwanie walca. W celu wymiasny
walcy mechanizm jest zdemontowany. W tym celu maksymalnie rozchyla sie szczeki chwytaejace
obudowe walca przez wykrecenie érub regulacyjnych oraz rozigqcze si¢ dZwignie wybijejqé
sworznie ze Srub Ygczacych lub rozkreca sig¢ calkowicie rzymsks srube.,

Czasochionny demonta2 mechanizmu nastawiania ma duze znaczenie, gdy przezbrajanie klat-
ki odbywa sig na stanowisku roboczym. Demonta% i monteaz mechanizmu nastawianis walcy w sposéb
istotny wydiu2a cykl uruchamiania 1linii walcownicze]). Celem wynalazku jest opracowanie kons=-
trukcji mechanizmu do osiowego nastawiania walcéw roboczych klatek walcowniczych, utatwiaja~
cego 1 usprawniajgqcego demontaz podczas wymiany walcéw oraz odznaczajgcego sig prostg budowg
i dobra wytrzymalofcisg. '

Cel ten wedtug wynalazku osiggnigeto w ten sposéb, ze co najmniej jedna ze szczek chwyta-
Jaoyoh Jjest podparta Asrubg regulacyjng umieszczong w uchylnej zapadce osadzonej obrotowo na
sworzniach znajdujgcych sie w korpusie szczeki. Rozwigzanie to cechuje znaczne skrécenie
oyklu uruchamiania linii walcowniczej w przypadku demontazZu i montazu mechanizmu nastawiania
walca.

Wynalazek rozwigzuje zagadnienie nastawienia walca, umozliwiajgc *atwy i1 szybki demon-
tazyponiewaz rozchylanie szczg¢k uzyskuje sie poprzez niewielkie poluzowanie, okoXo p6t obrotu,
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srub regulacyjnych. Mechanizm odznacza gig¢ prostg komstrukcjq i dobrg wytrzymaloscig.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyk}adzie wykonania na rysunku, na ktdrym
figura 1 przedstawia mechanizm w péiprzekroju, figura 2 pokazuje fragment mechanizmu w
przekroju w ptaszczyZnie A-A. :

¥ mecheniZmie obudows 2o%ysk walca 1 jest uchwycona miedzy szczeki 2 i odpowiednio
uksztaltowane dZwignie 5. Diwignie i szczekl sa zamocowene obrotowo do stojaka klatki
roboczej 11 za pomocg sworzni 10. Szczeki podparte sg srubg regulacyjng 3, ktéra umiesz-~
czona jest w uchylnej zapadce 4. Zepadka jest osadzona na sworzniach 7a i 7b umieszczonych
w dwigni 5. DZwignie zwigzane sg z sobg za Pomocg Sruby rzymskiej 6 i sworzni 8 1 9, Swo-
rzen 9 jest tak uksztattowany,aby mozna byZo zwolnié zaczep Sruby 6 obracajac go dookola
swojej osi. Sworzeri 9 jest osigq obrotu ukzadu sSrubowego, ktéry moze obracaé sie dookola
niego po zwolnieniu zaczepu sruby. '

W mechaniZmie wedug wynalazku rozchylenie szczek 2 uzyskuje sie poprzez niew?elkie
poluzowanie, okoXo pét obrotu srub regulacyjnych 3 i przekrecenie wychylnych zapadek 4.
Rozigczenie dZwigni 5 nastepuje poprzez przekrecenie odpowiednio uksgtaltowanego sworznia
9 2gczacego diwignie 5 z druba 6 o 90° od polozenia pracy. Wykorzystujgc drugli sworzen 8
jako oS obrotu uklaed sSrubowy mozna odchylié na bok umozliwiajac catkowite wysuniecie walcy.
Montaz mechenizmu odbywa sie w odwrotnej kolejnosci. Uzyskuje sie wydatne skrécenie cyklu
wymiany walcéw.

Zastrzezenie patentowe.

Diwigniowy mechanizm do osiowego nastewiania walcéw roboczych klatek walcowniczych,
wyposazony w szczeki chwytajgce wystep obudowy 2o02yska, znamienny tym 2e co
najmniej jedna szczeka /2/ podparta jJest Srubg regulacyjng /3/ umieszczona w uchylnej
zapadce /4/ osadzonej obrotowo na sworzniu /7a 1 Tb/.
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