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REGULATOR PIECA LUKOWEGO

Przedmiotem wynalazku jest regulator uk?adu hydraulicznej automatyki posuwu elektrod
pieca ukowego,

- Zneny z literatury ukiad hydrsuliczne]j automatyki posuwu elektrod zawiera takie elementy
jak: czlon pomiarowy, regulator, zawdér regulujacy, silownik hydreuliczny napedu elektrody
oraz hydrauliczny ukiad zasilania, Czion pomiarowy z napiecia piec& oraz pradu iuku wypra=-
cowuje sygnat sterujgcy dla regulatora, Regulator stanowi silnik Ferrarisa, ktdrego stojan
zasilany jest napigciami z cztonu pomiarowego, natomiast wirnik sprzegniety jest poprzez
uk?ad mechaniczny ze stawidlem gidwnego zaworu hydraulicznego. Zawdr gidwny steruje pracg
si*ownika hydraulicznego napedu elektrody.

Wada opisanego regulatora jest duzy pobdér mocy z czionu pomiarowego oraz mala czuXosdé,
Duzy pobdr mocy tego typu regulatora wynika z tego, 2e sygnely wyjsciowe czZonu pomisrowego,
to jest napigcia proporcjonalne do pradu tuku i napigclia pileca sq sygnatami aterujacymi, a
réwnoczesnie zasilajg regulator,to jest silnik Perrarisa, Jeat to niekorzystne, gdyz wymaga
stosowania przekladnikéw pradowych duze]j mocy, ktérych wykonanie dla piecdw éredniej pojem=-
noscl jest trudne,a dla piecéw duzej pojemmosci nawet niemotliwe. Uzyskanie duze] czutodci
w regulatorach tego typu jest bardzo trudne z uwagi na duisg bezwladnosé wirnika silnika
Ferrarisa i zwigzang z tym jego naturalng sklonnoscig do oscylacji w atenach dynemicznych
wystepujacych przewainie podczas pracy pieca Iukowego.

Inne rozwigzanie regulatora hydraulicznego pieca 2ukowego polega na zastosowaniu
wzmacniacsa elektrohydrauliocznego.

Wzmacniacg elektrohydrauliczny zawiera cewke umieszczong w polu magnetycznym magnesu
stezego sprzegnietsa suwekiem zaworu hydraulicznego pomocniczego. Ruch cewki po przyZozeniu
na Jje] zaciski napiecia sterujgqcege powoduje przesunigcie sprzegnigtego z nig suwaka zaworu
pomocniczego. Kierunek przesuniecia uzalezniony jest od biegunowosdci przylozonego napigcis,
Przesuniecie suwaka zaworu pomocniczego powoduje zadziatanie pomocniczego ‘sitownika hydre-
ulicznego napedzejgcego stawidio zaworu g2déwnego sterujacego pracq sitownika napedu
elektrody.
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#adg tego rozwigzania jest skomplikowana budowa wzmacniacza elektrohydraulicznego wy-
magajgca duzej precyzji wykonania i koniecznodci stosowania dodatkowego ukladu zasilania dla
wzmacniaczy elektrohydraulicznych.

Istota wynalazku polega na tym, Ze elementy regulatora takie jak silnik Ferrarisa,bgdz
w innych rozwigzaniach wzmacniacz elektrohydrauliczny zostaty zastgpione ukiadem elektronicz-
nym,a do napedu stawidia zaworu gidwnego uzyty zostat silnik liniowy.

Regulator wedtug wynalazku zawiera czlon pomiarowy potgczony poprzez czion korekcyjno=
regulacyjny ze sterownikiem tyrystorowym,do wyjscia ktdrego przytaczony jest silnik liniowy
sprzegniety ciegiem poprzez mechanizm ustalajaco-tlumigecy ze stawidiem zaworu gidéwnego.

Wynalazek zostanie blizej objasniony na przykladzie wykonania przedstawionym na
rysunku.

Czlon pomiarowy 1 wytwarza z napigé proporcjonalnych do prgdu *uku i napiecia pieca
gygnat sterujacy podawany na wejsScie czlonu korekcyjno~-regulacyjnego 2, ktdry przetwarza je
na sygnaty sterowania sterownika tyrystorowego 3. Silnik liniowy 4 zasilany napigciem sieci
poprzez sterpwnik tyrystorowy 3 napedza stawidio zaworu gidwnego 6. W stanie beznapieciowym
silnika liniowego 4 zawdr gidéwny 6 ustawiony jest w potozeniu neutralnym przez mechanizm
ustalania pozozenia 5. Podczas pojawienia si¢ sygnaiu sterujgcego na wyjéciu cztonu korek-
cyjno-regulacyjnego 2 np. "jazda elektrody w gdére" nastepuje wysterowanie sterownika tyrys-
torowego 3 i za posrednictwem silnika liniowego 4 otwarcie zaworu gidwnego 6 tak, by przepiyw
medium roboczego spowodowal ruch tloczyska i elektrody w gdre.

Zanik sygnatu sterujgcego pcowoduje ustawienie zaworu gidéwnego 6 przez mechanizm usta-
lania pozozenia 5 w poXozeniu neutralnym i zatrzymanie elektrody w poZozeniu,dle ktdrego
nastgpit zanik sygnaztu,

Analogicznie przy pojawieniu sig¢ sygnalu sterujgcego na "jazda elektrody w déi" wys-
terowanie tacznika spowoduje za posSrednictwem silnika liniowego 4 ruch zaworu gtdwnego 6 w
przeciwnym kierunku,a przeptyw medium roboczego taki, Ze nastgpi ruch tioczyska i elektrody
w d62. Zanik sygnaiu sterujacego wywota efekt identyczny jak poprzednio.

Zaletg regulatora wed?ug wynalazku jest prosta konstrukcja mechaniczna,a dzieki stoso=-
waniu ukaddw elektronicznych uzyskuje sie maly pobdr mocy z uk*adu pomiarowego oraz mozli=-
wosé Xatwego ksztattowania charakterystyk regulacyjnych.

Zastrzezenise patentowe

Regulator pieca tukowego zawierajgcy czlon pomiarowy i czon korekcyjno=regulacyjny
oraz sterownik tyrystorowy potaczony z siecisg zasilajaca, zn1amienny tymnm, ze
wejdcie sterujgce sterownika tyrystorowego /3/ polaczone jest poprzez czion korekcyjno-
regulacyjny /2/ z czZonem pomiarowym /1/, zas wyjscie sterownika tyrystorowego /3/ Xaczy
sie ze stojanem silnike liniowego /4/, ktdrego bieznik jest sprzegnigty ciegiem /7/ po=~
przez mechanizm ustalajgcy /5/ ze stawidlem zaworu giéwnego /6/.
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