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DISPOSITIF ET PROCEDE D'ANCRAGE POUR DES FONDATIONS D'OUVRAGE DE REMONTEE MECANIQUE
ET PYLONE DE LIGNE COMPRENANT UN TEL DISPOSITIF.

@ Dispositif d'ancrage pour des fondations d'ouvrage de
remontée mécanique (2), notamment a cable aérien, com-
prenant un plot (3) destiné a supporter I'ouvrage (2), le plot
(3) comportant:

- des moyens d'ancrage (6) configurés pour recevoir
l'ouvrage (2);

- une cage métallique (7) comprenant un logement (11)
pour recevoir les moyens d'ancrage (6); et

- un coffrage souple monté autour des faces latérales
(14, 15, 17) de la cage métallique (7) pour retenir un béton
coulé au sein de la cage métallique (7).
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Dispositif et procédé d’ancrage pour des fondations d’ouvrage de

remontée mécanique, et pylone de ligne comprenant un tel dispositif

Domaine technique de I'invention

L'invention est relative a I'ancrage des fondations d’ouvrage de remontée
mécanique, notamment des remontées mécaniques a céble aérien, tel un

téléski, un télésiege ou une télécabine, et en particulier a I'ancrage d’un

pyléne de ligne d’'une remontée mécanique.

Etat de la technique

Actuellement, la construction d’'un ouvrage de remontée mécanique, telle une
station d’embarquement de personnes, une station de débarquement, ou un
pyléne de ligne, est généralement longue et complexe. En outre, la
construction étant effectuée en plein air, celle-ci est soumise aux contraintes
extérieures, telles les contraintes de sécurité de travail en hauteur, les
contraintes de montage et de réglages des différents éléments et les
intempéries qui peuvent retarder le montage de l'ouvrage, notamment
pendant la période d’hiver. De maniére générale, pour monter I'ouvrage, on
creuse une fosse et on réalise des fondations comprenant un, ou plusieurs,
dispositif d’ancrage en béton destiné a supporter l'ouvrage. Lorsque
I'ouvrage est une station, il comprend, entre autre, une poulie d’entrainement
du céble de traction transportant les véhicules. Lorsque l'ouvrage est un
pyléne de ligne, il comprend, entre autre, un corps de pyléne sur lequel

repose un balancier a galets.

On peut citer la demande de brevet francais FR2255200 qui divulgue une

station d’un télésiege, comprenant une ossature meétallique de suspension
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d’une poulie. L’ossature métallique comprend deux palées triangulaires ayant
chacune deux pieds en fer assemblés en « V » renverse. Les bases des
pieds sont fixées a des massifs d’ancrage constitués par des blocs de béton.
Les dispositifs d’ancrage en béton sont coulés sur le lieu de montage de la
station a I'aide de coffrages perdus en bois. Il est également nécessaire de
couler au préalable une dalle en béton, nommée « béton de propreté », sur
laquelle les dispositifs d’ancrage sont réalisés. Mais il faut laisser sécher la
dalle de béton et les dispositifs d’ancrage pendant un temps assez long, sept
jours au minimum, ce qui ralentit la construction de la station. Par ailleurs, le
séchage est fortement influencé par les conditions météorologiques, ce qui

ralentit encore le procédé de montage de la station.

En particulier, lorsqu'on réalise un dispositif d’ancrage pour un pyléne de
ligne, la surface du dispositif d’ancrage destinée a recevoir le corps du
pyléne peut étre inclinée selon une pente non nulle par rapport au sol de
facon a incliner le pyléne et ainsi permettre une déviation du cable aérien.
Cependant, lorsqu’on coule le béton sur place pour réaliser un tel dispositif
d’ancrage a surface inclinée, il est difficile d’obtenir rapidement l'inclinaison

souhaitée.

En outre, certains ouvrages de remontée mécanique a cable aérien sont
parfois montés sur des sites qui sont difficiles d’acces, soit parce que le site
est éloigné d’une route, soit parce que le site est en pente. Par exemple les
pylones de ligne de telles remontées sont montés sur des pentes pouvant
aller jusqu’a 45%, et la plupart des stations de débarquement des personnes
se trouvent au sommet des pistes et ne sont pas accessibles par camion. Il
est donc nécessaire de transporter les différents éléments pour réaliser les

dispositifs d’ancrage, puis de monter les dispositifs d’ancrage sur site.
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Objet de l'invention

Un objet de l'invention consiste a pallier les inconvénients cités ci-avant, et
en particulier a fournir un dispositif d’ancrage pour des fondations d’ouvrage
de remontée mécanique qui soit transportable et facile a monter sur site, tout

en étant suffisamment robuste pour remplir les normes de sécurité exigées.

Un autre objet de l'invention est de fournir un pyléne de ligne d’une remontée

mécanique muni d’un tel dispositif d’ancrage.

Encore un autre objet de l'invention est de fournir un procédé d’ancrage pour

des fondations d’ouvrage de remontée mécanique qui soit rapide a exécuter.

Selon un aspect de l'invention, il est proposé un dispositif d’ancrage pour des
fondations d’ouvrage de remontée mécanique, notamment a céble aérien,

comprenant un plot destiné a supporter I'ouvrage.

Le plot comporte :

- des moyens d’ancrage configurés pour recevoir 'ouvrage ;

- une cage métallique comprenant un logement pour recevoir les moyens
d’ancrage ; et

- un coffrage souple monté autour des faces latérales de la cage métallique

pour retenir un béton coulé au sein de la cage métallique.

On fournit ainsi un dispositif d’ancrage facilement transportable, notamment
par hélicoptére. En effet, le plot est transportable et conserve lintégrité des
moyens d’ancrage, de la cage meétallique, et du coffrage souple. Ainsi, le plot
peut étre acheminé en un seul ensemble d’éléments solidaires entre eux. Un
tel dispositif d’ancrage est rapide a monter sur site. En outre, le plot peut étre
réalisé en usine et I'étape de fabrication du plot peut ne plus étre soumise

aux intempéries. On peut en outre obtenir une meilleure précision sur la
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fabrication des dispositifs d’ancrage pour garantir une meilleure robustesse a
la remontée mécanique. Par ailleurs, un tel plot permet de fournir un
dispositif d’ancrage plus facilement transportable de l'usine de fabrication

vers le site de montage de I'ouvrage de la remontée mécanique.

Le coffrage souple peut comprendre un revétement en plastique.

Le coffrage souple peut comporter en outre un maillage métallique.

Le coffrage souple peut étre disposé a I'extérieur de la cage métallique.

La cage métallique peut comporter une premiere face munie du logement
pour recevoir les moyens d’ancrage et une deuxiéme face opposée a la
premiére face, la premiéere face étant inclinée par rapport a la deuxieme face

selon une pente non nulle.

Ainsi, on fournit un dispositif d’ancrage ayant une face inclinée, pour incliner
I'ouvrage, dont la pente d’inclinaison est maitrisée. Un tel dispositif d’ancrage
est donc standardisé et permet de répondre aux différents besoins des

installateurs de remontées mécaniques.

Selon un autre aspect de l'invention, il est proposé un pyléne de ligne de
remontée mécanique, comprenant au moins un dispositif d’ancrage tel que

défini ci-avant.

Selon encore un autre aspect de linvention, il est proposé un procédé
d’ancrage pour des fondations d'ouvrage de remontée mécanique,

notamment a cable aérien, comprenant un plot destiné a supporter 'ouvrage.

Le procédé comporte une étape de réalisation du plot dans laquelle :

- on élabore une cage métallique comprenant un logement ;
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- on monte, dans le logement de la cage métallique, des moyens d’ancrage
configurés pour recevoir I'ouvrage ; et
- on monte un coffrage souple autour des faces latérales de la cage

métallique pour retenir un béton coulé au sein de la cage métallique.

L’étape de montage du coffrage souple peut comporter une disposition du

coffrage souple a I'extérieur de la cage métallique.

L’étape d’'élaboration de la cage métallique peut comporter une réalisation
d’'une premiére face de la cage métallique munie du logement pour recevoir
les moyens d’ancrage et inclinée par rapport a une deuxiéme face opposée a

la premiere face selon une pente non nulle.

Le procédé peut comprendre, aprés I'étape de réalisation du plot, une étape
de transport du plot en conservant l'intégrité des moyens d’ancrage, de la

cage métallique, et du coffrage souple.
Le procédé peut comprendre en outre une étape de montage du plot réalisé
sur une semelle des fondations, et une étape dans laquelie on coule du

béton au sein de la cage métallique du plot.

Le procédé peut en outre comprendre, aprés I'’étape de montage du plot

réalisé, une étape de réglage de l'inclinaison de la premiere face.

Ainsi, on peut affiner le réglage de linclinaison du plot sur site avant de

couler le béton.

Description sommaire des dessins

D'autres avantages et caractéristiques ressortiront plus clairement de la

description qui va suivre de modes particuliers de realisation et de mise en
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ceuvre de l'invention donnés a titre d'exemples non limitatifs et représentés

aux dessins annexés, dans lesquels :

- la figure 1, illustre schématiquement une vue latérale d’'un mode de
réalisation d’un dispositif d’ancrage selon l'invention ;

- la figure 2, illustre schématiquement une vue de dessus du plot du
dispositif d’ancrage de la figure 1 ;

- la figure 3, illustre de facon schématique un mode de réalisation d’une
fixation des moyens d’ancrage a une cage métallique ;

- lafigure 4, illustre de fagon schématique une vue latérale d’un autre mode
de réalisation d’un dispositif d’ancrage selon l'invention ;

- la figure 5, illustre de facon schématique un mode de réalisation d’une
fixation d’'un coffrage souple a une cage métallique ; et

- les figures 6 a 10, illustrent schématiquement les principales étapes d’'un

procédé d'ancrage selon 'invention.

Description détaillée

Sur les figures 1 et 2, on a représenté schématiquement un dispositif
d’ancrage 1 pour des fondations d’'un ouvrage 2 de remontée meécanique,
notamment d’une remontée mécanique a cable aérien. L’ouvrage 2 peut étre
un support de station, par exemple un pyléne de station pour supporter la
structure supérieure de la station. Par exemple, I'ouvrage 2 peut étre un
pylone de ligne tel qu'illustré sur la figure 1. Le pyldéne de ligne est
généralement muni d'un balancier, non représenté ici a des fins de
simplification, pour supporter le cable aérien de la remontée mécanique sur
lequel sont accrochés les véhicules de transport. Le dispositif d’ancrage 1
comporte un plot 3 destiné a supporter I'ouvrage 2. Le dispositif d’ancrage 1
peut comporter une semelle 4. La semelle 4 est destinée a recevoir le plot 3
pour augmenter la stabilité du dispositif d’ancrage 1. En particulier, la

semelle 4 peut étre posée directement sur le sol, de préférence sur le fond
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d’une fosse réalisée dans le sol. Avantageusement, la semelle 4 est réalisée

en béton et repose sur une dalle de béton 5.

Le plot 3 comporte des moyens d’ancrage 6, une cage métallique 7 et un
coffrage souple 8, non représenté sur les figures 1 et 2 a des fins de

simplification. Le coffrage souple 8 est illustré aux figures 4, 5, et 7 a 9.

Les moyens d’ancrage 6 sont configurés pour recevoir 'ouvrage 2 de
remontée mécanique. En d’autres termes, les moyens d’ancrage 6 fixent
mécaniquement I'ouvrage 2 au plot 3. Les moyens d’ancrage 6 peuvent
comporter plusieurs tiges d’ancrage 9. Les tiges d’ancrage 9 permettent de
fixer le corps du pyléne 2 sur le plot 3. Par exemple, les tiges d’ancrages 9
sont disposées en cercle et sont maintenues paralléles entre elles a l'aide
d’au moins un disque creux 10. Les tiges d’ancrages 9 et le, ou les, disque(s)

creux 10 sont de préférence en métal.

La cage métallique 7 est réalisée a partir de tiges métalliques entrecroisées,
par exemple en acier ou en cuivre ou en fer. La cage 7 comporte un
logement 11 pour recevoir les moyens d’ancrage 6. De fagon générale, la
cage 7 a une forme hexaédrique et comporte six faces 12 a 17. En
particulier, la cage 7 a une forme d’un prisme droit. Par exemple, la cage 7 a
deux faces opposées paralléles 14, 16 qui sont des trapezes rectangles. De
facon générale, la cage 7 comporte une premiére face 12 munie du logement
11 pour recevoir les moyens d’ancrage 6, une deuxiéme face 13 opposée a

la premiére face 12, et quatre faces latérales 14 a 17 qui sont conjointes.

Par ailleurs, la cage 7 peut comprendre des ceintures de support 18 a 20
réalisées a partir de cornieres, ou barres métalliques en forme de T. De
préférence, la cage 7 comporte au moins deux ceintures de support 18, 19
qui sont destinées a fixer les moyens d’ancrage 6 a la cage 7. Les corniéres

18 a 20 sont de préférences soudées aux tiges métalliques de la cage 7.
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Selon un mode de réalisation, la cage 7 comporte une premiére ceinture de
support 18 située a une extrémité de la cage, autour de la premiére face 12,
une deuxieme ceinture de support 19 paralléle a la premiére ceinture 18 et
située a environ mi-hauteur de la cage 7, et une troisieme ceinture 20 située
a lautre extrémité de la cage 7, autour de la deuxiéme face 13. En
particulier, la troisieme ceinture 20 permet une bonne assise du plot 3 sur la
semelle 4. Les premiéres et deuxiéme ceintures de support 18, 19
comportent des barres transversales 21 sur lesquelles sont fixées des tiges
d’ancrage 9 des moyens d’ancrage 6. Par exemple, comme illustré a la figure
3, une tige d’ancrage 9 peut étre fixée a une barre transversale 21 a l'aide
d’un étrier de blocage 22 et deux boulons 23 pour bloquer la tige d’ancrage 9
contre la barre transversale 21. Ainsi, des premiéres extrémités d’'un
ensemble de tiges d’ancrage 9 sont fixées a la premiére ceinture 18. Afin de
consolider la fixation des moyens d’ancrage 6 a la cage 7, on peut également
utiliser d’autres étriers de blocage pour fixer les autres extrémités des tiges
d’ancrage 9 de cet ensemble a la deuxiéme ceinture de support 19. Par
exemple, on fixe les moyens d’ancrage 6 a l'aide de huit étriers de blocage
22, dont quatre cooperent avec la premiére ceinture de support 18 et quatre

autres coopérent avec la deuxiéme ceinture de support 19.

En particulier, la cage métallique 7 est réalisée de sorte que la premiére face
12 est inclinée par rapport a la deuxieme face 13 selon une pente non nulle.
Par exemple, la pente peut étre comprise entre 5% et 35%. En particulier, la
pente peut étre égale a 5%, 20% ou 35%, de maniére a fournir une gamme
de plots standardisés pour lesquels la pente est affinée en usine. La
réalisation du plot 3 en usine permet de maitriser la conception de la
structure métallique du plot 3 et fournir ainsi un dispositif d’ancrage 1 de
meilleur qualité par rapport & un plot d’ancrage réalisé sur site et donc

soumis aux contraintes extérieures.
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Par ailleurs, le plot 3 du dispositif d’ancrage 1 proposé est destiné a étre
réalisé en béton. Le béton est de préférence coulé sur place, et il est donc
proposé un plot 3 qui puisse étre transportable. Selon l'invention, le plot 3 est
transportable et conserve !'intégrité des moyens d’ancrage 6, de la cage
métallique 7 et du coffrage souple 8. Par exemple, le plot peut avoir une
masse comprise entre 900 Kg et 3500 Kg. Préférentiellement, la masse du
plot 3 est comprise entre 900 Kg et 1000 Kg pour étre transportable

faciltement par hélicoptere.

Sur la figure 4, on a représenté un mode de réalisation du coffrage souple 8.
Le coffrage souple 8 est en particulier léger et déformable par rapport aux
coffrages en bois utilisés dans I'art antérieur. Par ailleurs, le coffrage souple
8 est déformable de fagon a pouvoir étre disposé sur le pourtour des faces
latérales 14 a 17 de la cage métallique 7, tout en étant résistant pour retenir
le béton coulé au sein de la cage 7. Le coffrage souple 8 peut comprendre un
revétement en plastique 24, de préférence un revétement thermoplastique 24
en polyéthyléne. Un tel revétement 24 comprend principalement du carbone
et de I'hydrogéne, il n'est donc ni toxique, ni polluant pour les nappes
phréatiques. En outre, un tel coffrage a une densité d’environ 3 Kg par m? qui
est inférieure a celle des bois utilisés pour les coffrages qui est généralement

comprise entre 3,5 et 11 Kg par m>.

Par exemple, le revétement 24 peut comprendre deux films 25, 26
superposés 'un sur 'autre. Le revétement 24 peut, en outre, comprendre un
maillage métallique 27 de fagon a rigidifier le revétement 24 pour faciliter le
maintien du béton coulé au sein de la cage 7. Par exemple, lorsque le
revétement 24 comporte un seul film 25, le film 25 est disposé entre les tiges
métalliques entrecroisées de la cage 7 et le maillage métallique 27. Selon un
autre mode de réalisation, le revétement 24 comporte deux films 25, 26 et le
maillage métallique 27 est de préférence inséré entre les deux films 25, 26.

Le revétement 24 ainsi formé est disposé de préférence contre les tiges
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métalliques entrecroisées de la cage 7 et a I'extérieur de celle-ci. Un tel
coffrage souple 8 peut étre facilement coupé pour réaliser un patron a deux
dimensions afin de couvrir convenablement les faces latérales 14 a 17 de la
cage 7. En outre le coffrage souple 8 peut étre facilement plié en fonction de
la forme de la cage 7. Le coffrage souple 8 est donc facile a monter autour
de la cage 7, il ne nécessite pas d’appareil de levage pour le disposer autour

de la cage 7.

Le coffrage souple 8 est monté autour des faces latérales 14 a 17 de la cage
métallique 7. Pour former le coffrage souple 8, le revétement 24 couvre les
faces latérales 14 a 17 de la cage 7. Le revétement 24 peut également étre
disposé a lintérieur de la cage 7. Préférentiellement, le revétement 24 est
disposé a 'extérieur de la cage métallique 7 pour faciliter sa fixation sur la
cage 7. Par exemple, comme illustré a la figure 5, le revétement 24 peut étre
fixé aux tiges métalliques de la cage 7 a l'aide d’attaches 28. En outre, le
revétement 24 muni de deux films 25, 26 peut comporter un maillage
additionnel 29, de préférence métallique, disposé contre le film extérieur 26
du revétement 24. Par ailleurs, le plot 3 peut comporter un coffrage
d’extrémité 30 situé au niveau de la premiere face 12 de la cage métallique
7. Le coffrage d’extrémité 30 peut étre réalisé a partir du revétement 24, ou
peut étre réalisé en bois. Le coffrage d’extrémité 30 en bois permet
avantageusement de protéger le coffrage souple 8 lors d’'une étape de
transport du plot 3 et lors d'une étape de réglage de l'orientation de la

premiére face 12 de la cage 7.

Sur les figures 6 a 10, on a représenté les principales étapes d’un procédé
d’ancrage pour des fondations d’ouvrage de remontée mécanique. Le
procédé d’ancrage peut comporter une étape initiale SO de montage de la
semelle 4, telle qu'illustrée a la figure 6. Au cours de I'étape initiale SO, on
réalise la dalle de béton 5, en noyant dans la dalle 5 des cables 31, puis on

élabore, sur la dalle en béton 5, une structure métallique 32 de la semelle 4.
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Les cables 31 sont résistants a la traction, de préférence en acier. La
structure métallique 32 comporte un maillage de tiges métallique, et la
structure 32 comporte en outre un espace de réception 33 pour intégrer le
plot 3 dans la semelle 4. Par ailleurs, on dispose un coffrage en bois 34
autour de la structure métallique 32 de la semelle 4 en vue de retenir un
béton coulé de maniére a former la semelle 4 en béton. Le procédé
comprend en outre une étape de réalisation du plot 3, au cours de laquelle
on élabore la cage métallique 7 munie du logement 11 pour recevoir les
moyens d’ancrage 6, on monte les moyens d’ancrage 6 dans le logement 11,
en particulier on fixe les moyens d’ancrage 6 a la cage métallique 7, puis on
dispose le coffrage souple 8 autour des faces latérales 14 a 17 de la cage 7.
En particulier, I'’étape de réalisation du plot 3 est effectuée dans une zone en
dehors du site de montage du dispositif d’ancrage 1, par exemple dans une
zone abritée. Aprés I'étape de réalisation du plot 3, le procédé comprend une
étape de transport du plot 3 tout en conservant l'intégrité du plot 3. On
transporte le plot 3 depuis la zone ou il est réalisé, vers le site ol I'on monte
le dispositif d’ancrage 1. Puis on monte S1 le plot réalisé 3 sur la semelle 4,
comme illustré sur la figure 7. Plus particulierement, on place le plot 3 au
sein de I'espace de réception 33 de la semelle 4. Aprés I'étape de montage
S1 du plot 3, le procédé peut comprendre une étape dans laquelle on soude
des barres métalliques supplémentaires a la structure métallique 32 de la
semelle 4 et aux tiges métalliques entrecroisées de la cage 7. Cette étape de
soudure optionnelle permet de relier les structures métalliques de la semelle
4 et du plot 3 pour renforcer le dispositif d’ancrage 1. Puis, le procédé peut
comprendre, apres l'étape de montage S1, une étape S2 de réglage de
I'inclinaison de la premiére face 12 de la cage 7, comme illustré a la figure 8.
Au cours de I'étape de réglage S2, on relie les cables 31, noyés en partie
dans la dalle de béton 5, au plot 3, par exemple par l'intermédiaire de
sangles. Les sangles sont pourvues de moyens de réglage pour régler la
tension des sangles. Ainsi l'utilisateur peut affiner la position du plot 3 par

rapport a la semelle 4. L'utilisateur peut ainsi régler l'orientation de la
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premiere face 12 de la cage 7 par rapport au sol. Les sangles ainsi mises
sous tension permettent de stabiliser le plot 3 pendant I'étape de coulage du
béton. Avantageusement, lorsque le plot 3 comporte un coffrage d’extrémité
30 en bois accroché a la cage métallique 7, les sangles sont accrochées au
coffrage d’extrémité 30 afin de ne pas déformer la cage 7 lorsqu’on met les
sangles sous tension. Puis, aprés I'étape de réglage S2 on coule S3 du
béton pour former la semelle 4, comme illustré a la figure 9. En outre, le
procédé comporte une étape S4, illustrée a la figure 10, dans laquelle on
coule du béton au sein de la cage métallique 7 pour former le plot 3 en béton.
Selon un mode de mise en ceuvre, I'étape de réalisation S3 de la semelle 4
en béton et I'étape S4 dans laquelle on coule du béton pour former le plot 3
en béton, sont réalisées successivement sans attendre le séchage de la
semelle 4. En variante, on peut attendre le séchage de la semelle 4 en béton
avant de couler du béton dans la cage 7 pour former le plot 3 en béton. Afin
de finaliser le dispositif d’ancrage 1, on coupe les sangles, le dispositif
d’ancrage 1 est alors prét pour recevoir 'ouvrage 2. Puis on remblais la fosse

dans laquelle on a posé la dalle de béton 5 pour finaliser le montage.

Le dispositif et le procédé d’ancrage qui viennent d’étre décrits permettent de
fournir un dispositif d’ancrage robuste et rapide a monter sur site. En
particulier, un tel dispositif d’ancrage est standardisé pour offrir la possibilité
d’incliner l'ouvrage qu’il supporte avec une inclinaison dont la valeur est

maiftrisée.
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Revendications

1. Dispositif d’ancrage pour des fondations d'ouvrage de remontée

mécanique (2), notamment a cable aérien, comprenant un plot (3) destiné a

supporter 'ouvrage (2), caractérisé en ce que le plot (3) comporte :

- des moyens d’ancrage (6) configurés pour recevoir I'ouvrage (2) ;

- une cage métallique (7) comprenant un logement (11) pour recevoir les
moyens d’ancrage (6) ; et

- un coffrage souple monté autour des faces latérales (14, 15, 17) de la
cage métallique (7) pour retenir un béton coulé au sein de la cage

métallique (7).

2. Dispositif selon la revendication 1, dans lequel le coffrage souple

comprend un revétement en plastique (24).

3. Dispositif selon la revendication 2, dans lequel le coffrage souple

comporte en outre un maillage métallique (27).

4. Dispositif selon I'une des revendications 1 a 3, dans lequel le coffrage

souple est disposé a I'extérieur de la cage métallique (7).

5. Dispositif selon 'une des revendications 1 a 4, dans lequel la cage
métallique (7) comporte une premiére face (12) munie du logement (11) pour
recevoir les moyens d’ancrage (6) et une deuxiéme face (13) opposée a la
premiere face (12), la premiére face (12) étant inclinée par rapport a la

deuxiéme face (13) selon une pente non nulle.

6. Pyléne de ligne de remontée mécanique, comprenant au moins un

dispositif d’ancrage selon l'une des revendications 1 a 5.

3011012
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7. Procédé d’ancrage pour des fondations d’ouvrage de remontée
mecanique, notamment a céble aérien, comprenant un plot destiné a
supporter I'ouvrage, caractérisé en ce qu’il comporte une étape de réalisation
du plot dans laquelle :

- on élabore une cage métalligue comprenant un logement ;

- on monte, dans le logement de la cage métallique, des moyens d’ancrage

configurés pour recevoir I'ouvrage ; et
- on monte un coffrage souple autour des faces latérales de la cage

meétallique pour retenir un béton coulé au sein de la cage métallique.

8. Procédé selon la revendication 8, dans lequel le coffrage souple est

realisé a partir d'un revétement en plastique.

9. Procédé selon la revendication 7 ou 8, dans lequel I’étape de montage
du coffrage souple comporte une disposition du coffrage souple a I'extérieur

de la cage métallique.

10. Procédé selon l'une des revendications 7 a 9, dans lequel I'étape
d’élaboration de la cage métallique comporte une réalisation d’'une premiére
face de la cage métallique munie du logement pour recevoir les moyens
d’ancrage et inclinée par rapport & une deuxieme face de la cage métallique

opposée a la premiere face selon une pente non nulle.

11. Procédé selon l'une des revendications 7 a 10, comprenant, apres
I'étape de réalisation du plot, une étape de transport du plot en conservant
l'intégrité des moyens d’ancrage, de la cage métallique, et du coffrage

souple.

12. Procédé selon la revendication 11, comprenant en outre une étape de
montage du plot réalisé sur une semelle des fondations, et une étape dans

laquelle on coule du béton au sein de la cage métallique du plot.
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13. Procédé selon la revendication 12, comprenant, apres ['étape de
montage du plot réalisé, une étape de réglage de l'inclinaison de la premiere

face.
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