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Przedmiotem niniejszego wynalazku sa
$migla $rubowca, ktére moga stuzyé pod-
czas spadania jako spadochrony.

Przypu$émy, ze w maszynie o dwu $mi-
glach (najczesciej spotykanej), obracaja-
cych si¢ w odwrotnych wzgledem siebie kie-
runkach, sila unoszaca maszyne wystarcza,
aby utrzymaé ja mnieruchomo w powietrzu,
W chwili, gdy tej sity zabraknie, nastepu-
je zjawisko nastepujace: Jezeli maszyna
nie posiada sprzegla, laczacego $migla z

silnikiem, $miglo si¢ zatrzymuje i $rubo-

wiec opada szybko. Zmniejszajaca si¢
szybko§¢ obrotu wraz z wzrastajaca szyb-
koscia spadku daja sktadowa, wytwarza-
jaca sile aerodynmamiczna, coraz bardziej
hamujaca ruch $migiel, ktére przeto po u-

plywie pewnego czasu przestaja obracaé

sig.

W samolocie $rubowym, zaopatrzonym
w sprzeglo, mozna uruchomi¢ ten mecha-
nizm, celem uwolnienia $migiet. Szybkosé¢
obrotu $migiel maleje stopniowo i tagodzi
spadek samolotu. Powietrze dziata na to-
patki $migiet z szybkoécia, odpowiadajaca
szybkosci spadku., Powstaje sila, ktéra na-
daje $miglom obrét w kierunku odwrotnym
w stosunku do pierwotnego. Szybkosé spad-
ku tymczasem znacznie wzrasta, Pomimo
to skrzydla wytwarzaja pewna nieznaczna,
wzrastajaca stopniowo, sile w miare przy-
$pieszania spadku az do chwili, w ktérej
zréwnowaza dzialanie ciezaru, Przy zasto-
sowaniu cdpowiedniego profilu lopatelk,
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mozna do pewwego stopnia zmieni¢ zjawi-
sko w ten sposdb, ze wzrastajaca szybko$é
obrotu $migiel, w potaczeniu z szybkoécla
spadku, wytworzy site, dostateczna do ha-
mowania spadku, ktéry si¢ bedzie odbywal
w warunkach bardziej mormalnych, Zjawi-
sko mozna okresli¢ jako opadanie bez u-
dzialu silnika przy obrocie $migiel w kie-
runku odwrotnym do normalnego przy
wznoszeniu sie. Ruch émigiel powoduje
wypadkowa szybkosé spadku i wirowania
ich. Aby mosliwie szybkos¢ opadania
zmniejszy¢ (co stanowd, praktycznie bio-
rac, gléwne nasze zadanie), lopatki smigiet
. powinne pogiada¢ katy czynme odpowiada-
jace minimalnej wartoéci stosunku oporu
d? sily napednej, albo kat bliski do tego mi-
nimum,
~ Sposob powyiszy posiada wady naste-
pujace: Smigla obracajace si¢ w kierunku
odwrotnym do normalnego musza byé od-
taczone od silnika, ktéry wobec tego nie da
si¢ uruchomi¢. Stan réwnowagi powstaje
dopiero po dluiszym okresie niebezpieczne-
go opadania, Powietrze znajduje sie wtedy
pod dzialaniem wylotowych krawedzi skrzy-
del, co daje niekorzystny stosumek pomie-
dzy oporem a silg napedna émigiet. Spos6b
ten znamionuje sie przeto nadmierna szyb-
koscis, opadinia,

Smiglta — spadochrony $rubowcéw (he-

likopteréw), stanowiace przedmiot niniej-

szego wynalazku, wolne sa catkowicie od
wiad powyesszych i pozwalaja, osiagnaé¢ ruch
opadowy bez udzialu silnika, miarkcwany
sita bezpofredniego (nie w kierunku prze-
ciwiyth) ‘wircwania §migiel.

Aby lopatki przyjely szybkosé wypad-
kowsa pod katem wymienionym powyzej,
nalezy w chwili rozpoczynania lotu opado-
wego (w chwili zatrzymania sie silnika)
zmniéjszy¢ chiwilowo kat czynny skrzydet
'w faki sposéb, aby wirijace w kierunku
m-ezrmennym $migha daly wypadkowa szyb-
ko$¢ ‘wirowania, i spadku pod katem zblizo-
‘nyth do kata, przy ktbrym stosunek pomie-

dzy oporem a sila napedna danego profilu
lopatek jest najmniejszy, Czynnos¢ tego ro-

dzaju pozwoli zapoczatkowaé lot opadowy

w chwili, gdy sita napedna zréwnowazy sie
z ciezarem prazyrzadu,

Zjawiskc jest zupelnie podobne do lotu
opadowego platowca. Zasadnicza réznica
polega na tem, ze platowiec opada po linji
nachylonej do poziomu pod katem a i z
szybkoscia V, ktéra posiada caly aparat, w
srubowcu zaé topatki émigiel opisuja przy
locie opadowym drogi $rubowe z szybkoscia
odmienna, choé jednakowa co do kierunku
z szybkoscia V i réwniez pod katem . Ka-
dlub za§ $rubowca porusza si¢ jedynie z
szybkoscia, jaka stanowi sktadowa pionowa
szybkosci czyli z szybkoécia V Sin o, kté-
ra w poréwnaniu z szybkoscia V jest bar-
dzc nieznaczna.

W chwili, gdy maszyna laduje, lotnik .
moze zwigkszyé kat czynny skrzydet i w
ten spos6b wyzyskaé nagromadzona w
skrzydlach wirujacych energje kinetyczna,
W celu wytworzenia sity pionowej, ktéra
hamowa¢ bedzie, albo w razie potrzeby od-
wracaé¢ nawet, szybko$é¢ opadania,

Smigla — spadechrony w $rubowcach
pozwalajg na wykonanie ruchu cpadowego
oraz na hamowanie szybkosci opadania przy
ladowaniu, co daje mozno$é¢ ladowaé bez
wstrzas$nien, :

Na zalaczonym rysmku, uwideczniaja-
cym przykiad wykonania wynalazku, fig, 1
przedstawia, przekréj pionowy przez oé me-
chanizmu do przestawiania $migiel, Rura 1
stanowi o§ -obrotu émigiel 2 i 3, wirujacych
w przeciwnych kierunkach., Smigta posiada-
ja piasty 4 i 5 craz tozyska kulkowe & i'7.
Piasty $migiet polaczone sa ze soba kola-
mi stozkowemi 8, 9, 10; o ko6t zebatych 9
pclaczena jest z rura 1, wiefice zaé két
8 1 10 z piastami 4 i 5,

W rurze 1 znajduje si¢ drazek 13, kto-
ry mozna przesuwaé w kierunku osiowym
zapomocy kétka recznego 14, ktérego nacie-
ta §rubowo o§ moze obraca¢ si¢ i przesu-
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waé¢ w nieruchomej czeéci 715. Prowadnica
16 stuzy jedynie do zachowania kierunku
ruchu przez drazek 13. Do drazka tego przy-
mocowane sq w miejscach 17 i 18 czebci,
dzialajace na topatki, ktére nie przedstawia-
ja nic nowego. Drazek 13 przechodzi ze sta-
bem tarciem przez pierscieri 17, ktéry po-
rusza si¢ wraz z drazkiem dzieki pierscie-
niom nastawnym 79, Ramiona 20 przecho-
dza przez rure 1 otworami, ktére pozwala-
ja im wykonywaé ruchy pionowe, Sa one
polaczone z pierécieniem 17 i z pierécie-
niem 21,

Pier§cienie 271 i 22 stanowia lozysko
kulkowe. Pier§ciei wewnetrzny jest nieru-
chomy, zewnetrzny za$ wiruje wraz z lo-
patkami, Przy kazdej lopatce pierécien 22
posiada przegub, polaczony z wodzidiem
23, przymocowanem z drugiej strony do cze-
§ci 24, nacietej wewnatrz gwintem o du-
zym kroku, Powierzchnia zewnetrzna tulei
24 posiada réwnolegle do osi ztobkowanie,
ktére zapobiega ruchowi obrotowemu. Dra-
zek 25, zaopatrzony w odpowiadajacy tulei
24 gwint, stanowi koniec trzonka 26, do kto-
rego przymocowana jest fopatka, Liczby 27,
28 i 29 oznaczaja lozyska kulkowe i pro-
wadnice, w ktérych obracaé si¢ moze trzo-
nek lopatki; przejmuja one jednocze$nie
dzialajaca na trzonek sile,

Mechanizm powyzej opisany sklada si¢
zatem z dwu czesci, oddzielonych tozyskiem
kulkowem 21, 22, Cze$¢ stala sklada sie z
ogniw 13 — 21, druga za$, wirujaca wraz
z topatkami, sklada sie z cze$ci 22 — 26.

Mechanizm ten, w celu otrzymania lotu
opadowego, sprowadzajacego si¢ do zmniej-
szenia kata czynnego lopatek, dziala w spo-
s6b nastepujacy:

Na poczatku opadania lotnik obraca két-
ko 14, podnoszac naprzyktad drazek 13, a
wraz z nimi lozyskc kulkowe 21, 22, Pro-
wadnica 23 przesuwa przytem czes¢ 24 ku

osi przyrzadu. Poniewaz tuleja 24 nie mo-
ze si¢ przytem obracaé ze wzgledu na ztob-
kowanie zewnetrzne, wprawia ona w- ruch
obrotowy trzonek lopatki pod dzialaniem
laczacego go z nia gwintu o duzym skoku.
Rzecz oczywista, ze kat czynny tej lopatki
zostanie zmniejszony, Zjawisko to zachodzi
jednoczesnie u wszystkich lopatek.

Fig. 2 i 3 przedstawiaja przekroje po-
dtuzne w kierunku linji A — B fig, 1, a mia-
nowicie: fig. 2—potozenie lopatki podczas
unoszenia si¢ maszyny (szybko$é¢ obwodo-
wa wirowania lopatki oznaczona jest przez
V, szybkoéé wznoszenia si¢ przez v, za$ kat
czvnny przez a}, za$-fig. 3 polozenie lo-
patki podezas ruchu cpadowego (szybko$§é
obwiodowa wirowanila fopatki jest V, szyb-
ko$é opadania — v, a za$ kat czynny wha-

Sciwy — a).
Zastrzezenia patentowe.

1. Smigla—spadochrony srubowcéw
(helikopterow), znamienne tem, ze posia-
daja urzadzenie, ktére pozwala zmniejszaé
lub zwigksza¢ kat czynny lopatek w. celu
osiagniecia ruchu opadowego bez udzialu
silnika, lagodzonego sila, wytwarzana przez
wirowanie lopatek w tym samym kierunku,
co podczas wznoszenia si¢, w celu hamo-
wania opadania podczas lgdowania,

2. Smigla—spadochrony wedlug zastrz.
1, znamienne tem, ze urzgdzenie do nasta-
wiania kata czynnego lopatek pcsiada kot-
ko reczne, ktére wywoluje ruchy pionowe
zwrotne lozyska kulkowego wodzdla, prze-
noszace si¢ na przekladnie, laczaca nasru-
bek z trzonkiem lopatek, w celu zmiany ka-
ta czynnego wszystkich lopatek,

Raul Pateras Pescara.
Zastgpca: M. Skrzypkowski,
rzecznik patentowy.



Do opisu patentowego Nr 5494.
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Druk L. Bogustawsidego, Warszawa.
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