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(34) Zariademie na merasnie pozdl¥neho posunutia kmefiov na manipulaénych linkdch

drevoskladov

Géelom vyndlezu "je presné meranie
pozdiZneho posunutia, resp. di%ky kmehov
na manipulaénych linkéch drevoskladov.

Uvedeny d&el sa dosiahne zariaden{m,
ktoré pozostdva z vodiacej 1iSty upevne-
nej vedla postvacieho dopravnfka kmena,
na ktorej .je posuvne uloZeny vozik s vy-
klopnou narézkou vozika. Voz{k zabezpeldu-
Je spinanie, resp. vyklopenie naréiky vo-
zika do zdberu s kmefom a registréciu
pozd{¥neho posunutia kmena. Pred vjchodzou
polohou voz{ka je na posivacom dopravniku
smerom proti pohybu kmefla umiestnens pevné
spinacia nardfkea ovl4dané kmenom,DiZka
pozdiZneho posunutia,” resp. kmefia zodpove-
dé al2ke posunutia vozika na vodiacej

liste.
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Vynélez sa tyke zariadenia na presné stanovenie di¥kového posunutia kmeRov na mani-
pulaénych iinkéch drevoskladov. V silasnosti sa dffkové posunutie kmenov, ktoré aa pri
manipulécii na manipuladnych linkéch povafuje za dizku kmenia, meria viacerymi spBsobmi.
Pri jednom spdsobe merania Je od pohybu dopravnfka manipulaénej linky odvodeny otélavy
pohyb kotui¥a s vfrezmi na obvode, spabobujﬁcimi pri jeho rotadnom pohybe prerulovenie
elekfrického obvodu. registrované po¥ftaZom impulzov, na ktorom moZno priamo od&ftavaf
dizku kmefa. Nevyhodou tohoto spSEobu merania je, ¥e pri menipulovani krivych kmenov ma-
Jd tieto pri pohybe po dopravriku sklz vo&i dopravniku v ddsledku . trenia krivych Zast{
kmena o bodné nepohyb11vé plochy doprevnika, brzdiace posuv ‘kmefia. Tento sklz mdZe &i-
nif na dfske kmefia 15 m aj 1,5 a% 2 m, podfa krivosti kmeja. Iny spdsob merania dizky
kmenov na manipula&ngch linkéch je pomocou odmerného valca, odvalujiceho sa na pohybu-
Jucom sa kmeni. Di¥ka kmena sa stanov{ podia podtu oté¥ok valca tak, ako v predoslom
sposobe. Tento spdsob merania Je oproti predo¥lému &iasto&ne presne j&f, ale presnosf me-
rania neprlaznlvo owlyviuji tvarové nepravidelnosti povrchu kmena, ako su hrée, vybile-
niny atd. a tie¥ moZnosf urlitého sklzu odmerného valca pri odvafovanf sa po kmeni.

Presnosf existujucich snfmafov dIZky kmefiov na manipuladnych linkéch v mnohych pripadoch,

'naJma pri tvarovo &lenitgch kmerioch, nevyhovuje prevéddzkovym poiiadavkém & z toho dovodu

sa fasto ani nepouZfvajy.

Uvedené nedostatky odstranuje zariadenie na meranie pozdi¥neho posunutia kmenov

* na manipula&nych linkéch drevoskladov, podia vynélezu, ktoréhp podstata spolfva v tom,

e

%e pozostéva z jednej alebo viacerych vodimcich 1f{&t, umiestnenych pozd{s postvacieho

; dopravnika kmenov & na nich Je aspon jeden vozik na undsenie a spfnanie vy¥klopne j, vysuv-

nej alebo bezdotykove j naréZky, resp. naréiok vozika a registréciu pozd{fneho posunutia
kmena. Zariadenie mdZe byf opatrené aj samostatnou pevnou spinacou nardfkou s dotykovym
alebo bezdotykovym spinanim na spinanie, resp. uvedenie nardzky vozika do ¥innosti,

umiestnenou na posivacom dopravniku.

Vyhodou zariadenia podia vyndlezu oproti doterajdfm je popri jeho -jednoduchosti
predov3etkym vysoké presnosf odmerania pozd{%neho posunutia a tym d{%ky kmena bez

ohladu na jeho tvarové nepravidelnosti.

Priklad zariadenia na meranie pozdiZneho posunutia kmenov na manipulaénych linkédch
drevoskladov podia vynédlezu s vyklopnou naréikou a samostatnou pevnou spfnacou narszkou
na posivacom dopravnfku je schematicky zobrazeny na pripojenom vykrese. Obr. 1 zndzorfiu-

Je zariadenie v nérysnom pohfade a obr. 2 v pddorysnom pohiade.

Zeriadenie pozostéva z vodiacej 1isty 1, upevnene pozdi¥ne vedla postvacieho do-
pravnika 5 kmena 4, na nej je posuvne uloZeny vozik 2 s vyklopnou naréikou 3 vozika, kto&
ry zabezpeluje spinanié, resp. vyklopenie naréfky 3 vozfka do zéberu s kmenom 4 a regis-
tréciu pozdi¥neho posunutia kmefa 4. Pred vychodzou polohou vozika 2 je na posﬁvacom do-
pravnfku 3 smerom proti pohybu kmeha 4 uniestnend pevné spfnacia nardska 6, ovlédand kme-

nom 4.
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NaréZka vozika J je na obr. 1 zndzornend &iarkovane aj v polohe mimo zéber s kme-
fiom i—o E
Funkcia zariadenia je nasledovné:

Kmen 4 pred prichodom na vychodziu troven vozfka 2 dé svojim &elom prostrednfctvom.
pevne j épinacej naréiky 6 povel k vyklopeniu naréiky vozika‘; pred &elo kmena 4 a zéro-
ven zapne registra&né zariadenie posunutia vozika 2. Pri dalsom pohybe na posuvacom do-
pravafku 5 kmen 4 svojim &elom prostrednictvom naré%ky 3 vozika zalne unésaf aj vozfk 2
na vodiacej liste 1. Pohyb vozika 2 je takto totoZny s pohybom kmena 4 a jeho posunutie
zodpovedd diike kmefa 4. 0Od posuvu vozika 2 moZu byf napr. odvodené otd&ky impulzného
koligska s oddftavanim impulzov, &im sa registruje pozd{fne posunutie kmehia tak, ako pri
doteraj3om spdsobe merania d{%ky kmenov na manipulaénych linkéch drevoskladov. Po pre-
chode kmena 4 za pevnd spfnaciu nardiku 6, ktord je poas pritomnosti kmena zapnuté, sa
této uvedie do pofiatolnej polohy, t.j. vypne obvod nadftavania impulzov, ¥im sa mera-
nie pozd{#neho posunutia kmena skont{, dé sa povel k odsunutiu, resp. odklopeniu naréZky
i vozika a vozfk 2 sa vrédti spdt do vychodzej polohy. Pri zapofat{ s&ftavania poltu
impulzov od pohybu vozika 2 treba vychddzat z hodnoty, ktord zodpovedd vzdialenosti vo-
zika 2 v jeho vychodzej polohé od pevnej spfnacea naréfky 6. Této vzdialenost je zéroven

aj minimélna merateins df%ka kmena.

Di%ku kmena moZno navrhnutym zariadenim okrem vy&&ie opisaného spasobu meraf aj tak,
%e vozik 2 nebude unédsany &elom kmena 4, ale bude vyklopenou narédZfkou 3 vozika dotlééa—
bny na koniec kmena 4 kon3tantnou silou a takto bude sledovaf pohyb kmena 4, Pevné spina—
cia naréZka 6 bude pri tomto spGsobe merania umiestnens pred vychodzou polohou vozika 2
v smere posuQu kmeﬁ%'i’minimélne o vzdialenost rovnd meximilnej dirke kmeha 4. Zapo¥atie
merdniq, teje zapnufie obvodu odé{tevania impulzov pri tomto spasobe_merapia bude odvo-
dené od‘momentu dotlatenia naréfky 3 vozika na koniec kmena 4 a skonéenié vypnutim pev-.

nej nardky 6. Tento spdsob je vhodné pouti¥ pri meranf dlsky vyrezov pod krdtiacu pflu.

Prevedenie zariadenia s bezdotykovou nardikou md%e byf usporiadané tak, ‘¥e po oboch

strandch posdvacieho dopravnika je ulofend dvojica. rovnobeznych vodiacich 1{5t. Ka%d4
z 115t sa; opatri posuvne uloéenym vozikom, priZom voszy 8d na vodiacich li&téch uloéen ,fﬁ
tak Ze 1ch spojnica je kolmé na os dopravnika aélch pohyb Je navzégom zosvnchronlzovany $ 
&i ui mechanlcky, alebo elektrlckyv Na Jednom z vozikov Jje uloZené foto&idlo. a na nédpro-
tlvnom zdroa svetla, vys1elagﬁc1 svetelny 1ﬁé na fotoéldlo. Dvojic fotoéldlo-zdrog svetla
.moZe by{ v1ac podia potreby. Fotoéldlé moZu byf potom v elektrlckom pohone vozikov na-
pogené tak, Ze ked sﬁ tleto, resp. aspon Jeden z nich zatlenené, resp. osvetlené, voziky
Ba pohybugﬁ dopredu ai pok1ai sa prisludny fotoelement neosvetl{, alebo pri sledovant
’konca kmena nezatlenl. Takto voziky sleduji &elo, alebo koniec kmeha. Pri popisanom uspo-

rladani zarzadenla s bezdotykovyml naréfkami mo#¥no d{¥ku kmeha na dopravniku mera¥ aj

_ke& kmen stoji.
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Zariadenie podfa vynélezu mo!ﬁshvjhiif pri meranf posunutia a tym al’ky kmefiov na
man1pulaénych 11nkéch drevoakladov ako kontrolného udaju pre manxpulanta a tmeﬁ pri mera-

n{ di%ky v§rezov pod krétiacu pilu."

PREDMET . VYNLKALEZU

Zariadenie na meranie pozd{%neho posunutia kmeﬁqv na manipulaingch linkédch drevo- R
skladov, vyznadujice sa tyﬁ, %e pozostéva z najmenej jednej vodiacej listy (1), umiesfg.7
nene j. pozdi% posuvacieho dopravnika (5) kmena (4), na ktorej .je najmenej jeden vozikf.
(2) opatreny nardzkou (3), prifom pre spfnanie pri zdbere naréiky vozika (3) sikmeﬁom S
(4) je zariadenie opatrené samostatnou pevnou spinacou nardZkou (6) s dotykovym alebo

bezdotykovym spinanim, umiestnenou na posdvacom dopravniku (5).

1 vykres
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