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(54) СЕЛЕКТИВНО ПЕРЕМЕЩАЕМЫЕ КЛАПАНЫ ДЛЯ КОНТУРОВ АСПИРАЦИИ И
ИРРИГАЦИИ

(57) Формула изобретения
1. Аспирационный контур жидкостной системы для селективного управления

аспирацией, содержащий:
аспирационную магистраль, функционально соединенную с хирургическим

инструментом;
аспирационный насос для создания аспирационного потока в аспирационной

магистрали;
аспирационнуювыпускнуюмагистраль, функционально соединеннуюодним концом

с аспирационным насосом и другим концом с емкостью для отходов;
аспирационную вентиляционную магистраль, соединенную первым концом с

аспирационной магистралью между аспирационным насосом и хирургическим
инструментом; и

селективно регулируемый выпускной клапан, функционально соединенный с
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аспирационной вентиляционной магистралью, причем указанный выпускной клапан
выполнен с возможностью селективного перемещения для селективного изменения
аспирационного давления внутри аспирационной магистрали;

причем указанный выпускной клапан представляет собой поворотный клапан,
содержащий входное отверстие, выходное отверстие и канал, который соединяет входное
отверстие с выходным отверстием;

при этом указанный выпускной клапан выполнен с возможностью селективного
поворота, чтобы селективно приводить указанный канал в, поменьшеймере частичное,
сообщение с аспирационной вентиляционной магистралью.

2. Аспирационный контур по п. 1, в котором аспирационная вентиляционная
магистраль соединена вторым концом с аспирационной выпускной магистралью для
обеспечения перепускного канала аспирационного насоса.

3. Аспирационный контур по п. 1, в котором аспирационная вентиляционная
магистраль соединена вторым концом с атмосферой.

4. Аспирационный контур по п. 1, в котором аспирационная вентиляционная
магистраль соединена вторым концом с источником жидкости или физиологического
раствора под давлением.

5. Аспирационный контур по п. 1, в котором аспирационная вентиляционная
магистраль соединена вторым концом с ирригационной магистралью.

6. Аспирационный контур по п. 1, дополнительно содержащий:
датчик давления и двигатель, притом что датчик давления функционально соединен

с аспирационной магистралью, а двигатель функционально соединен с выпускным
клапаном,

причем датчик давления и двигатель подключены к блоку управления, и
блок управления, выполненный с возможностью включать двигатель для

перемещения выпускного клапана в ответ на заданные значения давления, распознанные
датчиком давления, для варьирования аспирационного давление внутри аспирационной
магистрали.

7. Аспирационный контур по п. 6, в котором двигатель представляет собой
электродвигатель.

8. Аспирационный контур по п. 1, в котором регулируемый выпускной клапан,
функционально соединенный с ирригационноймагистралью, выполнен с возможностью
благодаря селективному перемещению обеспечивать селективное прерывание потока
жидкости в ирригационной магистрали и селективное варьирование аспирационного
давления внутри аспирационной магистрали.

9. Аспирационный контур по п. 8, в котором регулируемый выпускной клапан
выполнен с первым и вторым проходами, сформированными в нем, при этом первый
проход является селективно и по меньшей мере частично соосным с ирригационной
магистралью подачи и ирригационной магистралью для того, чтобы открывать
ирригационнуюмагистраль источнику ирригации, а второй проход является селективно
и по меньшей мере частично соосным с аспирационной магистралью и аспирационной
выпускной магистралью для того, чтобы селективно варьировать аспирационное
давление внутри аспирационной магистрали.

10. Аспирационный контур по п. 1, в котором указанный выпускной клапан
функционально соединен с двигателем, имеющим датчик углового положения.

11. Аспирационный контур по п. 10, в котором указанный двигатель выполнен с
возможностью перемещения указанного выпускного клапана для изменения размера
отверстия с целью селективной регулировки аспирации в аспирационной магистрали.

12. Аспирационный контур по п. 6, в котором указанный блок управления выполнен
с возможностью перемещения указанного выпускного клапана на предварительно
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установленную величину, чтобы уменьшить аспирационное давление в аспирационной
магистрали, в которойобнаруженодавление вышеустановленногопорогового значения.

13. Аспирационный контур по п. 1, в котором аспирационный насос содержит ряд
роликов, действующих на эластомерный лист, образующий часть аспирационной
магистрали.

14. Аспирационный контур по п. 1, дополнительно содержащий:
ирригационную магистраль, функционально соединенную с хирургическим

инструментом;
датчик ирригационного давления и двигатель, причем датчик ирригационного

давления расположен в ирригационной магистрали для обнаружения уровня
ирригационногодавления, а двигательфункционально соединен с указаннымвыпускным
клапаном;

при этом датчик ирригационного давления и двигатель соединены с блоком
управления,

причем указанный блок управления выполнен с возможностью задействовать
двигатель для перемещения указанного выпускного клапана в ответ на давление,
обнаруженное датчиком ирригационного давления, для изменения давления аспирации
в аспирационной магистрали.

15. Аспирационный контур по п. 14, в котором датчик ирригационного давления
расположен в хирургическом инструменте.

16. Аспирационный контур по п. 15, в котором хирургический инструмент
представляет собой хирургический наконечник.

17. Аспирационный контур по п. 14, в котором ирригационнаямагистраль выполнена
для подачи ирригационной жидкости к хирургическому инструменту от источника
ирригации, при этом датчик ирригационного давления расположен в ирригационной
магистрали между источником ирригации и хирургическим инструментом.

18. Аспирационный контур по п. 14, в котором блок управления выполнен с
возможностью регистрировать начало прорыва окклюзии, используя информацию,
полученную от датчика ирригационного давления, причем блок управления выполнен
с возможностью уменьшать эффект прорыва окклюзии посредством задействования
двигателя для перемещения указанного выпускного клапана.

19. Аспирационный контур по п. 6, в котором блок управления выполнен с
возможностью регистрировать начало прорыва окклюзии, используя информацию,
полученную от датчика давления, функционально соединенного с аспирационной
магистралью, причем блок управления выполнен с возможностью уменьшать эффект
прорыва окклюзии посредством задействования двигателя для перемещения указанного
выпускного клапана.
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