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Zar{zen{ pro identifikeci polotovard
a obrobkd v zésobnicich s uzavienym doprav-
nim okruhem mé und¥e¥e opatifeny vymEnnymi
vioZkami podle priméru obrobki a vymEnnymi
dotykovymi ¥leny podle jeho délky.

KaZdy unddel je

suvnym &idlem opatrenym ve dvou na sobd

kolmych rovindch aretadnimi, p*{padné iden-
tifikadnimi zdé¥ezy ovlddajicimi odpruZenéd
&epy pro spindéni mikrospinald k registra-

ci prisludnych poloh
obrobki.

Identifikedni kladka pak ovlddd wikro-
spinaé pohybu zésobniku, to znamend, Ze
v pripad& je-1li v preddvaci poloze poloto-
var dochézi{ k zastaveni zésobniku a polo-
tovar je predén k opracovédni.
V pitipad&, je-li v unésedi Ji% obrobek,
zésobnik se automaticky nezestavi. Tim je
usnadnéna prdce obsluhy & je umoin&no zvy-
8eni vykonu, nap¥iklaed na n&kolikavieteno-
vych samodinnych soustruzich.
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Vyndlez se tykéd zafizeni pro.identifikeci volotevard a obrobkl v zéisabnfeich s uzavie-
nym dopravnim okruhem, zejména pro nékolikavietenové samo&inné soustruhy.

Dosud znémé zésobniky pro ndkolikavietenové samodinné soustruhy jsou redeny jednak
jako odvédéci .dopravniky a jednek jako zésobniky s uzavienym dopravnim okruhem.

Tyto zésobniky druhého typu maji dstiroji pro pohyb po p¥ftrzich. V kaidé poloze se
zésobnik zastavi,ai uZ je v preddvaci poloze polotovar nebo obrobek. Tak neni obsluhe,
které naklade do unéSeld zésobniku polotovary k opracovéni, upozorn¥na na to, Ze poloto-
vary jsou Jji% obrobeny. V modernim strojirenském provozu Je tato skute¥nost zna¥nym ne-
dostatkem, nebol obsluha se musi velmi ¥asto zabyvat zji¥tovénim stavu v zésobniku.

Uelem vynélezu je vytvorit zabizeni, které samodinnd identifikuje polotovary a obrob-
ky a zdsobnik zastavi pouze v tom piipadé, ¥e v preddvaci poloze je polotover.

Podstatou vyndlezu je zafizeni pro identifikaci polotovard a obrobki v zésobnicich
s uzavienym dopravnim okruhem, jehoZ undlele jsou opatfeny vymémnymi vloZkemi a presuvné
ve dné télesa undfele uloZenymi jednotlivymi ¥idly opat¥enymi vZdy z vnit¥ni strany ung-
Sele vymémym dotykovym Elenem, pfifemZ z vn&js{ strany undSefe Jjsou na &idle v jedné ro-
ving& vytvofeny na jedné jeho stran® podélnd vodici dréZke s polohovacim kolikem v télese
undSede, proti niZ je na odvrécené stran& &idla aretadni zédrez osové polohy obrobku s od-
pruZenym kolikem v télese unédZele, jako? i vystupek pro identifikeci do vymZnného pouzdra
zavedeného polotovaru a odlehdovaci zétez, zatimco v roving kolmé na prvni rovinu je ns
jedné stran& &idle vytvoien prvy odleh&ovaci zé¥rez s ovlddacim vystupkem jsouci ve styku
s prvym odpruZenym ¥epem v t&lese undSele a pres prvy odpruZeny palec v nosném rému s mlkro-
spina¥em k registraci krajni vysunuté polohy obrobku v unéSefi a na druhé stran& &idla ve
stejné roviné druhy odlehlovaci zérez s ovlddacim vystupkem osové phesunuty oproti prvému
odleh&ovacimu zéfezu, jsoucim ve styku s druhym odpruZenym Zepem v t&lese unélede & pies
n&j s druhym odprufenym palcem v nosném rému s druhym mikrospinafem k registraci zasunuté
polohy obrobku v unéd3eli.

Podstatné na zarizen{ podle vyndlezu je rovn&% to, Ze v dopravni poloze undSede s po-
lotovery piipadn& obrobky je v preddvaci poloze zésobniku upravena identifikedni kladka
uchycend ne jednom rameni péky vykyvn& uloZené ne kotevnim Zepu upevndném v nepohyblivém
nosném rému, pii&emZ mezi druhym ramenem pdky & jejim dorazem na nosném rému je tladnd
pruZina, zatimco mezi ni a kotevnim &epem je v druhém remeni pdky za3roubovén ¥roub k ovld-
dén{ mikrospinale pohybu zdsobniku.

Pokrokové ne zarizeni podle vynélezu je predevdim to, Ze uné¥efe polotovard pripadné
obrobkd jsou samodinné sklopné v preddvaci poloze skldp&cim védlcem s hékem po zastaveni
zésobniku pouze tehdy, jestliZe v pireddvaci poloze je v unéd¥edi polotovar.

Toto zastaveni zésobniku obstarévéd ¥idlo ve spojeni s identifikedni kladkou, kterd
po najeti ne identifikedn{ vystupek sepne vykyvnutim péky s ovlddacim Zroubem kontakt mikro-
spinate ovlédajiciho pojezdovy motor zésobniku.

Identifikalni{ kladka najede na identifike¥ni vystupek pouze v tom p¥ipad®, jestliZe
je v unéSedi polotover, ktery obsluha dorazi a% na dno und3ede. Unéd%ed je opat¥en snadno
vyménnymi pouzdry rozmérd podle priméru polotovaru a vyménnymi dotykovymi &leny &idla, vys-
ky podle délky polotovaru.

Rovn&Z koncové vysunutd poloha polotovaru a zasunuti obrobku do unddele je identifiko-
véno ¢idlem a registrovédno pffsludnym mikrospinedem. Tak je zafizenim podle vyndlezu snadnc
a samolinné registrovéna kaZdd poloha polotovaru pripadn® obrobku, jakoZ i zastaveni zs-
sobniku pouze tehdy, jestliZfe v preddvaci poloze se nachdzi polotovar.
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Za¥izeni podle vyndlezu tak usnadnuje préci obsluze a prispivé ke zvySeni vykonu
naptiklad n¥kolikavietenového semodinného soustruhu.

Na priloZenych vykresech je schematicky zndzorndn piiklad provedeni zarizeni podle
vynélezu. Ne obr. | je podélny fez zafizenim v nérysu v pfeddvaci poloze undiele, na
obr. 2 je podélny rez zaffzenfm v pidorysu v preddvaci poloze undlefe a na obr. 3 Jje nérys
zatizeni v ¥éste¥ném ¥ezu v dopravni poloze undéZele.

V rému 1 zésobniku s uzav¥enym okruhem dopravy polotovardy pripadn& obrobkd g pro né&ko-
likevietenové samo¥inné soustruhy jsou v konzoléch 7 ne ¥epech 6 sklopné uchyceny jejich
undSede I opatrené vyménnymi pouzdry 4 polohové zajistitelnymi pojistovacim Zroubem 5.

Zésobnik vykonévé preruloveny pohyb. V kaidé jednotlivé konzole ] je upevnén kulovy
%ep 8 s vélcovym difkem prochézejicim dréikou 9, ve které je na tomto dP{ku oto¥n& uloZe-
ne opérné kladks 10 uspordédend v preddvaci poloze polotovard pripadné obrobki 2 v drovni
opérné plochy 11 vytvofené na héku 12 upevniném ne pistnici 13 sklép&ciho vélce 14.

Tento sklédpsici vélec 14 je uloZen vykyvn& na nosném Zepu 15 upevnéném v rému 1, p¥i-
%em? mezi rémem | a sklédpdcim védlcem 14 je usporddéna tladnd pruZina 16. P¥i doprevnim
pohybu a v dopravni poloze sklopnych und¥e¥d 3 jsou tyto vedeny po pevné drdze touto op&r-
nou kladkou 10. Na jednom remeni vykyvné péky 18 uloZené na kotevnim Zepu 19 v nosném ré-
mu 45 je uchycena identifike&ni kladka 17, pridem? druhé rameno této péky 18 je dotlalové-

no pritla¥nou prufinou 20 do zékladni polohy proti dorazové ploSe 21 na nosném rému 45.

Mezi p¥itla¥nou pruZinou 20 a kotevnim ¥epem 19 je v péce 18 upraven ovlddaci Iroub
21 s pojislovaci metici 22 proti kontaktu mikrospinafe 23 upevn&ného rovné%Z na nosném ré-
mu 45. Pevné dréha mé v mist® sklépdni vybréni, kterym prochézi hdk 12.

VYménné pouzdra 4 jsou rizného primé&ru podle priméru obrobku nebo polotovaru 2, pifi-
%em# ne dno otvoru v uné3edi 3} dosedéd vymEnny dotykovy &len 24 ¢idla 25 vélcového tvaru,
s nimZ je spojen zévitovym d¥ikem 26. Dotykovy ¥len 24 mé primér a vy3ku pfizplisobeny
prim&ru p¥ipadn® délce polotovaru nebo obrobku 2.

V predédvaci poloze und¥ele 3 je v ose &idla 25 ne rému ! upevndn vytladny védlec 27
s v¥tla¥nou pistnici 28. fidlo 25 je vedeno v otvoru vytvo¥eném v t¥lese undSele 3. V prvni
rovin& prolofené osou je na &idle 25 z jedné strany vytvoYena podélné vodici dréike 29
a v t8lese undésede 3 je upraven polohovaci kolfk 30, pri¥em% z druhé strany jsou v prvni
rovind na &idle 25 vytvoreny za sebou identifikalni prvky a to pridny aretedni zérez 31,
vystupek 32 a odlehdovaci zérez 46 a v t¥lese und¥eZe ] je upraven aretedni kolik 33 pfi-
tladovany k &idlu 25 pruZinou 34.

Oba identifike¥ni prvky 31, 32 majf 3ikmé ndjezdy, jejichZ sklon je stejny jeko ku-
%Yelovitost areta¥niho koliku 33. V rovind proloZené osou &idla 25 kolmo na prvni rovinu
je na jedné stren® &idla 25 vytvoren prvy odlehZovaci zdiez 35 e na konci ovlédeci vystu-
pek 36, ktery ovlddéd prvym odprufenym Zepem 37 upravenym v télese unddefe J pres prvy od-
pruZeny palec 38 upraveny v rému ! mikrospina¥ 39 koncové polohy pelotovaru 2, piifem%
ne druhé stran® $idla 25 Jje vytvoren druhy odleh¥ovaeci zéFez 40 = ovlddaci vystupek 41
polohy obrobku 2, ktery prichézi do styku s druhym odpruZenym Zepem 42 upravenym v undBe-
¢i 3 e pPes drunhy odprufeny pelec 43 upraveny v rému 1 ovlddé kontekt mikrospina&e 44 kon-
cové polohy obrobku 2.

Funkce zaPizeni pro identifikeci polotovard a obrobkd 2 spolivéd v tom, Ze polotovery
2 vlo%{ obsluha do n¥kterého z undSe¥d 3 uloZenych v zdsobniku s uzevienym dopravnim okru-
hem, ktery vykondvéd prerulovany pohyb. V zdsobniku jsou p¥i prendleni jednotlivé undSele 3
s polotovary pripadnd cbrobky 2 v dopravni poloze a tyto unédSele 3 jsou prenéSeny do po-
lohy sklépé&ci.
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JestliZe identifika¥ni kladke 17 pfi pohybu zdsobniku zaséhne do odleh&ovactho zérezu
46 &idle 25 znemend to, %e v unédedi 3 je obrobek 2, jehoZ polohu zaji’tuje na &idle are-
taéni zdfez J1 a zdsobnik pokraduje v pohybu.

Narazi-li v¥ak identifikedni kladke 17 na vystupek 32, znamend to, Ze v undSeli 3
je polotovar 2 a zésobnik se zastavi, nebol impuls k zastaveni byl dén vykyvnutim péky 18
a stlafenim mikrospinade 23. Po zastaveni ve skldp¥ci poloze je und%el sklopen sklédpécim
vélcem 14 s hékem 12, ktery zapadne na kulovy ¥ep 8 a tahem premist{ uné¥e¥ 3 do predéve-
¢i polohy.

Styk kulového Sepu 8 s hékem 12 je zajist2n pisobenim tladné prufiny 16 a vykywmym
uloZenim sklép&ciho vélce 14. Na d¥iku kulového Zepu 8 je otoln¥ uloZena opérné'kladka 10,
kterd se opird o opé&rnou plocﬁu 11 vytvoFenou na hdku 12 tek, %e podepfe unéSel J v polo-
ze, ve které nastévéd skldpdnf. Pr¥i svém pohybu v zdsobniku je unéZel 3 podepien opZrnou
klaedkou 10, které se odvaluje po pevné dréze v zédsobniku & mé v mfst® sklép®ni vybréni
pro hédk 12.

Uné3e& 3 je opatPen vymdnnymi pouzdry 4 s vyménnym dotykovym pouzdrem 24. Z toho vy-
plyvé, Ze polotovar i obrobek 2 Jsou stejného priméru, kdy zeff{zeni podle vyndlezu je
woZno pou¥it pro vrtédni a vnit¥ni obréb&ni, opracovéni vné€jsich ploch v upinaci plo¥e ne-
ni moZné.

P#i vloZeni polotoveru 2 do pouzdra 4 unéZele 3 je dotla¥en dotykovy &len 24 &idla 25
do krajni polohy. V této krajni poloze gidla 25 je unéd¥el 3 v zdsobniku uné3en af do sklé-
péci polohy. Identifika¥n{ kladka 17 na vykyvném vameni 18 zachyt{ o vystupek &idla 25

a vykyvnuti remene 18 je dorazovym Sroubem 21 p¥eneseno na kontakt mikrospinade 23 a tim
je dén povel k zastaveni zdsobniku. Poté se vysune do odebiraciho zarizeni manipulétoru

polotovar 2 pomocf{ vytla&ného vélce 27.

Do sklopeného undZede 3 se vkléddd menipuldtorem také obrobek 2 a to do menéi'hloubky
ne? polotovar 2. Obrobek 2 tla&f na %idlo 25 a zasune ho aZ do polohy, v ni¥ je aretovéno

aretalnim kolikem 33 v aretednim zdéfezu J1.

V této poloze najede druhy odpruZeny &ep 42 ne ovlddaci vystupek 41 a pPes druhy od-
pruZeny palec 43 sepne mikrospina® 44 a tak je zeregistrovéno, Ze bylo dosaZeno urlené
hloubky zassunuti hotového obrobku 2 do und¥ele J.

Uné%ed 3 se vréti do dopravni polohy a zésobnik jej unéd3{ z dosahu sklépEciho vdlce
14. Zdsobnik se pohybuje déle a pokud se dostene obrobek 2 v unéZeli 3 do sklépdcl polohy,
nezachyti identifike®ni kladka 17 vystupek 32 na ¥idle 25 a mikrospfna¥® 23 nedé povel
k zastaveni zésobniku.

To znemend, %e pokud nebude obsluhou odebrén z unédlede 3 hotovy obrobek 2.a nebude
nahrazen polotovarem 2, bude zésobnik pokradovat stdle v pohybu. V pripad& vysouvéni polo-
tovaru ze sklopeného uné3ede 3 tlakem vytledné pistnice 28 na &idlo 25, vysune se toto
do krajni predni polohy, prvy odpruZeny &ep 31 vyjede na ovlddaci vystupek 36 a pfes prvy
odprufeny palec 38 sepne mikrospina& 39 a tim je zaregistrovéno, Ze bylo dosafeno pfedni
polohy vysouvéni.

PREDMET VYINALEZU

1. Za¥fzeni pro identifikeci polotovard a obrobkd v zdsobnicich s uzavitenym dopravnim
okruhem, zejména pro nékolikavietenové samo¥inné soustruhy, sestdvejici z undSedd poloto-
vard pripadn& obrobki uchycenych na konzoldch sklopné uloZenych na &epech v oto&ném rému,



212541 4

vedenych v dréze vytvo¥ené v nosném rému zdsobniku a opétfenych kulovymi Zepy zechytitel-
nymi v preddvaci poloze hdkem upevnénym na pistnici skldp&cfho vélce vykyvné uloZeného

na nosném &epu v nosném Tému, na ndmf je v predédvaci poloze v jedné ose s unésedem upevn&n
vitledny vélec vyznadujic{ se tim, Ze uné3ee (3) jsou opatfeny vyménnjmi vlioZkami (4)

a presuvnd ve dn¥ t¥lesa undZele (3) uloZenymi Jjednotlivymi Zidly (25) opatfenymi viZdy

z vnit¥nfe strany undsede (3) vymnnym dotykovym ¥lenem (24), prilemZ z vn&js{ strany unéSe-
%e (3) jsou na &idle (25) v jedné rovin& vytvofeny na jedné jeho stran® podélné vodici
aréike (29) s polohovacim kolikem (30) v t¥lese unéZefe (3), proti ni% Je ns odvrécené
strand &1dla (25) areta¥ni zéPez (31) osové polohy obrobku (2) s odprufenym kolikem (33)

v t¥lese undfeXe (3), jeko% i vystupek (32) pro identifikaci do vymdnného pouzdra (4) za-
vedeného polotovaru (2) a odleh¥ovaci zéfez (46), zatimco v rovind kolmé na prvni rovinu
je na jedné stran¥ &idla (25) vytvoren prvy odlehdovaci zéfez (35) s ovlédacim vystupkem
(36) jsouci ve styku s prvym odprufenym Zepem (37) v t&lese unéBele (3) a pres prvy od-
pruZeny palec (38) v nosném rému (45) s mikrospine¥em (39) k registraci krajni vysunuté
polohy obrobku (2) v und¥eli (3) a na druhé stren& Zidla (25) ve stejné rovind druhy od-
leh¥ovaci zérez (40) s ovliddacim vystupkem (41) osovd presunuty oproti prvému odlehdovaci~
mu zé¥ezu (35), jsoucim ve styku s druhym odprufenym Zepem (42) v t&lese unédele (3)

a pres n&j s druhym odpru¥enym palcem (43) v nosném rému (45) s druhym mikrospinalem (44)
k registraci zasunuté polohy obrobku (2) v unéde¥i (3).

2. Zarizeni podle bodu !, vyznadujfci se tim, Ze v dopravni poloze uné3e¥e (3) s polo-
tovary pfipadné obrobky (2) je v predévaci poloze zédsobniku uprevena identifikedni kladka
(17), uchycend na jednom rameni péky (18) vykyvn& uloZené na kotevnim ¥epu (19) upevniném
v nepohyblivém nosném rému (45), prifem? mezi druhym ramenem péky (18) a jejim dorazem
ne nosném rému (45) je tladné prufina (20), zatimco mezi nf a kotevnim Zepem (19) je v dru-
hém remeni péky (19) zadroubovén 3roub (21) k ovlddéni mikrospina¥e (23) pohybu zésobniku.

3 listy vykresd

Severografia, n. p., zévod 7, Most
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