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Vyndlez se tyka ustroji pohonu zejména
tkaciho stroje. Zejména rychlobéZné tkaci
stroje maji zvySené poZadavky na zastavo-
vani, rozb&éh a Zivotnost u dustroji pchonu
vloZeného mezi motor, zpravidla elektricky,
a vlastni pohdnéné mechanismy stroje.

Je znamo tstroji pohonu pro tkaci stroje,
kde je na hlavnim hfideli uloZen setrvacnik,
tvoFici Femenicli pro pohon od motoru. Déle
zahrnuje elektromagnetickou spojku s pev-
nou civkou a rotorem pfFipevnénym na né-
boji setrvafniku s elektromagnetickou brz-
du s pevnou civkou. Pritom pevnd civka
elektromagnetické spojky je uspoirdddna me-
zi setrvainikem a rotorem privrdcenym
k prstencovému kotoudi z mékkého Zeleza,
na jehoZ opaéné strané je umisténa nehyb-
na civka elektromagnetické brzdy. Souose
s hlavnim hfidelem je usporddan Kklikovy
hridel, ktery je s hlavnim hfidelem spojen
pomoci planetového pfevodu. Je to tstroji,
které slouZi jak k pohonu, tak i k zastavo-
vani stroje.

Nevyhodou tohoto zndmého tstroji poho-
nu je pfedeviim znadnad hmotnost, navic vy-
1oiené mimo boénici atroje coz miZe za-
stroje. Celkova sloZitost dstroji spolu s ulo-
Zenim ovlddacich civek zhor3uje pFistup
zejména p¥i sefizovani, pii hledani a od-
strafiovani poruch tstroji. Ddle spojka i brz-
da piM zapindni vyvozuje pomérné velké
axialni sily, které phsobi jako rdz do uloZe-
ni a snizuji déle Zivotnost Gstroji.
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Uvedené nevyhody a nedostatky odstraiiu-
je ustroji pohonu zahrnujici vstupni hfidel
pripojeny k motoru a opatfeny ozubenym
kolem, se kterym jsou v zdbéru diferenciil-
ni ozubend kola uloZend volné otofné na
nosi¢i upraveném na vystupnim hiideli a za-
birajici 's ozubenym véncem, jehoZ podsta-
tou je, Ze ozubeny vénec je uloZen volné
oto¢né, pficemZ ozubeny vénec a nosi¢ di-
ferencidlnich ozubenych kol jsou kaZdy
opatfen brzdou.

Dalsi podstatou je, Ze nosi¢ diferencial-
nich ozubenych kol a ozubeny vé€nec jsou
opatfeny obvodovymi vdlcovymi plochami
pro zdbér se svymi brzdovymi pasy se vza-
jemné protismérnym brzdnym GCinkem, ulo-
Zenymi na Cepu vykyvné ovladaci paky.

Podstatou je také to, Ze jedny protilehlé
konce brzdovych péast jsou uloZeny pevné
a druhé protiléhlé konce brzdovych pési
jsou uloZeny na vahadlech ¢epu vykyvné
ovladaci paky stavitelné posuvné a proti va-
hadlim odpruZeny.

Je vyhodné, jestliZe konec vykyvné ovla-
daci péky je vykyvné& pfipojen k pri¢né
uspofadanému tahlu, jehoZ konce jsou pod
plisobenim ovlddacich elektromagnetd.

RovnéZ je vyhodné, kdyZ vykyvna ovlada-
ci pdka je spfaZena s pfitné usporddanym
tdhlem elektromagnetu, které je vykyvné
spojeno s pakou, ke které je vykyvné p¥i-
pojena druhé pdka uloZend otofné na pevné
Gasti ustroji, pri¢emZ tato dvojice pédk je
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pod plisobenim pruZiny dotladovana do za-
b&ru s alespoi jednou nardZkou a k jedné
z téchto pék je vykyvné& pripojeno piicné
uspofdadané tdhlo druhého elektromagnetu.

Podstatné je také, Ze vykyvna ovladaci
pdka je odpruZena do brzdici polohy a upra-
vena pro zab&r se zaraZkami neutrdlni a
provozni polohy upravenymi-na vykyvné za-
razkové péce, odpruZené do zébéru s ovla-
daci pdkou, pricemZ k ovladaci pace je vy-
kyvné pripojena spoustéci paka, kterd je vy-
kyvng a s jednosmérnym zabérem pro vy-
chyleni ovlddaci paky do provozni polohy
pFipojena k jednomu rameni vykyvné ruéni
péky, jejiZz druhé rameno je vykyvné a s jed-
nosmérnym zabé&rem pro uvolnéni ovladaci

paky ze zadb&ru se zaraZkami spojeno s brz-,

dovou pakou upravenou vykyvné& na zaréz-
kové péce.

Déle je vyhodné, kdyZ zardZkova péka je
spfaZena s alespofi jednim elektromagnetem
pro uvolnéni ovlddaci paky ze zabéru se za-
razkou jeji neutrdini a provozni polohy.

Vhodné je také, jestliZe mezi elektromag-
netem a zarazkovou pédkou je upravena vy-
pinaci pdka uloZend na jednostranném ve-
deni a pripojend k vykyvné péce, kterd je
v nuceném zdbéru s vatkou ndhonové spo-
jenou s vystupnim h¥idelem ustroji, pfidemz
vypinaci pdka je opatfena na strané odvra-
cené od jednostranného vedeni vychylova-
c¢im vedenim z ferromagnetického materidlu
pro zdbér s vybuzenym elektromagnetem a
se zardZkovou péakou.

Vyhodou ustroji podle vynélezu je prede-
v8im velka Zivotnost, nebot kroutici moment
jak pro pohon, tak i pro brzdé&ni je prena-
Sen bez axidlné pFesuvnych ¢asti a bez razi.
Dal3i vfhodou je uzaviena konstrukce dstro-
ji napojitelnd na mazaci prostor pohan&né-
ho tkaciho stroje.

Ustroji podle vyndlezu je pomé&rné& jedno-
duché pri snadné sefiditelnosti a rozebira-
telnosti napriklad p¥i vyménég opotFebova-
nych brzdovych pésd. Dalsi vyhodou je také
odolnost proti ndhodnému selhdni ovladani
tstroji, nebot neni moZno soudasné& ustrojim
pohénét i brzdit pripojeny tkaci stroj.

Pfikladné provedeni vynélezu je znézor-
néno na priloZenych vykresech, kde obr. 1
pfedstavuje Ustroji pohonu tkaciho stroje
v osovém Fezu, obr. 2 ustroji pochonu podle
obr. 1 v c¢astefném pri¢ném fFezu. Na dal-
3ich obr. 3, 4, 5 je schematicky zndzorn&no
ve tfech alternativdch ovlddani dstroji po-
honu.

Ve skfini 1 jsou souose otoéné uloZeny
vstupni h¥idel 2 a vystupni hf¥idel 3. Na
vnéjsim konci vstupniho h¥idele 2 je uloZe-
na Femenice 4, tvofici soufasnd setrvagnik.
Remenice 4 je naptiklad prostiednictvim kli-
novych femenfi 5 ndhonové spojena s ne-
znazornénym pohonem, elektrickym moto-
rem. Na vnitfnim konci vstupniho hFidele
2 je upraveno ozubené kolo 8, se kterym
jsou v zabéru tfi diferenciilni ozubend kola
7, 8, 9 jsou dale v zdbé&ru s ozubenym vén-
cem 11, ktery je uloZen ve skfini 1 volné&

4

ototné souose se vstupnim hiidelem 2. No-
si¢ 10 je spojen a nesen vystupnim hiide-
lem 3, ktery je jiZ zpravidla soucéasti bliZe
neznazornéného hridele tkaciho stroje. Ozu-
beny vénec 11 a nosi¢ 10 jsou kaZdy opatien
vlastni brzdou. V pfikladném provedeni je
to provedeno s vyhodou tak, Ze nosi¢ 10
a ozubeny vénec 11 jsou opatfeny obvodo-
vymi vélcovymi plochami 12, 13 pro brzdo-
vé pésy 14, 15 pro vyvozeni vzdjemné proti-
smérného brzdiciho tcinku na nosié 10 a
ozubeny vénec 11. Brzdové pésy 14, 15 jsou
vyhodné& z&véSeny na spoleéném d&epu 16
ovladaci paky 17 upraveném ve skiini 1 nad
nosiSem 10 a véncem 11 vykyvné. Pro vy-
vozenl brzdného Gfinku na vénec 11 je po-
dle obr. 2 pravy konec brzdového péasu 13
vénce 11 uloZen pevné, druhy, levy konec
brzdového pésu 15 je uloZen na vahadle 19
c¢epu 16 ovladaci paky 17 staviteln& posuv-
né na Sroubovém ¢lenu 21 a zde proti va-
hadlu 19 odpruZen pruZinou 23. Pro vyvo-
zeni opatného brzdového udinku na nosid
10 je brzdovy pas 14 uspofadan opadng, tj.
levy konec brzdového pédsu 14 je uloZen
pevné a pravy konec je uloZen ve vahadle
18 Cepu 16 ovladaci pdky 17 staviteln& po-
suvné prostfednictvim Sroubového &lenu 20
pod piisobenim pruZiny 22. Brzdici pésy 14,
15 jsou pod piisobenim pruZin 22, 23 v neu-
trdlni poloze ovladdaci pédky 17 naznadené
na obr. 2, oba mimo z&bér s nosifem 10 a
véncem 11 a spodivaji na distan¢nich Srou-
bech 24 upravenych podél jejich uloZeni.
V této neutrdlni poloze ovladaci paky 17
jsou brzdové péasy 14, 15 mimo funkci a vy-
stupnim hf¥idelem 3, a tedy i hlavnim h¥ide-
lem lze volnég, napfiklad ruéné, pootadet ne-
znazornénym ruénim uGstrojim p¥i péarani
apod.

“Vychylenim ovladaci paky 17 dold do pro-
vozni polohy je v brzdicim z&b&ru brzdici
péds 15 s véncem 11, takZe kroutici moment
na vstupnim hfideli 2 je pres diferencidlni
ozubend kola 7, 8, 9 a nosi¢ 10 pienesen na
vystupni h¥idel 3 a hlavni h¥idel tkaciho
stroje. Naopak vychylenim ovladaci paky 17
nahoru do brzdici polohy se dostane do brz-
dictho zdb&ru brzdici pas 14 s nositem 410,
vystupni hfidel 3 se zabrzdi, pFifemZ vstup-
ni hiidel a vénec 11 vzhledem k uvoln&né-
mu brzdovému pasu 15 se protaéi. Ovladact
péka 17 je ovladéana bud pFimo ruéns, nebo
s vyhodou prostfednictvim mechanismii pfi-
kladnych provedeni znazorn&nych v obr. 3,
4, 5.

"Podle obr. 3 je ovladaci paka 17 pfipoje-
na vykyvné k prién& usporfadanému tahlu
25, jehoZ protilehlé konce jsou pod pésobe-
nim elektromagnetdl 26, 27. Zavedenim elek-
trického proudu do spodniho elektromagne-
tu 27 je ovlddaci pdka 17 vychylena dol§,
pohon stroje je pfes tdstroji pohonu p¥ipo-
jen k vystupnimu hiideli 3. Zavedenim elek-
trického proudu do horniho elektromagnetu
26 je ovladaci pdka 17 vychylena nahoru,
vystupni hfidel 3 je zabrzd&n. Zapojenim
elektrického proudu do obou elektromagne--
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tlh 26, 27, nebo naopak nezavedenim elek-
trického proudu do Zadného z elektromagne-
td 26, 27, se ovlddaci pdka 17 ustavi do ne-
utralni polohy.

V nékterych piipadech v8ak mfiZe byt ne-
vyhodné, Ze béhem zejména vychyleni ovla-
daci paky 17 dold, tj. v provozni poloze musi
byt elektromagnet pod proudem. Toto miZe
byt odstranéno provedenim podle obr. 4.
Zde je ovladaci pdka 17 pripojena otoCné
k priéné usporfddanému tdhlu 30 jednoho
elektromagnetu 28. K tdhlu 30 je pfipojena
vykyvné pdka 31, k niZ je pfipojena vykyv-
né druhd pdka 32 uloZena oto&né& na pevné
¢asti 35 astroji. Tato dvojice pak 31, 32 je
pod plsobenim pruZiny 34 dotlafovdna do
zébéru s nardzkou 36 pro provozni polohu
ovladaci paky 17. Pro pfipadné zajiSténi ne-
utralni polohy ovlddaci padky 17 je vyhodné
upravit nardzku 36 pfestaviteln®, poptipadé
zatadit nezndzornénou dalsi nardZku pro
neutrdlni polohu ovlddaci pdky 17. Pri¢né
ke dvojici pak 31, 32 je uspofdadano tahlo 33
druhého elektromagnetu 29 pro vychyleni
dvojice pédk 31, 32 od nardzky 36 a nastave-
ni ovlddaci pdky 17 do brzdici polohy. Na
obr. 4 je ovladaci pdka 17 v provoznl poloze.

Dalsi alternativni vyhodné provedeni je
zndzornéno na obr. 5. Ovlddaci paka 17 je
zde odpruZena do brzdici polohy. K této
ovladaci pace 17 je vykyvné pfFipojena spou-
Stéci padka 37, kterd je rovnéZ vykyvné, ale
s jednosmérnym zdbérem pfipojena k jed-
nomu rameni 39 ruc¢ni paky 38. Rucéni paka
38 je uloZena vykyvné€ na pevné Cdsti 35
ustroji a jeji druhé rameno 40 je pripojeno
vykyvné, ale s jednosmérnym zabérem Kk brz-
dové pédce 41. Brzdovd pédka 41 je dale vy-
kyvné pripojena k vykyvné pace 42 se za-
raZkami 43, 44 neutrdini a provozni polohy
ovlddaci piky 17. Do zébéru s ovladaci pa-
kou 17 je odpruZena.

Vychylenim ru¢ni paky 38 nahoru se ovla-
daci pdka 17 prestavi ze zardzky 43 neutréal-
ni polohy na zardZku 44 provozni polohy.
Vychylenim ruéni pdky 38 smérem doll se
ovladaci pdka 17 uvolni a plisobenim jejiho
odpruZeni se pfemisti do brzdici polohy. Dal-
S8im vychylenim ruéni pdky 38 smérem na-
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horu se ovlddaci pdka premisti do neutrdini
polohy na zardZku 43 neutrdlni polohy, nebo
déale na zardZku 44 provozni polohy.

Pro zabrzdéni astroji pohonu nezavisle na
ruénim ovladani rucni pdkou 38, napfriklad
elektrickym signdlem od nékterého kontrol-
niho zafizeni hlidajici ¢innost tkaciho stro-
je, je zardZkova pédka 42 sprazZena s elektro-
magnetem 48, ktery pfi zapojeni elektrické-
ho proudu zprostfedkuje vychyleni naraz-
kové péaky 42, ¢imZ uvolni ovladaci paku
17 ze zab&ru se zardZkou 43 nebo 44
neutrdlni nebo provozni polohy. V pro-
vedeni podle obr. 5 je to !provedenc
tak, Ze ovladani je doplnéno alespoii jednou
vypinaci pakou 45, ktera je uloZena suvné
na jednostranném vedeni 49 a pfFipojena
k vykyvné pace 50. Vykyvna pdka 50 je svou
kladkou 47 v nuceném zab&ru s nastavitel-
nou vackou 46, kterd je ndhonové spojena
s vystupnim hfidelem 3 tustroji. Vypinaci
paka 45 je opatfena na strané odvrdcené od
jednostranného vedeni 49 vychylovacim ve-
denim 51 z ferromagnetického materidlu pro
zabér s vybuzenym elektromagnetem 48. Pro
zab&r s vypinaci pakou 45 je zardZkovd pa-
ka 42 opatfena napfiklad vypinacim vystup-
kem 52. JestliZe je ovlddaci pdka 17 v pro-
vozni poloze, tj. na zardZce 44, a elektro-
magnet 48 neni vybuzen, vypinaci pika 45
kond vlatny pohyb mimo z&bér se zaraZko-
vou pdkou 42. Vybuzenim elektromagnetu
48, napfiklad od nékterého kontrolniho za-
Fizeni stroje, dojde k jeho zab&ru s vychy-
lovacim vedenim 51 a vypinaci paka 45 se
vychyli a vejde do zab&ru s vypinacim vy-
stupkem 52 zardZkové paky 42. Ovlddaci pé-
ka 17 se uvolni a pilijde do brzdici polohy.
Nastavenim polohy vacky 46 je moZno s vy-
hodou nastavit i Z&ddouci polohu zastaveni
tkaciho stroje. Ustroji pohonu, respektive
tkaci stroj se po odstranéni zdavady uvede
do provozu ruéni pakou 38.

Popsané astroji pohonu je samoziejmé jen
pfikladné a lze je v ramci vyndlezu obmé-
novat.
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PREDMET VYNALEZU

1. Ustroji pohonu zejména tkaciho stroje
zahrnujici vstupni h¥idel pfipojeny k moto-
ru a opatfeny ozubenym kolem, se kterym
jsou v z4béru diferencidlni ozubend kola
uloZend volné oto€né na nositi upraveném
na vystupnim hfideli a zabirajici s ozube-
nym véncem, vyznacné tim, Ze ozubeny vé-
nec (11) je uloZen volné& oto&né&, pfFifemzZ
ozubeny vénec (11) a nosi¢ (10) diferen-
cidlnich ozubenych kol (7, 8, 9] jsou kaZdy
opatfen brzdou.

2. Ustroji pohonu podle bodu 1, vyznaéné
tim, Ze nosi¢ (10) diferencidlnich ozube-
nych kol (7, 8, 9) a ozubeny vénec (11] jsou
opatfeny obvodovymi valcovymi plochami
(12, 13) pro zAabé&r se svymi brzdovymi pa-
sy (14, 15) se vzdjemné protismérnym brz-
dovym ucinkem, uloZenymi na d&epu (16)
vykyvné oviadaci paky (17).

3. Ustroji pohonu podle bodu 2, vyznaéné
tim, Ze jedny protilehlé konce brzdovych pé-
s (14, 15) jsou uloZeny pevné& a druhé pro-
tilehlé konce brzdovych pasit (14, 15) jsou
uloZeny na vahadlech (18, 19) ¢epu (16) vy-
kyvné ovladaci pédky (17) staviteln& posuv-
né a proti vahadlim (18, 19} odpruZeny.

4. Ustroji pohonu podle bodil 2, 3, vyznad-
né tim, Ze konec vykyvné ovladaci paky (17)
je vykyvné pfipojen k priné uspofddanému
tahlu (25), jehoZ konce jsou pod plisobenim
ovléddacich elektromagnetdl (26, 27].

5. Ustroji pohonu podle bodd 2, 3, vyznad-
né tim, Ze vykyvnéd ovladdaci pdka (17) je
spfaZena s pri¢né uspofddanym tahlem (30)
elektromagnetu (28), které je vykyvné& spo-
jeno s pakou (31), ke které je vykyvné pii-
pojena druhd pédka (32) uloZena ototné na
pevné Casti (35) ustroji, pri¢emz tato dvo-
jice pak (31, 32) je pod plisobenim pruZiny

(34) dotlatovdna do zdbéru s alespoii jed-
nou nardzkou (36) a k jedné z t&chto pék
(31, 32} je vykyvné pfipojeno p¥icné& uspo-
raddané tdhlo (33) druhého elektromagnetu
(29).

6. Ustroji pohonu podle bodd 2, 3 vyznad-
né tim, Ze vykyvna ovladaci pdka (17) je
vdpruZena do zdbéru se zaradZkami (43, 44)
neutrdlni a provozni polohy upravenymi na
vykyvné zardzkové pace (42}, odpruZené do
zab8ru s ovlddaci pdkou (17), pficemZ
k ovladaci pace (17) je vykyvné piipojena
spoustéci pdka (37), kterd je vykyvné a
s jednosmérnym z&bérem pro vychylku ovla-
daci paky (17) do provozni polohy pFipoje-
na k jednomu rameni (39]} vykyvné ruclni
paky (38), jejiz druhé rameno (40) je vy-
kyvné a s jednosmérnym zdbérem pro uvol-
néni ovladaci paky (17) ze zabéru se zaréi-
kou (43, 44) spojeno s brzdovou pdkou (41)
upravenou vykyvné na zardzkové péace (42).

7. Ustroji podle bodu 6, vjznacné tim, Ze
zarazkova paka (42) je spfaZena s alespoil
jednim elektromagnetem (48) pro uvolnéni
ovladaci paky (17) ze zdbéru se zardZkami
(43, 44) jeji neutralni a provozni polohy.

8. Ustroji podle bodu 7, vyznacné tim, Ze
mezi elektromagnetem (48) a zaraZkovou
pakou (42) je upravena vypinaci pdka (45)
uloZena na jednostranném vedeni (49) a pfi-
pojena k vykyvné péace (50}, kterd je v nu-
ceném zabéru s vackou (46) nahonové spo-
jenou s vystupnim hf¥idelem (3) uGstroj, p¥i-
CemZ vypinaci pdka (45) je opatfena na
stran€ odvrdcené od jednostranného vedeni
(49} vychylovacim vedenim (51} z ferro-
magnetického materidlu pro zédvér s vybu-
zenym elektromagnetem (48] a se zaréi-
kovou pakou (42).

5 vykresi
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