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Vynélez Fesi simulagni zafizeni k simulaci
vstupnich Gdajit pro prostfedky k automa-
tické kontrole néavdsti, zejména v dflni do-
pravé, u t&Zniho stroje.

Otelem vynélezu je vytvoFit simula¢ni za-
#izeni, jim# by $lo nasimulovat vSechny po-
téebné vstupni ddaje pro prostfedky k auto-
matické kontrole névésti u té€Zniho stroje,
jsou-li tyto prostfedky konstruovany jakoZ-
to pristroj, jehoZ n&kdy nezbytné sloZit&jsi
opravy by bylo vyhodné&jsi provadét mimo
t&¥ni stroj, napf. v servisni dilng, a jenZ je
dale nazyvéan objekt simulace.

Tohoto UGtelu se dosdhne simulaénim za-
¥izenim podle vynélezu, jehoZ zdkladni pro-
vedeni je takové, Ze je tvofi servisni pii-
stroj, ktery sestdvd jednak ze simuldtoru
navéstni soustavy, opatfeného alespoil jed-
nim povelovym prvkem, jednak ze simulé-
toru pidici soustavy, opat¥eného také ale-
spoii jednim povelovym prvkem, a ktery je
opatfen alespoii jednim propojovacim kana-
lem ke spojeni s piisluSnym objektem simu-
lace.

Popsané simulagni zafizeni podle vyna-
lezu miiZe byt vyuZivdno zejména pro slo-
7it&j8i opravy kontrolnich pfistroji, které
slou#i k automatické kontrole ndvésti u téz-
nich strojft a u podobnych dopravnich zaii-
zeni.
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~Vynélez fe$i -simulaéni zafizeni k simula-

ci.vstupnich tidaji pro prostifedky k auto-
matické kontrole navésti, zejména v dilni
dopravé, u t&#niho stroje.

S rozvojem automatizace kontroly ndvésti
u téZniho stroje se ukazuje, Ze jsou-li né-
které prostfedky k automatické Kkontrole
konstruovany jakoZto piistroj, tak by nékdy
nezbytné sloZit&jsi opravy takového kontral-
niho pfistroje bylo vyhodné&jsi provadé&t mi-
mo t&Zni stroj, napriklad v servisni dilné.
Za tim dfelem v3ak dosud jeSté chybi simu-
la¢ni zafizeni, jimZ by §lo nasimulovat vSech-
ny potrebné vstupni idaje pro uvedeny kon-
trolni pFistroj — déle téZ nazyvany objekt
simulace.

Ukolem vynélezu je odstranit vySe uvede-
ny nedostatek a vytvorit simulaéni zafizeni,
jimZ by pat¥iény servisni pracovnik mél mo%-
nost nasimulovat pro pfisludny objekt simu-
lace--zejména -udaje - pfichézejici .z navéstni

M o

soustavy i z Fidici soustavy t&Znfho stroje

pfi fizeni obsluhou podle nédvésti. A jimZ by .

tento pracovnik v pfipadé, kdyZ pro styk ii-
dici obsluhy stroje napriklad s vySe zminé-
nym kontrolnim pfistrojem slouZi p¥isludna
ovladaci jednotka, a ta neni p¥imou soudés-
i1 pFistroje, mél moznost nasimulovat rovnéz
lidaje prichézejici "z této jednotky.

Tento tkol je vyFeSen simulaénim zafize-
nim podle vynédlezu, jehoZ podstata zédklad-
niho provedeni spodivd v tom, Ze je tvofi
servisni pristroj, ktery sestdva jednak ze si-
muldtoru niveéstni soustavy, opatfeného ale-
spoil jednim povelovym prvkem, jednak ze
simuldtoru Fidici soustavy, opatfeného také
alespori jednim povelovym prvkem, a ktery
je spojen alespoii jednim propojovacim ka-
ndlem s p¥isludnym objektem simulace.

A podstata vyhodného provedeni simulag-
niho zafizeni podle vynélezu je takovéd, Ze
servisni pristroj sestava jeSté navic ze si-
muldtoru ovladaci jednotky, opatieného rov-
néZ alespori jednim povelovym prvkem.

Obé& verse provedeni simulaéniho zafize-
ni podle vynilezu — zdkladni i dalSi — u-
moZiiuji pohotové a dokonalé nasimulovani
v8ech potFebnych tidajit pro pfFislusny ob-
jekt simulace, jakym je napfiklad kontrolni
pFistroj, ktery slouZi k automatické kontro-
le ndvésti u téZniho stroje, nebo u jiného
podobného dopravniho zafizeni.

Na pfiloZeném vykrese je blokové schéma
pfikladu simulatniho zafizeni podle vyna-
lezu. PFitom je zndzornéna pouze druhé ver-
se provedeni tohoto zafizeni, protoZe jeho
prvni verse se da z toho odvodit velmi jed-
nodude — servisni piistroj v zékladnim pro-
vedeni nemd simuldtor ovlddaci jednotky,
ani p¥isludné povelové prvky.

Simulaéni zafizeni podle vyndlezu tvofi
servisni pfistroj 1, ktery sestdva jednak ze
simuldtoru ndvéstni soustavy 11, opatfené-
ho dv&ma zde zndzornénymi povelovymi prv-
ky 111, 112 a dalSimi nezndzorndnymi. Déle
pak sestdvd ze simuldtoru Fidici soustavy
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12, opatfeného také dvEma zde znédzorné-
nymi povelovymi prvky 121, 122 a dalSimi
nezndzornénymi. A dale jeStd sestdva ze si-
muldtoru ovlddaci jednotky 13, opatfeného
rovnéZ dvéma zde zndzornénymi povelovymi
prvky 131, 132 a dalSimi nezndzornénymi.
PritemZ je servisni pristroj 1 opatfen pro-
pojovacim kandlem 2 ke spojeni s piisius-
nym objektem simulace 3, jimZ je kontrolni
pristroj, ktery slouZi k automatické kontro-
le navésti u téZniho stroje dvoudinného. Pro-
pojovaci kanal 2 miiZe byt eventuding vice
neZ jeden, napiiklad pro kaZdy z uvedenych
simulatori servisniho pfFistroje 1 ‘jeden
zvl14a3t. PFicemZ kaZdé takové spojeni — jed-
no nebo nékolikeré — je kontaktni, pripad-
né& bezkontaktni. VSechny znazornéné i ne-
zndzorn&né povelové prvky vSech simuléto-
ri servisniho pfFistroje 1 jsou tladitkové,
piipadng packové spinade, které pak ovla-
dé patfiény servisni pracovnik. C

Simuldtor névéstni soustavy 11 je kon-
struovédn tak, Ze do potfebné miry funkéné
odpovida skutetné ndvéstni soustavé kon-
krétniho t&Zniho stroje. Potom je umoZné-
no pomoci povelového prvku 111 nasimulo-
vat takovy tdaj, jaky odpovidd pouZiti na-
pfiklad néavésti rdzové z vyjezdniho patra.
Déle, pomoci povelového prvku 112 takovy
tdaj, jaky odpovidd pouZiti nap¥. névésti té-
hoZ druhu z t&Zniho patra. A pomoci dal-
Zich, nezndzorn&nych povelovych prvki, dal-
& tdaje, které jsou jakoby z pfivodni néa-
véstni soustavy jeSt& potfebné.

Simuldtor Fidici soustavy 12 je konstruo-
van tak, Ze do potfebné miry funk&né odpo-
vidd skutetné fidici soustavé konkrétniho
t8Zniho stroje. Potom je umoZn&no pomoci
povelového prvku 121 nasimulovat takovy
udaj, jaky odpovida pouZiti nap¥iklad jizdni
brzdy stroje.

Dale, pomoci povelového prvku 122 tako-
vy ndaj, jaky odpovidd pouZiti napfiklad
stavéci brzdy t&Zniho stroje. A pomoci dal-
Zich, neznazorndnych povelovych prvkd, dal-
81 tdaje, které jsou jakoby z plivodni Fidici
soustavy je3t& potrebné. .

A nakonec, simuldtor ovlddaci jednotky
13 je konstruovén tak, Ze v plné mife funké-
né odpovidd skutetné ovladaci jednotce vy-
§e uvedeného kontrolniho pFistroje. Potom
je umoZn&no pomoci povelového prvku 131
nasimulovat takovy tdaj, jaky odpovid4 na-
pfiklad povelu k mimofddnému deblokové-
ni tzv. ,stavdciho bloku“, ktery zpiisobuje
blokovani rozjezdu té&Zniho stroje, jestliZe
byla pouZita dejme tomu névést nouzovi
,,Stij* od vlastniho stroje. Dale, pomoci po-
velového prvku 132 takovy ddaj, jaky odpo-
vidd napfiklad povelu k mimoFfadnému de-
blokovéni stejné zvaného bloku, ale ktery
zplsobuje blokovadni rozjezdu, jestliZe byla
pouZita dejme tomu navést téhoZ druhu od
vedlejiiho stroje v jedné a téZe t&Zni jamé.
A pomoci dalSich, nezndzornénych povelo-
vych prvkii, dal3i ddaje, které jsou jakoby
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z plvodni ovladaci jednotky vySe zmin&né-
ho kontrolnfho pfistroje jeSté potFebné.
Popsané simula¢ni zafizeni podie vyna-
lezu je s vyhodou realizovédno jakoZto pie-
nosny servisni p¥istroj, ktery mtiZe byt ve-

. .
lice pohotové vyuZivdn zejména pro sloZi-

t8j81 opravy kontrolnich pfFistroji, Kkteré
slouZi k automatické kontrole naveésti u téz-
nich stroji a u podobnych dopravnich za-

Iizeni.

PREDMET VYNALEZU

1. Simula¢ni zafizeni k simulaci vstupnich
tidaja pro prostiedky k automatické kontro-
le navésti, zejména v dilni dopravé, u téZni-
ho stroje, vyznadené tim, Ze je tvofi servis-
ni piistroj (1), ktery sestdvd jednak ze si-
mulédtoru navéstni soustavy (11), opatfené-
ho alesporii jednim povelovym prvkem (111},
jednak ze simuldtoru Fidici soustavy (12],
opatfeného také alespoil jednim povelovym

prvkem (121), a ktery je opatfen alespoii
jednim propojovacim kandlem (2) Ke spoje-
ni s objektem simulace (3).

2. Simulaéni zafizeni podle bodu 1 vyzna-
¢ené tim, Ze servisni pfistroj (1) sestdvéa
je§té ze simuldtoru ovlddaci jednotky (13),
opatfeného rovn&Z alespoii jednim povelo-
vym prvkem (131).

1 list vykresi




221309%

|~

111

1

112

2
0 121

122

131
13

132

Severografia, n. p., rdvod 7 Most

(X

Cena 2,40 Kis



	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

