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(57) Tiivistelmd

Monihissinen jirjestelmd, jossa on ryhmivalvontalai-
te useiden hissikorien ohjaamiseksi toistensa suh~
teen rakennuksen tarpeiden mukaan kidyttden mikropro-
sessoripohjaista ryhmivalvontalaitetta yl&shuippu,
alashuippu ja muiden vybhykeohjattujen hissitoiminto-
jen tarjoamiseksi. Ryhmdvalvontalaite tarjoaa vaih-
deltavan viliajan yl¥shuipun aikana piitasolta ldhe-
tettdvien hissikorien vilille niiden palvellessa ko-
rissa rekisterdityjd korikutsuja ja palatessa eteis-
aulaan tai likimiirdisten menopaluuaikojen keskiarvon
xahdesta tai kolmesta viimeksi l¥hetetystd hissiko=
rista. Lihetysviliaika mddritelldén jakamalla liki=
miirdinen menopaluuaika yléshuippuliikennettd palve-
levien hissikorien lukumiddrdlld. Sen lisdksi ldhetys-
vialiaikaa voidaan edelleen lyhentdd riippuen eteis-
aulassa seisovien korien lukumddrdstd, lyhennyksen
ollessa suurempi eteisaulasta viimeksi ldhteneen ko-
rin ollessa alle puoleen kuormattuna kuin tapaukses=-
sa, jolloin eteisaulasta viimeksi ldhtenyt kori on
kuormattu yli puolen kuorman. Esimerkkind on selvi-
tetty erds hissi- ja mikroprosessorirakenne, yleis-
piirteinen ryhmdvalvontalaitteen mikroprosessorioh=
jelma loogisena vuokaaviona, kuvaus kecksinndén toimin-
taympdristbstd ja yksityiskohtaiset loogiset vuokaa-
viot kuvaten keksinn®n toteutustapaa.



(57) Sammandrag

Manghissystem med en gruppSvervakningsanordning

fSr styrande av ett flertal hisskorgar i fSrh&llan-

de till varandra f5r en byggnads behov, tillgodogdr
sig en mikroprocessorbaserad grupp8vervakningsanord-
ning f&r erbjudande av upp-topp, ned-topp och andra
zonstyrda hissfunktioner. Gruppdvervakningsanordningen
erbjuder ett variabelt intervall mellan avsindandet av
hisskorgar frin huvudvéningsplanet under upp-topp wid
betjdnandet av i korgen registrerande korganrop och
vid Adterkomsten till ingingshallen, eller medeltalet
av de approximativa tur- och returresorna f3r tvA el-
ler tre av de senast avsinda hisskorgarna. Avsdndnings-
intervallet bestdms genom delande av den approximativa
tur- och returtiden med antalet hisskorgar, som betji-
nar upp-topptrafiken. Dessutom kan avsidndningsinter-
vallet ytterligare reduceras i beroende av antalet
hisskorgar som stdr vid ingdngshallen, varvid reduk-
tionen dr stdrre ifall den senast fr&n ingdngshallen
avgdngna korgen dr hdgst fylld till h3lften &n i det
fall 43 den senast fran ingdngshallen avgdngna korgen
dr fylld till mer 4n hdlften., Som exempel har beskri-
vits en hiss- och mikroprocessorstruktur, ett logiskt
flddesdiagram f&r mikroprocessorprogrammet i en all-
min gruppdvervakningsanordning, en illustration 8ver
uppfinningens funktionsomgivning, och detaljerade lo-
giska flbdesdiagram, vilka illustrerar fSrverkligan=-
det av uppfinningen,
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Hissien s3idettdvit 1&htovdlit yldssuuntautuvan ruuhkahui-

pun aikana

Teknillinen nd&kOkentta

Tamd keksintd liittyy hissijédrjestelmiin, ja tarkem-
min sanottuna, hissikorien l1dht&tiheyden s&didtelemiseen ylds-
suuntautuvan ruuhkahuipun aikana ryhm&valvotussa monihissi-
jdrjestelmdssa.

Asiaan liittyvid taustatietoja

Useimmissa monihissijdrjestelmissd, joissa joukko
hissikoreja palvelee useita kerrostasoja, mm. yleistd pdd-
tasoa, kuten sisddntuloaulaa, kdytetddn ryhmdvalvontalaitet-
ta, joka ohjaa rakennuksen tarpeita palvelevien hissikorien
toimintaa. Tdllaisissa jdrjestelmissd tiedetddn yleisesti
kdytettdvidn yldssuuntautuvan ruuhkatilanteen ilmaisevia
laitteita. Nditd tietoja voidaan saada normaalin tyd&pdivén
alkamista osoittavalla kellolaitteella, ala-aulan sd&datd-
avaimella tai korien itsensd antamina ala-aulasta yl&spdin
suuntautuvasta palvelutiheydestd ja -kuormasta tai ndiden
yvhdistelmistd. Toiminnan yldssuuntautuvassa ruuhkahuippu-
tilassa ryhmdvalvontalaite l&hettdd hissejd ala-aulasta va-
liajoin, ei ainoastaan suorittaakseen nopean palvelun jo
korissa oleville matkustajille ja toimittaakseen saatavissa
olevia koreja ala-aulan kautta tuleville uusille matkusta-
jille, vaan tarjotakseen mydskin, silloin kun yldssuuntau-
tuva ruuhkatilanne estdd normaalia vyShykeohjausta vastaa-
masta rakennuksen muista kerroksista tuleviin kutsuihin,
tasaisen yldspdin ja takaisin suuntautuvan hissikorien ku-
lun minkd tahansa tarpeellisen kutsun hoitamiseksi. Jos
lihetysvidli on liian lyhyt, korit saattavat ldhted ennen
kuin niissi on mahdollisimman monta matkustaa, jolloin tu-
levat matkustajat joutuvat odottamaan ala-aulassa toisten
hissien tuloa ennen kuin voivat siirtyd ylOspdin rakennuk-
sessa. Toisaalta, jos ldhetysvdli on liian pitkd, matkus-
tajat joutuvat odottamaan tarpeettomasti koreissa sen seis-
tessi ala-aulassa odottamassa l1dhtdd, eivatkd korit liiku

vapaasti kautta rakennuksen tarpeeksi tihedss& tempossa
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muiden sellaisten kutsujen palvelemiseksi, jotka ehkd il-
maantuvat korien kulkiessa yl&spdin ja alaspdin yldssuun-
tautuvassa ruuhkatilanneohjauksessa.

Keksinndn selvitys

Keksinndn tavoitteisiin kuuluu tarjota ryhmidvalvot-
tuun nhissijédrjestelmddn lihetysvilien sddtdmahdollisuus
ylossuuntautuvan ruuhkatilanteen aikana.

Tdmdn keksinn®dn mukaisesti yl&suunnan ruuhkahuippu-
tilanteen aikana toiminnassa olevan yl6shuipputilan toimin-
nat sisdltdvd ryhmdvalvontatyyppinen hissijédrjestelmid, jos-
sa korit pakotetaan palvelemaan ala-aulaa ja ldhetetdidn vi-
liajoin ala-aulasta, tutkii kunkin ala-aulasta yl&huipun
liikennetilanteessa lihetetyn korin rekisterdimit kerikut-
sut, muodostaakseen summittaisen menopaluuajan, joka kuluu
korilta sen vastatessa rekisterdimiinsi korikutsuihin 13-
hetyshetkensid ja ala-aulaan paluunsa vdlisend aikana, ja
léhetysvdli sdddetddn niin saadun summittaisen menopaluu-~
ajan mukaisesti. Edelleen keksinn®n mukaisesti ldhetysvidlit
voldaan sddtdd niiden summittaisten menopaluuaikojen mukai-
sesti, jotka on mddritelty useille juuri &skettdin ala-au-
lasta yl&huipun liikennetilanteeseen vastaamaan ldhetetyil-
le hisseille. Edelleen t&midn keksinndn mukaisesti l&hetys-
vdli sdddetddn funktiolla, jossa summittainen menopaluu-
aika jaetaan yl&dhuipun liikenteeseen saatavana olevaksi
mddritettyjen hissien luvulla. Edelleen t&min keksinnbn mu-
kaisesti, ldhetysvdlejid voidaan muutella ala-aulassa olevien
korien funktiona. Edelleen keksinndn mukaisesti ldhetys-
vdlien supistaminen eteisaulassa olevien korien lukumd&dran
funktiona saattaa olla erilainen riippuen siitd, onko eteis-
aulasta viimeksi ldhetetyssd korissa ollut vihintiin puoli
kuormaa, jolloin mainittu ldhetysvdli lyhennetdin pienemmil-
14 mddrdlld, mille tahansa korimdidrille kuin siini tapauk-
sessa, ettei ndin olisi.

Tamd keksintd tarjoaa hyvin dynaamisen tavan muo-
toilla l&hetysvdli yvldhuipun liikennetilanteissa rakennuk-
sessa kulloinkin vallitsevan tilanteen mukaisesti, mukaan

lukien niiden pys&hdysten luku, jotka kori on madrdtty
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tekemdin ennen paluutaan ala-aulaan, ala-aulaa palvelemaan
saatavissa olevien korien luku, korien kuormitus ja ala-
aulan kerrokseen mahdollisesti kerdidntyneiden korien luku.
Keksintd vdlttdd sellaista yl&dhuipun liikenneohjausta, Jjos-
sa on joko liian lyhyt tai liian pitk& korien ldhetysvdli.
Keksint83 voidaan soveltaa monenlaisiin hissijdrjestel-
miin kdyttden tunnettua tekniikkaa keksinndn opetusten va-
lossa siten kuin jdljempdnd seuraa.

Tidmin keksinndn edelld olevat ja muut kohteet, omi-
naisuudet ja edut tulevat paremmin ndkyviin seuraavassa
esitetyssd esimerkkind otetun esiintymismuodon yksityis-
kohtaisessa selityksessid siten kuin oheiset piirustukset
kuvaavat.

Piirustusten selitys

Kuvio 1 on yksinkertaistettu lohkokaavio, osaksi
poisleikattuna, hissijirjestelmdstd, jossa tdtd keksintdad
voidaan soveltaa;

Kuvio 2 on yksinkertainen lohkokaavio korin valvon-
talaitteesta, jota voidaan kdyttdd kuvion 1 jdrjestelmdssa
ja johon keksintd voidaan sisdllyttdd;

Kuvio 3 on yksinkertaistettu looginen vuokaavio ryh-
mivalvontalaitteen kokonaisohjelmasta, joka voi sisdllyt-
tdd ja kdyttdd tdtd keksintda.

Kuvio 4 on looginen vuokaavio vydhykkeen asemarutii-
nista;

Kuviot 5-7 ovat loogisia vuokaaviocita yl&ssuuntau-
tuvan ruuhkahuipun rutiinista;

Kuvio 8 on looginen vuokaavio keskimddrdisestd lahe-
tysvdlin alirutiinista kdytettdvdksi kuvioiden 5-7 ylGs-
huipun rutiinissa;

Kuvio 9 on looginen vuokaavio lasketun ldhetysvdlin
alirutiinista k&dytettdvidksi kuvioiden 5-7 yl&shuipun ru-
tiinissa;

Kuvio 10 on looginen vuokaavio kori saatavissa -ru-
tiinista;

Kuvio 11 on looginen vuokaavio ohjaa korit vy8hyk-

keille -rutiinista; Jja
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Kuvio 12 on looginen vuokaaviot kutsut-koreille tai
korit-kutsuihin -rutiinista.

Paras tila keksinn®én kdyttdmiseksi

Yksirnkertaistettu kuvaus monikorisesta hissijdrjes-
telmdstd, tyvpistid jossa tiati keksintdd voidaan soveltaa
kdytdntddn, on kuvattu kuviossa 1. Siind on kuvattura jouk-
ko hissikuiluja, joista hissikuilu "A" 1 ja hissikuilu "F" 2
ovat kuviossa, muita ei yksinkertaistamisen vuoksi cle
Otettu kuvioon. Kussakin hissikuilussa hissikori 3, 4 on
ohjattuna kiskoilla (ei ndkyvissd). Kukin kori riippuu te-
rdskdydestd 5, 6, joka tavallisesti muodostuu joukosta te-
rdskaapeleita, sitd kuljetetaan jompaankumpaan suuntaan tai
pidetd&n paikallaan vetopydrd/moottori/jarrulaitteella 7, 8
ja pidetdidn kohdallaan vapaa- eli palautuspylpyrdlli 9, 10
sijoitettuna hissikuilun syvennykseen. Ter&skdysi kannattaa
tavallisesti myds vastapainoa 11, 12, jonka tyypillinen
paino on suunnilleen sama kuin korin paino lastattuna puo-
leen sallitusta kuormasta.

Kukin kori 3, 4 on vhdistetty juoksukaapelilla 13,
14 vastaavaan hissikorin valvontalaitteeseen 15, 16, joka
on sijoitettu konehuoneeseen hissikuilujen katolla. Hissi-
korin valvontalaitteet 15, 16 saavat aikaan toiminta- ja
liikenneohjauksen, kuten entuudestaan tunnetaan. Monikori-
sen hissijdrjestelmdn ollessa kysymyksessd, on pitkdin ol-
lut yleistd sovittaa siihen ryhmdvalvontalaite 17, “oka vas-
taanottaa aulojen kutsunappuloiden 18-20 rekisterdimit ylos
Ja alas aulakutsut rakennuksen eri kerroksista, jakaa nuo
kutsut eri koreille vastaamista varten, ja jakelee korit
rakennuksen kerrokseen ryhmdtoiminnan monien erilaisten ti-
lojen mukaisesti. Ryhmdtoiminnan tilat voidaan valvoa osak-
si ala-aulan panelilla 21, joka normaalisti on yhdistetty
rakennuksessa kulkevin sopivin johtimin 22 monikorisen
hissijdrjestelmin ryhmdvalvontalaitteeseen.

Hissikorin valvontalaitteet 15, 16 valvovat nyos
mddrdttyjd hissikuilun toimintoja, jotka liittyvdt vastaa-
viin kcreihin, sellaisia kuin yl0s- ja alasvastausten va-

loja 22, 24, ollen yksi t#llainen lamppusarja 23 ohijattuna
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kutakin hissid 3 varten ja samanlainen sarja 24 kutakin
muuta hissid@ 4 varten osoittaen hissikuilun ovea, jolle au-
lakutsua palveleva vastaus tullaan tarjoamaan valoja vas-
taaviin yl6s- ja alassuuntiin.

Edelld oleva on selitys hissijédrjestelmistd yleises-
ti, ja sik&dli kuin kuvaus etenee tihin saakka, se on yh-
tenevdinen aikaisemmin tunnettujen hissijdrjestelmien ti-
mdn keksinndn opetukset sisiltivien hissijdrjestelmien kans-
sa.

Vaikkakaan ei tarvita tdmin keksinndn toteutuksessa,
hissijdrjestelmdssd, jossa titid keksintdi kdytetddn, voi-
daan hissikorin asemaa muuttaa hissikuilussa ensiBaseman
muuttajalla (PPT) 25, 26, joka voi kisittii quasiabsoluu-~
tin, differentiaalikooderin ja laskenta- seki suuntaislii-
tdntdvirtapiirin tyyppiéd, joka on kuvattuna yhteisesti
omistetussa US-patenttihakemuksessa Marvin Masel et al.,
sarjanro 927 242, jitetty 21. heindkuuta 1978 (jatkoa sarja-
nrolle 641 798, jadtetty 18. joulukuuta 1975) otsikoitu
HIGH RESOLUTION AND WIDE RANGE SHAFT POSITION TRANSDUCER
SYSTEMS. T&llaista muuttajaa kdayttdd tarkoituksenmukainen
ketjupyérd 27, 28 vastaten teridsnauhaan 29, 30, joka on
yhdistetty molemmista pdistiin hissikoriin ja kulkee vapaa-
pydrdn 31, 32 yli hissikuilussa. Samalla tavoin, joskaan ei
tarvita hissijdrjestelmidsssd, jossa titid keksintdi seovel~-
letaan, yksityiskohtainen asemanilmaisin kussakin kerrok-
sessa, oven valvonnan lis&ddmiseksi ja PPT:n 25, 26 kerros-
asemasta antamien tietojen varmistamiseksi, voidaan kdyttasa
toisioasemanvaihtajaa (SPT) 32, 33 tyyppid, joka on selos-
tettu ja vaadittu patentiksi yhteisesti omistetussa US-pa-

tenttihakemuksessa, jitetty 13. marraskuuta 1979 Fairbrotherin

toimesta, sarjanro 093 475. Tai mik&li halutaan, voidaan
hissijdrjestelmissi, jossa titi keksintsi sovelletaan,
kdyttdd sisdoven vydhykkeen ja ulko-oven vyShykkeen hissi-
kuilukatkaisijoita, joiden periaate on tunnettu.

Kuvion 1 edelld oleva selostus on tarkoitettu luon-
teeltaan hyvin yleisluontoiseksi ja sisdltdmd&n, joskaan

ei ndytetty, toisia systeemilaitteita, kuten hissikuilun
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varmuuskatkaisijoite ja samantapaisia, joita ei ole ndytet-
ty tdssd yvksinkertaistamisen vuoksi, koska ne ovat ylei-
sessd tietoisuudessa eivatkd muodosta osaa tdstd keksinnbs-
t&.

Kaikki itse korin toiminnot on suunnattu tai vdli-
tetty korivalvontalaitteen 33, 34 avulla tdmdn keksinndn
mukaisesti ja voivat tarjota juoksevan, aikalimitetyn tie-
donvdlityksen korin valvontalaitteen kanssa samoin kuin
suoran, kovajohteisen tiedonvdlityksen korin valvontalait-
teen kanssa juoksukaapelin 13, 14 avulla. Korin valvontalai-
te esimerkiksi tarkkailee korin kutsunappuloita, ovi auki ja
ovi kiinni -nappuloita ja muita nappuloita sekd katkaisi-
joita korin sisdpuolella, se ohjaa nappuloiden valoja
osoittamaan korikutsuija ja saa aikaan kerrososoittimen oh-
jauksen korin sisdlld, mikd ilmaisee l&hestyvd@n kerroksen.
Korin valvontalaite on yhteydessd kuorman punnitusanturei-
hin saadakseen aikaan paihotiedot, joita k&dytetddn korin
liikkeen, toiminnan ja ovitoimintojen ohjaukseen. Kuorman
punnitus voi olla keksinndn mukaista, mikd on selostettu
ja vaadittu patentiksi yhteisesti omistetussa patenttiha-
kemuksessa, jdtetty 27. marraskuuta 1979, Donofrio'n toi-
mesta, sarjanro (Otis-Docket nro 0T-365) ja Games'in, sar-
janro (Otis Docket nro OT-369). Korin valvontalaitteen 33,
34 merkittdvin tehtdvd on ohjata ovien sulkeminen ja avaa-
minen niiden vaatimusten mukaisesti, jotka md&ritellddn
tapahtuvan turvallisissa olosuhteissa.

Mikrolaskinjdrjestelmdn kokoamiseen, sellaisen, jo-
ta voidaan kdyttdd hissikorin valvontalaitteiden 15, 16,
ryhmdvalvontalaitteen 17 ja korin valvontalaitteiden 33, 34
toteuttamisessa, voidaan valita valmiina saatavissa ole-
vista osalaitteista tai niiden yhdistelmistd tunnetun tek-
niikan mukaisesti, kuten on selitetty useissa kaupalilisissa
ja teknillisissd julkaisuissa. Ndihin sisdltyy "An intro-
duction to Microcomputers, osa II, Some Real Products”,
julkaistu 1977 Adam Osborne and Associates, Inc. toimesta,
Berkeley, California, USA ja saatavissa Sydex, Pariisi,

Ranska; Arrow International, Tokio, Japani; L.A. Varah Ltd.,
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Vancouver, Kanada ja Taiwan Foreign Language Book Publishers
Council, Taipei, Taiwan. Ja "Digital Microcomputer Hand-
book", 1977-1978 toinen painos, julkaissut Digital Equipment
Corporation, Maynard, Massachusetts, USA. Ja Simpson W.D.,
Luecke G., Cannon D.L. ja Clemens D.H., "9900 Family
Systems Design and Data Book", 1978, julkaissut Texas
Instruments, Inc., Houston, Texas, USA (U.S. Library of
Congress Catalog nro 78-058005). Samoin ohjelmoinnin ra-
kennustapa tdllaisten laskinten kdyttdmiseksi voidaan ottaa
joukosta tunnettuja muotoja kdyttdmdlld tunnettuja periaat-
teita, jotka on esitetty eri julkaisuissa. Erds perustavaa
laatua oleva tutkielma on "The Art of Computer Programming"”,
seitsemdnd osana, julkaissut Addison-Wesley Publishing
Company, Inc., Reading, Massachusetts, ja Menlo Park,
California, USA; Lontoo, Englanti; ja Con Mills, Ontario,
Kanada (U.S. Library of Congress Catalog nro 67-26020). Suo-
situmpi ajankohtainen julkaisu on "EDN Microprocessor
Design Series" julkaistu 1975 Kahners Publishing-Companyn
toimesta (Electronic Division News), Boston, Massachusetts,
USA. Ja kédyttokelpoinen teos on Peatman J.B. "Microcomputer-
Based Design", 1977, julkaisija McGraw Hill Book Company
(maailmanlaajinen), U.S. Library of Congress Catalog nro
76-29345.

Ohjelmarakennelmat tdmdn keksinndn toteuttamiseksi
ja ympdristdtekijdt, joita on selvitetty tdssdkin, voidaan
jdrjestelld suuresti vaihtelevassa muodossa. Kuitenkin, kday-
tettiessd Texas Instruments 9900 sarjaa ja tarkoituksenmu-
kaisia jakopintamoduleita niiden kanssa, kuvion 1 tyyppinen
hissin valvontajdrjestelmd, erillisin valvontalaittein ko-
reille, hisseille ja ryhmdlle, on saatu aikaan kdyttden to-
siaikakeskeytyksid, korkeimman prioriteettikeskeytyksen
aiheuttava voima, joka saa aikaan systeemialoituksen (yld-
ja ulkopuolella, aloituksen, joka tarvitaan missd&n jonkin
ohjauslaitteen toiminnoista). Ja ndin on saatu kdyttédn to-
teutusta varten ohjelma, joka vastaa tosiaikakeskeytyksiin
sisdisten ohjelmatoimintojen suorittamiseksi Za jotka vas-

taavat tietoliikennealusteisiin keskeytyksiin toisista
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valvontalaitteista tarkoituksella k#sitelld sarjaliikennet-
td prosessorin ohjausrekisteriyksik®n toimintojen kautta.
Erilaisia rutiineita kutsutaan ajastetusti limitetyssi
muodossa, joitakin ohjelmia kutsutaan toistuvammin kuin
toisia kriittisyydestd ja uudistamistarpeesta riippuen
toiminnat suoritetaan sen mukaisesti. Erikoisesti mainit-
takoon, ettel ole hissitekniikkaan liittyvii toimintoja,
joita ei tdssd ole selvitetty, joita ei ole tunnettu ja
joita ei voida helposti toteuttaa hissitekniikan ammatti-
laisten avulla t&ssd esitettyjen ohjeiden valossa, ei myos-
kddn ole prosessoritoimintoja, joita ei ole tdssi selvitet-
ty ja joita ei pystytd toteuttamaan kdyttiden tietojenkdsit-
telyalan ammattilaisten tuntemaa tekniikkaa tissi esitetty~
jen ohjeiden valossa.

Tdssd esitetty keksintd ei puutu numeeristen tieto-
jenkdsittelylaitteiden ominaisuuksiin, ei mydskd&dn tdllais-
ten laitteiden ohjelmointiin; keksintd on selvitetty toteu-
tusmuodossa, joka kdsittdd hissijdrjestelmidn laitteiston.
Siihen soveltuvasti ohjelmoidut prosessorit sellais*en his-
sitoimintojen suorittamiseksi, joita ei koskaan ennen ole
suoritettu. Keksintd ei liity mikroprosessorisuorituksiin,
Jotka ovat ehk&d ennen tehty perinteellisellid rele/katkai-
sijavirtapiireilld tai kovajohteisilla digitaalimoduleilla;
keksintd koskee uusia hissitoimintoja ja tidssd esitetty
selvitys on yksinkertaisesti kuvaus parhaaksi katsotusta
tavasta toteuttaa keksintd, mutta keksintdd voidaan toteut-
taa mySs toisenlaisin laite- ja ohjelmayhdistelmin tai pel-
kdstddn laitteistolla, mitd tahansa annettua toteutusta ha-
lutaan kayttisd.

Tietoliikenne hissikorin oman valvontalaitteiston
33, 34 ja hissiyksik®n valvontalaitteiston 15, 16 valillsd,
kuviossa 1, tapahtuu hyvin tunnetun juoksukaapelin avulla,
kuviossa 1. Kuitenkin, johtuen korin ja hissiyksikdn val-
vontalaitteistojen kyvystd saada aikaan sarjassa tapahtuva
anneyhteys toistensa vdlilld, on katsottu, ettd sarjassa
tapahtuvaa aikajaotettua, limitettyd liikennettd, joka on

lajissaan tunnettu, k&dytettdisiin korin ja yksik®n valvon-
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talaitteistojen vdlill&. Tillaisessa tapauksessa korin
valvontalaitteiston 33, 34 ja yksikdn valvontalaitteiston
15, 16 vdlinen sarjaliikenne voidaan toteuttaa liikenne-
rekisteriyksikdn kautta. TMS=-9900 mikroprosessorin yhdis-
tetyn sirusarjapiirin toiminnalla tai vastaavalla. Kuiten-
kin limityksen avulla aikaansaatava sarjaliikenne korin

ja hissiyksik®dn valvontalaitteiden v&lilld voidaan toteut-
taa muittenkin, ennestdin tunnettujen ohjeiden mukaisesti,
jos niin halutaan.

Viitaten nyt kuvioon 2, ryhmdvalvontalaite 17 on
kuvattu yksinkertaisesti, hyvin yleispiirteisessd muodos-
sa. Ryhmdvalvontalaite perustuu mikrolaskimeen 1, joksi
voidaan valita mikd tahansa suuresta joukosta hyvin tunnet-
tuja malleja. Esimerkiksi se voidaan rakentaa valituista
virtapiiriyhdistelmistd, joita eri valmistajat tarjoavat
integroituihin sirupiirisarjoihin liittyvind, kuten Texas
Instruments 9900 sarja. T&llainen mikrolaskin voi tyypilli-
sesti sisdltdi mikroprosessorin (keskusohjaus- ja lasku-
sekd loogisen yksikén) 2, sellaisen kuin TMS 9900 varus-
tettuna TIM 9904 ajastuksella, suorasaantimuistilla 3, lu-
kumuistilla 3, lukumuistilla 4 ja keskeytysprioriteetilld
ja/tai tulkintapiirilld 5 ja ohjauspiireilla, sellaisilla
kuin osoite/toimituskoodi ja muilla samantapaisilla. Mikro-
laskin 1 on p&diosin muodostettu kokoamalla levyyn sirut 2-6,
asianmukaisella pinnoituksella tai johtimilla, niin ettd
saadaan aikaan riitt#vit osoite-, anne- ja ohjauskiskot 7,
jotka yhdistdvat sirut 2-6 joukkoon siirrdntd (I/0) modu-
leita asiaankuuluvin muunnoksin 8-11. I/O modulien 8-11
olemus riippuu toiminnoista, joita niiden tulee valvoa. Se
riippuu mydskin kussakin tapauksessa sen ulkopuolella kay-
tettdvin liitdntdpiirin tyypistd tehtdvéndén ohjata tai
seurata hissilaitteistoa, johon I/0 on yhdistetty. Esimer-
kiksi I/O:t 8-10 on yhdistetty aulan kutsunappuloihin ja
lamppuihin sek&d katkaisijoihin ja osoittimet saattavat ka-
sittdsd vain puskuroidut siirrdnndt, kanavointilaitteet ja
jdnnite- ja/tai voimanmuunnoksen ja/tail eristvksen siten,

ettd pystyvdt aistimaan aulan ohjaustaulun painimen tai
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katkaisijan sulkeentumisen ja aktivoida lamput sopivalla
voimalla, sen tullessa joko I/O:sta tai ulkopuolelta.

I/0 moduli 1! saa aikaan sarjaliikenteen silmukka-
linjejen 13, 14 (kuvio 2) kautta korin ohjauslaitteiden
15, 16 kanssa (kuvioct 1 jJa 2). Tdmd liikenne sisiltis rvh-
méchiauslaitteesta tulevat korille ohjatut kdskyt, sellai-
set kuin ylemméksi—ja.alemmaksi—vaatimukset, pys&hdysmdi-
radykset, aulakutsujen peruutukset, aulaldhd®n eston ja
muut kadskyt liittyen vaihtoehtoisiin toimintoihin, sellai-
siin kuin kiireellisyysprioriteetti ja muut vastaavat. Ryh-
mdohjauslaite panee alulle liikenneyhteyden kunkin korin
ohjauslaitteen kanssa perdkkdisessd jdrjestyksessi 2a kukin
liikenneyhteys sisdltii korin ohjauslaitteista vastaanote-
tun vasteen, sellaisen kuin hyvin tunnetussa "kdttely"-
mallissa sisiltd3en korin asema- ja toimintatiedot, sellai-
set kuin onko kori ryhmdssd, onko se 1ihddssi y1lds vai
alas, sen kuormitustilanne, sen asema, onko silld 1Zhtd8kis-
kyd vai onko se jo liikkeessd, onko sen ovi kokonaan auki
tai kiinni ja muut tilanteet. Kuten edelli on selostettu,
annettavien merkkien merkitys ellei muuten ole jdljempdnd
selitetty, annettavien merkkien toiminnot, joita ei ole tay-
sin selvitetty jdljempdnd ja tapa annettavien merkkien vi-
littdmiseksi ja kdyttdmiseksi, jota ei ole tdysin selvitetty
jéljempdnd, ovat kaikki nykyisen hissitekniikan ja merkin-
antoprosesseihin liittyvin ammattitiedon rajoissa tissi esi-~
tettyjen ohjeiden valossa. Siksi vksityiskohtainen erikois-
laitteiden tai toimintamuotojen kuvaaminen timin puolen
tdyttdmiseksi on tarpeetonta eiki ole sisdllytetty +&hin.

Ryhmdohjauslaitteiston yleispiirteinen ohjelmaraken-
ne pohjautuen tietojen kdsittelysysteemiin, jossa tZti kek-
sintdd voidaan soveltaa, on kuvattu kuviossa 3 ja liitty-
nyt s—-ihen ohjelman tulokohdassa 1 seurauksena kdynnistyk-
sestd, joka aiheuttaa korkeimman prioriteettikeskeytyksen
tavanmukaisessa muodossa. Sitten ajetaan aloitusrutiini 2,
jossa koko RAM-muisti on tyhjennetty, kaikki ryhmitulos-
tukset on nollattu ja kaikki rakennusta koskevat parametrit

(jotka muokkaavat mddrdtyn systeemin rakennusta varten ja
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voivat sisdltdd sellaisia tekijoitd, kuten kerrosvidlit ja
vastaavat) on luettu ja muotoiltu tarpeen mukaan tavanmu-
kaista tekniikkaa kdyttden. Sen jdlkeen ohjelma edistyy sen
kertautuvaan osaan, joka tdssd kuvatun esiintymismuodon mu-
kaisesti voidaan ajaa 200 millisekunnin v&lein. T&m& ohjel-
man osa alkaa aloitusrutiinilla 3, jossa kaikki pakko-
(FORC), esto- tai peruutus- (INH)toiminnot on poistettu
muistista; kenttdsdddettdvdt muuttujat on luettu ja muotoil-
tu tarpeen mukaan ja kaikki aulakutsut on pyyhitty ja wvas-
taavat nappulavalot aistituista aulakutsuista palavat. Sen
jdlkeen kaikki tietoliikenteen kautta koreilta saadut syot-
totiedot jaellaan eri kartoille ja muille niihin rutiinissa
4 liittyville parametrien muistipisteille. Sitten vyShykkeen
asemarutiinia 5 (kuvattu tdydellisemmin j&dljempind kuvioon
4 liittyvdnd) on kdytetty tunnistamaan kussakin vydhykkees-
sd olevat korit ja tunnistamaan vy®hyke, jossa kori on.
Sitten yl&shuippurutiini 6, mukaan lukien keskimddrdinen
ldhetysvdlialarutiini 7 ja laskettu lihetysvdlialirutiini 8,
joka on tdydellisemmin kuvattuna j&ljempdni kuvioihin 5-9
liittyen, on kdytetty m&drittelemdsn, onko ylihuippulii-
kennettd ja jos on, suorittamaan tarvittavat toiminnat
riippuen osallistuvan liikenteen tasosta. Sitten alahuippu-
alirutiinia 9 voidaan kdyttdd toteamaan, onkin kaksi perdt-
tdistd koria saavuttanut ala-aulan vdhint#&n puolella kuor-
malla ja jos on, vakiinnuttamaan alashuipun vydhyketoimin-
nan asettamalla alashuippukorien kaavion jokaiseen (taval-
la, joka selvidd paremmin jidljempdnd seuraavassa kuvaukses-
sa liittyen yldshuipun rutiiniin) pakottaen aulassa olevat
korit sieltd muualle ja pakottaen vyShykeryhm&n ylemmdksi-
vaatimuksen varmistamaan, ettd korit ohjaavat itsensi ylos-
pdin rakennuksen huippuun tuodakseen enemmin matkustajia
alas. Koska tdmd ei ole osana tdstid keksinndstd, vaan on
vksinkertaisesti osana yleisistd olosuhteista, jossa kek-
sint8d voidaan kdyttdd, ei tdssd kuvata sitd sen enempii.
Kuviossa 3 korin saatavuusrutiini 10 ajankohtaistaa
niiden saatavissa olevien korien tilanteen, joita voidaan

kdytt&d ryhmédssd esiintyvididn tarpeeseen, jotka ovat siis
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mddrdttdvissd vybhykkeille ja jotka ovat tilaisuudessa ot-
tamaan vyodhykkeitd haltuunsa, kuten on tdydellisemmin sel-
vitetty mydhemmin kuvioon 8 liittyen valmistauduttaessa
kdyttdmddn mddr8vs koreille siirtyd vyohykkeelle -rutiinia
11, jota on tdydellisemmin selvitetty jdljempdnid kuvioon 9
liittyen. Sitten toimintatila. pitd3isik® kutsut ohiata ko-
reille vai korit ohjata kutsuihin, sucritetaan kutsut-ko-
reille ja korit-kutsuihin alirutiinilla 12, jota on tdydel-
lisemmin selvitetty jdljempdnd kuvioon 10 liittyvdnZ. Jos
kutsut on ohjattava koreille, kuten testissd 13 on mddri-
telty, silloin ohjelma jatkuu seuraten joukkoa rutiineita,
jotka ohjaavat korit kutsuihin ja saattavat korit vastaa-
maan mddrdyksiin kdyttden suhteellista systeemivastetta
kriteerind. Toisaalta, jos korit tulee ohjata kutsuihin,
testi 13 on negatiivinen ja joukko rutiineita suoritetaan,
mitkd ohjaavat koreja kutsuihin, hissien ryhmdvalvontatyyp-
pisessd jdrjestelmdssd, jossa rakennus ja siksi my®s siini
tapahtuvat kutsut on jaettu useaan vyShykkeeseen, kuten
alalla tiedetdédn.

Korien ohjaaminen kutsuihin seurauksena korien oh-
jaamisesta vythykkeelle ja vythykkeen vastauksen ilmaantu-
misesta (sellaisen kuin liikenteen yl&d- tai alahuipun aika-
na), saadaan aikaan synnyttdmdlld korittomien vydhykkeiden
vaatimus, niin ettd kori voidaan ohjata sinne (paitsi kun
kaikki korit on pakotettu ohjausolosuhteisiin liikenteen
huippuaikana) mddrittelemdlld vyShykkeen ylimmdt ja alimmat
kutsut kehittdmdlld ryhmissd ylemmdksi ja alemmaksi vaa-
tivat merkit koreille kutsujen tavoittamiseksi vyOhykkeil-
1ddn tai korittoman vyShykkeen tavoittamiseksi ellei koril-
la ole ohjausta tai vastaamalla pakotettuihin kutsuihin,
sellaisiin kuin ala-aulan kutsuihin liikennehuipun aikana.

Koska ndmd toiminnat ovat yleisesti tiedossa eivadtkd
muodosta osaa tdstd keksinndstd, ei yksityiskohtaista loo-
gista vuokaaviota niiden aikaansaamiseksi ole tdssd esitet-
ty, mutta niiden olemus selvitetdén.

Eritoten, kuviossa 3, vythykkeen aulaonysdhdysrutii-

ni 14 ajankohtaistaa kdsilld oleviea korien kaavion, Jotka
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kaipaavat yl8s-aula-pysdhdyksid tai alas-~aula-pysdhdyksii
niille midrdtyissi paikoissa ja nollaa aulakutsut (ja vas-
taavat nappulavalot) niiden korien osoittamat, joihin on

jo vastattu. VyBhykkeen yla- ja alakutsurutiini 15 m3&rit-
telee kullekin rakennuksen vyShykkeelle kerroksen, jonka
korkein ja alin aulakutsu on silli hetkelld vield voimassa
ja kaipaa palvelua. VyShykkeen vaatimusrutiini 16 miidritte-
lee kaikki korkeimman tyh3j&n vyBhykkeen alapuolella olevat
korit ja kehittdi korkeammalle vaatimuksen yrittden ajaa
jonkin yl&spdin saatavissa olevista koreista tdyttdmdan
vyShyke ja middrittelee samalla tavoin kaikki alimman tyhj&n
vyShykkeen ylipuolella olevat korit ja synnyttdd vydhyke-
vaatimuksen yrittden ajaa jonkin saatavilla olevan alaspdin
alimmalle tyhjdlle vyShykkeelle. Ja vybhykkeen korkealle/
matalalle vaatimusrutiini 17 synnyttdd korkeammalle ja
alemmaksi vyShykevaatimuksen vastaavien vybhykkeiden rajois-
sa ylimm&n ja alimman aulakutsun tavoittelemiseksi ja synnyt-
tdd sitten ylemmdksi ja alemmaksi vaatimuskaaviot vydhykkeel-
lé oleville koreille kutsuihin vastaamista varten ilman
mddrdystd olevien korien saattamiseksi vastaamaan vyShyke-
vaatimuksiin tyhjien vy&hykkeiden tayttdmiseksi ja vastaa-
maan vaatimusten pakotukseen tai ala-aulan kutsupakotuk-
seen. Ndmd rutiinit eivdt ole uusia eiki niiden pitempdédn
selvittelyyn ole tarvetta, varsinkin kun samanlaisia rutii-
neita selvitetiddn tdssdkin yhteydessd. Ne tarjoavat kuiten-
kin t&dydellisemmin kuvauksen keksintsi ympdrdivistd olosuh-
teista.

Kuviossa 3, jos testi 13 on mydnteinen, silloin kut-
sut osoitetaan koreille suorittamalla ensin yih&ddllid/alhaal-
la kutsurutiinin 18, joka hakee ylimmdn ja alimman korikut-
sun, ylOssuuntautuvat aulakutsut ja/tai alassuuntautuvat
aulakutsut koko rakennuksessa, kuten tdydellisemmin on ku-
vattu kuvion 11 mukaisesti, yhteisesti omistetussa keksin-
nossd selvitetty ja vaadittu patentiksi samanpdivdisessi
patenttihakemuksessa, hakijana Bittar, sarjanro (Otis
Docket nro OT-370). Sen j&dlkeen aulakutsun ohjausrutiini 19
(kuviot 12-18) ohjaa kaikki yldsaulakutsut ja alasaulakutsut
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riippuen muuttujien lukuisuudesta, kayttden mainitunr Bittar-
kexsinndn sthteellista systemivastetekijd&d. Rutiinissa 19
kukin kutsu on ohjattu mddridtylle korille vastattaveksi,
mutta yhteisesti omistetun US-patenttihakemuksen mukaises-
ti, mik& on samanpdivdisesti jdtetty Bittar'in toimesta,
sarjanro (Otis Docket nro 0T-371), kutsut ajankohtaistetaan
aina, kun kuvion 3 rutiini suoritetaan suoden tdten mahdol-
lisuuden parannettuun ohjaukseen muuttuneen tilanteen mukai-
sesti. Kun kuvion 3 rutiini on suoritettu tdssé esitetys-

si esiintymismuodossa, joka 200 millisekunnin kuluttua tai
suunnilleen, t&mi tarkoittaa, ettd tilanteet, jotka muuttu-
vat paljon lyhyemmdssd ajassa kuin kuluu korilta kerroksen
ohittamiseen ilman pysdhdystd, voidaan sisdllyttdd madrd-
tylle korille ohjattavaan parannettuun kutsuun. Rutiinissa 19
tapahtuvat kutsut koreille ohjauksen tulokset kdytetddn
kutsu/kori aulapysdhdysvaatimusrutiinissa 20 ja niiden kaik-
kien korien ajo, mille kutsut on mddrdtty, ohjataan kutsu/
kori ryhmidvaatimusrutiinilla 21, Jjoka on tdydellisemmin se-
litetty mainituissa Bittar'in hakemuksissa.

Kuviossa 3, riippumatta siitd, onko kutsut maddrdtty
koreille tai korit maidritty kutsuihin, kaikki kuvion 3 ru-
tiinin tulosteet kdytetddn asianmukaisesti hyddyksi kerran
kussakin pydrdhdysjaksossa. Esimerkiksi aulojen ja ala-
aulan panelirutiiniin 22 sydtetyt tulosteet voivat saada
aikaan suorat diskreetit tulosteet kdyttdd valoja ja vas-
taavia siten kuin todetaan asianmukaiseksi eri aulojen ja
ala-aulan panelissa. Korin tulosteiden kokoomarutiini 23
lajittelee kullekin korille kuuluvat tiedot kxorikaavioon
valmistellessaan vaihtamaan tietoja korien rutiinien 24
kanssa, jossa voidaan k&yttaa sarja(tietoliikennerekisteri-
yksikkd)menetelmdd varustettaessa kutakin koria ajankoh-
taistetuilla tiedoilla tai ne voidaan toimittaa samansuun-
taisten tietokiskojen kautta, jos niin halutaan. Ja sen
jalkeen rutiini uusiutuu aloittamalla jdlleen aloitusrutii-
ni 3, kuten edelld on kuvattu.

Vydhykepaikkarutiini, kuvattuna kuviossa 4, saavu-

tetaan sisdintulokchdan 1 kautta ja aloitetaan nollaamalla
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kaikki korit vyOhykkeilld kaaviot kullekin vydhykkeelle yh-
destd korkeimmalle askeleen 2 vydhykkeisti askeleen 3 pi-
kavybhykkeess& yldspdin kulkevat korit, askeleen 4 pika-
vyShykkeessd alas kulkevat korit, askeleen 5 ala-aulan ko-
rit, askeleen 5 ala-aulan korit, askeleen 6 ala-aulan yla-
puolella olevat korit ja askeleen 7 ala-aulan alapuolella
olevat korit. Sitten P-luku ja P-osoitin asetetaan askelei-
den 8 ja 9 ryhmédn korkeimman korin kohdalle. Testi 10 tut-
kii, onko P-osoittimen n&yttdmd kori ryhméssd; ellei, t&-
mdn rutiinin toiminnot ohitetaan t&m&n korin kohdalla. Mut-
ta jos ndin on, testi 10 on mydnteinen ja testi 11 midrit-
telee, osoittautuuko tdmi kori kulkemassa l&pi pikavy&hyk-
keen. Jos on, silloin niiden korien kaavio, jotka kulkevat
ylos vertailtaessa P-osoittimeen testiss&d 12 3ja mydnteinen
tulos osoittavat, ettd kori on kulkemassa yl8spdin pikavyo-
hykkeessd ja ajankohtaistaa kaavion tdssi kohdassa aske-
leessa 13. Sitten vyShykenumero asetetaan yhtenevidiseksi
pika-ajon yldpuolella oven vyShykkeen kanssa askeleessa 14
ja korit ala-aulan yldpuolella -kaavio ajankohtaistetaan
TAI-aamalla P-osoitin siihen askeleessa 15. Sitten aske-
leessa 16 vyShykkeelle Z askeleessa 14 asetettu korien kaa-
vio ajankohtaistetaan TAI-aamalla P-osoitin siihen, t&mi
suvaitaan, koska se on alkujaan nollattu askeleessa 2 edel-
ld4. Sitten korin P sijaintivyBhykettd ilmaiseva numero ase-
tetaan yhtenevdiseksi vyShykkeen Z (tunnistettu edelli as-
keleessa 14) kanssa askeleessa 17.

Kuviossa 4 askeleet 18 ja 19 saavat aikaan seuraavak-
si alemman korin tulemisen tunnistettavaksi, niin ettd
testi 10 voidaan uusia ryhmdn toisen korin kohdalla. Olet-
taen, ettd kori on ryhmdssd ja on pikavydhykkeellid, kuten
aikaisemmin, testi 12 mdidrittelee, onko kori kulussa y16s
vai ei. Ellei se kulje ylds, silloin se on kuluessa alas,
niin ettd askel 20 ajankohtaistaa alaskulkevien korien kaa-
vion pikavyBhykkeelld TAI-aamalla P-osoitin siihen. Tdllai-
sessa tapauksessa seuraavaksi kohdattava vydhyke on ala-
aulan vyShyke askeleessa 21 ja ala-aulassa olevien korien

kaavio ajankohtaistetaan TAI-aamalla P-osoitt:men kanssa
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askeleessa 22. Ala-aulan vybhykkeen korien kaavio ajan-
kohtaistetaan sitten askeleessa 16 ja korin P-vyBhyke ase-
tetaan ala-aulan vy®&hykenumerolle askeleessa 17, kuten ai-
kaisemmin. Askeleet 18 ja 19 alennetaan siind vaiheessa yh-
teen ryhmdn kolmannen korin kanssa. Olettaen kuvaaminen
helpottamiseksi, ettd askel 10 on mydnteinen, mnutta kolman-
tena huomioitava kori ei ole pikavydhykkeelld, testi on
tdlldin kielteinen. Tdmd saattaa testin 23 middrittelemiin,
onko koria sitova asema (jonka korin valvontalaite on toi-
mittanut ryhmdvalvontalaitteelle) eteisaula. Jos on, toi-
menpide on sama kuin pikavyShykkeessd alaskulkevalle koril-
le, kuten edelld on selitetty. Mutta ellei, silloin testi 24
mddrittelee, onko sitova asema alempana kuin eteisaula. Jos
on, Z asetetaan tasoihin alavythykkeen kanssa (jonka olete-
taan olevan tavallisesti eteisaulan alapuolella oleva vyd-
hyke) askeleessa 25 ja niiden korien kaavio, jotka ovat
eteisaulan alapuolella ajankohtaistetaan TAI-aamalla P-osoit~
timen kanssa askeleessa 26. Sitten vydhyke ja koriasema ajan-
kohtaistetaan uudelleen askeleissa 16 ja 17 ja seuraava ko-
ri tavoitetaan askeleilla 18 ja 19.

Kuviossa 4, oletetaan ettd neljdnneksi tutkittu ko-
ri tulostaa testiin 10 mydnteisesti ja testeihin 11, 23 ja
24 kielteisesti. Tdllaisessa tapauksessa mddrdtty kyseinen
vyBhyke (jonka tiedetddn tdl1&d hetkelld olevan muu kuin
eteisaula tai alavy&hyke eikd liittyvdn koriin, joka aikai-
semmin oli pikavyShykkeelld). Askel 27 asettaa vydhykenu-
meron tasoihin rakennuksen ylimm&n kerroksen kanssa. Ja as-
kel 28 ajankohtaistaa eteisaulan yl&dpuolella olevien korien
kaavion TAI-aamalla P-osoitin siihen. Sitten testi 29 md&-
rittelee, onko huomioitavana olevaa koria sitova asema
suurempi kuin vyohykkeen Z alin kerros (joka on saatettu
tietoon kerrosten kaaviolla kussakin vyShykkeessd ja va-
litulla vy®6hykkeelld 7 on kaavionsa verrattuna koria P si-
tovan aseman kanssa askeleessa 29. Jos on, tdmd8 osoittaa,
ettd kori on vyBhykkeessd ja tdmd seikka on rekisterSity
korille ja vybhykkeelle askeleissa 16 ja 17, kuteh on se-

lostettu edelld. Sitten askeleet 18 ja 19 noukkivat vield
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toisen korin, ja olettaen, ettd askel 27 on aikaisemmin
saavutettu, se saavutetaan uudelleen. Ja jos viideskin

kori on edelleen vydhykkeelld, askel 29 on jdlleen mydn-
teinen, niin ettid nimi molemmat, tdmd kori ja viimeinen ko-
ri, yoidaan tunnistaa olevan vyShykkeelli. Mutta jos askel
29 on kielteinen, vyBhyke vdhennetdin askeleessa 30 ja
ellei se ole saavuttanut nollaa (alapuolella alimman vyo-
hykkeen), kuten ilmenee askeleessa 31 silloin timi kori P
testataan seuraavaksi alempaa vyShykettd vastaan, jotta
ndhtdisiin, onko sitd sitova asema korkeampi kuin seuraavan
alemman vyShykkeen alin kerros. Lopuksi kaikki korit tun-
nistetaan olevan jossain erikoisvyShykkeistd (eteisaula,
matala vyShyke tai pikavydhykkeen ylépuolella oleva vydhy-
ke tai itse pikavydhyke tai mik3i tahansa vybhyke rakennuk-
sen yldpddssd). Huomattakoon, ettd pikavyShykkeilld ei ole
sinne ohjattuja koreja, vaan ovat yksinkertaisesti todettu
olevan sielld, silld pikavyBhykkeellid ei tarjota palveluja.

Suoritettaessa kuvion 4 rutiinia, useampi kuin yksi
kori saatetaan mdidrit samalle vybhykkeelle ja rutiinin 1&-
pikdynti on yksinkertaisesti siiti riippuvainen, mink&dlai-
nen tilanne liittyy md&rdttyyn koriin suhteessa rakennuksen
vyShykkeisiin, kuten edelld on selostettu. Tapa, jolla kori
mddritellddn olevan pikavy®dhykkeelld, tutkittavaksi aske-
leessa 11, on askel 29, kuten edelli on kuvattu. N&in ol-
len askel 29 tunnistaa aluksi korin olevan pikavydhykkeellid
yhdessd kuvion 4 ohjelman l&pik&ynnissi ja sen tilanne ol-
lessaan menossa kohti eteisaulan vyShykettd tai ensimmiisti
vyShykettd pikavydhykkeen ylipuolella, selviidi perdkkdi-
sissd kuvion M 2 ldpikdynneissd. Kun kaikki korit on tes-
tattu, testi 32 mddrittelee, ettd P = O ja ohjelma palautuu
pddohjelmaan siirtokohdan 33 kautta.

Tdssd esiintymismuodossa, kuvion 4 vyShykeaseman
alirutiinissa, p&d&dohjelma kutsuu muita ohjelmia, joista joi-
takin selostetaan mydhemmin.

Y18shuippurutiiniin tullaan kuvion 5 tulokohdan 1
kautta ja testi 2 middrittelee, onko yl6shuippu estynyt jos-

tain syystd (palokunta tai muu sellainen). Jos on, silloin
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silloin askeleet 3-6 nollaavat ensimmdisen 1&ht&lipun Ja
asettaa toiset osoittimet kaikki nollille: ylds huippu-
korit, eteisaulan l3hetetyt korit, korien ldhetysesto, Jja
muut riippuen toteutustavasta. Ja pddohjelma palautetaan
palautuskohdan 9 kauvtta. Tavan mukaisessa tapauksessa ku-
vion P 1 testi on kuitenkin negatiivinen, joten m@drittele-
minen, ansaitseeko sisddn tuleva liikenneryhmdvalvontalait-
teen yldshuippupalvelun tai ei, on tehtdvd. Askeleessa 10
eteisaulan korit ldhetetty -kaavio on mddritelty eteisaulan
koreja ilmaisevan kaavion JA:na, korit, joille on annettu
mene-merkit, korit jotka eivdt ole kulussa ja korit, joilla
on ennakoitu yldssuunta edellyttden, ettei eteisaulan ko-
rien ldhettdminen ole estynyt. Askeleessa 11 korit kuormat-
tu ja ldhetetty -kaavio on mddritelty eteisaulan korit
ldhetetty ~kaavion loogisen JA:na ja kuormattujen kcrien
kaavio (kunkin korin mddritellessd olevansa painoltaan va-
hintddn puoleen kuormaan lastattuna). Ja askel 12 ajankoh-
taistaa korit ajastettu yl&s huippuun -kaavion TAI:aamalla
ensimmdisen ldhetyslipun kaavion yhteen bittiin ja JA:aamal-
la saman bitin yldshuipun ajastuslipun kanssa. Yldshuipun
ajatuslippu saattaa olla joko avainkatkaisija, jolla aula-
henkil®kunta middrittelee ylOshuipun esiintymisajan tai yk=
sinkertaisesti 24 tunnin aikakytkin, joka antaa diskreetin
merkin mddrdttynd aikana pdivdstd, kuten 8.30 ja 9.30 va-
lisen ajan. Jos yl&shuippuajastin on pddlld, ajastettu ylos-
huippu ei silti aloitu ellei kori l&hde eteisaulasta kuor-
mattuna (vdhintddn puolella kuormalla). Tdten estytddn
siirtymidstd ylOshuipputilaan viikonloppuisin tai vapaapdi-
vind pelkdstdidn kellonajan perusteella, jos aikakytkinta
kdytetddn. Ajastetun yldshuipun ja l&htdkuorman yldshuipun
ero on valvottavissa asetuksesta toiseen, mutta ajastettu
v18shuippu sdilyy tavallisesti koko md&rdtyn kellonajan, kun
se kerran on ldhtenyt alkuun, vaikkakin on aikajaksoja, jol-
loin eteisaulan liikenne on vidhdistd, koska aamuruuhkalla
on taipumus ilmetid nippuina, sellaisten kuin bussien ja

maanalaisen kerrallaan rakennukselle ldhelle tuomien suurien
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ihmisryhmien muodossa ja t&dhdn tulee varautua ennakolta ja
jatkaa korien toimittamista takaisin eteisaulaan yl&ssuun-
tautuvan liikennekasautuman hoitamiseksi. Toisaalta 1&ht&-
kuorman yl&shuipputila jatkuu vain niin kauan kuin raskas
kuormitus jatkuu, kuten perdkkdisistd koreista piditelladdn
niiden l&htiess&d vihintiin puolella kuormalla mddrédtyin
ldhtévédlein, mutta padttyy, kun 1&htdvdli ylittisi mddrdtyn
ajan. Té&mdntyyppinen huippu esiintyy todennik&isimmin kes-
kipdivdn lopulla, kun liikenne on melko satunnaista eiki
jatku valttimdttid koko mddriteltyd aikajaksoa. On mydskin
muita eroja tdssi keksinndn esiintymismuodossa, kuten j&l-
jemp&nd n&hd&din.

Kuviossa 5 testi 13 mddrittelee, onko askel 12 pist&a-
nyt yht&ddn bittii korit ajastetussa yl&shuipussa kaavioon.
Jos on, silloin t3mi kaavio ei ole kaikki nollassa, joten
se muutetaan askeleessa 14 kaikki ykk6siksi mddriten kaik-
ki korit ajastettuun yl6shuippuasemaan.

Mutta jos kuvion 5 testi 13 on mydnteinen, ylés-
huipun ajastin ei ole kytkettynd, jolloin tehdiin miirit-
tely l&htevdtkd kuormatut korit lyhyin aikavidlein. T&ti teh-
tdessd on vdlttimdtdntd huomioida jokainen kori yksi ker-
rallaan erottaen kukin kori seuraavasta ja mddritellen, mil-
loin selvédsti toisistaan erottuvat perdkkdiset korit ovat
lédhteneet eteisaulasta kuormattuna. Ajoitus verrataan 13ht&-
vdlid vastaan, kuormausyldshuippu todetaan olevan voimassa.
Askeleet 15 ja 16 asettavat P-numeron ja P-osoittimen kor-
keimmalle numeroidulle korille rakennuksessa. Sitten kuor-
matut ja l&dhetetyt korit kaaviota (askel 11) verrataan
P-osoittimeen, jotta ndhtdisiin, onko huomioitavana oleva
kori ldhtemissi eteisaulasta kuormattuna. Ellei, tdmi ni-
menomainen kori ei osallistu, mutta koske se on saattanut
aikaisemmin olla osallisena, ldhtBajoituksessa huomioitu-
jen korien kaavio poistaa huomioitavana olevan korin siiti
askeleessa 18. Ja P-numero sekid P-osoitin lasketaan seuraa-
vaksi numeroidulle korille askeleissa 19 ja 20, P testataan
nollalle mddrittelemiseksi, onko viimeinen huomioitu tes-

tissd 21. Ellei, rutiini palavtuu testiin 17. Jos seuraa-
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vaksi huomioitava kori on kuormattu ja l&htemdisillé&dn
eteisaulasta, testi 17 on mydnteinen. Ellei t&dtd koria

ole aikaisemmin siten mddritelty, testi 22 on negatiivinen,
joten ldhtdharkintaan ajastettujen korien kaavio ajankoh-
taistetaan askeleessa 23 tdmdn korin lisddmiseksi kaavioon.
Sitten ensimmdinen 13htdlippu tutkitaan testissd 24, jotta
nihtdisiin, onko aikaisempaa 1dht8& ilmennyt, jolle parast-
aikaa juoksee ldhtdvdliaika. Ellei, testi 24 on negatiivi-
nen ja ensimmdinen 1&htdlippu asetetaan askeleessa 25 ja
tdlle korille annettava ldhtbaika asetetaan yhteen reaali-
aikakellon ajan kanssa askeleessa 26. Sitten, koska yksi
kori on ldhtenyt tdyteen kuormattuna, ensimm&inen y.Oshui-
pun alatason toiminta tuodaan askeleisiin 28-32 erottamalla
pois korkeimman vydhykkeen vaatimukset korien pakottamisek-
si korkeimmasta vydhykkeestd, pakottaen ndmd korit pysy-
md&n ohjaamatta ja synnyttdmdlld eteisaulan kutsut (sel-
laiset kuin pakottamalla korikutsut koreissa) rakennuksen
korkeimmasta vy8hykkeestd pakotetuissa koreissa. Askelees-
sa 28 vyBhykeosoitin asetetaan ylimmdn vydhykkeen kohdalle.
Sitten kaikilta koreilta estetddn vydhykevaatimus ylimmdl-
14 vyShykkeelld asettamalla vastaava kaavio ykkdsille as-
keleessa 29. Niiden korien kaavio, jotka pakotetaan ylim-
miltsd vyShykkeeltd vakiinnutetaan sitten JA-aamalla kaaviot
korit-ilman-korkeita-aulakutsuja, korit-ilman-matalia-kori-
kutsuja, korit-ilman-ylds—aula-pysdhdyksid, korit-ilman-
alas-aula-pysdhdyksid (vastaten toimintaa, joka korien on
saatava pddtdkseen) ja korit-midrdttynd-ylimmdlle-vyShyk-
keelle (siten ettid tidmid vaikuttaa ainoastaan poisluettuihin,
ylin vyohyke) kaikki askeleessa 30. Ja askel 31 pakottaa
sellaiset korit ohjaamattomaan asemaan, kun askel 32 ajan-
kohtaistaa kaavion pakottaen-aulakutsut TAI-aamalla tdaman
kaavion kaavioiden korit-pakotettu-ylimmdltd-vyShykkeeltd
ja korit-mididrdtty-ylimmille vyShykkeille. Tdmd varustaa
kaikki korit eteisaulakutsuilla, mutta antaa useimman korin
vastata toisiin kutsuihin miille mddrdtyilld vyohykkeilla,
timin rajoitetun yl&shuipun toimintamuodon aikana. Sitten
tidmd rutiini pddttyy ja palaa pddohjelmaan paluukohdalla
39.
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Kuvion 5 seuraava yloshuippurutiinin ldpikdynti
olettaa testin 2 olevan kielteinen, testi 13 on kielteinen,
niin etti askeleet 15 ja 16 saattavat korkean korin tule-
maan tutkituksi ensimmdisend ja askel 17 tulee olemaan
kielteinen kaikille koreille, jotka eivdt ole ldhtemdssd
eteisaulasta kuormattuna. Jos kori, joka on aikaisemmin ol-
1ut valmis lihetettdvidksi eteisaulasta kuormattuna, kuten
edells sanottu, on edelleen eteisaulassa, testi 17 tulee
olemaan mydnteinen; t&md saattaa tapahtua, jos yloshuippu-
rutiini kulkee 200 millisekunnin pohjalla tai suunnilleen,
koska useampia sekunteja tarvitaan mene-merkin noudattami-
seen korin ovien sulkemiseksi ja jos oven uudelleenaukea-
minen aiheutuu my8hddn tulevan matkustajan koskettaessa
varmuuskatkaisijaa, jopa enemmdnkin aikaa saattaa kulua.
N4in ollen, jos tdmd kori edelleen odottaa eteisaulassa
14htd3 kuormattuna, testi 17 on mydnteinen, mutta testi 22
tulee olemaan my8skin mydnteinen t&1ld kertaa, niin ettei
lihtdaika muutu askeleessa 26. Tdmd on osoitus tarpeesta
pitdd silmdlld kutakin yksittdistd koria todettaessa, onko
kaksi koria lihtenyt kuormattuna eteisaulasta tai ei madra-
tyin vdliajoin. Mutta jos toinen kori on tullut kuormatuksi
ja valmis ldhtemddn, testi 17 tulee olemaan mySnteinen
tuolle korille, mutta testi 22 kielteinen samalle korille.
Tillainen kori lisdtdidn niiden korien kaavioon, jotka on
ajastettu askeleessa 23, mutta testi 24 tulee olemaan
mudnteinen, niin ettd tdysin kehittynyt yl&shuipputilanne
ilmenee (melkein samassa muodossa kuin ajastettu yl&shuippu,
joka ilmenee edelld kuvatun askeleen 13 kielteisend tulos-
teena). Tdmi selostetaan tidydellisemmin jdljempéna.

Mutta jos kuvion 5 testi 17 on kielteinen kaikille
muille koreille t#ll4 rutiinin l&pikdynnilld, ajastettujen
korien kaavio on pakotettu uudelleen jé&ttdmd&n huomioimatta
sellaiset korit askeleessa 18 ja kaikki korit on huomioitu
siirtym&lld P-numeron ja P-osoittimen kautta askeleissa 19
ja 20 ja miiritellen, koska kaikki korit on huomioitu as-
keleessa 21. Milloin tahansa askel 17 on kielteinen tai

askel 22 on mySnteinen kaikille koreille, testi 33 on
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tavoitettu madrittelemddn, onko ainoastaan yksi kori lihe-
tetty kuormattuna. Tdmi on normaali tapaus, kun aincastaan
vyhdelld korilla sattuu olemaan kuorma ldhtiessidn eteis-
aulasta, mutta useiden kuvion 5 rutiinin l&pikdynneilli
muita koreja ei lidhde eteisaulasta vdhintddn puolella kuor-
malla. T&llaisessa tapauksessa testi 33 on mydnteinen, niin
ettd testi 34 on tehty, jotta ndhtdisiin, jos kellonaika
ylittdd ensimmdiseksi ldhetetyn korin ajan plus jonkin en-
nalta mddrdtyn 1&ht6v&dlin, jonka aikana kahden korin on
lahdettidvi eteisaulasta, jotta yldshuipputilanne voitaisiin
selvittdd., Jos aika on kulunut, se tarkoittaa, ettd 1ihts-
vdli on ylitetty ja ainoastaan vksi kuormattu kori on lihe-
tetty, ylSshuippua ei ole ilmennyt. Tdllaisessa tapaukses-
Sa ensimmdinen 1&ht8lippu on nollattu askeleessa 35. Yl&s-
huippukorien kaavio on asetettu kaikki nollille, koska t&mi
on osoitus yld&shuipun pddttymisestd. Mydskin kellonajan mu-
kaiset yl&shuiput padttyvdt kellonajan kuluttua umpeen ohit-
taen tdmén rutiinin osan testin 13 vuoksi. Kaavio estden-
koreja-lihtemdsti on asetettu kaikki nollille askeleessa 37,
niin ettd eteisaulasta lihtemisssi oleva kori voidaan pohja-
ta alkuperdiseen korin huomioimiseen mieluummin kuin ryhmin
yldshuippuohjaukseen ja koriluku (kdytetty kuvion 8 y1l6s~
huippurutiinissa, kuten myShemmin selitet&in) asetetaan
nollaan askeleessa 38. Timi on tapa, jolla ajastamaton
y1l&shuippu pidstetidin ja rutiini on pddttynyt (kuten myShem-
min selostettavat yl&shuipputoiminnot) ei tarvitse suorit-
taa ja ohjelma palautuu pddohjelmaan siirtokohdan 39 kaut-
ta.

Tapauksessa, jossa yhtdin koria ei ldhde eteisaulas-
ta puolella kuormalla, testi 13 on mySnteinen, 17 kieltei-
nen ja 33 kielteinen jokaisessa kuvion 5 rutiinin ldpikdyn-
nissd, niin ettei mit&in ylOshuippuharkintaa tarvitse teh-
dd ja yloshuippuohjelma palautuu pddohjelmaan siirtokohdan
39 kautta.

Tapauksessa, jossa yksi kori on ldhtenyt eteisaulas-
ta kuormattuna kuvion 5 rutiinin perdkkdisissd ldpikdyn-

neissd, muita koreja ei ole middritelty ldhteneeksi
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eteisaulasta kuormattuna, askel 33 saavutetaan, kuten kuvat-
tu edelld; mutta ellei aikakytkimen aika ole vield padtty-
nyt, kuten testin 34 kielteinen tuloste osoittaa, silloin
testi 40 tehdddn mddrittelemiseksi, onko yl&shuippukorien
kaaviossa ykk&sid vai ei. Ellei, testi 44 on my®nteinen ja
yksittdisen vyShykkeen poissulkeminen, yksittdisen korin
peliin kutsumana sen l&htiessd eteisaulasta puolella kuor-
malla, jatkuu kuten kerrottu edellid askeleiden 28-31 koh-
dalla. Mutta jos yl8shuippu on todettu jollakin korilla,
testi 44 on kielteinen ja yl&shuipputilanne jatkuu. Tami
testi tulee peliin aikaisemmin suoritetun kuorman synnytt&-
mdn yldshuipputoiminnan lopulla (vastoin ajastettua y1ds-
huippua), niin ettd jatketaan toisen tason yl6shuipputoi-
mintaa sulkemalla pois muutakin kuin ylimmin vybhykkeen,
siihen saakka, kunnes toista koria ei lihde yl6shuipun 1l&h-
tovdlin aikana, kuten mddritelty askeleessa 34, kun kuor-
man synnyttdmd yl&shuipputilanne pdittyy.

Kuten kuvattu edelld kuvion 5 rutiinin kxohdalla, jos
testi 13 on kielteinen tai jos testi 24 on mydnteinen,
yl&shuippuryhmdtoiminta mddrdtidin siirtymdlld askeleeseen
41, joka asettaa yldshuipun korien kaavion tasoihin kaikki-
korit-ryhmédss&d kaavion kanssa. LihtBajat ajankohtaistetaan
askeleessa 42 kussakin kuvion 5 rutiinin ldpikdynnissi bo-
nafide yl&shuipputoiminnan aikana midrittelemiseksi milloin
toiminnan aikana mddrittelemiseksi, milloin toiminnan pit&i-
si pddttyd (milloin kahta perdttdistd koria ei ole lihte-
nyt eteisaulasta puolella kuormalla l1iht8v&dlin aikana).
Aikakytkintestaaminen, kun asetettu askeleeseen 42, tapah-
tuu askeleessa 34, kuten kuvattu edelld tilanteessa, jossa
ryhmd ei ole kellonajan mukaisessa yl&shuipputilanteessa
ja ainoastaan yksi kori on toistaiseksi todettu lihteneen
viimeksi asetetun ajastimen l&htdajan jdlkeen askeleessa
42. Milloin tahansa ajastin on kytkettyni pois ja liikenne
hiljenee, niin ettd testiin 34 pi#istd&n ja se on mydnteinen,
ylOshuippu pdédttyy, kuten kuvattu edelli askeleiden 35-38
kohdalla.
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Kuvion 5 rutiinissa yld8shuipun jatkamisen ja middrit-
telemisen, voiko sen pddttdd, vdlinen ero on ilmaistu ta-
voittamalla siirtokohta 43 (tdmd& jatkaa yldshuipputcimin-
taa testin 44 avulla), kun yldshuippu voidaan lovettaa,
mieluummin kuin testeilld 13 ja 14, kun tiedetddn yloshui-
pun voivan Jatkua ainakin seuraavan pydrdhdysjakson ajan.
Joka tapauksessa kuvion 5 rutiini kulkee siirtokohdan 43
kautta kuvion 6 yldhuipun jatkumisrutiiniin siinid olevan
siirtokohdan 1 kautta. Kuviossa 6 askeleet 2 ja 3 estidvit
vyShyketoiminnot kutsuttu-vilkas-vydhykeliikenne ja kutsu-
vastauksen-jdlkeen, jos tdllaiset on liitetty kyseisen asen-
nusmuodon vydhyketoiminnan tunnumserkkeihin. N#illi on te-
kemistd, jos eteisaulan alapuclella oleville kerroksille
menevdt kutsut ovat sallittuja tai ei ja korin ennakoidun
suunnan muuttamiseen vastaamiseksi kutsuun vydhykkeeltd,
johon se on ohjattu. Niilld ei ole mitd3in tekemist3d t&m&n
keksinndn kanssa eivdtkd ole my8skddn tidssid selitettyni.

Kuvion 6 rutiinissa testi 4 mddrittelee, onko ryhmi
ajastimen synnyttdmdssid yl&shuipussa, vai vain kahden ko-
rin aikaansaama, jotka l&htevdt eteisaulan puoleksi lastat-
tuna ldhetysvdlin rajoissa. Ero on niiden vydhykkeiden lu-
ku, jotka voidaan jdttdd pois normaalitoiminnasta ja siten
vapauttaa korit siirtymddn pakotetusti eteisaulaan sen jat-~
kuvaan palveluun yldshuipun aikana. Kun ajastettu ylds-
huippu on kyseessd, normaalisti suuri joukko vydhykkeitd
on jdtetty pois, tyypillisesti kaikki ryhmdssid olevat vyd-
hykkeet, mahdollistamiseksi kaikkien korien osallistuminen
yldshuippuliikenteen palvelemiseksi. Mutta jos kuorman mdi-
rittelemd@ yl&shuippu on kyseessd, koska ei tiedetd, kauan-
ko yl&shuippu voi kestdd ja se saattaa olla kestoltaan ly-
hyt, pienempi m&drd vyoShykkeitd (kolme tai neljd) saatetaan
pakottaa vapauttamaan korinsa eteisaulan palveluun. Varsin-
kin, jos testi 4 on kielteinen osoittaen, ettd ajastetun
yldshuipun korien kaaviossa on joitakin ykk&sid, askel 5
pakottaa vyohykkeille ohjattujen korien kaavion tulemisen
ajankohtaistetuksi TAI-aamalla se itsensd kanssa ja koreja-

saatavissa —-ryhmddn kaavion loogisen JA:n ja niiden korien
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kaavion kanssa, mitkid eivit tdll& hetkelld ole eteisaulas-
sa. Sitten askel 6 ajankohtaistaa niiden korien kaavion,
joissa eteisaulan kutsut tulisi pakottaa kuormittamalla si-
ti korien kaavion loogisella JA:1la ja sellaisten korien
kaaviolla, jotka ovat saatavissa askeleeseen > asetettuun
ryhmdédn.

Kuviossa 6, jos testi 4 mddrittelee, ettd ylOshuip-
pu ei ole ajastimella valvottu yldshuippu, pikemminkin kah-
den kuormatun korin aikaansaama, jotka ldhtevdt lahetysva-
lin aikana, silloin toiminnot korien saattamiseksi palve-
lemaan 13htd3j4, on tehty vdhemmdlle kuin kaikille vyohyk-
keille. Askeleet 8 ja 9 asettavat vyShykenumeron ja vyShyke-
osoittimen rakennuksen ylimmidlle vydShykkeelle. Sitten testi
10 midrittelee, onko osoitettu vydhyke yksi niista vyShyk-
keistd, jotka on mddrdtty pidettdvdksi poisluettuna vapaut-
taen siten korit yldshuipun palveluun l&ht&jer aiheuttaman
yldshuipun aikana. Jos se on sellainen vydhyke (ja normaa-
listi kaksi ylintd vydhykettd varataan siihen tarkoitukseen,
joskin muitakin yldvydhykkeitd voidaan varata sen lisdksi,
silloin testi 10 on mydnteinen ja askeleet 11-13 estdvat
kaikki vyShykkeelld oleviin koreihin kohdistuvat vyShyke~-
vaatimukset, pakottavat korit vydhykkeiltd ja pakottavat
eteisaulan kutsut, kuten edelld on kuvattu kuvion 5 as;
keleiden 29-31 kohdalla. Sitten askeleet 14 ja 15 (kuvio 6)
etenevit seuraavaan alempaan vyBhykkeeseen ja kunnes testi
16 toteaa, ettd kaikki vydhykkeet alas puskuriin saakka,
on huomioitu mukaan lukien eteisaula, k&sittely uusitaan.
Mutta kun testi 16 osoittaa, ettd huomioitava vydhyke on
eteisaulan vydhyke, harkinta padttyy ja testi 17 ajankoh-
taistaa niiden korien kaavion, joiden kutsut eteisaulaan
tdytyy pakottaa TAI-aamalla itsensd niiden korien kaavion
loogisen JA:n kanssa, joita ei ole madritty vyohykkeille
ja niiden, jotka eivdt parastaikaa ole eteisaulassa. Tama
estdi pakottamasta eteisaulan kutsuja koreille, jotka ovat
tyydyttdmdssd kysyntdd niilld vydhykkeilld, joita ei ole

poisluettu yldshuipun palvelemisesta, niiden korien 1li-
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sdksi, jotka on pakotettu eteisaulaan poisluetuilta vy&hyk-
keiltd, kuten askeleessa 13 edells.

Kuviossa 6 askeleet 5 ja 6 vastoin askeleita ja tes-
tid 8-17 ovat erikoistapauksia tdysin kehittyneen ajastetun
v-.dshuipun ja lihtdien synnyttdmwdn yl&shuipun vilills.

Kuvicssa 6 yl8shuiput jatkavat askeleella 18, joka
synnyttdd niiden eteisaulan korien kaavion, mitki on ohjat-
tu yldsuunnassa eteisaulan korien loogisena JA:na, koreissa,
joissa mdirdyssuunta on ylds ja korien, joita ei ole pois-
tettu eteisaula-yl8s korien kaaviosta. Sitten askel 19 syn-
nyttdd korien kaavion, joissa ohjaamaton tilanne peruute-
taan omalla loogisella TATI:1la tai ajastetun yl&shuipun
korien kaaviolla ta: eteisaulassa yldssuuntautuvien (askel
18) korien kaaviolla. Sitten ylOshuippurutiini jatkuu siir-
tymdlld kuvion 6 siirtokohdasta 20 kuvion 7 siirtokohtaan 1.

Kuviossa 7 testi 2 mdirittelee JA:malla kaksi kaa-
viota, onko koreja, jotka ovat ldhtemd&n mddr&ttyja (askel
10, kuvio 5) eteisaulan koreja, jotka ovat eteisaulan vyO-
hykkeelle ohjattuja koreja. Jos niitd on, 1ihtd estetddn
asettamalla uusi aika léhetyslippuun askeleessa 3 ja ryh-
man l&htBaika asetetaan vyhtenevdiseksi askeleen 4 ajasti-
men osoittaman reaaliajan kanssa. Sitten keskimddrdinen l&h-
tévdliaikaennuste lasketaan keskimddrdisen ldhetysvdliajan
alirutiinissa 5, selitetty j&ljempi#ni kuvion 8 kohdalla. Ti-
md tarjoaa ndytdn, kun kukin kori on ldhtenyt arvioidusta
ajasta, jonka kori tarvitsee palatakseen takaisin eteisau-
laan riippuen md&rityisti korissa rekister8idyistd kori-
kutsuista. Se hakee sen Jdlkeen keskiarvon kolmelle viimek-
si l&hetetylle korille saadakseen lukeman keskimiidrdisests
lahtdvdliajasta senhetkisen liikennekuormituksen mukaan.

Se my&skin sen jdlkeen vertaa tulosta palvelukseen saata-
vissa olevien korien lukuun madritelldkseen odotettavissa
olevan ldhtSvdliajan ldhetettdessyi koreja senhetkiselli
eteisaulan liikennekuormituksella.

Kuvion 7 rutiinin perdkkdisills ldpikdynneilli
testin 2 tdytyy olla kielteinen, koska silli valilld, kun

kuvion 7 toimintoja, kahta perdkkdistd ldpikdyntiid
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(200 millisekunnin vdlein) suoritetaan korit-onjattu-vyo-
hykkeille -rutiini poistaa mddrdtyn kyseisen korin eteis-
aulan vydhykkeeltd, koska se on ldhetetty liikkeelle mene-
merkilld. Sitd ei sen vuoksi endd ohjata vyShykkeelle.
Siksi testi 2 tulee olemaan negatiivinen ja laskettu vdli-
aika-alirutiini 6 suoritetaan, kuten on kuvattu jdljempdnd
kuvion 9 kohdalla. Tdmd rutiini kayttdd hyvdksi odotettua
lihtdviliaikaa ja muita tekijditd, sellaisia kuin eteisau-
lassa olevien korien lukua ja onko kyseessd ajastettu vai
14htbjen synnyttdmd yldshuippu tarjotakseen l&htdvdliajan,
joka miidrittelee ajan kahden perdkkdisen korin vdlilla.
Alirutiinin 5 antamaa keskimddrdistd ldhtovdliaikaa kdyte-
td4in ainoastaan uudelleen muokatun, alirutiinin 6 laskeman
vdliajan aikaansaamiseksi, kaikki siten kuin jdljempdnd on
selostettu.

Kuviossa 7 testi 7 mdidrittelee, onko l&dhtdvdliaika
kulunut loppuun vertaamalla ajastimen senhetkistd aikaa
aikaan, kun viimeinen kori ldhetettiin plus laskettu vali-
aika. Ellei aika ole vield kulunut, korien ldhettdminen
estetddn edelleen, mutta jos aika on kulunut loppuun, tes-
ti 7 on mydnteinen ja asettaa ajan askeleen 8 l&ht&lipulle.
Ja kussakin rutiinin 7 ldpik&dynnissd, ryhmd yl®sldhtdlippu
kehitetddn, jos askel 8 on osoittanut l&htdajan ja ryhma
y1lds 1dhtdd ei ole estetty, askeleessa 9, Sitten estd-aula
-vaatimuskaavio (joka valvoo ryhmidvaatimuksia ja valoja eri
kerroksissa kaikkien korien kohdalla) ajankohtaistetaan
TAI-aamalla sen kanssa niiden kaavioiden looginen JA, jot-
ka osoittavat eteisaula-ylds -koreja, koreja, joita ei ole
ohjattu eteisaulan vydhykkeelle, mutta poislukien korit,
joilla on jo aulavaatimus tai mene-merkki. Muiden seikkojen
muassa tidmid estdd kerrosvaloja eri koreissa eteisaulassa,
kunnes ne saavat mene-merkin, mutta pysyvdt nuo kerrosvalot,
kunnes korit menettidvidt eteisaulaohjauksen aloittaessaan
kulkunsa yl®s. Askel 11 synnyttdd niiden korien kaavion,
joissa ryhmd korkeammalle -vaatimus on pakotettu TAI-aamal-
la tim3d kaavio niiden korien kaavion loogisen JA:n kanssa,

jotka ovat eteisaulassa, jotka ovat kulussa ja jotka on
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ohjattu eteisaulan vydhykkeelle. Timi pakottaa ylbsvalon
toimimaan yl8s eteisaulaan kulkeavaasa ja eteisaulan vyo-
hykkeelle ohjatussa korissa.

Kuviossa 7 seuraava toiminta on valita eteisaulan
eri koreista parhaiten sopiva kori ldhetettiviksi seuraava-
na. Ensin askel 12 asettaa valittujen korien kaavion sisil-
tdmddn ainoastaan korin, joka on eteisaula-ylds kori, jossa
ovet eivdt ole kokonaan suljetut ja jota ei ole estetty
olemasta saatavilla ryhmidin. Sitten kaavio testataan, jot-
ta ndhtdisiin, onko tdmd kaavioiden yhdistelmi ilmaantunut
valikoitujen korien mukana testissi 13. Ellei, valikoitu-
Jen korien kaavio asetetaan sisdltimiin ainoastaan eteis-
aula-ylds koreja, korit jotka eividt ole kulkutilanteessa
Ja korit, joita ei ole estetty olemasta saatavilla ryhmdén
askeleessa 14. Jdlleen tdmd kaavio testataan, jotta ndhtdi-
siin, onko siind yhteen koria, testissi 15 ja ellei, kaa-
vio kehitetddn uudelleen askeleessa 16 sisdltidmdidn ainoas-
taan eteisaula-ylds korit, kulkevat korit ja ne korit, joi-
ta ei ole estetty olemasta saatavilla ryhmddn. Ndin ollen
ensimmdinen suosituimmuusasema on koreilla, joilla on ovet
auki, toinen suosituimmuusasema niilli koreilla, jotka ovat
pysdhtyneend eteisaulassa ovet kokonaan kiinni ja viimeinen
suosituimmuusasema koreilla, jotka ovat matkalla eteisau-
laan (askel 16). Ellei mik&dn ndisti ole saatavissa, testi
17 on kielteinen, mutta jos mik#&n testeistid 13, 15 ja 17
on mybnteinen, suosituimmuusasemassa oleva eteisaulan kori
on saatavilla ja lupa korkeammalle vyBhykkelle -kaavio ase-
tetaan yhteen askeleessa 18 valitun korin kaavion kanssa.
Testi 19 suoritetaan, jotta nidhtdisiin, onko eteisaulan
vyShykkeen kaaviolle ohjatulle korille annettu mene-merkki,
ja siitd@ johtuen l&htenyt, niin ett#d toinen kori pitdisi
ohjata eteisaulaan per&dttdiseen 1&ht86n. Jos testi 19 on
mySnteinen, kori on valittu niiden joukosta, jotka ovat
l&dhettdmiseen ndhden suosituimmuusasemassa olevien korien
kaaviossa. Ndin valittu kori poistetaan sitten ryhmddn
saatavilla olevien korien joukosta (koska se lihetetdin

ylo6shuippua palvelemaan) ajankohtaistamalla niiden korien
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kaavio, jotka on estetty olemasta saatavilla ryhmd&n TAI~-
aamalla se itsensd kanssa ja sallii-korkeamman-vydhykkeen
-kaavion loogisen JA:n sekd eteisaulavydhykkeelle asemoi-
tujen korien kaavion kanssa.

Kuvion 7 rutiini pddttyy asettamalla perustelun
léhetyskaaviolle askeleessa 21, joka on korkea vaatimus-
kaavion looginen JA minkd tahansa kolmen muun joukossa
olevan kaavion kanssa yhden ollessa kuormatut korit, toisen
ollessa ryhméd-yldsldhtd-aulavaatimuksen looginen JA sekd
kolmannen ollessa perusteen looginen JA lepotilassa olevien
korien ldhettdmiseksi. Siten, jos jollakin korilla on kor-
keammalle-vaatimus, silld on peruste tulla ladhetetyksi, jos
se on kuormattu tai jos on ryhmd ylds 1&htd sille korille
ja sen aulavaatimus on vakiinnutettu (sen kerrosvalo palaa)
tai silléd on aikaisemmin ollut peruste 13htd8n eiki se ole
liikkeessd. T&md pd&dttdd yldshuippurutiinin (keskimiirii-
sen lahtdvdliaika-alirutiinin ja siitd johtuvan lasketun
vdliaika-alirutiinin kuvattuna myShemmin kuvioiden 8 ja 9
kohdalla), joten rutiini palaa piddohjelmaan palautuskohdan
23 kautta.

Y16shuippurutiinissa keskimd&rdinen lidhtdvdliali-
rutiini 5 (kuvio 7) aloitetaan kuitenkin kuvion 8 sisiin-
tulokohdalla 1. Siind sarja askeleita 2 middrittelee meno-
paluuajan seuraavan taulukon periaatteiden mukaisesti.

Menopaluuaika (P) = aika + kutsujen palveluaika (P) +
alasajoaika (P) + yl&sajoaika (P) = pikavydhykeaika + alim-

man kutsun tavoitusaika (P)

/Alin korikutsu (P) - Ens. krs.

pikav. alap./ krs. kasvu
Max nopeus

Alimman kutsun tav. aika =

krs. vdliaika + matkust. vaihtoaika
/korikutsujen luku (P) x 11 s/ - 5 s
Alasajoaika (P) = pikavyShykeaika + ajoaika ylimm. kutsusta

Kuts.palv.aika (P)

/Y¥lin kk (P) - ens. krs. pikav.

y1l3p/ krs. kasvu
Max nopeus

Ajoaika ylimm. kutsusta =
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Menopaluuvaika (P) = 2 (pikatvlaika) + /kk (P) luku x 11 s/ -
2 (s)
/ylin kkx (P) + alin kk (P) - 2 (ens. krs. pikav. yldp.)/
+ krs. kasvu

Max nopeus

Taulukossa ldhtemdisillddn olevalla korille arvioi-
tu menopaluuaika on mddritelty summana, jonka muodostaa
ajoaika ensimmdiseen kutsuun kaikkien korin rekisterdimien
kutsujen palveluaika ja ajoaika korkeimmasta kutsusta alas
eteisaulaan. Ajoaika ensimmdiseen kutsuun on ajoaika 1ldpi
pikavydhykkeen, jos tdlle kori on sellainen, plus ajoaika
alimman kutsun kerroksen tavoittamiseksi. Ajoaika alimman
kutsun tavoittamiseksi on alimman korikutsun kerros miinus
ensimmdinen kerros pikavydhykkeen yldpuolella kertaa kerros-
kasvu (tarkoittaa kerrostasojen vdlimatka pikavythykkeen
yldpuolella) jaettuna hissin suurimmalla nopeudella (jolla
hissi kulkee, silld se saavuttaa aina suurimman nopeuden
pikavydhykkeelld). Ellei ole pikavydhykettd, kone ei ehkad
saavuta suurinta nopeutta, mutta aika tulee olemaan hyvin
pieni osa kokonaisuudesta, joten siitd& syntyvd virhe voi-
daan jdttdd huomioimatta. Kutsujen palveluaika on kerros-
vdlien aika plus matkustajien vaihtamiseen kuluva aika kun-
kin korikutsun kohdalla. Jos oletetaan kuluvan 5 sekuntia
hissin siirtymisessd kerroksesta seuraavaan ja 6 sekuntia
pysdhtydkseen kerrostasolla palvellakseen kutsua,silloin
kutsun palveluaika on 11 sekuntia kunkin kerroksen kohdal-
la, paitsi alin kutsu, Jjoka saavutetaan edelld annetun ajan
kuluessa (ajassa alimman kutsun tavoittamiseksi). Tdmd voi-
daan sen vuoksi kdsitelld korikutsujen lukumddrdnd Xertaa
11 sekuntia, miinus tuo 5 sekuntia, joka tarvitaan alimman
korikutsun saavuttamiseksi. Alasajoaika on samantapainen
yltsajoajan kanssa ja sisdltdd pikavyodhykkeen ajoajan ja
ajoajan pikavydhykkeen yldpuolella olevan kerroksen ta-
voittamiseksi korkimmasta korikutsusta. Ajoaika korkeim-
masta korikutsusta on korkeimman korikutsun kerros miinus
ensimmdinen kerros pikavybhykkeen yldpuolella kertaa kerros-

kasvun vdlimatka rakennuksen kerrosta kohden jaettuna hissin
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suurimmalla nopeudella. Pistden kaiken t&mdn yhteen ja yk-
sinkertaistaen sen, menopaluuaika on yhtd kuin kaksi ker-
taa pikavyodhykkeen ajoaika plus korikutsujen lukumddrd ker-
taa 11 sekuntia (tai joku muu aikatekijd) miinus 5 sekuntia,
kuten edelld selostettu, plus ylimmdn ja alimman korikutsu-
jen jen kerrosten summa miinus kaksi kertaa pikavyohykkeen
ensimmdisen kerroksen yldpuolella olevan kerroksen kerros-
luku kertaa kerroskasvun vdlimatka kerroksesta toiseen
jaettuna suurimmalla nopeudella. Tdmd on tehty askeleessa 3
mddrdtylle korille P, joka on tunnistettu askeleessa 2 aset-
tamalla P-osoitin samaan ldhetettdv&nd olevan Xorin numeron
kanssa. Sen jdlkeen askel 4 lisdd korilukua (joka on nollat-
tu aina ei-huippujen aikana kuvion 5 askeleella 38), niin
ettd ensimmdinen menopaluuaikalaskelma kohdistuu mddrdtyn
yloshuipun aikana ldhetettyyn ensimmdiseen koriin. Sitten
testi 5 mddrittelee, onko koriluku suurempi kuin 2 (tar-
koittaen, ettd se on 3) ellei, testi 6 mddrittelee, onko se
sama kuin 2. Ellei, askel 7 asettaa ensimmdisen korin me-
nopaluuaikarekisterin (TM 1) yhteen menopaluuajan kanssa,
joka on laskettu askeleessa 3 ja askel 8 mddrittelee, ettd
keskimddrdinen aika on yksinkertaisesti tdmd ainca aika,
joka on toistaiseksi mddritelty, koska ainoastaan yksi kori
on ldhetetty tdmdn mddrdtyn yl&shuipuksi julistetun aika-
jakson kuluessa. Kun toinen kori on l&hetetty yl&shuipun
aikana, uusi arvio tehdddn sen menopaluuajasta askeleessa
3, askel 4 1lisdd korilukua, askel 5 tulee olemaan kieltei-
nen, koska luku on nyt 2, mutta askel 6 tulee olemaan mydn-
teinen. Tidssd kohdassa aikaosoitin vakiinnutetaan asetuksel-
la 2 juuri edelld kerrottua kdyttdd varten. Toiselle yla-
huipun aikana l&hetettdvdlle korille asetetaan sitten aika
yhtenevdiseksi juuri askeleessa 3 lasketun menopaluuajan
kanssa askeleissa 9 ja 10, ja askel 11 tarjoaa keskimddrdis-
td aikaa, joka on puolet ajan 1 ja ajan 2 summasta. Jos
yldshuippu jatkuu kauemmin kuin kahden korin l&htdajan (ku-
ten tapahtuu aina ajastetun yl&shuipun aikana ja monen
kuormitukseen aiheuttaman yl&shuipun aikana) seuraava ku-

vion P5 rutiinin l&dpikdynti aiheuttaa kolmannen menopaluu-
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ajan laskennan vasta ldhetetylle korille, korilukua lisdtdin
askeleessa 4, ja koska se nyt asetetaan olevaksi 3, testi 5
on mydnteinen. Aikaosoitin korotetaan askeleessa 12 ja tes-
tataan testissd 13 toteamiseksi, onko se yhtd kuin 4. Alus-
tavasti, ellei se ole niin, tavoitetaan askel 14, jossa
menovaluuaikaosoittimen viittaamalle aikarekisterille (al-
kuaan 3) asetetaan yhtenevidiseksi edelli askeleessa 3 las-
ketun menopaluuajan kanssa. Ja keskimidrdinen aika (askel
15 on 1/3 yhteenlasketuista rekisterdidyistd ajoista 1, 2
ja 3). Missd tahansa perdkkdisessi 1ihddssi neljé&ntend l&-
hetettdvd kori aiheuttaa koriluvun olemaan 4, joka on suu-
rempi kuin 2, jolloin testi 5 tulee jatkumaan mydnteisend
kaikissa perdkkdisissd 13hddissd. Askel 12 korottaa jatku-
vasti aikaosoitinta, testi 13 testaa sen jatkuvasti ja en-
simmdinen aika, jonka se ennakoi 4:1le antaen mydnteisen
tulosteen, niin ettd askel 16 palauttaa osoittimen l:een.
Askel 14 saa aikaan vasta askeleessa 3 kehitetyn menopaluu-
ajan varastoimisen Aika l:n vdlimuistiin jdttden aikaisemmin
vakiinnutetut arvot Aika 1:1le ja Aika 2:1le. Ja askel 15
tarjoaa sen vuoksi uuden keskiarvon, koska Aika l:n arvo
on muuttunut. Samanlaisessa muodossa viidennen korin aika
asetetaan Ajan 2 rekisteriin,kuudennen korin Aika 3:n re-
kisteriin ja niin edelleen, niin ettd jokainen meneill&din
olevan yl&shuipun aikana ldhetetty kori saavat keskiarvo-
aikansa kahden viimeksi per&dttiin ldhetetyn korin aikoihin.
Kuviossa 8 askel 17 mddrittelee keskimddrdisen vili-
ajan jonkin askeleiden 8, 11 tai 15 aikojen keskiarvosta
(riippuen siitd, onko yl&shuippu vasta alkanut vai onko se
jo hyvin vakiintunut) jaettuna ryhmdn kdytdssd olevien ko-
rien lukumddrdlld saadakseen keskimddrdisen viliaikaluvun
arvioiduksi tiheydeksi, jolla koreja lihetetddn, jos jitet-
tdisiin ne omille laitteilleen. Testissid 19 keskimdidrdinen
arvioitu vdliaika verrataan jotakin suurinta ennakolta
madriteltyd ldhetysvdlid vastaan, joka saattaa olla 30 se-
kunnin suuruusluokkaa korien v&1illi, ja jos se ylittidi
maksimin, se pakotetaan askeleessa 20 olemaan sama kuin en-

nakolta mddrdtty maksimi. Ja sitten kuvion 8 alirutiini
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palaa askeleeseen 9 kuvion 7 alirutiinissa. Kuvio 9 esittda
toista alirutiinia, jonka kuvion 7 yl&shuippurutiini on
kutsunut esiin sen muodostuessa lasketun vdliajan rutiinis-
ta, joka tavoitetaan kuvion 9 sisddntulokohdan 1 kautta.
Testi 2 mdidrittelee, onko niiden korien kaavio, jotka on
ldhetetty kuormattuna kaikki nollilla. Jos on, huomioitava-
na oleva kori, jota ollaan ldhettdmdssd ja jolle on lasket-
tu sen perittiisessd 13hddssd kdytettdvdksi tarkoitettu va-
liaika, on mdidritelty l3dhetettdvdksi ajastetulla 1&hddlla
eikd sen vuoksi, ettd korit ovat vdhintddn puoleksi tdynnd.
Mutta jos testi 2 on kielteinen, t&m& tarkoittaa, ettd ko-
rit on ldhetetty, koska ne ovat puoleksi tdynnd. Kummassa-
kin tapauksessa, riippuen eteisaulassa olevien korien lu-
kumddrdstd, lidhetysvilejd voidaan kiirehtid sekuntimddral-
14, joka on todettavissa taulukossa toimintona, onko sen-
hetkinen kori ajastetussa vai kuormituspohjaisessa 1dhd0s-
sd ja eteisaulassa olevien korien lukumdédrd. Esimerkiksi,
jos ajastettu 13htd on kysymyksessd, tdmd tarkoittaa, et-
teivdt korit yltd puoleen kuormaan lasketun l&hetysvdlin
aikana. Tdmi osoittaa heikkoa kysyntdd ja sen vuoksi, Jos
eteisaulassa on useita koreja, niiden l&hettd@mistd tulisi
kiirehtid, niin ettei tarpeettomasti viedd koreja muun ra-
kennuksen kdyt®std. Siten nopeutustekijdt koreille, jotka
ovat lidhteneet kuormattuna alle puolen kuorman, ovat kor-
keampia joka korille kuin niille, jotka ovat l&hteneet va-
hintdin puolella kuormalla. Tdmd osoitetaan kuviossa 9 sil-
miilemdttd askeleen 3 taulukkoa. Mikd tahansa nopeutusarvo
valitaan askeleessa 3, askel 4 tarjoaa halutun lasketun va-
liajan keskimddrdiseksi védliajaksi mddriteltynd keskimdd-
rdisen vdliajan alirutiinissa miinus nopeutustekijd mdari-
teltynd askeleessa 3. Ja sitten yl&shuippurutiini Jjatkuu
kuvion 7 testissd 7, kuten kerrottu edelld siirtokohdan 5
avulla.

Viitaten kuvioihin 7-9 ja P 6, on ndhtdvissd, ettad
lihettdminen tapahtuu lasketun vdliajan seurauksena, joka
sisdltdd kuvion 9 nopeutustekijdn vdhennyksen kuviossa 8

lasketusta arvioidusta keskimdidrdisestd ldhtdajasta. Ellei
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koreja ole lastattu ainakin puoleen kuormaan tuon liht&vi-
lin kuluessa, silloin kuvio 9 kdyttdd suurempia nopeutus-
tekijoitd vapauttaakseen nopeammin koreja; tdten lihetti-
miseen kdytetty vaihteleva vdliaika on itseohjelmoiva.
Kuviossa 9 tulisi huomata, ettid erilaiset 5-23 se-
kunnin nopeutustekijit voidaan muutella mink& tahansa halu-
tun muodon soveltamiseksi lihettdmiseen minkdlaisessa so-
vellutusratkaisussa tahansa, missi tdtd keksintdd kiytetdin.
MyOskin keskimid&rdinen viliaika voidaan alustavasti lyhen-
tdd jossain muodossa, kuten vihentidmills madrdtty aikamii-
rd (vastaten 20 s) siitid tai jakamalla se jollakin luvulla
(kuten 4) ja suorittamalla sitten siihen lisdykset riippuen
korien mddristd alle viiden (esimerkiksi), jotka ovat eteis-
aulassa. Menopaluuaika voidaan arvioida muissa muodoissa ja
1&htdvdli voidaan midritellid muillakin menetelmilld. Mer-
kittdvd kohta on, ettid keksintd tarjoaa vaihtuvan vdliajan
suuresti vaihtelevan yloshuippuliikenteen hoitamiseksi.
Viitaten nyt kuvioon 10, kori saatavissarutiini saa-
vutetaan sisddntulokohdan 1 kautta. Askeleessa 2 niiden
korien kaavio, jotka ovat saatavissa tyydyttdmddn kysyntds
ryhmédssd (eividt ole pystymdttdmid tai erikoispalveluksessa)
ajankohtaistetaan JA-aamalla korit ryhmdkaaviossa (joka on
mddritelty kunkin korin tiedotuksista ryhm&dlle, etti se on
saatavissa ja muodostaa siiti kaavion), korit, joille ryh-
md ei ole osoittanut niiden jdtténeen vastaamatta sille ja
siten olettaen tietoliikennevian esiintyvdn sen ja korin vi-
11114 sekd saattamalla pididtdkseen estden-korit-saatavissa-
ryhmddn -kaavion. Askeleessa 3 korit-saatavissa-ohjattavak-
si ~kaavio ajankohtaistetaan niiden kaavioiden JA:na, jot-
ka osoittavat korien olevan saatavilla ryhmd8&n niiden ko-
rien kaavion tdydentdmisend, jotka ovat tdyteen kuormattu
(silld tdyteen kuormatulle korille ei voida antaa uusia
tehtdvid) ja saattamisena pddtdkseen kaavio, joka estdi an-
tamasta tehtdvid saatavissa oleville koreille. Askeleessa 4
niiden korien kaavio, jotka ovat saatavilla varaukseen,
ajankohtaistetaan ohjattavaksi saatavissa oclevien korien

kaavion loogisena JA:na, niiden korien kaavion tdydentdmi-
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send, jotka ovat jdljessd kutsuista (siini tapauksessa, et-
td tdllainen ominaisuus on kdytSssd korin y1l6s- tai alas-
huippuajan vyShykeohjauksessa) ja saatavilla olevien korien
varaamisen estdvdn kaavion piditSkseen saattamisena.

Kuvion 10 askel 5 nollaa vydhykkeille onjattujen
korien kaavion. Vydhykenumero ja vyShykeosoitin on asetettu
rakennuksen ylimmdlle vyShykkeelle askeleissa 6 ja 7. Sit-
ten askeleessa 8, askeleissa 6 ja 7 tunnistettu vyShykkeel-
le ohjattujen korien kaavio ajankohtaistetaan poistamalla
siitd korit, jotka eivit ole enii vybhykkeelld tai jotka
eivdt endd ole saatavilla ohjattavaksi. Timi tehdiin muo-
dostamalla looginen JA itse kaaviosta yhdessd tunnistetul-
la vyBhykkeelld olevien korien kaavion ja ohjattavaksi saa-
tavilla olevien korien kaavion kanssa. Askeleessa 9 vyoO-
hykkeelle Z asettuneeksi todetun korin kaavio ajankohtais-
tetaan vybhykkeelle ohjattujen korien, varattavaksi saata-
vien korien ja niiden korien JA:na, joita ei ole estetty
asettumasta vydhykkeelle. Askeleessa 10 niiden korien kaa-
vio, mitkd on ohjattu kaikkiin yhteen kerdttyihin vydhyk-
keisiin, ajankohtaistetaan itsensi loogisena TAI:na niiden
korien kaavion kanssa, jotka on ohjattu mddrdtylle huomioi-
tavana olevalle vydhykkeelle Z. Sitten jdrjestyksessi seu-
raavaksi alempana oleva vy8hyke tunnistetaan alentamalla
vyShykenumero ja kiertdmilld vyShykeosoitin alemmalle vyo-
hykkeelle askeleissa 11 ja 12, ja jos testi 13 médrittelee,
ettei alinta vyShykettd ole vield tutkittu, askeleet 8-10
uusitaan kunkin vydhykkeen kohdalla. Kun kaikkien vyShyk-
keiden koritilanne on ajankohtaistettu askeleissa 8-10,
testi 14 mddrittelee, onko koreja ohjattavaksi. Jos vyShyk-
keille mddr&ttyjen korien kaavion tdydentdminen ja ohjatta-
vaksi saatavilla olevien korien kaavio ovat kaikki nollas-
sa, silloin ei ole saatavana ohjaamatonta koria, joten tes-
ti 14 tulee olemaan mydnteinen; mutta jos testi 14 kieltei-
nen, silloin ainakin yksi kori on saatavissa ohjattavaksi,
joten ohjaa-korit-vydhykkeille -alirutiini 15 voidaan suo-
rittaa, kuten jdljempind selitetdin. Kummassakin tapaukses-

sa askel 16 edelleen ajankohtaistaa korit ohjattu vyShyk=-
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keille -kaavion TAI-aamalla itsensd korit-ohjattu-vydhyk-
keille -pakotuskaavion kanssa. T&td pakotuskaaviota voidaan
kdayttdd silloin, kun halutaan korien pakottamiseksi kor-
keimmalle tai alimmalle vyohykkeelle alas- tai yldshuipun
vdliaikoina tai muulloin. Ja ochjaamattomien korien kaavio
ajankohtaistetaan TAI-aamalla siihen ohjaamattomien korien
pakotustoimintojen kaavio ja JA-aamalla se loogisesti ryh-
mdidn saatavissa olevien korien kaavion ja niiden korien
kaavion kanssa, joita ei ole estetty ohjaattoman olotilan
kaaviosta. Kuvion 10 ohjelman tdydentdminen aiheuttaa toi-
meenpano-ohjelman etenemisen kutsut-koreille tai korit-kut-
suihin -ohjelmaan siirtokohdan 18 kautta. Ennen paneutu-
mista tdhdn ohjelmaan, huomio kohdistetaan ohjaa-korit-vyo-
hykkeille alirutiiniin 15 kuvattuna edelld kuvion 10 kohdal-
la.

Ohjaa-korit-vyShykkeille -alirutiini on kuvattuna
kuviossa 11 ja siihen pddstddn siirtokohdan 1 kautta. As-
keleet 2 ja 3 tunnistavat korkeimmalle numeroidun korin
rakennuksessa ja testi 4 mddrittelee, voidaanko mddrdtylle
korille antaa tehtdvd JA:aamalla P-osoitin ohjattavaksi
saatavana olevien korien kaavion kanssa ja tdydentdmdlld
vydhykkeille jo ohjattujen korien kaavio (pddpiirteittdin
samalla tavoin kuin kuvion 10 testissd@ 14). Jos korille
voidaan antaa tehtdvd, askel 4 on mySnteinen ja askel 5
asettaa vybhykkeen samaan, missd kori P on juuri ollut, ku-
ten midritelty vydhykkeelld, jossa korin P numero. Sitten
midrittely tehdidn, onko kyseinen mddrdtty vyohyke jo va-
rattu testissid 6. Jos kori on varattu vydhyke, silloin si-
td ei voi ohjata tdlle vydhykkeelle (ollen siind jo toinen
sinne ohjattu kori). Siten, jos askel 6 on mybnteinen, muu-
ta ei tehdikidn tdmidn miAdrdtyn korin kohdalla. Mutta jos
kori on varaukseton vy8hyke, testi 6 on kielteinen ja testi
7 mddrittelee, onko vydhykkeelld, jossa kori on, kori oh-
jattuna vai ei. Varatun vydhykkeen ja vythykkeen, jolle on
ohjattu kori vilinen ero mddritelld&n myShemmin. Ellei
vyShykkeelle ole koria ohiattuna, testi 7 on kielteinen ja

askel 8 ajankohtaistaa korin tunnistamiskaavion ohjattuna
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madrdtylle vydhykkeelle Z kuormittamalla siti P-osoittimel-
la. Sitten vybhyke-varattu -kaavio vyShykkeelle 2 ajankoh-
taistetaan P-osoittimella, jos huomioitavana oleva kori on
kaayiossa korit-saatavissa-vydhykkeiden-varaamiseen. As-
keleessa 10 kaikkien kaikkiin vy®hykkeisiin ohjattujen ko-
rien kaavio ajankohtaistetaan TAI-aamalla se P-osoittimen
kanssa, koska kori P on juuri ohjattu vythykkeelle. Sitten
seuraavaksi alemmaksi numeroitu kori jirjestyksessid tunnis-
tetaan alentamalla P-numero ja kiertdmidlli P-osoitin aske-
leissa 11 ja 12 ja jos testi 13 mdirittelee, ettei alinta
koria ole vield huomioitu, toimenpide uusitaan kunkin ko-
rin kohdalla j&rjestyksessd. Kun askel 13 on myOdnteinen,
alirutiini on pddttynyt ja palaa askeleeseen 16 kuvion 10
rutiinissa siirtokohdan 14 kautta (kuvio 11).

Viitaten nyt kuvioon 12, kutsut-koreille tai korit-
kutsuihin -rutiiniin p&&stidi4n sisdidntulokohdan 1 kautta.
Testi 2 mddrittelee, onko yldshuipun ajastin mukana tut-
kimalla kaikki yl&shuippukorien kaavion bitit. Jos kaikki
bitit ovat nollilla, testi 2 on mydnteinen osoittaen, etti
ylSshuipputoiminta korien ohjaamiseksi kutsuihin ei ole al-
kanut. Toisaalta, jos testi 2 on kielteinen, silloin tarvi-
taan korien-ohjaus-kutsuihin yl®&shuipputila ja askel 3 var-
mistaa, ettd kutsut-koreille =-lippu on nollattu, miki mii-
rdd vybhyketoiminnan rutiineissa 14-17 (kuvio 3) hoitamaan
yl6shuippu. Samalla tavoin, jos testi 3 midrittelee, etti
alashuipun korien kaavio ei ole kaikki nollilla, silloin
testi 3 varmistaa, ettd toiminta etenee kuvion 3 vybhyke-
rutiinien 14-17 kautta tarkoituksella hoitaa yldshuipun toi-
mintatila. Mutta jos askeleet 2 ja 4 ovat mydnteisid, sil-
loin ei ruuhkahuipputoimintaa tarvita.

Kuviossa 12 testi 5 mddrittelee, onko eteisaulan
koreja tunnustelemalla, onko eteisaulan korien kaavio kaik-
ki nollilla. Ellei, silloin ainakin yksi kori on eteisau-
lassa, niin ettd testi 6 mddrittelee, onko aulakutsuja tai
ei, Tdmd tehddin tutkimalla aulakutsujen kaavio, jotta nih-
tdisiin, onko se nollassa. Jos on, aulakutsuja ei ole, jo-

ten askel 3 pyytdd korien ohjausta kutsuihin varmistamalla,
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ettd kutsut koreille -lippu on nollattu. T&dmid saa aikaan
vyShykerutiinien 14-17 (kuvio 3) tulemisen peliin ja muo-
dostamaan vydhykevaatimukset pysdkdidd kaikki korit jaetusti
rakennuksen kaikkiin vyShykkeisiin. Mutta jos testi 5 on
kielteinen, eteisaulassa ei ole koria. Silloin testi 7 mdi-
rittelee, orko aulakutsua, joka aiheuttaa korin kutsumisen
eteisaulaan. Ellei, testi 8 mddrittelee, onko yhtddn kori-
kutsua ilmennyt eteisaulaan. Testien 5-8 tulostus, ellei ole
koria eikd kutsua korille tuomassa sellaista eteisaulaan,
on ettd askel 9 lisdd eteisaulan kutsun ylds pakottavien
kutsujen kaavioon, joka saa aikaan ryhmdvalvonnassa ndytdn,
ettd eteisaulan kutsu on tehty. Tdmd ei ole varsinainen
eteisaulan kutsu eikd sitd osoittavaa valoa syty eteisau-
lassa ellei mddrdtynlainen toteutus sellaista tarjoa. Mut-
ta se tulee aiheuttamaan aulakutsun ohjausrutiinin 19 (ku-
vio 3) ohjaamaan korin eteisaulaan, niin ettid eteisaulassa
tulee olemaan kori, jos kaikki korit ovat pysdkditynid (sen
seurauksena, ettei ole ruuhkahuippujaksoa eikd aulakutsuja
palveltavana, kuten testeissid 2, 4 ja 6 on osoitettu). Ja
tdmd tarjoaa eteisaulalle lisdedun ohjattaessa kutsuja ko-
reille, kuten on tdydellisemmin kuvattu jdljempdnd aulakut-
sun ohjausrutiinin 19 kohdalla (kuvio 3). Ja koska yldskut-
su on pakotettu askeleella 9, sen jdlkeen etenevd ohjelma
testin 6 kautta saa aikaan kielteisen vasteen testiin 6,
koska aula yl&skutsu, joka on pakotettu askeleella 9, estdi
askeleen 6 olemasta mydnteinen. Tdmd aiheuttaa askeleen 10
asettamaan kutsu-koreille -lipun, Jjoka on testattu kuvion
3 testissd& 13 ja saa aikaan kutsut-koreille -menetelmin
kdytdn, kuten kuvattu lyhyesti edell&d. Koska testi 6 tulee
aina olemaan kielteinen, kun on eteisaula-yl&skutsu vas-
taamattomana, jokainen askeleen 9 ldpikdynti tai testin 7
mydnteinen tuloste johtaisi suoraan askeleeseen 10, ohit-
taa testin 6, jos halutaan.

Kuviossa 12, olettaen, ettd ensimmdinen l&pikdynti
on mddritellyt testien 2, 4 ja 5 olevan mydnteisen, testi 7
on kielteinen ja testi 8 on mydnteinen, niin ettd eteisau-

lan kutsu on pakotettu askeleessa 9, tdmdn rutiinin
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perdkkidinen ldpikdynti (kuten 200 millisekuntia myShemmin)
saattaa todennikdisesti todeta, ettd testi 5 on edelleen
mydnteinen tarkoittaen, ettei yhtd&n koria ole saapunut
eteisaulaan. Mutta askel 7 tulee my®skin olemaan mydnteinen
osoittaen, ettd eteisaulaan on olemassa aulakutsu. Siksi
testi 6 on jdlleen kielteinen. T&dmd Jjatkuu, kunnes kori
saapuu eteisaulaan ja kutsu/kori-aula-pysdhdys -vaatimus-
rutiini 20 (kuvio 3) nollaa eteisaulan aulakutsun (kuten
kuvataan tdydellisemmin kuvion 13 kohdalla edelld mainitus-
sa Bittar-hakemuksessa. Silloin testi 5 tulee olemaan kiel-
teinen, koska eteisaulassa on kori ja testi 6 tulee olemaan
mydnteinen, koska eteisaulan kutsu (ollen siihen vastattu)
on nollattu. Testin 6 ollessa my®nteinen, askel 3 aiheuttaa
t4l116in palaamisen vyShyketyyppiseen toimintaan, jossa ko-
rit on ohjattu kutsuihin. Joka tapauksessa, vaikkakin olisi
aulakutsuja palveltavana, kuvion G 3 rutiini pakottaa kut-
sut eteisaulaan silloin, kun ei eteisaulaan ole kutsuja
eiki eteisaulassa koreja, niin ettd tarpeellinen suositum-
muus eteisaulan palvelussa olisi voimassa. Kun kuvion 12
rutiini on saatettu pditdkseen, se palaa kuvion 3 pddoh-
jelmaan paluukohdan 11 kautta.

Samalla tavoin, vaikkakin keksintd on kuvattu ja
selostettu sen esimerkin mukaisessa esiintymismuodossa,
tulisi alan asiantuntijoiden ymmdrtdd, ettd edelld olevat
ja monet muut muutokset, poisjdttdmiset ja lisdykset voi-
daan siihen tehdid poikkeamatta keksinndn hengestd ja ra-

joista.
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Patenttivaatimukset

1. Hissijdrjestelmid sisdltien ryhmdn hissejd useiden
perdkkdisiin vydhykkeisiin jaettujen kerrostasoijen palvele-
mista varten rakennuksessa, kdsittden:

ryhmdvalvontalaitteen (17), johon kuuluu aulakutsu-
laitteet (18,19,20) ylds- ja alasuuntautuvien palvelukutsu-
jen rekisterdimiseksi kullakin mainitulla kerrostasolla ja
merkinantojen kdsittelylaitteet (1) kunkin hissin kanssa
vaihdettavia merkinantoja varten aulakutsuihin Ja korien
(3,4) olosuhteita osoittaviin merkinantoihin reagoivat lait-
teet kunkin korin (3,4) sijaintivyShykkeen miidrittelemisek-
si, korien (3,4) ohjaamiseksi vyShykkeille, tyhjien vyShyk-
keiden mddrittelemiseksi, kunkin vyShykkeen ylimmdn ja alim-
man kerroskutsun kerroksen mddrittelemiseksi, vydhykevaati-
musmerkin antamiseksi koreille (3,4) niiden miiriimiseksi
liikkumaan yl8spdin ja alaspdin rakennuksessa tyhjien vys-
hykkeiden tdyttdmiseksi ohjaamatta olevilla koreilla (3,4)
Ja saada ohjatut korit (3,4) tavoittamaan kerrokset niits
velvoittavalla vydhykkeelld, jossa kutsut on rekisterdity
ylossuuntautuvan liikenteen ruuhkahuipun mddrittelemiseksi,
korien (3,4) pakottamiseksi valituilta rakennuksen yldpddn
vyShykkeiltd pddtetasolle ruuhkahuipun liikennetilannetta vas-
taten, korien (3,4) ldhettidmiseksi pddtasolta ruuhkahuinun
liikennetilannetta vastaavin vdliajoin ja pysdhdysmidridyk-
sen antamiseksi kullekin korille (3,4), joka vastaa kutsui-
hin ilmaisten korin (3,4) olosuhteita niiden osoittaessa
koria (3,4) sitovan kerroksen osuvan vhteen tyhjdn vydhyk-
keen kerrostason tai kerroskutsun kanssa, johon vydhykevaa-
timusmerkki on annettu korille (3,4),

kunkin mainituista hisseistd kisittdessid korin (3,4),
korin liikuntalaitteet (15,16), joilla aikaansaadaan korin
liikkuminen ja pysdhtyminen, laitteet korissa (3,4) olevien
matkustajien korikutsuina esittidmien palveluvaatimusten
rekisterfimiseksi ja korinvalvontalaitteet (33,34) korin
(3,4) olosuhteita osoittavien merkkien antamiseksi ja korin

(3,4) liikuntalaitteiden ohjaamiseksi korin (3,4) liikutta-
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miseksi valittuun yl&s- tai alassuuntaan ja pysidhdyttidmisek-
si vastauksena merkinantoihin, jotka osoittavat korin olo-
suhteita ja merkinantoihin; jotka tulevat ryhmidvalvontalait-
teesta (17),
tunnettu merkinantoja kédsittelevdstd laitteesta
(1), joka k&sittdd laitteet korin tarvitseman likimiirdisen
menopaluuajan mddrittdmiseksi mistd tahansa rakennuksen pdid-
tasolta ruuhkahuipputilanteessa yl&s l&hetetystd korista
(3,4) rekistertidystd korikutsusta riippuen korikutsujen
palvelemiseksi ja korin palauttamiseksi pddtasolle ja ldhetys-
aikojen vaihtelemiseksi likimd&r&isen menopaluuajan mukaan.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen hissijdrjestelmi,
tunnet tumrkinantoja kdsittelevistd laitteesta (1),
joka kdsittdd vertailulaitteet ruuhkahuippuliikenteeseen
saatavilla olevien korien lukumididrin mddrittdmiseksi ar-
vioidun ldhetysvdliaikatiheyden asettamiseksi likimd&rdi-
send menopaluuaikana jaettuna ruuhkahuippuliikenteen palve-
lemiseen saatavilla olevien korien lukumddrillid ja korien
ldhettdmiseksi p&d&dtasolta arvioidusta lidhetysvdliajasta
riippuvin vdliajoin.

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen hissijdrjestelmi,
tunnet tu merkimntoja kdsittelevdstid laitteesta (1),
joka kdsittdd laitteet likimd&rdisen menopaluuajan mddrit-
telemiseksi useille pddtasolta vastikd@idn lihetetyille ko-
reille (3,4) ja arvioidun ldhetysvdliaikatiheyden, joka
vastaa useiden korien (3,4) keskimddrdistd menopaluuaikaa,
aikaansaamiseksi.

4. Patenttivaatimuksen 1 mukainen hissijidrjestelmd,
tunnet t u merkinantoja kdsittelevidsti laitteesta (1),
joka kdsittdd laitteet parhaillaan piddtasolla olevien ko-
rien (3,4) lukumddrdn mddrittelemiseksi ja lihetysvdliajan
muuttamiseksi pd&dtasolla olevien korien lukumdirin mukaan.

5. Patenttivaatimuksen 1 mukainen hissijidrjestelmi,
tunnet tuedelleen merkinantoja kdsitteleviastid lait-
teesta (1), joka kdsittdd laitteet parhaillaan pidtasolla
olevien korien (3,4) lukumidrdn miirittelemiseksi, midrit-

telemiseksi korien (3,4) tilannetta osoittavista merkinan-
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noista kullekin ruuhkahuippuliikenneolosuhteissa pddtasolta ld-
hetetylle korille (3,4) tilanne, onko tdllainen kori (3,4)
osaksi kuormattu, lyhentden ldhetysvdliajan pienentdmiseksi
ensimmdiselld muutosmddrdlld riippuen tasolla olevien korien
(3,4) lukumidrdstd, jos kori (3,4) on osaksi huomattu ja
lihetysvdliajan lyhentdmiseksi toisella muutosméddrdlla riip-
puen tasolla olevien korien lukumddrdstd, ellei kori ole
osaksi kuormattu, toisen muutosmddrdn ollessa suurempi kuin
ensimmdinen muutosmiddrid mddrdtylle tasolla olevalle korilu-
vulle.

6. Minkd tahansa patenttivaatimuksen 1-5 mukainen
hissijdrjestelmd, t u n n e t t u merkinantoja kdsittele-
viasti laitteesta (1), joka kdsittdd laitteet ennakolta mda-
ritellyn maksimilihetysvdliajan vakiinnuttamiseksi ja l&-
hetysvidliajan rajoittamiseksi siten, ettei se ylitd mainit-

tua maksimil&dhetysvdaliaikaa.
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Patentkrav

1. Hissystem, inkluderande en grupp av hissar for
betjdning av ett flertal vaningsplan, vilka indelats i efter
varandra fdljande zoner i en byggning, varvid systemet om-
fattar

gruppodvervakningsmedel (17), inkluderande hallanrops-
medel (18,19,20) f&r registrering av anrop f8r upp- och ned-
atgadende betjining av vart och ett vaningsplan och signal-
behandlingsmedel (1) f&r utbytande av signaler med var och
en av hissarna, och reagerande fdr hallanropsmedlen och f6r
signalerna, som indikerar f&rh&llandena hos korgarna (3,4),
fOor bestdmmande av zonen, i vilken varje korg (3,4) &r be-
ldgen, for styrande av korgar (3,4) till zoner, f&r bestimman-
de av tomma zoner, fdr bestimmande av vaningen med hdgsta och
ldgsta vaningsanrop i varje zon, f&r bildande av zonkrav-
signaler &t korgarna (3,4) f8r beordnande av korgarna (3,4)
att roéra sig uppat eller nedit i byggningen fo6r fyllande av
tomma zoner med lediga korgar och f8r f&rorsakande av att
tilldelade korgar (3,4) nar vdningarna i sina respektiva
zoner, vari vaningsanrop registrerats, f&r bestimmande av
uppadtgdende rusningstrafikf&rhillanden, f&r paskyndande av
korgar (3,4) fr&n valda zoner i den hdgre &ndan av byggningen
till huvudvaningsplandet som svar p& uppatgdende rusnings-—
trafikférhdllanden, f8r skickande av korgar (3,4) fr&n hu-
vudvéningsplanet i intervaller som svar Pa& upnétcdende
rusningstrafikférhdllanden och f8r utfirdande av stoppkomman-
don f&r varje korg (3,4), som svar pa signalerna, vilka in-
dikerar fdrh&llandena f&r korgarna (3,4), vid indikationen
att den fdérldnbara véningspositionen hos korgen (3,4) samman-
faller med vaningsplanet i en tom zon eller med ett vanings-
anrop, f6r vilket en zonkravsignal fdrldnats korgen (3,4),

var och en av hissarna inkluderar en korg (3,4),
korgdriftmedel (15,16) f&r tillhandah&llande och hejdande
av rbrelsen hos korgen, medel f&r registreging av korganrop
for betjidning som erfordras av passagerare 1 densamma, och

ett korgdvervakningsmedel (33,34), f&r bildande av signaler,
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vilka indikerar fdrh&llandena f6r korgen (3,4), och fOr sty-
rande av korgdriftmedlen f&r att rdra korgen (3,4) i en vald
uppat eller neddt gaende riktning och att stanna densamma
som svar pd signalerna som indikerar fo&rhé&llandena hos korgen
och p& signaler som mottagits fran gruppdvervakningsmedlen (17);
kinnetecknat av signalbearbetningsmedlen (1) som
omfattar medel, vilka ur korganrop, som redgistrerats i négon
korg som skickats fran huvudvaningsplanet i byggningen som
svar pa uppdtgdende rusningstrafikférhallanden, bestdmmer
ungefidrliga rundturstiden som behdvs f6r en dylik korg (3,4)
att betjdna dylika korganrop och att aterfdra till huvud-
vaningsplanet, och vilka varierar utskickningsintervallet
i englighet med den ungefdrliga rundturstiden.

2. Hissystem enligt patentkravet 1, k d n n e -
t ecknat av signalbearbetningsmedlen (1) som omfattar
medel fOr faststdllande av antalet korgar som dr tillgdngliga
£5r betjianing av uppdtgdende rusningstrafik, for instdllande
av en beridknad avsdndningsintervallkapacitet genom att unge-
firliga rundturstid divideras med antalet korgar, som &r
tillgidngliga f&r betjdning av uppatgdende rusningstrafik,
och fdr avsidndande av korgar fran huvudvaningsplanet i inter-
valler, vilka dr beroende av den berdknade intervallkapaci-
teten.

3. Hissystem enligt patentkravet 2, k d nn e -
t ecknat av signalbehandlingsmedlen (1) som omfattar
medel f&r bestimmande av den ungefdrliga rundturstiden for
ett flertal korgar (3,4), vilka senast avsdnts fran vanings-
planet och f6r tillhandahallande av den ndmnda berdknade
avsidndningsintervallkapaciteten som svar pd medelrundturs-
tiden hos flertal korgar (3,4).

4. Hissystem enligt patentkravet 1, k & n n e -
t ecknat av signalbehandlingsmedlen (1) som omfattar
medel for bestdmmande av antalet korgar som for tillfdllet
befinner sig vid huvudvdningsplanet och f6r fdrédndrande av
avsindningsintervallet i enlighet med antalet korgar (3,4)

vid huvudvaningsplanet.
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5. Hissystem enligt patentkravet 1, k & nn e -
t ecknat av signalbehandlingsmedlen (1) som omfattar
medel f&r att bestdmma antalet korgar (3,4) som £6r till-
fillet befinner sig vid huvudva&ningsplanet, f&r att ur sig-
nalerna, vilka indikerar férh&llandena hos korgarna (3,4),
och f&r varje korg (3,4) som anvsdnts fran huvudvanings-
planet som svar pa uppgdende rusningstrafikférhallanden,
bestimma huruvida en dylik korg (3,4) &r partiellt belastad,
f&r att reducera avsdndningsintervallen medelst en fOrsta
variabel kvantitet i beroende av antalet korgar (3,4) vid
detta vaningsplan ifall en dylik korg (3,4) ar partiellt
belastad, och f8r att reducera avsdndningsintervallet med
en andra variabel kvantitet i berocende av antalet korgar
vid vaningsplanet ifall en dylik korg ej dr partiellt be-
lastad, varvid den andra variabla kvantiteten &r stodrre é&n
den fdrsta variabla kvantiteten f&r antalet korgar vid ett
specifikt vaningsplan.

6. Hissystem enligt ndgot av patentkravet 1-5,
k innetecknat av signalbehandlingsmedlen (1)
som omfattar medel f6r etablerande av ett i forvdg bestdamt,
maximalt avsidndningsintervall, och for begrdnsande av avsdand-
ningsintervallet s& att det ej Overstiger det maximala av-

sdndningsintervallet.

Viitejulkaisuja-Anf&rda publikationer
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