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Systéme de commande d'une pluralité d'appareils domestiques.

@ Systéme de commande d’une pluralité d’appareils do-
mestiques, comprenant:- au moins une unité
satellite (11A), installée sur un premier appareil domestique
formant un appareil satellite (10A), et agencée pour acqué-
rir une commande vocale d’'un utilisateur (100),- au moins
une unité d’analyse (11B), installée sur un deuxiéme appa-
reil domestique formant un appareil héte (10B), et agencée
pour recevoir la commande vocale de la part de l'unité
satellite (11A),caractérisé en ce que l'unité d’analyse (11B)
est agencée pour traiter et analyser la commande vocale re-
gue pour:- déduire une information de localisation de
l'utilisateur (100), et - déduire une action a effectuer en fonc-
tion de la commande vocale regue,- adapter I'action a effec-
tuer en fonction de la localisation de l'utilisateur (100}),-
envoyer une instruction de commande correspondant a I'ac-
tion adaptée a un appareil domestique de la pluralité d’ap-
pareils domestiques formant un appareil de travail.
Figure pour l'abrégé : Fig. 1

/o108 7 10A / 10A
/ / /
th o m
_ __.._.._._i |
;
—
o o
i i 1 's
\ -z. | \
| ‘\ ! ‘\,
~ 10A “ 108 1A ¢ 10A




Description

Titre de l'invention : Systeme de commande d’une pluralité
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[0002]

[0003]

[0004]

d’appareils domestiques

Domaine technique de I'invention

La présente invention concerne de manicre générale le domaine des appareils do-
mestiques, et en particulier le domaine des appareils domestiques, incluant des
appareils électroménagers, pouvant former un réseau d’appareils qui peut proposer des

services a un utilisateur.

Etat de la technique

Dans ’art antérieur des appareils domestiques, on connait par exemple le document
JP2002091491A qui divulgue des appareils de cuisson qui peuvent étre commandés
par la voix de I’utilisateur. Cependant, les appareils de cuisson commandés ne
proposent qu’un fonctionnement standard et aucun service enrichi n’est apporté a
I’ utilisateur.

Exposé de l'invention

Un but de la présente invention est de répondre aux inconvénients de I’art antérieur
mentionnés ci-dessus et en particulier, tout d'abord, de proposer un systéme de
commande d’une pluralité d’appareils domestiques pouvant €tre command¢s par la
VOIX, et qui apportent un service enrichi a 1’ utilisateur par un fonctionnement par-
ticulier.

A cet effet, un premier aspect de I’invention se rapporte a un systeéme de commande
d’une pluralité d’appareils domestiques incluant par exemple des appareils électro-
ménagers, comprenant :

- au moins une unité satellite, installée sur un premier appareil domestique de la
pluralité d’appareils domestiques formant un appareil satellite, et agencée pour
acquérir une commande vocale d’un utilisateur,

- au moins une unité d’analyse, installée sur un deuxieme appareil domestique de la
pluralité d’appareils domestiques formant un appareil hote, et agencée pour recevoir la
commande vocale de la part de 1’unité satellite,

caractérisé en ce que 1’unité d’analyse est agencée pour traiter et analyser la
commande vocale regue pour :

- déduire une information de localisation de 1’utilisateur en fonction de la commande
vocale regue et/ou de 1’unité satellite ayant acquis la commande vocale, et

- déduire une action a effectuer en fonction de la commande vocale recue,

- adapter et/ou limiter, et/ou ajuster, et/ou modifier, I’action a effectuer en fonction

de la localisation de I’utilisateur,
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- envoyer une instruction de commande correspondant a 1’action adaptée a un appareil
domestique de la pluralité d’appareils domestiques formant un appareil de travail.

Selon la mise en ceuvre ci-dessus, le systeme de commande comprend une unité
d’analyse qui peut déduire une information de localisation de I’ utilisateur, et qui peut
adapter I’action que doit effectuer un des appareils domestiques en réponse a la
commande vocale regue de la part de I’utilisateur. En d’autres termes, le systéme de
commande ne se contente pas d’exécuter la commande brute regue, mais cette
commande est traitée pour Etre adaptée a I’environnement de 1’ utilisateur de sorte a
enrichir ou adapter le service proposé. Par exemple, s’il est déterminé que 1’ utilisateur
donnant une commande vocale de passer I’aspirateur se trouve dans une picce dont le
sol comprend une moquette, alors 1’unité d’analyse pourra envoyer une commande de
nettoyage a un aspirateur robot, et adapter la commande pour que I’aspirateur robot se
mette en configuration de nettoyage moquette, sans ordre ou commande spécifique
supplémentaire de I’ utilisateur.

Selon un mode de réalisation, I’unité satellite peut étre ou comprendre une unité de
numérisation de la voix de I’utilisateur, et/ou I’unité satellite peut €tre ou comprendre
une unité d’enregistrement de la voix de I’utilisateur. L’unité satellite peut comprendre
un ou plusieurs microphones communément désigné par le terme anglais « microphone
array », un convertisseur analogique-numérique, une unité de compression de données,
des filtres de traitement du signal...

Selon un mode de réalisation, 1’unité d’analyse peut comprendre une unité de calcul,
une unité de stockage de données, une unité de connexion a un serveur distant (pour
par exemple effectuer le décodage de la voix et/ou de la commande via internet).

Selon un mode de réalisation, la pluralité d’appareils domestiques peut former un
réseau de communication maillé. Un réseau maillé désigne une topologie de réseau ou
tous les hotes sont connectés pair a pair sans hiérarchie centrale, formant ainsi une
structure en forme de filet. Par conséquent, chaque nceud peut recevoir, envoyer et
relayer les données. Un tel réseau se préte bien a une utilisation domestique ot les
appareils peuvent relayer des données vers 1’unité d’analyse par exemple.

Selon un mode de réalisation, chaque appareil domestique de la pluralité d’appareils
domestiques comprend au moins une unit€ de communication sans fil.

Selon un mode de réalisation, le systeme de commande peut comprendre au moins
une unité de localisation, agencée pour déduire une information de position d’au moins
un appareil domestique de la pluralité d’appareils domestiques par rapport aux autres
appareils domestiques de la pluralité d’appareils domestiques, sur la base d’une
analyse d’une intensité et/ou d’une puissance de signaux regus, et/ou d’une information
de configuration de localisation. La localisation peut se baser sur le calcul d’une at-

ténuation du signal recu, sur une triangulation de la voix de I’utilisateur effectuée par
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plusieurs appareils... Alternativement, la localisation d’au moins un appareil do-
mestique peut étre renseignée manuellement par I’ utilisateur, par exemple lors d’une
phase de configuration du réseau. Lors de cette configuration, qui peut &tre effectuée
initialement lors de la mise en place du réseau, et/ou lors de 1’ajout d’un appareil do-
mestique, on pourra renseigner la localisation d’au moins un appareil dans le logement
de 'utilisateur. On peut faire cette opération manuellement, ou bien faire une confi-
guration automatique, en utilisant une fonction de reconnaissance d’un des appareils
domestiques, par exemple une caméra d’un aspirateur robot qui se déplace de piece en
piece, un appareil photo d’un téléphone intelligent, une unité de communication a
courte portée. Ainsi les appareils domestiques peuvent €tre reconnus par un appareil
lui-méme localisé (par triangulation, par GPS, par reconnaissance photo des pieces...),
et une information de configuration de localisation d’un appareil non localisé par lui-
méme (initialement présent ou nouvellement ajouté) peut Etre déduite et stockée dans
une unité de localisation.

Selon un mode de réalisation, le systeme de commande peut comprendre au moins
une unité de connexion, agencée pour €tablir une connexion avec un serveur distant,
par exemple via un réseau internet.

Selon un mode de réalisation, le systeme de commande peut comprendre :

- une premicre unité d’analyse, installée sur le deuxieme appareil domestique de la
pluralité d’appareils domestiques formant un premier appareil hote,

- une deuxieme unité d’analyse, installée sur un troisieme appareil domestique de la
pluralité d’appareils domestiques formant un deuxieme appareil hote,

dans lequel :

la premiere unité d’analyse peut étre agencée pour déduire une premicre action a
effectuer en fonction de la commande vocale regue et adapter la premiere action a
effectuer en fonction de la localisation de I’ utilisateur,

la deuxieme unité d’analyse peut étre agencée pour déduire une deuxieme action a
effectuer en fonction de la commande vocale regue et adapter la deuxi¢me action a
effectuer en fonction de la localisation de 1’ utilisateur, la deuxiéme action étant
différente de la premiere action. Selon cette mise en ceuvre, on peut proposer plusieurs
unités d’analyse qui sont chacune dédiée ou spécialis€ée dans un type de commande.
Ainsi, le systeme de commande devient modulable et peut €tre enrichi ou spécialisé par
I’ utilisateur en fonction de ses besoins ou des appareils domestiques en sa possession.

Selon un mode de réalisation, chaque unité satellite et/ou 1’unité d’analyse peut €tre
agencée pour déterminer, en fonction de la commande vocale acquise :

- une direction d’arrivée de la commande vocale et/ou

- une distance entre I’ utilisateur et I’unité satellite faisant I’acquisition de la

commande vocale. La direction d’arrivée et/ou la distance peut &tre déterminée en
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comparant les signaux regus par plusieurs appareils pour la méme commande, et/ou par
triangulation.

Selon un mode de réalisation, la dite au moins une unité d’analyse peut €tre agencée
pour retraiter et réanalyser la commande vocale recue en fonction de la localisation de
I’utilisateur, avant de déduire 1’action a effectuer. Un tel retraitement, contextualisé en
fonction de la localisation, peut procurer une meilleure analyse ou décodage de la
commande.

Selon un mode de réalisation, I’appareil domestique de la pluralité d’appareils do-
mestiques formant 1’appareil de travail peut €tre agencé pour recevoir et exécuter
I’instruction de commande correspondant a I’action adaptée.

Selon un mode de réalisation, au moins un et de préférence chaque appareil satellite
peut étre dépourvu d’unité d’analyse. Une seule unité d’analyse peut suffire pour tous
les appareils domestiques. Cela permet de faire I’économie des modules d’analyse de
la voix et de limiter les cofits.

Selon un mode de réalisation, 1’appareil hote comprenant 1’unité d’analyse peut €tre
agencé pour acquérir une commande vocale d’un utilisateur.

Selon un mode de réalisation, le systeme de commande peut comprendre au moins
une unité d’interface homme machine installée sur au moins un appareil domestique de
la pluralité d’appareils domestiques et comprenant :

- un transducteur électroacoustique agencé pour produire des sons, et/ou

- un afficheur. L’ergonomie d’utilisation est améliorée.

Un deuxieme aspect de I’invention se rapporte a un réseau d’appareils domestiques
incluant par exemple des appareils électroménagers, comprenant :

- au moins un appareil satellite comprenant une unité satellite du systeme de
commande selon le premier aspect de 1’invention,

- au moins un appareil hdte comprenant une unité d’analyse du systeme de
commande selon le premier aspect de 1’invention,

- de préférence un appareil de travail agencé pour exécuter I’instruction de
commande correspondant a I’action adaptée et envoyée par ’unité d’analyse.

Selon un mode de réalisation, I’appareil de travail peut €tre un appareil satellite ou un
appareil hote.

Selon un troisieme aspect, I’invention se rapporte a un procédé de commande
d’appareils domestiques incluant par exemple des appareils électroménagers,
comprenant les étapes consistant a :

- acquérir une commande vocale d’un utilisateur avec une unité satellite du systeme
de commande selon le premier aspect de I’invention,

- recevoir la commande vocale de la part de 1’unité satellite par une unité d’analyse

du systeme de commande selon le premier aspect de 1’invention,
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- déduire une information de localisation de I’utilisateur en fonction de la commande
vocale regue et/ou de 1’unité satellite ayant acquis la commande vocale, et

- déduire une action a effectuer en fonction de la commande vocale recue,

- adapter, et/ou limiter, et/ou ajuster, et/ou modifier, 1’action a effectuer en fonction de
la localisation de 1’ utilisateur,

- envoyer une instruction de commande correspondant a 1’action adaptée a un appareil

domestique de la pluralité d’appareils domestiques formant un appareil de travail.
Selon un mode de réalisation, le procédé de commande peut comprendre une étape

mise en ceuvre par I’appareil de travail et consistant a exécuter 1’ instruction de

commande correspondant a 1’action adaptée.

Description des figures

D'autres caractéristiques et avantages de la présente invention apparaitront plus
clairement a la lecture de la description détaillée qui suit d'un mode de réalisation de
I'invention donné a titre d'exemple nullement limitatif et illustré par les dessins
annexés, dans lesquels :

[Fig.1] représente de maniere schématique une pluralité d’appareils domestiques
situés dans une maison d’un utilisateur ;

[Fig.2] représente une partie d’un réseau maillé formé par les appareils domestiques
de la [Fig.1] ;

[Fig.3] représente un utilisateur interagissant avec les appareils du réseau maillé€ de la
[Fig.2]

[Fig.4] représente un appareil satellite faisant partie du réseau maillé formé par les
appareils domestiques de la [Fig.1] ;

[Fig.5] représente un appareil hote faisant partie du réseau maillé formé par les
appareils domestiques de la [Fig.1].

Description détaillée de mode(s) de réalisation

La [Fig.1] représente une pluralité d’appareils domestiques situés dans une maison
d’un utilisateur. En particulier, les appareils domestiques peuvent €tre des appareils
électroménagers comme un aspirateur, un robot aspirateur, un appareil de cuisson, un
appareil de préparation de boissons chaudes (machine a café...), un appareil de soin du
corps (un seche-cheveux, un épilateur, une brosse a dents électrique, un appareil de
massage...), un appareil de préparation culinaire (un robot, un robot cuiseur, un grille-
pain...), un réfrigérateur... On peut aussi inclure dans les appareils domestiques les
radios, les téléviseurs, les radio réveils, les enceintes connectées...

Comme le montre la [Fig.1], les appareils domestiques sont répartis dans les dif-
férentes picces de la maison représentée. On peut avoir dans la cuisine en bas a gauche

des appareils plutdt dédiés a la préparation de repas (réfrigérateur, machine a café,
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plaque de cuisson, robot cuiseur...). Dans le salon en haut a gauche, on peut prévoir la
présence d’une enceinte connectée, d’un robot aspirateur, d’une télévision, d’une
lampe connectée... Dans les chambres en haut et en bas a droite, on peut aussi avoir la
présence d’une enceinte connectée, d’un robot aspirateur, d’une télévision, d’un radio
réveil, d’une lampe connectée ... Dans la salle de bain en bas au milieu, on peut
prévoir des appareils de soin du corps (seche-cheveux, pese-personne, brosse a dents
électrique, miroir connecté, d’une lampe connectée...).

Tous ces appareils peuvent former un réseau domestique pour procurer un service
enrichi a I’ utilisateur qui peut &tre dans n’importe quelle piece de son domicile. En par-
ticulier tous les appareils (ou au moins une partie) peuvent comprendre une unité
satellite 11A (voir [Fig.4]), pour acquérir une commande vocale et former ainsi un
appareil satellite 10A. Au moins un appareil comprend quant a lui une unité d’analyse
11B (voir [Fig.5]) pour former un appareil hote 10B, I’unité d’analyse 11B procurant a
I’appareil hote la capacité de traiter et analyser la commande vocale de 1’ utilisateur,
captée par un appareil satellite 10A.

On peut bien entendu prévoir que le ou les appareils hote(s) 10B comprennent eux
aussi une unité satellite 11A pour capter ou acquérir une commande vocale.
Cependant, au moins quelques appareils satellites 10A ne comprennent pas d’unité
d’analyse 11B. Ceci permet d’éviter de dupliquer « I’intelligence » de décodage et de
traitement de la commande vocale sur tous les appareils domestiques.

Comme indiqué ci-dessus, les appareils domestiques forment un réseau, et peuvent
communiquer entre eux. A cet effet, chaque appareil comprend une unité de commu-
nication 14 pour €changer des données. Cette unité de communication 14 est du type
non filaire donc sans fil par ondes radios, comme par exemple par wifi ou Bluetooth ou
tout autre protocole.

On peut aussi prévoir de former un réseau maillé, ¢’est-a-dire un réseau dont
I’architecture permet a un appareil intermédiaire de relayer une transmission de
données sans fil entre deux appareils trop distants par exemple.

Par exemple, et comme le montre la [Fig.4], un appareil satellite 10A peut
comprendre une unité satellite 1 1A avec un microphone 12, un module de traitement
audio 13 avec notamment un convertisseur analogique-numérique et un module de re-
connaissance de mot clé, et une unité de communication 14. On peut aussi prévoir un
haut-parleur 15 pour faire un retour vocal vers 1’ utilisateur.

Par exemple, et comme le montre la [Fig.5], un appareil hote 10B peut comprendre
une unité d’analyse 11B avec une unité de communication 14, un module de recon-
naissance vocale automatique 16 pour reconnaitre les mots de la commande vocale, un
module de traitement du langage naturel 17 (par exemple un module de compréhension

automatique) autrement désigné par I’acronyme anglais NLP pour « Natural Language
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Processing », et utilisé pour catégoriser les mots reconnus et en déduire 1’action
demandée par I’ utilisateur, et enfin une unité de commande 18 pour traiter la
commande vocale reconnue et envoyer des instructions de commande a un autre
appareil si besoin. On peut prévoir que ces fonctions soient effectuées localement (au
niveau de ’appareil hote 10B lui-méme), mais on peut prévoir de faire ces opérations
sur un serveur distant, (par internet par exemple). On peut noter que I’appareil hote
10B peut en plus comprendre les fonctions et €léments d’un appareil satellite 10A pour
lui aussi capter et acquérir une commande vocale, et un haut-parleur 15.

Ainsi, ’appareil satellite 10A peut capter la voix de I’ utilisateur, et lors de la recon-
naissance d’un mot clé qui indique qu’il s’agit d’une commande vocale, la voix de
I’ utilisateur est transmise a I’appareil hote 10B qui traitera le flux vocal pour dé-
terminer la commande a effectuer et envoyer une instruction de commande a un
appareil de travail qui peut €tre I’un des appareils satellites 10A, des appareils hotes
10B, ou ni I’un ni ’autre. On peut prévoir de faire un retour vocal a I’utilisateur par
exemple via le haut-parleur 15 de ’appareil qui a capté la commande vocale.

On peut prévoir de localiser I’utilisateur, pour aussi prendre en compte sa position
dans la maison. Comme le montre la [Fig.2] montrant un exemple avec quatre nceuds
du réseau formés par des appareils satellites 10A1, 10A2, 10A3, 10A4, on peut mettre
en ceuvre une triangulation pour localiser les appareils les uns par rapport aux autres.
On peut déterminer par exemple les distances relatives par I’indentification de force
des signaux (rssi ou « Received Signal Strength Indicator » en langue anglaise). Dans
la [Fig.2], le nceud formé par 1’appareil 10A4 est localisé en utilisant les données
d’indentification de force des signaux des appareils 10A1, 10A2, 10A3. Pour avoir la
carte complete, il faut reproduire le processus en positionnant 10A1 par rapport a
10A2, 10A3 et 10A4, 10A2 par rapport a 10A1, 10A3 et 10A4 et enfin 10A4 par
rapport a 10A1, 10A2 et 10A3. On peut aussi prévoir de rentrer manuellement la
position des appareils domestiques dans un systéme central de surveillance pour
affecter, par exemple lors d’une configuration du réseau, 1’un ou 1’autre des appareils a
une piece particuliere de la maison. On peut aussi prévoir de définir des attributs a
chaque picce (définir qu’il s’agit de la cuisine, d’une chambre, du s€jour...). On peut
aussi prévoir une reconnaissance et configuration automatique avec un téléphone in-
telligent qui est déplacé de picce en picce avec I’appareil photo en fonctionnement
pour détecter, reconnaitre et localiser automatiquement les appareils dans le logement.
Ainsi, chaque appareil domestique peut étre localisé et une information de confi-
guration de localisation est définie et peut étre stockée dans chaque appareil, ou dans
une mémoire centralisée.

En couplant cette localisation avec une gestion de la direction d’arrivée de la voix, on

peut connaitre un angle absolu (entre O et 360°) entre I’ utilisateur et un appareil
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satellite particulier comme le montre la [Fig.3]. De cette maniere on peut en déduire un
positionnement précis de I’ utilisateur dans la carte de la maison. Sur la [Fig.3], le point
100 représente 1’ utilisateur, lorsqu’il parle a 10A1, on peut en déduire I’angle A via un
algorithme de détermination de direction d’arrivée de la voix (programme DOA, pour
« Direction of Arrival » en langue anglaise) présent sur I’appareil satellite 10A1. On
peut estimer la distance avec 1’utilisateur 100 par la mesure du niveau sonore de sa
voix. La précision peut étre améliorée dans le cas ot deux appareils détecteraient

I’ utilisateur car le systeme aurait alors deux valeurs d’angles pour localiser ce dernier.
De maniere générale, plus le réseau maillé comportera de nceuds proches, plus la
location sera précise.

Comme le montre la [Fig.3], on peut déterminer un angle A absolu d’environ 300°
entre "utilisateur 100 et I’appareil satellite 10A1, et la distance relative entre
I’ utilisateur 100 et I’appareil satellite I0A1. En combinaison avec la cartographie des
appareils établie comme expliqué a la [Fig.2], I'utilisateur 100 peut €tre localis€ dans
la maison de la [Fig.1].

En conséquence, 1’unité d’analyse 11B de I’appareil hote 10B qui recoit la
commande vocale captée par un appareil satellite 10A peut aussi recevoir ou déduire
I’information de localisation de I’utilisateur 100. Cette information de localisation est
avantageusement prise en compte pour enrichir le service restitué a I’ utilisateur. En
particulier, une fois le flux vocal traité et la commande vocale identifiée par 1’unité
d’analyse 11B, celle-ci peut adapter 1’action a effectuer en fonction de I’information de
localisation de 1’utilisateur. En d’autres termes, I’action a effectuer est contextualisée
en fonction de la position de 1’ utilisateur dans la maison, avant d’envoyer une ins-
truction de commande a un appareil de travail.

Selon un premier exemple, si la commande vocale identifiée est « passer
’aspirateur », alors I’appareil hote 10B peut contextualiser la commande pour dé-
terminer I’action a effectuer. En particulier, s’il est déterminé que I’ utilisateur se trouve
dans une picce avec une moquette, alors I’unité d’analyse 11B peut envoyer a un as-
pirateur robot une instruction de commande de nettoyage de la piece en cause, mais
aussi une instruction de commande de mise en configuration de I’aspirateur robot pour
sols moquette. Alternativement, En particulier, s’il est déterminé que 1’ utilisateur se
trouve dans une picce avec un sol lisse, alors 1’unité d’analyse 11B peut envoyer a un
aspirateur robot (1’appareil de travail) une instruction de commande de nettoyage de la
piece en cause, mais aussi une instruction de commande de mise en configuration pour
sols lisses. La deuxieme commande, ou commande adaptée est déduite de la position
de I’ utilisateur, et n’a fait I’objet d’aucune commande particuliere de I’ utilisateur, qui
voit ainsi la commande enrichie sans action de sa part.

Selon un autre exemple, la commande vocale captée par un appareil satellite 10A et



[0044]

[0045]

[0046]

relayée a ’appareil hote peut €tre « allumer la lumicre ». L’unité d’analyse 11B peut
contextualiser I’action a effectuer en fonction de localisation de I'utilisateur. Si ce
dernier se trouve dans la cuisine, alors la commande peut étre adaptée pour donner a
une lampe connectée (I’appareil de travail) une instruction de mise en fonctionnement
et d’émission d’une lumiere plutét blanche et de forte puissance ou forte intensité
lumineuse. Par contre, s’il est déterminé que 1’ utilisateur se trouve dans une chambre,
alors la commande consistant a allumer la lumiere peut étre contextualisée pour
envoyer a une lampe connectée une instruction d’émettre une lumiere douce (colorée

en rouge ou en bleue) et de puissance ou intensité lumineuse moyenne ou faible.
On comprend que I’unité d’analyse 11B prend en compte I’information de loca-

lisation pour adapter les instructions de commande effectives en fonction de la position
de I’ utilisateur déterminée par le réseau d’appareils domestiques, sans demander de
commande ou d’action supplémentaire a I’utilisateur. Le service est enrichi sans in-

tervention de I’utilisateur.

Application industrielle

Un réseau d’appareils domestiques selon la présente invention, et sa fabrication, sont
susceptibles d'application industrielle.

On comprendra que diverses modifications et/ou améliorations évidentes pour
I'homme du métier peuvent étre apportées aux différents modes de réalisation de
I’invention décrits dans la présente description sans sortir du cadre de l'invention. En
particulier, on peut noter que le réseau peut comprendre plusieurs appareils hotes, des
types de protocoles de communications différents (mais non filaire). On peut prévoir
une interface homme machine, ou un appareil électronique de pilotage et/ou de confi-

guration du réseau tel qu’un téléphone intelligent.
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Revendications

Systeme de commande d’une pluralité d’appareils domestiques, incluant
par exemple des appareils électroménagers, comprenant :

- au moins une unité satellite (11A), installée sur un premier appareil
domestique de la pluralité d’appareils domestiques formant un appareil
satellite (10A), et agencée pour acquérir une commande vocale d’un uti-
lisateur (100),

- au moins une unité d’analyse (11B), installée sur un deuxi¢me appareil
domestique de la pluralité d’appareils domestiques formant un appareil
hote (10B), et agencée pour recevoir la commande vocale de la part de
I’unité satellite (11A),

caractérisé en ce que ’unité d’analyse (11B) est agencée pour traiter et
analyser la commande vocale regue pour :

- déduire une information de localisation de 1’ utilisateur (100) en
fonction de la commande vocale regue et/ou de I’unité satellite (11A)
ayant acquis la commande vocale, et

- déduire une action a effectuer en fonction de la commande vocale
regue,

- adapter I’action a effectuer en fonction de la localisation de

I’ utilisateur (100),

- envoyer une instruction de commande correspondant a 1’action adaptée
a un appareil domestique de la pluralité d’appareils domestiques
formant un appareil de travail.

Systeme de commande selon la revendication 1, dans lequel la pluralité
d’appareils domestiques forme un réseau de communication maillé.
Systeme de commande selon la revendication 1 ou 2, dans lequel chaque
appareil domestique de la pluralité d’appareils domestiques comprend
au moins une unité de communication sans fil.

Systeme de commande selon I’une des revendications 1 a 3, comprenant
au moins une unité de localisation, agencée pour déduire une in-
formation de position d’au moins un appareil domestique de la pluralité
d’appareils domestiques par rapport aux autres appareils domestiques de
la pluralité d’appareils domestiques, sur la base d’une analyse d’une
intensité et/ou d’une puissance de signaux recus, et/ou d’une in-
formation de configuration de localisation dudit au moins un appareil
domestique.

Systeme de commande selon I’une des revendications 1 a 4, comprenant
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[Revendication 8]

[Revendication 9]

[Revendication 10]

[Revendication 11]
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au moins une unité de connexion, agencée pour établir une connexion
avec un serveur distant, par exemple via un réseau internet.

Systeme de commande selon I’une des revendications 1 a 5,
comprenant :

- une premicre unité d’analyse (11B), installée sur le deuxieme appareil
domestique de la pluralité d’appareils domestiques formant un premier
appareil hote (10B),

- une deuxi¢me unité d’analyse (11B), installée sur un troisicme appareil
domestique de la pluralité d’appareils domestiques formant un deuxicme
appareil hote (10B),

dans lequel :

la premiere unité d’analyse (11B) est agencée pour déduire une premicre
action a effectuer en fonction de la commande vocale recue et adapter la
premicre action a effectuer en fonction de la localisation de

I’ utilisateur (100),

la deuxieme unité d’analyse (11B) est agencée pour déduire une
deuxieme action a effectuer en fonction de la commande vocale recue et
adapter la deuxieme action a effectuer en fonction de la localisation de
I’ utilisateur (100), la deuxieme action étant différente de la premiere
action.

Systeme de commande selon I’une des revendications 1 a 6, dans lequel
chaque unité satellite (11A) et/ou 1’unité d’analyse (11B) est agencée
pour déterminer, en fonction de la commande vocale acquise :

- une direction d’arrivée de la commande vocale et/ou

- une distance entre 1’ utilisateur (100) et 1’unité satellite (11A) faisant
I’acquisition de la commande vocale.

Systeme de commande selon I’une des revendications 1 a 7, dans lequel
la dite au moins une unité d’analyse (11B) est agencée pour retraiter et
réanalyser la commande vocale regcue en fonction de la localisation de

I’ utilisateur (100), avant de déduire 1’action a effectuer.

Systeme de commande selon I’une des revendications 1 a 8, dans lequel
I’appareil domestique de la pluralité d’appareils domestiques formant
I’appareil de travail est agencé pour recevoir et exécuter 1’ instruction de
commande correspondant a I’action adaptée.

Systeme de commande selon I’une des revendications 1 a 9, dans lequel
au moins un et de préférence chaque appareil satellite (10A) est
dépourvu d’unité d’analyse (11B).

Systeme de commande selon I’une des revendications 1 a 10, dans
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lequel I’appareil hote (10B) comprenant I’unité d’analyse (11B) est
agencé pour acquérir une commande vocale d’un utilisateur (100).
Systeme de commande selon I’une des revendications 1 a 11,
comprenant au moins une unité d’interface homme machine installée sur
au moins un appareil domestique de la pluralité d’appareils domestiques
et comprenant :

- un transducteur €lectroacoustique agencé pour produire des sons, et/ou
- un afficheur.

Réseau d’appareils domestiques incluant par exemple des appareils élec-
troménagers, comprenant :

- au moins un appareil satellite (10A) comprenant une unité

satellite (11A) du systeme de commande selon I’une des revendications
lal2,

- au moins un appareil hote (10B) comprenant une unité d’analyse (11B)
du systeme de commande selon I’une des revendications 1 a 12,

- de préférence un appareil de travail agencé pour exécuter I’instruction
de commande correspondant a 1’action adaptée et envoyée par 1’unité
d’analyse (11B).

Procédé de commande d’appareils domestiques incluant par exemple
des appareils électroménagers, comprenant les étapes consistant a :

- acquérir une commande vocale d’un utilisateur (100) avec une unité
satellite (11A) du systeme de commande selon I’une des revendications
lal2,

- recevoir la commande vocale de la part de 1’unité satellite (11A) par
une unité d’analyse (11B) du systeme de commande selon I’une des re-
vendications 1 a 12,

- déduire une information de localisation de 1’ utilisateur (100) en
fonction de la commande vocale regue et/ou de I’unité satellite (11A)
ayant acquis la commande vocale, et

- déduire une action a effectuer en fonction de la commande vocale
recue,

- adapter I’action a effectuer en fonction de la localisation de

I’ utilisateur (100),

- envoyer une instruction de commande correspondant a 1’action adaptée
a un appareil domestique de la pluralité d’appareils domestiques
formant un appareil de travail.

Procédé de commande selon la revendication 14, comprenant une étape

mise en ceuvre par ’appareil de travail et consistant a exécuter



13

I’instruction de commande correspondant a I’action adaptée.
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