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Klatkowy silnik indukcyjny wedlug wynalazku
posiada specjalnej konstrukcji wirnik, odznacza-
jacy sie miedzy innymi wlasciwo$cig ograniczania
lub eliminowania halasé6w magnetycznych i mo-
mentéw synchronicznych.” Ta wlasciwo§é wirnika
umozliwia stosowanie nowych korzystniejszych
liczb zlobk6w i otrzymanie przez to silnikow o lep-
szych parametrach eksploatacyjnych i konstruk-
cyjnych.

Istota wynalazku polega na przeciwstawieniu
scbie szkodliwych sit wystepujacych w strefie
szczelinowej silnika przez podzielenie pakietu wir-
nika na 3 lub 4 czeSci i odpowiednie przesuniecie
csi zlobkéw. Dodatkowym warunkiem jest stwo-
rzenie pierScieni zwierajgcych miedzy cze$ciowymi
pakietami, aby staly sie one niezalezne elektry-
cznie. Z punktu widzenia liczby pakietéw czeScio-
wych oraz przesunie¢ miedzy nimi rozréznia sie
3 typy wirnikow.

W typie A pakiet wirnika podzielony jest na
3 réwne czesci, czeSciowe pakiety ulozone tak,
aby osie zlobkéw w pakietach czeSciowych byty
réwnolegte do osi zlobkéw stojana i przesuniete
miedzy sobg o 1/3 podzialki zlobkowej wirnika.

Fig. 1 przedstawia przykladowo widok fragmentu
zewnetrznej pcwierzchni wirnika tego typu. Linie
pionowe oznaczajg otwarcia zlobkéw O, linie po-
ziome pierscienie zwierajagce wewnetrzne pwize-
wnetrzne pz. Symbol t, oznacza podzialke zlobko-
wg wirnika.
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W typie Bl pakiet wirnika podzielony jest na
4 réwne czeSci, pakiety czeSciowo ulozone tak, aby
osie zlobkéw byly réwnolegle do osi zlobkow sto-
jana, a przesuniecia miedzy kolejnymi pakietami
wynosity 1/2, 1/4 i 1/2 podzialki zlobkowej wirnika.
Fig. 2 przedstawia fragment zewnetrznej powierz-
chni wirnika tego typu.

W typie B2 pakiet wirnika podzielony jest na .

4 réwne czeSci, pakiety czeSciowe ulozone tak, aby
csie zlobkéw byly réwnolegle do osi zlobkéw sto-
jana, a przesuniecia miedzy kolejnymi pakietami
wynosity 1/4, 1/2 i 1/4 podzialki zlobkowej wirni-
ka, przy czym osie zlobk6w w poszczegblnych pa-
kietach nie pokrywaly sie. Fig. 3 przedstawia frag-
ment zewnetrznej powierzchni wirnika tego typu.

Pozadany efekt znoszenia sie szkodliwych sit za-
réwno promieniowych jak stycznych osiagany jest
przez jednoczesng zmiane fazy pradu wirnika
w czasie.i przestrzeni. Fale wirnika zlobkowych
sil magnetomotorycznych pierwszego rzedu zmie-
niajg wowczas swg faze o taka cze$¢ kata peinego,
jakg cze§¢ podzialki zlobkowej wirnika stanowi
przesuniecie zichbkow.

Fale wirnika zlobkowych si! magnetomotorycz-
nych drugiego rzedu zmieniajg natomiast swg faze
o kat dwa razy wiekszy. Stosujgc wiec przesuniecie
1/2 t,, jak w typie A, uzyskuje si¢ zmiang fazy fali
sily magnetomotorycznej pierwszego rzedu o kat
120° a fali drugiego rzedu o kat 240°. W obu przy-
padkach pasozytnicze dzialanie fali znosi sie, gdyz
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suma trzech wskazow reprezentujgcych fale po-
szczegblnych pakietéw réwna sie zero. Podobny
efekt uzyskiwany jest réwniez w typach Bl i B2.
Przesuniecie 1/2 t, nastawione jest na eliminacje
dziatan fal zlobkowych pierwszego rzedu — zmia-
na fazy wynosi 180°, natomiast przesuniecie 1/4 t,
na eliminacje fal zlobkowych drugiego rzedu —
zmiana fazy tych fal wynosi wowczas roéwniez
180°.

'Dotychczas znane wirniki dzielone maja w sto-
sunku do wirnikéw wedlug wynalazku wady w po-
staci skosu, ktéry ma bardzo destrukcyjne dziata-
nie na silniki przez zwiekszanie rozproszenia
szczelinowego, zwiekszanie strat dodatkowych i po-
glebianie siodel w krzywej momentu. Skos poza
tym daje tylko przesuniecie przestrzenne sit rha-
gnetomotorycznych i na skutek tego nie ogranicza
skutecznie dziatan fal nizszych rzedéow.

Wirniki wedlug wynalazku stwarzajg roéwniez
mozliwo$ci ograniczenia asynchronicznych momen-
tow pasozytniczych i strat dodatkowych przez do-
bér takich liczb zlcbkéw, ktérych stosowanie jest
przy konwencjonalnym wykonaniu wirnika niepo-
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zadane z uwagi na ttumienie rozproszenia réznico-
wego wirnika przez uzwojenie stojana. Opisane
wyzej zmiany faz fal sit magnetomotorycznych za-
pcbiegajg bowiem kojarzeniu sie tych fal z uzwoje-
niem stojana, przez co rczproszenie réznicowe wir-
nika pozostaje nietltumione.

Zastrzezenie patentowe

Silnik indukcyjny klatkowy o zlobkach wirnika
réownolegtych do zlobkéw stojana, posiadajgcy pa-
kiet wirnika dzielony na trzy lub cztery czesci
oddzielone od siebie pierScieniami zwierajgcymi,
znamienny tym, Ze csie zlobkéw w jego pakietach
czeSciowych sg przesuniete wzgledem siebie, przy
czym przesuniecia miedzy kolejnymi pakietami
czeSciowymi uzyskane przez ich obrécenie wzgle-
dem siebie, w przypadku dzielenia na trzy czesci
wynoszg 1/3 podzialki zlobkowej wirnika, a w przy-
padku dzielenia na cztery cze$ci: 1/2, 1/4, 1/2 po-
dzialki zlobkowej wirnika lub 1/4, 1/2 i 1/4 po-
dziatki zlobkowej wirnika.
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