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Description

[0001] L'invention concerne un dispositif d'arrét auto-
matique d'un moteur électrique tubulaire entrainant un
tube d'enroulement d'un volet roulant ou analogues ve-
nant en butée en position haute enroulée, comprenant
un dispositif de déclenchement réagissant au couple
exercé sur le carter du moteur par I'arbre d'enroulement
de maniére a interrompre I'alimentation du moteur lors
d'une augmentation du couple due a une arrivée du vo-
let roulant en position haute.

[0002] Un tel dispositif est connu de la demande de
brevet EP 0 703 344. Ce dispositif comprend, pour cha-
que sens de déplacement du volet roulant, un interrup-
teur commandé par un mécanisme réagissant a une
augmentation du couple et un interrupteur commandé
par un mécanisme mesurant le chemin parcouru par le
volet roulant. A I'enroulement, lorsque le tablier du volet
roulant est suspendu, le couple exercé sur le moteur par
le volet roulant est supérieur a la valeur de déclenche-
ment jusqu'a un certain degré d'enroulement et l'inter-
rupteur dépendant du couple est ouvert, mais il est
shunté par l'interrupteur commandé par le mécanisme
mesurant le chemin parcouru, le contact de cet interrup-
teur étant fermé. Dans une deuxiéme phase, lorsque le
volet roulant approche de sa butée haute, le couple de-
vient inférieur a sa valeur de déclenchement et l'inter-
rupteur correspondant se referme. Immédiatement
apres, le mécanisme mesurant le chemin parcouru, ré-
glé en conséquence, ouvre son interrupteur et le moteur
continue d'étre alimenté par l'interrupteur dépendant du
couple. Dans une troisiéme phase, lorsque le volet rou-
lant rencontre sa butée haute, le couple exercé sur le
moteur croit brusquement en raison de la retenue du
volet roulant contre sa butée et I'interrupteur correspon-
dant s'ouvre, provoquant l'arrét du moteur. A la descen-
te, un troisieme interrupteur est commandé par le mé-
canisme mesurant le chemin parcouru pour interrompre
I'alimentation du moteur lorsque le chemin parcouru cor-
respond a un déroulement complet du volet roulant. Cet-
te interrupteur est en série avec un quatrieme interrup-
teur commandé par les moyens réagissant au dépasse-
ment d'une certaine valeur du couple en descente pour
arréter le moteur au cas ou le volet roulant rencontre un
obstacle. Ce dispositif a I'avantage de permettre I'arrét
du volet roulant en butée haute par la détection d'un sur-
couple de valeur modérée. En effet, si on utilisait uni-
quement la détection d'un surcouple pour arréter le mo-
teur, ce surcouple devrait étre sensiblement supérieur
au couple maxi apparaissant lors de I'enroulement du
volet roulant a l'instant ou la totalité du tablier du volet
roulant est suspendue, comme on peut le voir sur la
courbe représentée a la figure 1 du document EP 0 703
344 ou alafigure 10 du dessin annexé . L'utilisation d'un
second interrupteur de shuntage commandé par un mé-
canisme mesurant le chemin parcouru par le volet rou-
lant permet de ne tenir compte de la variation du couple
que dans la derniére partie, basse, de la courbe, ce qui
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permet d'obtenir un arrét sGr du moteur avec une frac-
tion seulement du couple maxi. Ceci permet d'éviter une
détérioration du volet roulant en raison d'une trop forte
traction exercée sur celui-ci lors de son arrivée en butée
haute.

[0003] Ce dispositif de I'art antérieur nécessite toute-
fois deux paires d'interrupteurs et, dans tous les cas, un
mécanisme mesurant le chemin parcouru. En outre,
dans I'exécution selon l'art antérieur, les moyens réa-
gissantau couple avec les interrupteurs correspondants
sont montés a I'extérieur du tube d'enroulement, tandis
que le mécanisme mesurant le chemin parcouru et des
interrupteurs correspondants est monté a l'intérieur du
tube d'enroulement. L'encombrement de I'ensemble est
donc important.

[0004] L'invention a pour but de réaliser un dispositif
fonctionnant dans le méme esprit que le dispositif selon
I'art antérieur, mais plus simple et plus compact.
[0005] Le dispositif selon l'invention est caractérisé
en ce qu'il comprend un seul interrupteur opérant a I'en-
roulement et des moyens mécaniques de mise hors ser-
vice de l'interrupteur opérant a I'enroulement au moins
pendant la phase d'enroulement pendant laquelle le
couple exercé sur le tube d'enroulement est supérieur
au couple de déclenchement.

[0006] La neutralisation de l'interrupteur opérant a
I'enroulement ne se fait donc pas par shuntage, métho-
de exigeant un interrupteur supplémentaire et des
moyens de commande de cet interrupteur, mais par la
mise hors service de l'interrupteur, c'est-a-dire par des
moyens mécaniques le rendant inopérant ou inefficace.
[0007] Le dispositif peut étre avantageusement logé
entiéerement dans le tube d'enroulement.

[0008] La mise hors service de l'interrupteur opérant
al'enroulement peut se faire par différents moyens. L'un
de ces moyens consiste a décaler axialement l'interrup-
teur ou le bras qui commande cet interrupteur. Un autre
moyen consiste a utiliser un bras d'actionnement flexi-
ble ou en deux parties reliées par un ressort et a retenir,
c'est-a-dire verrouiller ce bras au moyen d'un doigt de
verrouillage escamotable.

[0009] Le déplacement de l'interrupteur ou de son le-
vier de commande et la commande du doigt d'escamo-
tage peuvent également étre assurés par différents
moyens. L'un de ces moyens consiste a utiliser une vis
sans fin mobile axialement et portant un pignon bala-
deur entrainé par un pignon lui-méme entrainé avec le
tube d'enroulement tel qu'on le connait de différents dis-
positifs d'arrét en fin de course tel que décrit, par exem-
ple, dans les brevets FR 2 412 483, FR 2 599 524, FR
2 656 463 ou FR 2 679 376.

[0010] Un autre moyen de commande consiste en
une came cylindrique solidaire du carter du moteur et
présentant une rainure en forme d'aiguillage dans la-
quelle est engagé un doigt solidaire d'un organe de
commande déplagable axialement et au déplacement
duquel s'oppose un armortisseur dont l'inertie permet
de distinguer entre une augmentation progressive du
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couple telle qu'on la rencontre dans la premiére partie
de I'enroulement du volet roulant, et une augmentation
brusque du couple due a la rencontre de la butée haute,
de telle sorte que I'organe de commande se déplace lors
d'une augmentation progressive du couple de maniére
amettre hors service l'interrupteur dans la premiére par-
tie de I'enroulement du volet roulant, en particulier dans
la partie de la courbe du couple ou le couple est supé-
rieur au couple de déclenchement, mais a ne pas neu-
traliser l'interrupteur lorsque le couple augmente brus-
quement lorsque le volet arrive en butée haute, en gé-
néral contre le caisson du volet roulant. L'interrupteur
sera également actionné dans le cas ou le volet roulant
est empéché a partir de sa position totalement déroulée
ou dans ladite premiere partie de son enroulement,
c'est-a-dire aussi longtemps que le couple exercé sur le
tube d'enroulement est inférieur a sa valeur de déclen-
chement.

[0011] Au moyen d'un second interrupteur, disposé
symétriquement au premier interrupteur et actionné
lorsque le couple exercé sur le carter du moteur des-
cend en dessous d'une valeur déterminée, il est possi-
ble d'arréter le moteur lorsque le volet roulant est com-
pletement déroulé.

[0012] Le couple nécessaire a I'arrét du volet roulant
en butée haute sera généralement sensiblement supé-
rieur au couple nécessaire pour l'arrét du volet roulant
en butée basse. Le dispositif d'arrét doit donc présenter
une dissymétrie qui devraitimposer son montage al'une
ou l'autre extrémité du volet roulant selon le sens de ro-
tation du tube d'enroulement correspondant a I'enroule-
ment et au déroulement. Selon un mode d'exécution
préféré de l'invention, le dispositif est construit de ma-
niére symétrique, mais comprend des moyens trés sim-
ples d'établissement d'une dissymétrie gauche ou droite
de maniére a permettre, par une opération trés simple
d'adapter le dispositif @ un montage gauche ou droite
dans un tube d'enroulement. En bref, ces moyens sont
constitués d'un plateau orientable angulairement et por-
tant les leviers d'actionnement des deux interrupteurs,
I'orientation angulaire du plateau ayant pour effet d'exi-
ger, d'un c6té une rotation plus importante, d'un coté
que de l'autre du carter du moteur, c'est-a-dire une com-
pression plus importante, d'un c6té que de l'autre, d'un
ressort taré déterminant le couple nécessaire a I'action-
nement de l'interrupteur.

[0013] L'invention sera mieux comprise par la des-
cription de trois modes d'exécution représentés dans le
dessin annexé.

Lafigure 1 estune représentation schématique d'un
volet roulant susceptible d'étre équipé du dispositif
selon l'invention.

La figure 2 est une vue, en arraché, en perspective,
d'un premier mode d'exécution, avec un arrache-
ment montrant l'intérieur du dispositif, représenté
dans une position correspondant a une position
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partiellement déroulée du volet roulant.

La figure 3 est une vue en perspective de dessous
de I'extrémité frontale du dispositif représenté a la
figure 2.

La figure 4 est une vue frontale de cette méme ex-
trémité dans laquelle l'interrupteur opérant a I'en-
roulement est représenté en position actionnée.

La figure 5 est une vue de dessus de cette méme
extrémité.

La figure 6 est une vue frontale analogue a la vue
représentée a la figure 4 montrant le dispositif en
position neutre, c'est-a-dire avant son positionne-
ment en vue de son montage gauche ou droite.

La figure 7 est une vue frontale du dispositif posi-
tionné selon la figure 4, a l'instant de la coupure du
courant au point bas.

La figure 8 est une vue en perspective d'une secon-
de forme d'exécution.

La figure 9 représente un détail de la figure 8.

La figure 10 représente I'allure de la variation du
couple au cours de I'enroulement.

La figure 11 représente un troisieme mode d'exécu-
tion.

[0014] Lafigure 1 représente, a titre de rappel, un vo-
let roulant 1 enroulable sur un tube d'enroulement 2
dans lequel estlogé un moteur, plus précisément un mo-
to réducteur 4 dont la sortie entraine une couronne 3
qui entraine le rouleau 2 en rotation. Le moteur 4 est
soutenu par une plaque fixe 5 constituant en général
I'extrémité d'un caisson, non représenté, abritant le tube
d'enroulement et le volet enroulé. L'autre extrémité du
tube d'enroulement 2 est soutenue, de maniére connue,
par un palier fixé a l'autre joue du caisson. Le moteur 4
est relié par des fils 7 a un boitier de commandé 6 com-
portant deux boutons 9 destinés a commander I'enrou-
lement ou le déroulement du volet roulant, c'est-a-dire
la rotation du moteur 4 dans un sens ou dans l'autre. Le
boitier de commande 6 est relié a une alimentation 8.

[0015] Le dispositif d'arrét automatique représenté a
la figure 2 est monté a l'intérieur du tube d'enroulement
2 partiellement représenté a la figure 2. A I'extrémité re-
présentée du tube d'enroulement 2 dans la figure 2, est
fixée intérieurement une couronne 10 dont une partie
lisse s'appuie sur un appui cylindrique 11 servant de pa-
lier d'extrémité au tube d'enroulement et faisant partie
d'un support 12 fixé a la joue du caisson 5 et contenant
les connexions électriques de I'alimentation de com-
mande du moteur. Sur ce support 12 est en outre fixée
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une cage 13 de forme générale cylindrique contenant
les moyens de détection d'un surcouple et les moyens
de mise hors service de l'interrupteur qui seront décrits
plus loin. Cette cage 13 est montée a l'intérieur d'un pro-
longement du carter cylindrique 14 du moteur 4 et re-
tient, de maniere élastique, ce carter en rotation. A cet
effet, le carter 14 est muni de deux barres longitudinales
15 et 16 fixées a la paroi intérieure du carter par des vis
17 et logées dans des rainures de la cage 13. Ces bar-
res et ces rainures 15 et 16 sont disposées paralléle-
ment a I'axe commun du tube d'enroulement 2 et du car-
ter 14 et symétriquement relativement a cet axe. Le car-
ter 14 est retenu en rotation autour de la cage 13 par
quatre jeux de ressorts en V 18 disposés entre chacune
des barres 15 et 16 et le bati 19 de la cage 13 de chaque
cOté de ces barres. Les barres 15 et 16 sont ainsi rete-
nues chacune entre deux jeux de ressorts. Le tarage de
ces ressorts se fait soit par le choix des ressorts, soit
par le nombre de ressorts.

[0016] L'autre extrémité de la cage 13 est terminée
par une paroi frontale 20. Sur cette paroi 20 sont fixés
deux interrupteurs 21 et 22 disposés symétriquement
relativement a un plan contenant I'axe de I'ensemble et
passant par le milieu d'un doigt 23 s'étendant vers
I'avant du bord de la paroi 20 parallelement a I'axe com-
mun. Ce plan de symétrie, dont I'importance apparaitra
plus loin, est désigné a la figure 6 par la référence A.
Les interrupteurs 21 et 22 sont munis chacun respecti-
vement d'un poussoir 24 et 25 destiné a étre actionné
par un levier du premier genre ou bascule 26, respecti-
vement 27. On distingue en outre sur le dessin deux lan-
guettes de connexion 28 et 29 pour la liaison électrique
des interrupteurs au moteur non représenté, situé dans
le prolongement du dispositif d'arrét.

[0017] La paroi frontale 20 de la cage est munie, en
son centre, d'un axe 30 confondu avec I'axe géométri-
que de la cage, s'étendant entre les interrupteurs et mu-
nid'une téte. Autour de cet axe 30 est articulé un plateau
31 s'étendant approximativement sur un demi-cercle et
présentant un plan de symétrie axiale B. Ce plateau 31
porte les leviers 26 et 27 qui sont montés pivotants et
coulissants sur des tiges 32 et 33. Des ressorts hélicoi-
daux 34 et 35 montés autour des tiges 32 et 33 tra-
vaillent simultanément en compression et en torsion de
maniére a simultanément pousser les leviers 26 et 27
contre le plateau 31 et a maintenir ces leviers écartés
des poussoirs 24 et 25 des interrupteurs. Autour de la
tige 30 est également monté un ressort 36 qui maintient
le plateau 31 contre la paroi frontale 20.

[0018] Comme on peut le voir aux figures 3, 4 et 6, la
paroi frontale 20 présente deux protubérances 37 et 38
en forme de secteurs de couronne disposés symeétri-
quement par rapport au plan de symétrie A. Ces protu-
bérances 37 et 38 constituent des butées contre les-
quelles vient buter I'un ou l'autre des leviers 26 et 27,
selon la position décalée angulairement a gauche ou a
droite du plan de symétrie B du plateau 31 relativement
au plan de symétrie A. Aux figures 2 a 5, c'est le levier
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27 qui est en butée contre la butée 38, de telle sorte que
ce levier 27 est maintenu écarté axialement du plateau
31 eten face du poussoir 25 de l'interrupteur 22, comme
ceci est particulierement visible a la figure 5. Le levier
26 étant, par contre, en dehors de la portée de la butée
37, il est poussé par son ressort 34 contre le plateau 31.
Dans cette position, son basculement est sans effet sur
le poussoir 24 de l'interrupteur 21.

[0019] On voit dés lors que la rotation du carter 14 du
moteur dans un sens ou dans l'autre a pour effet d'en-
trainer l'un des leviers 26 et 27 par ses barres 15 ou 16.
Les leviers 26 et 27 sont donc respectivement actionnés
lorsque le couple agissant sur le moteur par l'intermé-
diaire du tube d'enroulement dépasse une certaine va-
leur, respectivement descend au-dessous d'une autre
certaine valeur.

[0020] La couronne 10 est munie d'une denture inté-
rieure 39 entrainant un pignon 40 formé ou fixé a I'ex-
trémité d'un pignon long 41 s'étendant dans la cage 13
parallelement a I'axe de la cage 13 sur presque toute la
longueur de celle-ci. Ce pignon long 41 engréne avec
deux pignons baladeurs 42 et 43 se déplagant, lors de
leur rotation, a la maniére d'écrous sur une vis 44, res-
pectivement 45. Ces vis sont immobilisées en rotation
et présentent une certaine liberté axiale, mais elles sont
maintenues au fond d'un logement 46 dans le bati 19
de la cage par un ressort de poussée 47, respective-
ment 48. Les vis 44 et 45 présentent une extrémité sus-
ceptible de traverser la paroi frontale 20. Aux figures 2
et 4, on distingue le trou 49 dans la paroi 20 permettant
alavis 44 de traverser cette paroi 20 pour venir pousser
le plateau 31. Lors de la rotation du tube d'enroulement,
les pignons baladeurs 42 et 43 se déplacent sur leurs
vis et le pignon qui arrive en butée contre le bati 19 de
la cage a pour effet de faire avancer axialement sa vis
porteuse en direction du plateau 31 en comprimant le
ressort correspondant.

[0021] Ce mécanisme a pignon long et pignons bala-
deurs est bien connu en soi dans le domaine des dis-
positifs d'arrét de volets roulants en fin de course, dans
lesquels I'arrivée d'un pignon baladeur en butée action-
ne directement ou indirectement un interrupteur de fin
de course. Le réglage du point d'arrét se fait par la ro-
tation des vis porteuses. De tels dispositifs sont décrits,
par exemple, dans les brevets FR 2 599 524, 2 656 463,
2 679 376 et 2 688 022.

[0022] Comme on aura pu le comprendre de la des-
cription qui précede, I'arrivée en butée du pignon bala-
deur 42 a pour effet de déplacer axialement la vis 44,
laquelle pousse en avant le plateau 31, lequel entraine
a son tour le levier 26, de telle sorte que celui-ci se trou-
ve alors en face du poussoir 24 de l'interrupteur 21. L'ar-
rivée en butée du baladeur 42 doit étre fixée de telle
maniere qu'a cet instant le couple exercé sur le tube
d'enroulement par le volet roulant est redescendu (figu-
re 10) a une valeur inférieure a sa valeur de déclenche-
ment, c'est-a-dire, pratiquement, de telle maniére que
le volet roulant soit relativement proche de sa butée
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haute, position dans laquelle le couple exercé par le ta-
blier du volet roulant sur le tube d'enroulement est faible
et dans tous les cas bien insuffisant pour actionner le
levier 26. Dans cette position, dés que le volet roulant
arrive contre sa butée haute, le couple croit brusque-
ment, de telle sorte que le carter 14 est capable de com-
primer les ressorts 18. La barre 15 peut alors actionner
le levier 26 qui vient a son tour ouvrir l'interrupteur 21.
Le levier 26 qui était hors service tant que le pignon ba-
ladeur 42 n'était pas en butée, est donc mis en service
par l'arrivée en butée de ce pignon baladeur.

[0023] Le dispositif représenté présente en outre
I'avantage de pouvoir étre monté, avec le moteur, aussi
bien a gauche d'une embrasure qu'a droite de celle-ci,
ou, en d'autres termes, les deux interrupteurs peuvent
étre utilisés aussi bien pour I'arrét au point haut que pour
I'arrét au point bas. Cet avantage est obtenu par une
astuce de construction déja apparente aux figures 2 a
5, mais qui sera exposée en détail a I'aide de la figure 6.
[0024] Le plateau 31 présente un plan axial de symeé-
trie B confondu, a la figure 6, avec le plan de symétrie
A delacage 13. De chaque c6té de son plan de symétrie
B le plateau 31 présente, dans la partie supérieure de
sa périphérie, deux encoches 50 et 51, également dis-
posées symétriquement relativement au plan B, par
exemple 5° de chaque coté de ce plan.

[0025] Le dispositif terminé est livré aux installateurs
dans la position neutre représentée a la figure 6. Dans
cette position, tous les composants visibles sur la face
frontale du dispositif sont disposés symétriquement re-
lativement au plan de symétrie A, c'est-a-dire égale-
ment les leviers 26 et 27 d'actionnement des interrup-
teurs 21 et 22. Le plateau 31 est en butée contre I'ex-
trémité du doigt fixe 23 qui se trouve entre les deux en-
coches 50 et 51. Le plateau 31 étant ainsi maintenu en
avant, les deux leviers 26 et 27 des interrupteurs sont
maintenus en avant des butées 37 et 38. A partir de cet-
te position, l'installateur peut obtenir un dispositif "gau-
che" ou "droite" en faisant tourner [égérement le plateau
31 a gauche ou a droite. Si le plateau 31 est tourné a
gauche, le doigt 23 s'engage dans I'encoche 50 et I'on
obtient le positionnement représenté aux figures 2 a 5.
[0026] Dans cette position, en considérant la position
de repos des barres 15 et 16 telle que représentée a la
figure 6, la course de la barre 15 nécessaire pour l'ac-
tionnement du levier 26 est agrandie relativement a la
position neutre, ce qui signifie qu'un couple plus impor-
tant doit étre appliqué au tube d'enroulement pour que
l'interrupteur 21 soit actionné. Ce couple correspond a
I'arrét en butée haute. Inversément, le levier 27 s'étant
rapproché de la barre 16, la course de cette barre 16
nécessaire pour l'actionnement de l'interrupteur 22 est
raccourcie, ce qui signifie qu'un couple plus faible suffit
pour actionner l'interrupteur 22 qui sera alors l'interrup-
teur d'arrét au point bas. On relévera que l'interrupteur
22 est actionné en permanence en l'absence de couple
sur le carter 14.

[0027] Si, compte tenu de I'endroit ou doit &tre monté
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le moteur, c'est-a-dire également le dispositif d'arrét,
c'est l'interrupteur 22 qui doit fonctionner comme inter-
rupteur d'arrét au point haut, l'installateur, avant la mise
en service, fait tourner le plateau 31 dans l'autre sens
(sens des aiguilles d'une montre sur le dessin), de telle
maniére que le doigt 23 s'engage dans I'encoche 51. Le
levier 27 est alors écarté de son bras d'actionnement 16
etle levier 26 rapproché de son bras d'actionnement 15.
Lors de ce positionnement, le plateau 31 est repoussé
par son ressort 36 contre la paroi 20 et le levier qui est
descendu lors de cette rotation vient en face de sa butée
37, respectivement 38, et il est retenu par cette butée,
comme c'est le cas du levier 27 aux figures 2 a 5.
[0028] La position du dispositif lors de la coupure du
courant a l'arrivée en butée haute est représentée a la
figure 4.

[0029] La position de coupure au point bas du dispo-
sitif est représentée a la figure 7. Le déplacement de la
barre 16 dans le sens de la fleche, déplacement qui cor-
respond, par exemple, a une chute du couple a environ
10% du couple maximum et au retour du carter 14 vers
sa position de repos, suffit a faire basculer le levier 27,
maintenu en service par la butée 38, et a actionner l'in-
terrupteur 22. Il convient de relever que cette valeur de
couple n'est pratiquement atteinte que lorsque toutes
les lames déroulées du volet roulant sont empilées. Ce
couple est donc faible. Une telle valeur de couple peut
également étre atteinte avant déroulement complet sile
volet roulant rencontre un obstacle lors de son déroule-
ment. Le dispositif d'arrét assure donc également I'arrét
du volet roulant lors de la rencontre d'un obstacle en
descente.

[0030] Bien que cecin'ait pas été précisé plus haut, il
est évident que selon que c'est I'un ou l'autre des inter-
rupteurs qui fonctionne en interrupteur point haut, c'est
I'un ou l'autre des pignons baladeurs 42 ou 43 qui sera
utilisé pour déterminer I'arrivée a proximité de la butée
au point haut.

[0031] Il serait bien entendu possible de renoncer a
la possibilité de positionnement droite, gauche. De mé-
me, dans une exécution simplifiée, le dispositif pourrait
comprendre une seule vis et un seul baladeur, pour I'ar-
rét au point haut, I'arrét au point bas s'effectuant avec
la bascule déja décrite.

[0032] L'arrétau pointbas pourrait également étre as-
suré par une action directe d'un second baladeur sur le
second interrupteur, c'est-a-dire sans intervention du
couple exercé sur le tube d'enroulement.

[0033] Un deuxiéeme mode d'exécution sera décrit
maintenant en relation avec les figures 8 a 10.

[0034] Le deuxiéeme mode d'exécution differe du pre-
mier mode d'exécution par les moyens de déplacement
du plateau 31. Les composants n'appartenant pas a ces
moyens de déplacement sont les mémes dans les deux
modes d'exécution avec, parfois, de petites différences
de forme. De maniére a éviter des répétitions, les élé-
ments communs des deux modes d'exécution sont dé-
signés par les mémes numéros de référence. Les diffé-
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rences de forme les plus importantes se trouvent dans
la couronne 10 qui est dépourvue de denture a la figure
8, étant donné qu'elle n'a plus a entrainer de pignon,
dans la cage 13 qui présente également une forme
adaptée pour contenir les moyens de déplacement et
dans le plateau 31 plus découpé que dans le premier
mode d'exécution.

[0035] La figure 8 montre a nouveau un arraché de la
cage 13, laquelle, dans cette seconde forme d'exécu-
tion, est beaucoup plus proche d'un cylindre complet.
Deux des ressorts 18 s'opposant a la rotation du carter
14 et du moteur apparaissent clairement ici. lls sont lo-
gés, avec les barres 15 et 16 dans des rainures de la
cage 13, comme dans le premier mode d'exécution.
[0036] Les moyens de déplacement du plateau 31
sont constitués ici d'une came 60 en forme de secteur
de manteau cylindrique dont les bords sont en appui sur
les barres 15 et 16. Un jeu 61, de chaque c6té, permet
a la came 60 de tourner d'un certain angle autour de la
cage 13. Cette came 60 présente un jeu de.rainures 62
représenté en détail, vu de l'intérieur de la cage, a la
figure 9. La figure 9 est obtenue par le retournement de
la came 60 telle que représentée a la figure 8. Le jeu de
rainures 62 présente une symétrie par rapport au plan
A de la figure 6. Les rainures du jeu de rainures 62 sont
en partie traversantes et en partie non traversantes. On
distingue une partie centrale 620 en arc de cercle cen-
trée sur l'axe de rotation de la came 60 et traversant
I'épaisseur de son manteau. Cette partie centrale 620
est prolongée de chaque cété par des branches 621 et
622 non traversantes et reliées a la partie centrale par
des fortes rampes 623 et 624. A partir des extrémités
de la partie centrale 620, s'étendent deux rainures ap-
proximativement hélicoidales 625 et 626 traversantes
constituant les parties actives de la came et aboutissant
dans deux courtes sections 627 et 628 paralléles a la
section centrale 620. Le haut des rampes 623 et 624
coincide avec les rainures 625 et 626. Dans ce jeu de
rainures 62 est engagé un doigt 63 s'étendant radiale-
ment dans la cage 13 et monté sur un ressort 64 logé
dans une piéce mobile 65, entre un flasque 66 portant
le doigt 63 et le fond du logement. La pénétration du
doigt 63 dans le manteau de la came 60 est telle que
son extrémité vient buter contre les rampes 623 et 624
de maniére a pouvoir glisser sur ces rampes. La piéce
mobile axialement 65 s'appuie, du c6té opposé au pla-
teau 31, contre un amortisseur 67, par exemple un
amortisseur de type amortisseur hydraulique de sus-
pension de véhicules. Du c6té du plateau 31, la piece
65 se termine par un doigt de poussée 68 qui traverse
la paroi frontale 20 de la cage pour venir pousser le pla-
teau 31.

[0037] Le fonctionnement de ce deuxiéme mode
d'exécution sera mieux compris si I'on se réfere a la fi-
gure 10 qui représente la variation du couple appliqué
sur le volet roulant lors de son enroulement. Le couple
est représenté en ordonnée, tandis que la hauteur du
tablier du volet roulant restant a enrouler est représen-
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tée en abcisse, I'origine correspondant a la position
complétement déroulée.

[0038] En partant de la position déroulée, on constate
que le couple croit jusqu'a une valeur maximum M. Cet-
te partie de la courbe correspond aux désempilements
progressif des lames du volet. Le maximum correspond
a la position du tablier déroulé et suspendu. Ensuite, au
fur et 2 mesure que le tablier s'enroule, le couple dimi-
nue jusqu'a un minimum correspondant a la position
complétement enroulée, mais avant que la lame finale
du volet roulant arrive en butée contre le caisson. Lors-
que lalame finale arrive en butée, une traction est exer-
cée par le moteur sur le volet roulant de telle sorte que
le couple augmente brusquement. Les moyens repré-
sentés aux figures 8 et 9 tirent parti de cette différence
des pentes de la courbe représentée, comme ceci va
étre décrit.

[0039] Dans la position représentée a la figure 8, le
plateau 31 est positionné a gauche comme a la figure
2 et le dispositif est en position de repos, par exemple
en position complétement déroulée du volet roulant cor-
respondant a I'origine de la courbe représentée a la fi-
gure 10. Dans la premiere partie ascendante de la cour-
be, lorsque le couple est suffisant pour entrainer la ca-
me 60, le couple croit progressivement et la came 60
tourne relativement lentement dans le sens de la fleche
F. Lorsque le doigt 63 arrive a I'extrémité de la section
620, il bute simultanément contre la rampe 624 et contre
la section hélicoidale 626, mais la résistance de la ram-
pe 624 étant supérieure a la résistance de I'amortisseur,
le doigt 63 suit la section hélicoidale et entraine en ar-
riere la piéce mobile 65. Le plateau 31 peut alors étre
repoussé en arriére par son ressort 36 et, comme dans
le premier mode d'exécution, le levier 26 recule avec le
plateau 31 venant ainsi dans sa position hors service.
La section 628 autorise la rotation de la came 60 et du
carter 14. Lorsqu'apres avoir atteint sa valeur maximale
M, le couple diminue a nouveau jusqu'a sa valeur mini-
male, la came 60 revient dans sa position initiale et le
doigt revient dans la partie centrale 620 de la rainure
traversante. Lorsque la lame finale du volet roulant ar-
rive en butée haute, la came 60 tourne brusquement
sous l'effet de I'augmentation brusque du couple. L'iner-
tie de I'amortisseur 67 empéche toutefois la piece 65 de
reculer et le doigt se voit forcer de glisser sur la rampe
624, en reculant axialement, pour pénétrer dans la rai-
nure 622. Le plateau 31 reste dés lors dans sa position
avancee, le levier 26 reste en service et actionne l'inter-
rupteur 21.

[0040] Si le plateau 31 est positionné dans l'autre
sens par I'engagement du doigt 23 dans son encoche
51, le méme processus se déroule dans les sections
625 et 621 du jeu de rainures.

[0041] Ce mode d'exécution présente en outre I'avan-
tage de permettre la détection d'un blocage du volet rou-
lant en montée dans la premiere partie de son enroule-
ment, tant que le doigt 63 a la possibilité de passer par
dessus la rampe 624, respectivement 623, suite a une
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augmentation brusque du couple. En effet, 'amortisseur
67 réagira alors de la méme maniére que lorsque le vo-
let roulant arrive en butée haute.

[0042] En outre, le fonctionnement du dispositif estin-
dépendant du chemin parcouru par le volet roulant et
donc indépendant de la longueur du volet roulant.
[0043] A la descente, l'interrupteur d'arrét bas est en
permanence actif comme dans le premier mode d'exé-
cution et pour les mémes raisons.

[0044] L'amortisseur 67 pourrait étre remplacé par
tout dispositif a inertie, par exemple un frein se bloquant
lors d'une action brusque.

[0045] Un autre moyen de mettre hors service les in-
terrupteurs consiste a verrouiller les leviers d'actionne-
ment des interrupteurs. Ce verrouillage peut étre com-
mandé, par exemple, par des moyens semblables a
ceux utilisés dans le premier mode ou dans le deuxieme
mode d'exécution.

[0046] La figure 11 est une vue analogue a celle de
la figure 2 représentant un dispositif a verrouillage dé-
rivé du premier mode d'exécution. Afin d'éviter une ré-
pétition inutile, les éléments repris tels quels ou avec
des modifications insignifiantes de forme de la figure 1,
sont désignés par les mémes numéros de référence.
[0047] Lacage 13 de lafigure 11 ne différe de la cage
de la figure 2 que par l'orientation des vis 44 et 45 et la
position des ressorts 47 et 48 s'opposant au déplace-
ment axial de ces vis. Les vis 44 et 45 sont inversées
de 180° par rapport a leur position représentée a la fi-
gure 2, de telle sorte que les pignons baladeurs 42 et
43 se déplacenten sens inverse du premier mode d'exé-
cution pour le méme sens de rotation du pignon long 41.
A la figure 11, lorsque les pignons baladeurs 42 et 43
ne sont pas en butée, les vis 44 et 45 sont en appui
contre la paroi frontale 20 sous la poussée de leurs res-
sorts 47 et48. Les vis 44 et 45 sont prolongées, a travers
la paroi frontale 20, par un doigt de verrouillage 71, res-
pectivement 72 terminé par un méplat axial. Dés lors,
lorsque, par exemple, le pignon 42 arrive en butée con-
tre la paroi 20, la vis 44 se déplace en direction du sup-
port 12 en comprimant son ressort 47. Ce déplacement
entraine une rétraction du doigt de verrouillage 71.
[0048] Le plateau 31 étant positionné a gauche, de la
méme maniéere qu'a la figure 2, c'est a nouveau l'inter-
rupteur de droite 21 qui est l'interrupteur d'arrét haut.
Les interrupteurs sont actionnés par des leviers 73 et
74 pouvant fléchir élastiquement. Sil'on considere le le-
vier 73, il est constitué de deux bras 730 et 731 main-
tenus en position écartée I'un de I'autre par un ressort
732 travaillant en compression.

[0049] Le levier 74 est maintenu hors de la trajectoire
du doigt de verrouillage 72 par la butée 38, de telle sorte
qu'il est toujours actif, comme dans le premier mode
d'exécution. La figure 11 représente le dispositif au re-
pos, carter 14 non sollicité en torsion. L'interrupteur 22
est donc actionné par son levier 74.

[0050] Dans la position représentée a la figure 11, le
pignon baladeur 42 est dans une position intermédiaire
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etle doigt de verrouillage 71 retient le bras du levier 731.
Dés lors, lorsque le couple dépasse sa valeur de dé-
clenchement, par exemple s'il atteint la valeur M (figure
10), le ressort 732 absorbe le pivotement du bras 730
et l'interrupteur 21 n'est pas actionné.

[0051] Lorsque le pignon baladeur 42 arrive en butée
contre 20, le doigt 71 est rétracté et libére le bras 731.
Lorsque le couple augmente a nouveau, le levier 73
peut alors actionner l'interrupteur 21 sous la poussée
de la barre 15. Le levier de gauche 74 est identique et
fonctionne de la méme maniere.

Revendications

1. Dispositif d'arrét automatique d'un moteur électri-
que tubulaire entrainant un tube d'enroulement (2)
d'un volet roulant ou analogues (1) venant en butée
en position haute enroulée, comprenant un dispo-
sitif de déclenchement réagissant au couple exercé
sur le carter (14) du moteur par I'arbre d'enroule-
ment de maniére a interrompre l'alimentation du
moteur lors d'une augmentation du couple due a
une arrivée du volet roulant en position haute, ca-
ractérisé en ce que le dispositif d'arrét comprend
un seul interrupteur (21, 22) de I'alimentation du
moteur et opérant a I'enroulement et des moyens
mécaniques (31,41a45;31,60a67;41a45,71,
72) de mise hors service dudit interrupteur opérant
a l'enroulement, au moins pendant la phase d'en-
roulement pendant laquelle le couple exercé sur le
tube d'enroulement est supérieur au couple de dé-
clenchement.

2. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en
ce que les moyens mécaniques de mise hors ser-
vice de l'interrupteur opérant a I'enroulement sont
constitués d'un mécanisme (31, 41- 45) lié cinéma-
tiguement a I'arbre d'enroulement (2) et maintenant
hors service l'interrupteur opérant a l'enroulement
aussi longtemps que le couple exercé sur le tube
d'enroulement n'est pas redescendu a une valeur
inférieure a sa valeur de déclenchement.

3. Dispositif selon la revendication 2, caractérisé en
ce qu'il comprend une cage (13) fixe en rotation lo-
gée dans le tube d'enroulement et contenant un pi-
gnon long (41) d'axe paralléle a I'axe du tube d'en-
roulement et entrainé par le tube d'enroulement (2),
au moins une vis (44, 45) d'axe paralléle au pignon
long et portant un écrou baladeur (42, 43) muni
d'une denture périphérique engrenant avec le pi-
gnon long (41), ladite vis étant déplacable axiale-
ment a I'encontre d'un ressort (47, 48) et déplacée
lors de I'arrivée de I'écrou baladeur en butée, le dé-
placement axial de la vis ayant pour effet de mettre
en service l'interrupteur opérant a I'enroulement.
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Dispositif selon la revendication 3, caractérisé en
ce qu'il comprend un levier (26, 27) pour I'action-
nement de l'interrupteur (21, 22), une barre de com-
mande (15, 16) dudit levier solidaire en rotation du
carter (14) du moteur, et des ressorts tarés (18)
s'opposant a la rotation dudit carter relativement a
la cage.

Dispositif selon la revendication 4, caractérisé en
ce que le levier (26, 27) actionnant l'interrupteur
opérant a I'enroulement (21, 22) est monté bascu-
lant et coulissant sur un axe et poussé axialement
par un ressort (34, 35) tendant a le maintenir dans
une position hors service dans laquelle il ne rencon-
tre pas l'interrupteur lors de son basculement, le dé-
placement axial de ladite vis (44, 45) ayant pour ef-
fet d'amener ledit levier en face de l'interrupteur
pour son actionnement.

Dispositif selon la revendication 4, caractérisé en
ce que le levier (73, 74) actionnant l'interrupteur de
montée est flexible et verrouillé au repos par un
doigt de verrouillage (71, 72) actionné par ladite vis
(44, 45), le déplacement axial de la vis ayant pour
effet de libérer ledit levier pour I'actionnement de
l'interrupteur de montée.

Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en
ce que les moyens de mise hors service de l'inter-
rupteur opérant a I'enroulement (21, 22) sont cons-
titués d'un mécanisme a came (60) et a inertie (67)
capable de distinguer entre une augmentation pro-
gressive et une augmentation brusque du couple,
de maniere a mettre hors service l'interrupteur opé-
rant a I'enroulement uniquement lorsque I'augmen-
tation du couple est progressive.

Dispositif selon la revendication 7, caractérisé en
ce que les moyens de mise hors service de l'inter-
rupteur opérant a la montée comprennent une ca-
me cylindrique (60) liée au carter du moteur (14) et
présentant un jeu de rainures (62) en forme
d'aiguillage présentant une premiére partie (620) en
arc de cercle centré sur |'axe de la came suivie d'un
embranchement constitué d'une premiére branche
(621, 622) prolongeant la partie rectiligne, mais
dont la profondeur est inférieure a celle de la pre-
miére partie et reliée a cette premiére partie par une
rampe (623, 624) et d'une seconde branche (625,
626) de forme approximativement hélicoidale, une
piéce (65) mobile axialement et munie d'un doigt
d'entrainement (63) monté élastiquement (64) ra-
dialement et coopérant avec la came et un amortis-
seur (67) s'opposant au déplacement axial de ladite
piece mobile (65), le tout de telle sorte qu'une aug-
mentation progressive du couple a pour effet d'en-
gager le doigt (63) dans la branche hélicoidale et
de déplacer la piece mobile, tandis que lors d'une
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10.

11.

12.

13.

augmentation brusque du couple, le doigt (63), em-
péché de s'engager dans la branche hélicoidale, en
raison de l'inertie de I'amortisseur qui retient la pié-
ce mobile (65), poursuit son chemin dans ladite
branche (625, 626) en passant sur ladite rampe, de
telle sorte qu'une augmentation brusque du couple
est détectée a l'arrivée en butée.

Dispositif selon I'une des revendications 5 a 8, pour
montage gauche ou droite, caractérisé en ce qu'il
comprend une paire d'interrupteurs (21, 22) et une
paire de leviers d'actionnement (26, 27) montés sy-
métriguement relativement a I'axe de la cage cylin-
drique, sur des axes (32, 33) solidaires d'un plateau
(31) monté rotativement autour d'un axe (30) con-
fondu avec I'axe de la cage et présentant un plan
de symétrie (B) passant par ledit axe (30) et posi-
tionnable angulairement, de telle sorte que le plan
de symétrie (B) peut étre incliné soit vers la droite,
soit vers la gauche relativement au plan de symétrie
(A) de la cage cylindrique, des moyens de ver-
rouillage (23, 50, 51) du plateau (31) dans la posi-
tion angulaire choisie, lesdites barres (15, 16) étant
symétriques et les ressorts (18) également.

Dispositif selon la revendication 9, caractérisé en
ce que ledit plateau (31) est également mobile axia-
lement contre I'action d'un ressort (36).

Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en
ce qu'il comprend un second interrupteur (22, 21)
opérant au déroulement et actionné lorsque le cou-
ple exercé sur le carter du moteur descend en des-
sous d'une valeur déterminée.

Dispositif selon les revendications 9 et 11, caracté-
risé en ce que l'un des interrupteurs (21, 22) opére
au déroulement, l'inclinaison donnée a la position
du plateau relativement au plan de symétrie (A) de
la cage différenciant les couples nécessaires a l'ac-
tionnement des interrupteurs, le couple le plus
grand correspondant a l'arrét en butée haute.

Dispositif selon la revendication 12, caractérisé en
ce que la cage (13) présente des protubérances
(37, 38) constituant des butées axiales pour lesdits
leviers (26, 27), le positionnement asymétrique du
plateau (31) ayant pour effet que le levier de l'inter-
rupteur d'arrét opérant au déroulement (27) est en
butée contre une protubérance (38), de telle sorte
qu'il est maintenu écarté du plateau et en face de
son interrupteur, alors que le levier de l'interrupteur
opérant a I'enroulement (26) est a cété de la protu-
bérance correspondante et qu'il est par conséquent
axialement a c6té de son interrupteur, c'est-a-dire
hors service, tant qu'il n'est pas poussé par le pla-
teau (31) pour sa mise en service.
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Patentanspriiche

1.

Vorrichtung zum automatischen Abschalten eines
réhrenférmigen elektrischen Motors, der ein Aufroll-
rohr (2) eines in oberer aufgerollter Stellung an ei-
nen Anschlag stossenden Rolladens (1) oder einer
ahnlichen Einrichtung antreibt, mit einer Auslése-
vorrichtung, welche auf das durch die Aufrollwelle
auf das Gehause (14) des Motors ausgetibte Dreh-
moment derart anspricht, dass die Motorspeisung
bei einer Vergréosserung des Drehmoments infolge
der Ankunft des Rolladens in der oberen Stellung
unterbrochen wird, dadurch gekennzeichnet,
dass die Abschaltvorrichtung einen einzigen, beim
Aufrollen wirksamen Schalter (21, 22) zum Speisen
des Motors sowie mechanische Mittel (31, 41 bis
45; 31,60 bis 67; 41 bis 45; 71, 72) aufweist, welche
diesen beim Aufrollen wirksamen Schalter wenig-
stens wahrend der Aufrollphase, wahrend der das
auf das Aufrollrohr ausgetibte Drehmoment grosser
als das Auslése-Drehmoment ist, ausser Betrieb
setzt.

Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die mechanischen Mittel zum Aus-
serbetriebsetzen des beim Aufrollen wirksamen
Schalters aus einem Mechanismus (31, 41 bis 45)
bestehen, der kinematisch mit der Aufrollwelle (2)
verbunden ist und den erwahnten Schalter so lange
ausser Betrieb halt, wie das auf das Aufrollrohr aus-
gelibte Drehmoment nicht wieder auf einen kleine-
ren als seinem Auslésewert gefallen ist.

Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass sie ein gegen Drehung festes Ge-
stell (13) aufweist, das im Aufrollrohr untergebracht
ist und ein langes Ritzel (41, dessen Achse parallel
zur Achse des Aufrollrohrs (2) liegt und welches von
diesem angetrieben wird, und wenigstens eine
Schraube (44, 55) enthalt, deren Achse parallel
zum langen Ritzel liegt und eine Schiebemutter (42,
43) tragt, dass diese Schiebemutter eine Umfangs-
verzahnung hat, die mit dem langen Ritzel (41) in
Eingriff steht, und dass die erwahnte Schraube axial
gegen die Wirkung einer Feder (47, 48) verschieb-
bar ist und beim Anstossen der Schiebemutter am
Anschlag verschoben wird, wobei diese Axialver-
schiebung der Schraube das Ausserbetriebsetzen
des erwahnten Schalters bewirkt.

Vorrichtunmg nach Anspruch 3, dadurch gekenn-
zeichnet, dass sie einen Hebel (26, 27) zum Beta-
tigen des Schalters (21, 22), eine mit dem Motorge-
hause (14) drehfest verbundene Betatigungsstan-
ge (15, 16) zum Betatigen des erwahnten Hebels
sowie austarierte Federn (18) aufweist, welche der
Drehung des erwahnten Gehauses relativ zum Ge-
stell entgegenwirken.
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5.

Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der den beim Aufrollen wirksamen
Schalter (21, 22) betatigende Hebel (26, 27) kipp-
bar und verschiebbar auf einer Achse montiert ist
und axial von einer Feder (34, 35) gestossen wird,
welche ihn in einer Ausserbetriebsstellung zu hal-
ten sucht, in welcher er bei seinem Kippen nicht auf
den Schalter trifft, wobei die axiale Verschiebung
der erwahnten Schraube (44, 45) zur Folge hat,
dass der erwahnte Hebel vor den Schalter bewegt
wird, um diesen zu betétigen.

Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der den Aufwéartsschalter betati-
gende Hebel (73, 74) flexibel ist und in Ruhestel-
lung durch einen Verriegelungsfinger (71, 72) ver-
riegelt ist, welcher von der erwahnten Schraube
(44, 45) betatigt wird, wobei die axiale Verschie-
bung der Schraube das Freisetzen des erwahnten
Hebels bewirkt, um den Aufwartsschalter zu betati-
gen.

Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Mittel zum Ausserbetriebsetzen
des beim Aufrollen wirksamen Schalters (21, 22)
aus einem Nockenund Tragheitsmechanismus (60;
67) bestehen, welcher zwischen einer progressiven
und einer plétzlichen Vergrésserung des Drehmo-
ments zu unterscheiden vermag, so dass der er-
wahnte Schalter nur ausser Betrieb gesetzt wird,
wenn die Vergrésserung des Drehmoments pro-
gressiv erfolgt.

Vorrichtung nach Anspruch 7, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Mittel zum Ausserbetriebsetzen
des erwahnten Schalters einen zylindrischen Nok-
ken (60) haben, welcher mit dem Motorgehause
(14) verbunden ist und sich verzweigende Nuten
(62) mit einem ersten Abschnitt (620) in Form eines
um die Achse des zylindrischen Nockens zentrier-
ten Kreisbogens aufweist, gefolgt von einer Ver-
zweigung, die aus einem den geradlinigen Ab-
schnitt verlangernden ersten Zweig (621, 622), des-
sen Tiefe jedoch kleiner als die des ersten Ab-
schnitts und mit diesem ersten Abschnitt durch eine
Rampe (623, 624) verbunden ist, und aus einem
zweiten Zweig (625, 626) besteht, der nédherungs-
weise schraubenférmig ist, mit einem axial beweg-
lichen Stiick (65), das mit einem Betatigungsfinger
(63) versehen ist, welcher radial elastisch (64) mon-
tiert ist und mit dem Nocken zusammenarbeitet,
und mit einem Dampfer (67), welcher der axialen
Verschiebung des erwéhnten beweglichen Stiicks
(65) entgegenwirkt, wobei alles so ausgebildet ist,
dass eine progressive Vergrosserung des Drehmo-
ments bewirkt, dass der Finger (63) in den schrau-
benférmigen Zweig eingreift und das bewegliche
Stick verschiebt, wahrend bei einer plétzlichen
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Vergrésserung des Drehmoments der Finger (63)
auf Grund der Tragheit des das bewegliche Stuick
zuriickhaltenden Dampfers an einem Eingreifen in
den schraubenférmigen Zweig gehindert wird und
seinen Weg in dem erwahnten Zweig (625, 626)
fortsetzt, indem er sich Uiber die erwdhnten Rampe
bewegt, derart, dass eine plétzliche Vergrésserung
des Drehmoments bei Erreichen des Anschlags er-
fasst wird.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 5 bis 8 fiir
eine linke oder rechte Montage, dadurch gekenn-
zeichnet, dass sie ein Paar von Schaltern (21, 22)
und ein Paar von Betatigungshebeln (26, 27) auf-
weist, die relativ zur Achse des zylindrischen Ge-
stells symmetrisch auf Achsen (32, 33) montiert
sind, welche fest an einer Platte (31) angebracht
sind, die um eine mit der Achse des Gestells zu-
sammenfallende Achse (30) drehbar ist und eine
Symmetrieebene (B) hat, welche durch die erwahn-
te Achse (30) verlauft und winkelmassig einstellbar
ist, derart, dass die Symmetrieebene (B) entweder
nach rechts oder nach links relativ zur Symmetrie-
ebene (A) des zylindrischen Gestells geneigt wer-
den kann, und mit Mitteln (23, 50, 51) zum Verrie-
geln der Platte (31) in der gewahlten Winkelstel-
lung, wobei die erwahnten Stangen (15, 16) sowie
auch die Federn (18) symmetrisch sind.

Vorrichtung nach Anspruch 9, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die erwahnte Platte (31) ebenfalls
axial gegen die Wirkung einer Feder (36) beweglich
ist.

Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass sie einen zweiten, beim Abrollen
wirksamen Schalter (22, 21) hat, der betatigt wird,
wenn das auf das Motorgehause ausgeiibte Dreh-
moment unter einen bestimmten Wert absinkt.

Vorrichtung nach den Anspriichen 9 und 11, da-
durch gekennzeichnet, dass einer der Schalter
(21, 22) beim Abrollen wirksam ist und dass die der
Stellung der Platte gegebene Neigung relativ zur
Symmetrieebene (A) des Gestells die zum Betati-
gen der Schalter notwendigen Drehmomente unter-
scheidet, wobei das gréssere Drehmoment dem
Stoppen am oberen Anschlag entspricht.

Vorrichtung nach Anspruch 12, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Gestell (13) Vorspriinge (37,
38) aufweist, welche die axialen Anschlage fur die
erwahnten Hebel (26, 27) bilden, wobei die asym-
metrische Stellung der Platte (31) zur Folge hat,
dass der Hebel des beim Abrollen wirksamen
Stopp-Schalters (27) an einem Vorsprung (38) an-
schlagt, derart, dass er von der Platte entfernt und
vor seinem Schalter gehalten wird, wahrend sich

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

10

der Hebel des beim Aufrollen wirksamen Schalters
(26) neben dem entsprechenden Vorsprung und
folglich axial neben seinem Schalter befindet, das
heisst ausser Betrieb ist, so lange er nicht von der
Platte (31) in seine Betriebsstellung gestossen
wird.

Claims

Automatic stopping device for a tubular electric mo-
tor driving a wing-up tube (2) for a roller blind or the
like (1) reaching a limit stop in the raised wound-up
position, comprising a release device reacting to the
torque exerted on the housing (14) of the motor by
the wind-up shaft in a manner such as to interrupt
the power supply to the motor when an increase in
the torque is caused by the arrival of the roller blind
in the raised position, characterized in that the de-
vice comprises a single switch (21, 22) stopping the
power supply to the motor and operating on wind-
ing-up and mechanical means (31, 41 to 45; 31, 60
to 67; 41 to 45, 71, 72) for disabling said switch op-
erating on winding-up at least during the phase of
winding-up during which the torque exerted on the
wind-up tube is greater than the release torque.

Device according to claim 1, characterized in that
the mechanical means for disabling the switch op-
erating on winding-up are constituted by a mecha-
nism (31, 41 to 45) kinematically linked to the wind-
ing-up shaft (2) and holding the switch operating on
winding-up out of action for as long as the torque
exerted on the wind-up tube has not fallen back to
a value lower than its release value.

Device according to claim 2, characterized in that
it comprises a cage (13) fixed in rotation and ac-
commodated in the wind-up tube and containing a
long gear wheel (41) having an axis parallel to the
axis of the wind-up tube and entrained by the wind-
up tube (2), at least one screw (44, 45) having its
axis parallel to the long gear wheel and bearing a
sliding nut (42, 43) equipped with a peripheral tooth-
ing engaging in the long gear wheel (41), said screw
being displaceable axially on encountering a spring
(47, 48) and displaced at the arrival of the sliding
nut in abutment, the effect of the axial displacement
of the screw being to bring into operation the switch
operating on winding-up.

Device according to claim 3, characterized in that
it comprises a lever (26, 27) for the actuation of the
switch (21, 22), a control bar (15, 16) for said lever,
fixed in rotation to the housing (14) of the motor, and
calibrated springs (18) opposing the rotation of said
housing relative to the cage.
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Device according to claim 4, characterized in that
the lever (26, 27) actuating the switch operating on
winding-up (21, 22) is mounted to rock and to slide
on a spindle and pushed axially by a spring (34, 35)
tending toretainitin an inoperative position in which
it does not encounter the switch when rocking, the
effect of the axial displacement of said screw (44,
45) being to bring said lever opposite the switch for
its actuation.

Device according to claim 4, characterized in that
the lever (73, 74) actuating the ascending switch is
flexible and locked at rest by a locking finger (71,
72) actuated by said screw (44, 45), the effect of the
axial displacement of the screw being to release
said lever for the actuation of the ascending switch.

Device according to claim 1, characterized in that
the means for disabling the switch operating on
winding-up (21, 22) are constituted by a cam (60)
and inertia (67) mechanism capable of distinguish-
ing between a gradual increase and an abrupt in-
crease in the torque, so as to inactivate the switch
operating on winding-up only when the increase in
the torque is gradual.

Device according to claim 7, characterized in that
the means for inactivating the switch operating on
ascent comprise a cylindrical cam (60) linked to the
housing of the motor (14) and having a set of
grooves (62) in switch form having a first, arcuate
part (620) centered on the axis of the cam followed
by a branching constituted by a first branch (621,
622) extending the rectilinear part, but the depth of
which is less than that of the first part, and which is
connected to this first part by a ramp (623, 624),
and by a second branch (625, 626) of approximately
helicoidal shape, a piece (65) which is movable ax-
ially and equipped with a driving finger (63) mount-
ed resiliently (64) radially and interacting with the
cam and a damper (67) opposing the axial displace-
ment of said movable piece (65), all the above such
that a gradual increase in the torque has the effect
of engaging the finger (63) in the helicoidal branch
and displacing the movable piece, while in the event
of an abrupt increase in the torque, the finger (63),
prevented from engaging in the helicoidal branch
by reason of the inertia of the damper which retains
the movable piece (65), continues its path into said
branch (625, 626), passing over said ramp, so that
an abrupt increase in the torque is detected on ar-
rival in abutment.

Device according to one of claims 5 to 8, for left-
hand or right-hand installation, characterized in
that it comprises a pair of switches (21, 22) and a
pair of actuating levers (26, 27) mounted symmet-
rically relative to the axis of the cylindrical cage, on
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shafts (32, 33) fixed to a disk (31) mounted to rotate
about an axis (30) merging with the axis of the cage
and having a plane of symmetry (B) passing
through said axis (30) and capable of angular posi-
tioning, so that the plane of symmetry (B) may be
inclined either to the right or to the left relative to the
plane of symmetry (A) of the cylindrical cage,
means for locking (23, 50, 51) the disk (31) in the
chosen angular position, said bars (15, 16) being
symmetrical and the springs (18) likewise.

Device according to claim 9, characterized in that
said disk (31) is likewise movable axially against the
action of a spring (36).

Device according to claim 1, characterized in that
it comprises a second switch (22 or 21) operating
on unwinding and actuated when the torque exerted
on the housing of the motor falls below a determined
value.

Device according to claims 9 and 11, characterized
in that one of the switches (21, 22) operates on un-
winding, the inclination given to the position of the
disk relative to the plane of symmetry (A) of the cage
differentiating the torques necessary for the actua-
tion of the switches, the greatest torque corre-
sponding to stopping at the upper limit stop.

Device according to claim 12, characterized in
that the cage 13 possesses protuberances (37, 38)
constituting axial limit stops for said levers (26, 27),
the effect of the asymmetrical positioning of the disk
(31) being that the lever of the stop switch operating
on unwinding (27) is in abutment against a protu-
berance (38), so thatitis held at a distance from the
disk and opposite its switch, while the lever of the
switch operating on winding-up (26) is beside the
corresponding protuberance and is, consequently,
axially beside its switch, that is to say inactive, as
long as it is not pushed by the disk (31) to bring it
into operation.
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