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Przedmiotem wynalazku jest podnos$nik hy-
drauliczny do niezaleznego sterowania narze-
dziami rolniczymi zawieszonymi z przodu, z bo-
ku i z tylu ciggnika. '

Podnosénik ten sluzy takie do unoszenia na-
rzedzi zawieszonych na ciggniku podczas prze-
jazdéw, wykonywania nawrotéw oraz do opu-
szczania tych narzedzi w poltozenie robocze.

Poza tym, podnoénik ten sluzy do dociagania
osi tylnej tymi narzedziami dla zwiekszenia
sily uciggu, oraz nastawia narzedzie samoczyn-
nie na jednakowg glebokosé robocza niezalez-
nie od oporu gleby.

Znane dotychczas podnoéniki hydrauliczne,
stosowane w ciggnikach rolniczych do sterowa-

*) Wlasciciel patentu o§wiadczyl, Zze wspo6l-
twércami wynalazku s3 mgr inz. Stanislaw
“Czarzasty i mgr inz. Andrzej Sierszynski.

nia narzedziem zawieszonym, sa budowane w
ten sposéb, ze rozdzielacz stanowi element roz-
rzgdczy, umieszczony oddzielnie w stosunku do
roboczego cylindra podno$nika, wskutek czego
odleglo$ci miedzy tymi zespolami powodujg
znaczne straty przeplywéw oleju zmniejszajgc
tym samym og6lng sprawno$é urzgdzenia.
Wade powyzszg usuwa podno$nik hydraulicz-
ny wedlug wynalazku, ktéry r6zni sie od zna-
nych tym, Ze rozdzielacz sklada si¢ z dwéch
tulei z odpowiednio uksztattowanymi otworami,
osadzonych obrotowo bezpoSrednio na powierz-
<«chni zewnetrznej cylindra roboczego. Tuleja

. osadzona obrotowo bezposrednio na cylindrze

roboczym stanowi element rozrzadczy do ste-
rowania narzedzia zawieszonego na trzypunk-
towym ukladzie zawieszenia podno$nika, nato-
miast tuleja zewnetrzna, osadzona obrotowo
na tulei wyzej wymionionej, stanowi element



rozrzadczy do sterowania cylindrami zewnetrz-
nyml, zwigzanymi funkc;onalme z narzedziem
np. ladowaczem. -
Ponadta—-podnoénik hydrauliczny wediug wy-
nalazku rézni sie od og6lnie znanych tym, ze

ma dwa niezalezne uklady sterowania, z kté--

‘rych kazdy jest sterowany pojedyncza diwig-
nia.

mi sterowania narzedziem, przy czym liczba
tych polozen moze byé odpowiednio zwiekszona,
co nie jest ograniczone konstrukcjg.

Na rysunky fig. 1 przedstawia schematycznie
urzadzenie podno$nika hydraulicznego do nieza-
leznego sterowania narzedziami roln1czym1 za-
wieszonymi z przodu, z boku-i z tylu cxagmka
wraz z cylindrami zewnetrznymi w przekrOJu

wzdtuz osi podiuznej cylindra roboczego- i prze-

wodéw, fig. 2 — polozenie tulei do sterowania
narzedziami zawieszonymi w polozeniu D —
,Dociazanie” oraz tulei do sterowania cylindra-
mi zewnegtrznymi w polozeniu N — , Neutral-
nym”.

Wymienione polozenia sa rysunkowo uwi-
docznione na fig. 1. :

Fig. 3 przedstawia przekr6j podtuiny cylindra
roboczego wraz z tlokiem, przy czym tuleja
rozdzielacza do sterowania narzedziami' zawie-
szonymi osadzona obrotowo znajduje sie w po-

lozeniu P — ,Podnoszenie”, natomiast tuleja
zewnetrzna do sterowania cylindrami zewnetrz-
nymi zajmuje polozenie N — ,Neutralne”.

Powyzsze polozenia sa oznaczone na fig’ 4.

Fig. 5 przedstawia przekréj eylindra robo-
Cczego wraz z ’glokiem, w ktérym tuleja do ste-
rowania narzedziami zawieszonymi zajmuje po-
lozenie S — ,,Stop”, to znaczy narzedzie zawie-

szone jest utrzymywane w okre§lonym poloze-.

niu, a tuleja do sterowania cylindrami zew-
netrznymi znajduje si¢ w polozeniu N ,Neu-
tralnym".

Polozenia opisane wyzej sa oznaczone na
fig. 6.

Fig. 7 przedstawia przekr6j cylindra i tloka
oraz tulei sterujacych, przy czym tuleja do
sterowania narzedzi zawieszonych zajmuje po-
lqzenie O — ,,Opuszczane”, a tuleja do sterowa-
nia cylindrami zewnetrznymi jest w polozeniu
N — | Neutralnym”.

Polozenia wyzeJ opisane sg umdoczmone na
fig. 8.

Fig. 9 przedstawia polozenie D — ,Docigza-
nie” dla narzedzi zawieszonych, przy czym tu-

Zakres czynnosci wykonywanychv przez kaid)\'f‘
z tych ukladéw wyraza sie piecioma polozenia-.

leja do sterowania cylindrami zewnetrznymi
jest w potozeniu N — ,Neutralnym”.

Polozenia wyzej opisane sg oznaczone na
fig. 10.

Fig. 11 uwidacznia polozeme tulei sterowania
narzedziami zawieszonymi w polozeniu regulacjl
pozyoyjnéj, a tuleja sterowania cylindrami zew-
netrznymi podobnie jak poprzednio znajduje
sie¢. w polozeniu N — , Neutralnym”.

Polozenia ‘'Wy%ej opisane s3 oznaczone na

- fig. 12,

Fig. 13 przedstawia tuleje sterowania cylin-

drami zewnetrznymi w poltozeniu S — ,,Stop”.

Polozenie - Wyzej opisane jest oznaczone na
fig. 14. '

Fig. 15 'prze'dstawia przekréj, na ktérym tu-
leja sterowania cylindrami zewnetrznymi znaj-

-duje si¢. w polozeniu P — ,Podnoszenie”.

Polozenie wyzej opisane jest oznaczone na
fig. 16.

Fig. 17 przedstawia przekr6j z tulejg sterowa-
nia cylindrami zewnetrznymi w polozeniu S —
»Stop”'.

Polozenie to jest oznaczone schematycznie
na fig. 18.

Fig. 19 przedstawia przekrdj tulei sterowania
cylindrami zewnetrznymi w potozeniu O —
,,Opuszczanie”.

Polozenie wyze] oplsane jest uwidocznione
na fig. 20. -

Podnoémk hydrauliczny wedlug wynalazku jest
umieszczony na korpusie tylnego mostu ciggnika
i przymocowany do niego $rubami. Wewngtrz
obudowy podno$nika znajduje sie cylinder ro-
boczy 2 z tlokiem 1 o jednostronnym dzialaniu.
Tlok 1 jest polaczony przegubowo z korbowo-
dem 6 i korbg 7 osadzong na wielowypustach

- walu 8, ulozyskowanego w obudowi¢ podnoéni-

ka hydraulicznego. Na obu koricach watu 8 sa
osadzone dwa ramiona 9 podno$nika, polgczone
dwoma wieszakami 10 o regulowanej diugosci
z dolnymi cieglami 12. Ciegla 12 sg zawieszone
przegubowo na wspornikach ¢, przykreconych
do korpusu tylnego mostu ciggnika. Boczne
i pionowe ruchy tych ciegiel, w celu uniknie-
cia ich opadania w czasie transportu, sg ogra-
niczone laincuchami nie uwidocznionymi na ry-
sunku. o

Dwa wsporniki c¢ sg punktami zawieszenia
tréjpunktowego, trzecim punktem a jest igcz-
nik $srodkowy 11 o regulowanej dlugosci, przy-
mocowany przegubowo do wspornika haka po-
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ciggowego, przykreconego do tylnej Sciany kor-
pusu tylnego mostu.

Od spodu obudowa podno$nika hydrauhczne-
go jest zamknieta zbiornikiem 2z oleju. Zbior-
nik z jest poldczony z zebata pompg hydrau-
liczng Pm.

Z chwilg uruchomienia pompa pobiera olej
ze zbiornika 2z, floczy go przewodem 22 przez
filtr olejowy 28 i otwér wykonany w tulei 5
rozdzielacza, przeznaczony do sterowania cy-
lindrami zewnetrznymi 30 za pomocg dZwigni
20. Olej przeplywa nastepnie przez odpowiednio
uksztaltowany otwér w tulei 4 rozdzielacza,
sterowanej dZwignig 21 i wplywa do cylindra
roboczego 2. Gdy ci$nienie robocze w cylindrze
wzro$nie do wartosSci, na ktére zostal wyre-
gulowany zawoér redukcyjny 16, woéwczas nad-
miar oleju bedzie przeplywal przez przew6d
19, zawér redukcyjny 16 i przewodem 25 do
zbiornika z.

Dociazenie ciggnika podczas pracy . odbywa
sie w ten spos6b, ze zawoér redukcyjny 16 na-
lezy wyregulowaé na zadane ciénienie, odpo-
wiednio do ciezaru narzedzia rolniczego zawie-
szonego na ciagniku.

W tym celu nalezy narzedzie np. plug, zawiesi¢
na ciggniku, uruchomié silnik, ustalié maksymalne

obroty, ustawié tuleje 4 rozdzielacza w polozeniu .

docigzania i obserwowaé czy plug jest podno-
szony przez podnos$nik, czy tez pozostaje nie-
ruchomy.-

Jezeli ptug jest podnoszony, nalezy $rube 38
zaworu redukcyjnego 16 obracaé w lewo do
momentu wyréwnania ciezaru ptuga i sily uno-
szacej, po czym nalezy $§rube 38 obrécié¢ o pew-
na czeS¢ obrotu w lewo, w celu otrzymania
cisnienia mniejszego od ci$nienia potrzebnego
do podnoszenia zawieszonego narzedzia. Roz-
ktad sit dziatajgcych na narzedzie w czasie do-
cigzania k6t ciagnika jest przedstawiony na
fig. 1. Przy czym Q — oKkre$la sile wynikajaca
z ciezaru zawieszonego narzedzia, i skiadowych
sit oporu skrawania gleby, Qi — okre§la site
wynikajgca z wartoéci ci$nienia oleju ustalo-
nego zaworem redukcyjnym 16, AQ jest r6zni-
cg sil wyzej oznaczonych o wielko$ci zapewnia-
jq_cej utrzymywanie narzedzia zawieszonego w
potozeniu réwnowagi. Zawory redukcyjne 26
i 16 posiadajg ciagla regulacje, umozliwiajgcy
otrzymane ci$nienia w cylindrze 2 od paru at-
mosfer do warto$ci maksymalnego cisnienia re-
gulowanego.

Do ustalania polozen tulei 4 i 5 rozdzielacza
wzgledem obudowy 3 korpusu podno$nika stu-
23 kolki zapadkowe 17 i 18.

Samoczynng - regulacje polozenia narzedzia
osigga sie za pomoca mechanizmu przedstawio-
nego na fig. 11. Suwak 31 jest umieszczony
suwliwie w tulei 4 rozdzielacza zabezpieczony
przed obrotem za pomoca kotka 32. Suwak ten
posiada wzdluzny rowek 35, otwory przelotowe
33 i 34 i jest sterowany popychaczem 15, na
ktéry oddzialywuje zawieszone narzedzie.

Jezeli narzedzie opada, wéwczas suwak 31
przesuwa sie w lewo, odcina odplyw oleju do
zbiornika z i olej jest tloczony przez pompe
Pm otworem przelotowym 33 do cylindra ro-
boczego 2. Wzrost ci$nienia pod tlokiem robo-
czym 1 powoduje zatrzymanie opadania narze-
dzia. W przypadku natomiast podnoszenia si¢
narzedzia suwak 31 sterowany popychaczem 15
przesuwa sie w prawo, otwér 34 laczy zbior-
nik z. cylindrem 2, olej wyplywa z cylindra 2
do zbiornika z. W tym czasie pompa Pm tlo-
czy olej przelewowo przez rowek 35 w suwaku
31 do zblormka 2.

Szczeg6lng zaleta opisanego mechanizmu -jest
to, ze regulu3e on samoczynnie ci$nienie robo-
cze ole]u pod tlokiem I na zasadzie utrzyma-
nia narzedzia w okre§lonym potozeniu.

Zastrzezenia patentowe

1. Podnosnik hydrauliczny do niezaleinego ste-
rowania narzedziami rolniczymi zawieszony-
mi z przodu, z boku i z tylu ciagnika, zna-
mienny tym, ze jest zaopatrzony w rozdzie-
lacz, ktéry sklada sie z dwoch tulei (4 i 5)
osadzonych obrotowo i wsp6lérodkowo na
powierzchni "zewnetrznej cylindra robocze-
go (2).

2. Podnoénik hydrauliczny wedlug zastrz. 1,
znamienny tym, Zze do obrotu tulei (4) roz-
dzielacza, stuzgcej do sterowania narzedzia-
mi zawieszonymi w trzypunktowym ukladzie,
zastosowana jest dZwignia (21) o pieciu poto-
Zzeniach, a mianowicie (P) — ,,Podnoszenie”;
(S) — ,,Stop”; (O) — ,,Opuszczanie”; (D)—,,Do-
cigzanie”; (K) — ,,Samoczynna regulacja po-
zycyjna”.

3. Podnoshik hydrauliczny wedlug zastrz. 1i2,
znamienny tym, ze do obrotu tulei (5) roz-
dzielacza, stuzgcej do sterowania cylindrami
zewnetrznymi, zastosowana jest diwignia
(20) o pieciu polozeniach a mianowicie: (N)
— ,Neutralne”, (S) — ,,Stop”, (P) — ,Pod-
noszenie”, (S) — ,Stop”, (O) — ,,Opuszcza-~
nie”.

4. Podnoénik hydrauliczny wedlug zastrz 1—3,
znamienny tym, Ze jest zaopatrzony w su-



wak (31), sterowany ,za pomoca 1acznika
srodkowego (11) poprzez diwignie dwura-
mienng (13) oraz popychacz (15) z wykona-
nymi w nim otworami (33, 34) i z rowkiem
wzdluznym (35), za posrednictwem ktérych
jest samoczynnie regulowane ci$nienie oleju
pod tlokiem roboczym (1) w zalezno§ci od
zmiany polozenia narzedzia roboczego, np.

ptuga, wzgledem ciggnika w celu samoczyn-
nego utrzymania narzedzia w stalym polo-
zeniu.

Zakltady Mechaniczne ,Ursus”

Zastepca: inz. Jozef Felkner
rzecznik patentowy
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