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F8religgande uppfinning h&nfdr sig till
ett nddfallsdvervakningssystem, som inne-
fattar ett flertal Overvakningsapparater
(3) anordnade for respektive 8vervaknings-
omrdden och parallellkopplade med varandra
till signallinjer (L1, L2) ledande fran

en central signalstation (1), och kopp-
lingsanordningar (2a-2f), som &r placera-
de f8r avskiljning av &vervakningsanord-
ningarna frin varandra och anordnade att
normalt vara slutna och dppnas vid detek-
tering av kortslutning f8r l8skopplande

av den dirtill grdnsande 8vervakningsappa-
raten (3) fran linjerna (L1, L2), f&r

aft didrigenom 8vervaka ett nddfall, s&som
en eldsvdda, genom den ena eller bada av
signallinjerna.
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H4at4tilan valvontajdrjestelmd

Tadm8 keksint® liittyy hdtdtilan valvontajdrjestelmddn, joka
kdsittd4 useita hitdtilan valvontaelimid, joista kukin kuu-
luu omaan valvonta-alueeseensa ja on kytkettynd signaalikes-
kuksesta silmukkana tai yksisuuntaisina ja resistiiviseen

laitteeseen p&ddttyvind johdettuihin signaalilinjoihin, ha&ata-
tilan toteamiseksi ja seuraamiseksi signaalilinjojen kautta.

Tavaomaisessa h&t&tilan valvontajdrjestelmdssd hdtdtilan,
kuten tulipalon, valvomiseksi useita palonilmaisimia, jotka
kuuluvat kukin omaan valvonta-alueeseensa, on kytketty sig-
naalikeskuksesta johdettuun signaalilinjaan siten, ettd las-
kentatoiminnoilla varustettu signaalikeskus tekee pddtdksen
tulipalosta kultakin palonilmaisimelta signaalilinjan kautta

saadun havainnointitiedon perusteella.

Tadmankaltaisessa tavanomaisessa h&tdtilan valvontajdrjestel-
man j4rjestelyssd signaalilinjan joutuessa oikosulkuun
kaikki ilmaisimet joutuvat tilaan, jossa ne eividt vol siir-
t44 havainnointitietoa signaalikeskukseen. Siten signaali-
linjaan kytkettyjen kaikkien palonilmaisimien havainnointi-
tietoa ei signaalikeskus pysty vastaanottamaan ja my0s sig-
naalilinja on kytketty pois k#ytdstd, kun oikosulku on ha-
vaittu, oikosulkuvirran estdmiseksi.

T4dten tavanomaista jdrjestelm&d ei voida pitaa luotettavana
palonhavainnoitsijana eikd hdlytysjdrjestelmdnd.

Td4m3d keksintd on tehty tavanomaisiin jarjestelmiin liittyvi-
en ongelmisen ratkaisemiseksi ja t#m&n keksinntn tavoitteena
on esitelld hititilan valvontajirjestelmd, joka pystyy var-
masti ja pysyvédsti toimivaan hdtdtilan, kuten tulipalon
yms., valvontaan myds oikosulun tapahtuessa.

Keksinndn mukaiselle hdtdtilan valvontajdrjestelmdlle on
tunnusomaista se, ettd jirjestelmd kdsitt8ad kytkinelimet,
jotka on sijoitettu siten, ettd ne erottavat valvontaelimet

toisistaan, ja jotka ovat normaalisti suljettuina mutta
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avautuvat jirjestelmdn havaitessa oikosulun viereisten val-
vontaelinten erottamiseksi linjoista, ja ettd Kkytkinelimet
k4sittdvidt kytkimen, joka on asennettu yhdelle mainituista
signaalilinjoista; ensimm#isen oikosulun havainnointielimen
oikosulun havaitsemiseksi mainittujen signaalilinjojen va-
1i114, kun kytkimen ollessa avoimena signaalilinjojen linja-
jannite kytkimen kohdalla on matalampi kuin ensimmdinen kyn-
nysjdnnite, joka puolestaan on matalampi kuin kuormi tuspuo-
len signaalilinjojen j&nnite; toisen oikosulun havainnoin-
tielimen oikosulun havaitsemiseksi mainittujen signaalilin-
jojen v#1ill&, kun kytkimen ollessa suljettuna signaalilin-
jojen linjajénnite on matalampi kuin toinen kynnysjénnite,
joka on korkeampi kuin kuorman puoleinen linjajénnite ja
korkeampi kuin ensimm#inen kynnysj&nnite; ja kytkimen oh-
jauselimen kytkimen ohjaamiseksi siten, etta kytkin on sul-
jettuna, kun kumpikaan mainituista oikosulun havainnoin-
tielimistid ei anna havaintoa, ja kytkin avautuu saataessa
havainto kummalta tahansa mainitulta oikosulun ha-

vainnointielimeltéi.

Keksinn®n muita sovellutusmuotoja on esitetty liitteend ole-

vissa alivaatimuksissa.

Kuvio 1 on lohkokaavio tdm#n keksinnén yhden suoritusmuodon
koko jérjestelmdsta;

kuvio 2 on lohkokaavio havainnollistaen ensimm8ist8 esimerk-
kis kuviossa 1 esitetystd kytkinmekanismista;

kuvio 3 on lohkokaavio havainnollistaen toista esimerkkid
kytkinmekanismista;

kuvio 4 on lohkokaavio havainnollistaen kolmatta esimerkkia
kytkinmekanismista;

kuvio 5 on lohkokaavio koko jarjestelmdstd, jossa kuvion 4
esittidmd kytkinmekanismi on kdytOssa;

kuvio 6 on lohkokaavio kuvion 5 jarjestelmdstd, jossa kdyt-
tet4dn toista kytkinmekanismia;

kuvio 7 on lohkokaavio havainnollistaen vield yhtd esimerk-
ki4d kytkinmekanismista; ja

kuvio 8 on lohkokaavio vield yhdestd kytkinmekanismista,
johon kuvioiden 2, 3 ja 4 esimerkkien toiminnot ovat sisdl-~
lytetyt.
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Tdmidn keksinndn parhaana pidetty suoritusmuoto selostetaan

seuraavaksi viitaten kuvioihin.

Kuvio 1 on lohkokaavio t&mdn keksinndn erdin suoritusmuodon

koko jdrjestelmdstd.

Suoritusmuodon koostumus selostetaan ensin. Viitenumero 1 on
signaalikeskus. Signaalilinjat L1 ja L2 ovat johdetut signaa-
likeskuksesta monilukuisten valvonta-alueiden kattamiseksi ja
signaalilinjat ovat johdetut takaisin signaalikeskukseen johto-

silmukan muodostamiseksi.

Valvontaelimet, kuuluen kukin omaan valvonta-alueeseensa, ovat
kytketyt rinnan toistensa suhteen signaalilinjoihin L1 ja L2.
Yksityiskohtaisemmin, valvontaelin 3 on kytketty silmukoitui-
hin signaalilinjoihin L1 ja L2 kytkinelimen 2a védlityksella.
Valvontaelin 3 koostuu kaukojohtoelimestd 3a ja useista ilmai-
simista 3b, tulipalon, kaasuvuodon tai vastaavan havainnoimi-

seksi, kytkettynd kaukojohtoelimeen 3a.

Analoginen ilmaisin 4 toimien valvontaelimend hdtdtilan valvo-
miseksi on kytketty rinnan silmukoituihin signaalilinjoihin L1
ja L2 kytkinelimen 2b ja kytkinelimen 2c vilille.

Lisdksi valvontaelimet 3 ovat kytketyt rinnan signaalilinjoi-
hin L1 ja L2 kytkentdelimien 2d ja 2f vdlitykselld kytkentd-
elimen 2c ja kytkentdelimen 2e vdlille, ja kytkentdelimen 2e

ja signaalikeskuksen v&lille, kumpikin omalle v&lilleen.

Kunkin valvontaelimen 3 kaukojohtoelimelle 3a Jja analogiselle
ilmaisimelle 4 on erityisesti annettu osoite, kullekin oma,
ja ne laskevat kutsupulsseja signaalikeskuksesta 1 ja ldhet-
tividt kerdtyn havainnointitiedon signaalikeskukselle kun las-

kettu arvo yhtyy kunkin omaan osoitteeseen.

Tissd yhteydessd, on huomattava, ettd kytkinelimet 2a, 2b, 2c,
2d, 2e ja 2f ovat sijoitetut monilukuisten kytkinelinten erot-

tamiseksi toisistaan.
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Jokainen kytkin 2a, 2b, 2c, 2d, 2e ja 2f sisdltdd kytkinosan,
joka on normaalisti kiinni, ja avataan oikosulku havaittaessa
niin ettd se ohjaa kytkimeen sisdltyvd@d kytkinosaa erottamaan
kytkimen viereisen valvontaelimen silmukoidusta singaalijohto-

parista L1 ja L2, kun linjojen Ll ja L2 oikosulku havaitaan.

Signaalikeskuksen 1 muodostus selostetaan seuraavaksi. Viite-
numero la on vastaanotto-kdsittelyosa, joka ldhettdd kutsu-
pulssin lis&&m&ll3d sen ennaltamddriteltyyn jédnnitteeseen EO
ohjausosan 1lb ohjeiden mukaisesti ja vastaanottaa valvonta-
tietoa valvontaelimiltd. Ohjausosa lb mddrittd@a olosuhteet
kuten tulipalon, kaasuvuodon, oikosulun yms. vastaanotto-kdsit-
telyosalta la vastaanotetun tiedon perusteella. Kun ohjaus-
osa lb miirittii oikosulun tai irtikytkenndn, se ohjaa toista
vastaanotto-kdsittelyosaa lc, joka kuuluu itsendisend osana
vastaanotto-kisittelyosaan la. Vastaanotto-kdsittelyosa lc

on normaalisti OFF-tilassa ja se aloittaa vastaanotto-kdsit-
telytoiminnan ohjausosan lb, joka on mddrittényt oikosulun

tai irtikytkeytymisen, ohjeiden mukaisesti. Ottaen tdmédn
huomiocon, kutsupulssi lis&t#in ennaltamddriteltyyn jénnittee-
seen ohjausosan lb ohjeiden mukaisesti, kutsupulssin l&dhettéd-
miseksi signaalilinjoille L1 ja L2 vastakkaisista pdistd val-

vontatiedon vastaanottamiseksi valvontaelimiltad 3, ...

Kuvio 2 on lohkokaavio havainnollistaen yksityiskohtaista esi-

merkkid kytkinelimistd 2a, 2b, ...

Muodostus selostetaan ensin. Liitdntdpisteet 9 ja 10 kytkin-
elimissid 2a, 2b,... ovat kytketyt signaalikeskuksen kdyttdjdn-
niteldhteeseen signaali/kdyttdjénnitelinjoilla L1 ja L2,
kumpikin omaansa. Liitdntdpisteet 11 ja 12 kytkinelimessd
ovat kytketyt kuormaan signaalilinjojen L1 ja L2 vdlitykselld,

kumpikin omallaan.

Kytkin 5 on kytketty signaalilinjaan kytkettyjen liit&dntdpis-
teiden 9 ja 11 vélille. Kytkin 5 voi, esimerkiksi, olla ana-
loginen kytkin hyddyntéden FET-transistoria tai vastaavaa.
Linjan jinnite kytkimen 5 yli sydtetddn oikosulun havainnointi-

piiriin 6.
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Oikosulun havainnointipiiri kehitt#i havaitsemisannon kytki-
men ohjauspiirille, kun vihintdin yksi linjajénnitteiden otois-
ta laskee alle kynnysjidnnitteen Vth, asetettu oikosulun havain-

noimiseksi linjoilla.

Kytkimen ohjauspiiri kehitt&4 ohjaussignaalin kytkimen 5 sul-
kemiseksi, kun havaitsemisantoa ei saada oikosulun havainnointi-
piiriltd 6 ja kehittdd ohjaussignaalin kytkimen 5 avaamiseksi,

kun oikosulun havaitsemistieto saadaan.

Viitenumero 8 on vakiojdnnitteen sy&ttSpiiri, joka antaa ennal-
tamddritellyn jénnitteen V1 linjoille, jotka ovat kytketyt
piiriin liitettyyn kytkimeen 5.

Vakiojdnnitteen sydttOpiiri 8 on kytketty linjoihin, joihin
kytkin 5 on kytketty, ja mainituista linjoista johdetut sig-
naalilinjat ovat kytketyt diodien vidlitykselld vastakkaissuun-
taisen virran cstdmiseksi. Diodien D1 ja D2 liitoskohta on
kytketty sarjaan transistorin 20 kanssa vastuksen Rl v&lityk-
selld vastusten R2 ja R3 jakaman jdnnitteen sydttidmiseksi
transistorin 20 kannalle. Transistorin 20 kollektori on kyt-
31} ketty linjoihin, joihin kytkin 5 on kytketty, vastasuuntaisten
T virran estdvien diodien D3 ja D4 vdlitykselld, kumpaankin erik-

seen.

Vakiojdnnitteen syottopiirissd kuten edelld selostettiin, jos
transistorin 20 kollektorijédnnite oletetaan olevan Vc, tran-

sistorin kanta-emitterijdnnite Vbe on:
Vbe = R3/(R2 + R3) - Vc (1)

Jos diodin D4 mydtdjdnnite oletetaan olevan Vf, diodin D4
mydtS8jédnnite on konkreettisesti sama kuin kantaemitterijan-
nite Vbe. Jos Vf = Vbe, jédnnite V1 liit&dntdpisteiden 11 ja

.....

12 yli kuorman puolella on:
V]l = V¢ - Vf (2)
ey Jos kollektorijdnnite Vc saatuna kaavasta (1) sijoitetaan

kaavaan (2), j&nnite V1 liit&ntdpisteiden 11 ja 12 yli on

ilmaistavissa:
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V1l = Vbe - R2/R3 (3)

Kuten ilmeistd kaavasta (3), antojdnnitteen V1 vakiojdnnit-
teen sy6ttdpiiriltd 8 md&drittdvat vastukset R2 ja R3, kuuluen
transistorin 20 kantapiiriin, sill&d kanta-emitterijdnnite

Vbe on vakio (esimerkiksi 0,6 V). Jos mikrotietokoneen, joka
kuuluu liitdntikuormaan kytkettynd liitdntdpisteistd 11 ja 12
johdettuihin signaalilinjoihin L1 ja L2, toimintaj&nnitteen
oletetaan olevan Va, vakiojidnnitteen sydttdpiirin 8 syottdma
jédnnite kytkimen 5 yli linjalle asetetaan ennaltamddritellyksi
jdnnitteeksi, joka on korkeampi kuin kynnysjdnnite Vth, ase-
tettu oikosulun havainnoimiseksi, ja matalampi kuin toiminta-

jdnnite Va liit&nndissd, joihin ei ole kytketty kuormaa.

Erityisesti, jos pddtekuormaan kuuluvan mikrotietokoneen toi-

mintajidnnite oletetaan olevan 5 V, jdnnite V1, joka sybtetdén

linjalle kytkimen 5 yli vakiojédnnitteen sybttdpiiriltd 8 ase-

tetaan kahdesta kolmeen volttiin. Kynnysjdnnite Vth oikosulun
havainnoimiseksi asetetaan siten jinnitteeksi, esimerkiksi

1 V tai matalampi.

Siten, mainitussa kaavassa (3), jos jdnnitteeksi Vbe asetetaan
0,6 V, ja vastusten R2 ja R3 resistanssit valitaan siten, ettéd
R2 = 4 x R3, voidaan saada matala jdnnite, arvoltaan niinkin

matala kuin V1 = 2,4 V, huolimatta ldhdejénnitteen Eo arvosta.

Vaikka edelld ldpikdyty selostus on tehty esimerkille, jossa
liitidntdpisteet 9 ja 10 ovat kytketyt kdyttdjdnniteldhteeseen
ja liitdntdpisteet 11 ja 12 ovat kytketyt kuormaan, samankal-
tainen matala jdnnite V1 voidaan sy&ttda kuorman puolelle,
jos liitdntdpisteet 11 ja 12 ovat kytketyt kdyttdjédnniteldh-

teeseen ja liitdntipisteet 9 ja 10 ovat kytketyt kuormaan.

Kuviossa 2 esitetyn kytkinelimen toiminta selostetaan seuraa-

vaksi.

Kun signaalikeskukseen kuuluvaan sihkdiseen kdyttdjdnnitepii-
riin kytketddn jédnnite, ennaltamidritelty ldhdejdnnite kyt-

keytyy liitdntdpisteiden 9 ja 10 vilille. Kytkin 5 on auki,
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jotta l&hdejédnnite saataisiin transistorille 15 diodin D,

ja vastuksen R, kautta vakiojénnitteen sydttSpiirissi 8.
Mitddn ylimd&rdistd suoraa varokeinoa ei tarvita linjalle va-
kiojénnitepiiriltd kuormalle, joka on kytketty liit&ntdpis-
teisiin 11 ja 12 kytkettyjen signaalilinjojen vdlille, koska

diodi D2 on asennettu kuorman puolelle.

Transistori 15, jota sybtetddn sdhkdiselld kdyttdjdnnitteelli
diodin Di ja vastuksen Rl kautta, herdtetdin kantaesijédnnit-
teelld, vastusten R2 ja R3 muodostamalla osajdnnitteella.
Diodin D4 kollektorijdnnite Vc saadaan yli diodin D4. Ja
jadnnitteend Vf kdytetddn jadnnitettd Ve, joka saadaan kaaval-

la (3), kuormitetun puolen liitdntdpisteiden 11 ja 12 vdlille.

Siten jdnnite V1, jonka tuottaa vakiojdnnitteen syottdpiiri 8,
ja joka on arvoltaan suhteellisen pieni, kytketd&n signaalilin-
jojen L1 ja L2 vdlille vdlittomdsti, kun ldhteeseen on kytket-
ty jé@nnite. Vaikka jdnnite V1 kytketd@in ldhdejdnnitteeksi
mihin tahansa liitdntdlaitteeseen, kuten anturiin tai kauko-
johtoon, ja anturi tai kaukojohto on liitetty mikrotietokonee-
seen, jdnnite V1 on matalampi kuin mikrotietokoneen toiminta-
jdnnite. Siten mikrotietokonetta ei aktivoida, ja sdadtelemd-
tdn mikrotietokoneen ajo ldhdejdnnitteen huojunnan seurauksena
ja satunnainen mikrotietokoneen toiminta aloitusnollauksen

puuttumisen seurauksena vadltetdian.

Seuraavaksi, kun jdnnite Ve kytketddn vakiojdnnitteen syottd-
piiristd 8 kuorman puolelle, jdnnite Ve sydtetddn myds oiko-
sulun havainnointipiiriin 6 kuormatun puolen linjaj&nnitteend.
Jinnitteen V1 ollessa korkeampi kuin kynnysjédnnite Vth, ase-
tettuna oikosulun havainnointipiiriin 6, piiri 6 ei havaitse
minkddnlaista oikosulkutilaa. T&mdn tuloksettoman havainnoi-
misen seurauksena, kytkimen ohjauspiiri 7 sulkee kytkimen 5
pienen viiveen jdlkeen vakiojdnnitteen syottdpiirin 8 annet-
tua jdnnitteen V1. Ja siten normaali l&hdejénnite sydtetdédn

kuorman puolelle.
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Kun linjojen L1 ja L2, kytkettynd liitdnt&dpisteisiin 11 ja 12,
valille syntyy oikosulku, liitdntdpisteiden 11 ja 12 vdlinen
jadnnite laskee nollaan volttiin, ja linjajannite oikosulun

havainnointipiirille 6 on matalampi kuin kynnysjdnnite Vth.

Tdmdn johdosta piiri 6 antaa havaitsemisannon kytkimen ohjaus-
piirille 7 kytkimen 5 avaamiseksi, jotta erotettaisiin kuorma-
tun puolen linjat kdyttdjdnniteldhteen puolesta osassa, jossa

oikosulku on tapahtunut.

Nimittdin, koska ennaltamddritelty matala jdnnite, Jjoka on
matalampi kuin liitdntdkuormien aktivointijédnnite, kytketdan
kuormatun puolen linjoihin, liit&nt&dlaitteeseen kuuluvan mik-
rotietokoneen sditelemdtdn ajo on varmasti estetty juuri

jdlkeen jinnitteiden kytkemisen kdyttdjdnniteldhteeseen.

Ja voidaan saavuttaa kdyttdjdnniteldhteen syottdjédnnitteen
pitdminen vakiona juuri jédlkeen jannitteiden kytkenndn huoli-

matta kytkettyjen kuormien lukumdéridsta.

Lis&ksi, pddllekytkentdtilanne varmasti toteutuu oikosulun
havainnointielimen oikosulun havainnointitoiminnan peruutuk-
sen seurauksena, mikd aiheutetaan sy6ttdmdlld matala jédnnite
kdyttdjdnniteldhteen jénnitteiden kytkenndssd. Ja varmasti
voidaan aikaan saada normaali toiminnan kdynnistys liitdnté&-

laitteeseen kuuluvalle mikrotietokoneelle aloitusnollauksella.

Kuvio 3 esittdd lohkokaavion toisesta esimerkistd@ kytkinmeka-
nismista. Edellisen esimerkin, esitetty kuviossa 2, kanssa
samat osat ovat havainnollistettu samoilla viitenumeroilla

ja toistuvat selostukset osista ovat lyhennetyt.

Kytkinelimessd on myds kytkin 5, sama kuin edellisessd esimer-
kissd. Vastus R on kytketty rinnan kytkimen 5 kanssa. Vastuk-
sen R resistanssi on useita kymmenid kilo-ohmeja suuren oiko-
sulkuvirran estimiseksi signaalikeskuksessa kuormatun puolen
singaalilinjojen vdlisen oikosulun aiheuttamana. Signaali-

linjat, joiden v&lille kytkin 5 on kytketty, ovat molemmat
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kytketyt komparaattoreiden 16a, 16b miinus-ottoihin. N&mi
komparaattorit 1l6a, 16b toimivat ensimmdisind oikosulun ha-
vainnointielimind. Ja ensimmd@inen kynnysjdnnite Vrl on ase-
tettu kummankin komparaattorin plus-ottoon vertailujdnnite-
ldhteilld 17a, 17b.

Kynnysjdnnite Vrl on asetettu pienemmdksi kuin linjajé&nnite
Vl, joka on linjajdnnite, kun sdhkdinen kdyttdjdnniteldhde

on kytketty kuormatulle puolelle vastuksen Ro yli. Nimit-
tdin, ldhdejdnnite Vp, joka on kytkettynd kuormatun puolen
signaalilinjaan vastuksen 5 yli, kun kytkin 5 on auki, mda-
rdytyy liitdntdlaitteiden kuten antureiden ja kaukojohtojen,
jotka ovat rinnan kytkettyjd liit&ntdpisteistd 11 ja 12 1&h-
teviin kuormatun puolen signaalilinjoihin, kokonaisimpedans-
sin mukaan. Tdmd jdnnite saattaa liikkua normaalisti kahdes-
ta kolmeen volttiin. Siten kynnysjdnnite Vrl asetetaan ar-
voon Vrl = 1,0 V, joka on pienempi kuin jé&nnitteet kytkimen

5 molemmin puolin, Jjotka ovat kumpikin sydtetyt komparaatto-
rin 18 miinus-ottoon ldpi diodien D1 ja D2. Komparaattori 18

toimii siten toisena oikosulun havainnointielimené&.

Komparaattorin 18 plus-ottoon on kytketty toinen kynnysjédnni-
te Vr2 vertailujdnniteldhteelld 19. Toinen kynnysjdnnite Vr2
on asetettu korkeammaksi kuin 1l&hdejdnnite Vp, joka on kytket-
tynd vastuksen R yli, kun kytkin 5 on auki. Ja kynnysjédnnite
Vr2 on asetettu korkeammaksi jédnnitteeksi kuin jdnnite Vs.
Jdnnite Vs kytkeytyy kuormatun puolen liitédntdpisteiden 11

ja 12 vdlille, oikosulku tapahtuu kytkimen 5 ollessa kiinni

ja se mA&ritellddn oikosulkuvirralla is ja kuormatun puolen
resistanssilla r. Toinen kynnysjdnnite Vr2 on matalampi kuin
lihdejdnnite Vc, joka on kytketty liitédntdpisteiden 9 ja 10

vdlille signaalikeskuksesta 1.

Yksityiskohtaisemmin, kuormatun puolen jé&nnite Vp, joka kyt-
keytyy, kun kytkin 5 on auki, vastuksen R yli on 2-3 volttia.
Ja jidnnite Vs on normaalisti 4-10 volttia, kun kytkin 5 on
kiinni. Tidssi tapauksessa, kynnysjdnnitteen Vr2 arvoksi ase-

tetaan Vr2 = 11 V.
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Komparaattoreiden 16a, 16b ja 18 annot ovat kytketyt TAI-por-
tin 20 ottoihin. Kytkimen ohjauspiiri 7 ohjaa kytkimen 5 au-

kaisemista ja sulkemista.

Nimittdin, kytkimen ohjauspiiri 7 pitd3d kytkimen 5 kiinni,

kun mikddn komparaattoreiden l16a, 16b ja 18 annoista ei ole
havaitsemisantoa merkitsevdlld korkealla tasolla. Kun taas
piiri 7 avaa kytkimen 5, jos jonkin komparaattorin anto nousee
korkealle tasolle.

Kuviossa 3 havainnollistetun esimerkin toiminta selostetaan

seuraavaksi.

Tilanteessa, jossa oikosulkua ei tapahdu, kuormatun puolen
liitdntdpisteisiin 11 ja 12 kytkettyjen signaalilinjojen va-
lille, kun lidhdejédnnite Vc kytketddn liitédntdpisteiden 9 ja
10 vdlille kytkcttdcessd signaalikeskukseen jénnite, tdssa
tilanteessa kytkin 5 on auki, kytkeytyy jédnnite 2-3 volttiin,
jonka miiriidvit rinnan kuormatun puolen linjoihin kytkettyjen
liitdntdlaitteiden rinnan yhdistetty kokonaisimpedanssi ja
resistanssi R. Siten komparaattori 16 antaa tasoltaan mata-
lan annon, koska linjajidnniteotto komparaattorille l6a on
lihdejdnnite Vc. Ja komparaattori 16b antaa myds tasoltaan
matalan annon, koska linjajdnniteotto on 2-3 volttiin kompa-
raattorille 16. Komparaattorin 18 l&hdepuolen oton linja-
jinnite on diodin Dl kautta Vc, siis l&hdejdnnite, ja linja-
jinniteotto komparaattorille 18 diodin D2 kautta on Vp, joka
on kuormatun puolen linjajinnite, 2-3 volttia. Diodi DIl on
esijdnnitetty mydtdsuuntaiseksi ja se on liipaistu. Diodi

D2 on esijdnnitetty estosuuntaiseksi ja se pidetdén estoti-
lassa. Komparaattorin 18 ottoon on kytketty ainoastaan lah-
teen puolen linjajénnite Vc, joka ylittda kynnysarvon vr2,
vertailujdnniteldhteen 19 asettamana, jotta saataisiin tasol-
taan matala anto. TAI-portti antaa tasoltaan matalan annon,
koska kaikki TAI-portin otot komparaattoreilta 1l6a, 16b ja

18 ovat tasoltaan matalia. Siten kytkimen ohjauspiiri 7 sul-
kee kytkimen 5 ennaltamddritellyn aikaviiveen jdlkeen sdhkoi-

sen kdyttdjdnniteldhteen jannitteiden kytkemisen Jjdlkeen.
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Samalla kun oikosulku saattaa tapahtua pisteessd A kuormatun
puolen linjalla, kun k3yttSjdnnite kytket&iin, ja ldhdejénnite
kytkeytyy l&hteen puolen liitdntédpisteiden 9 ja 10 vidlille,
liitdntdpisteiden 11 ja 12 vdlille kytkeytyvd jédnnite saat-
taa olla l&dhdejdnnitteen Vc osajidnnite, jakautuen vastuksella
R, Jjoka on arvoltaan korkea kuten useita kymmenii kilo-ohmeja,
kun taas linjavastus r on arvoltaan pieni kuten muutamista
ohmeista useisiin kymmeniin ohmeihin, oikosulkuvirta virtaa
linjoissa, joiden resistanssi on r. Sellaisen oikosulkuvir-
ran virtauksen seurauksena, liitdntdpisteiden 11 ja 12 v&li-
nen jdnnite laskee erittdin pieneksi tai l&hes nollaan volt-
tiin. T&md kuormatun puolen jdnnite sydtetdin komparaattorin
16b ottoon. Komparaattori 16b havaitsee oikosulun vertaamalla
ottojdnnitettd ja ensimmdistd kynnysjdnnitettd vrl. Ja kompa-
raattori 16b antaa tasoltaan korkean annon kytkenndn ohjaus-
piirille 7 TAI-portin 20 vilitykselld. Kytkenndn ohjauspiiri
7 ohjaa kytkintd auki siitd syysti.

Samalla kun oikosulku saattaa tapahtua pisteessd A kuormatulla
linjalla, kun ldhdejdnnite Vc normaalisti kytketdin kiinni
olevan kytkimen 5 kautta, oikosulkuvirta is ja oikosulkujénni-
te Vs mddrdytyvdt parijohdon, liitdntdpisteestd 11 pisteeseen
A, linjaresistanssin r mukaan. L&hteen puolen liitdnt&dpistei-
den 9 ja 10 vdlinen jdnnite laskee jinnitteeseen, joka voi-
daan mdarittdd jdnnitteend Vs lisdttynd kytkimen 5 sisdisen
resistanssin laskeman jdnnitteen suuruudella. Siten ldhteen
puolen linjajdnnite on korkeampi kuin kuorman puolen linja-
jdnnite kytkimen 5 sisdisen resistanssin ottaman Jjinnitteen
verran. Siten diodi Dl on esijdnnitetty mydtdsuuntaan, jotta
olisi liipaistu, kun taas diodi D2 on esijdnnitetty estosuun-
taan, jotta pysyisi estotilassa, linjajdnnitettd sydtettdessi
komparaattoriin. Komparaattori 18 antaa tasoltaan korkean
annon vertaamalla ottojdnnitettd ja toista kynnysjdnnitettd
Vr2, jonka vertailujadnniteldhde 19 on asettanut. Tasoltaan
korkea anto sydtetddn kytkin ohjauspiirille 7 TAI-portin vdli-
tykselld, ohjauspiirin 7 avatessa kytkimen 5, jotta kuormatun
puolen linjan oikosuljettu osa erotettaisiin ldhteen puolen

linjasta.
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Lisdksi, vaikka selostus kdsitteleekin esimerkkid, jossa 1lii-
tédntdpisteet 9 ja 10 ovat kytketyt kdyttdjdnniteldhteeseen ja
liitdantdpisteen 11 ja 12 ovat kytketyt kuormattuun puoleen,

kddnteinen liitédntdpisteiden kytkentd voidaan kédsitelld ensi-

sijaisena esimerkkind ja se kykenee oikosulun havaitsemiseen.

Nimittd&in, kun oikosulku saattaa syntyd linjalle asennettujen
kytkintdelinten ollessa kiinni ja vaikka korkea linjajadnnite,
joka on korkeampi kuin ensimméinen kynnysjdnnite, ollen riip-
puvainen kuormatun puolen linjaresistanssista, saattaa esiin-
tyd, kuormatun puolen linjajdnnite oikosulkutilanteessa on
matalampi kuin toinen kynnysjdnnite Vr2. Siten oikosulun ha-
vainnointi voidaan suorittaa varmasti Jja oikosulkeutunut kuor-
mattu linja erotetaan l&hteen puolen linjasta huolimatta kuor-
matun puolen linjaresistanssin olemassaolosta. Siis, tdlle
suoritusmuodolle on tunnusomaista kaksi eri kynnysjénnitettd,
asetetut linjajdnnitteen vertaamiseksi, jos oikosulku tapah-
tuu kytkimen 5 ollessa kiinni ja sen ollessa auki ja sellai-
sen vertaamisen takia komparaattorit 16a ja 16b tarkkailevat
linjajinnitettd havaitakseen oikosulun kun kytkin 5 on auki

ja myds komparaattori 18 valvoo linjajénnitettd havaitakseen

oikosulun.

Kuvio 4 esittdi kolmannen esimerkin kytkinelimestd. Té&ssd
esimerkissid ovat kytkin 5 ja vastus R, jonka resistanssi on
useita kymmenii kilo-ohmeja. T&ssd esimerkissd, samaa tai
vastaavaa osaa koskeva kuvaus kuin edellisessd esimerkisséa

jdtetddn toistamatta.

Tahin esimerkkiin kuuluu monostabiili multivibraattori 26,
joka voidaan liipaista oikosulun havainnointipiirin 6 havait-
semisannolla estosignaalin antamiseksi, mika estdd kytkimen
ohjauspiirid 7 sulkemaan kytkimen 5. Tamd estoaika asete-
taan, Jjotta mahdollistettaisiin turvallinen aloitusnollaus
liit3ntilaitteeseen kuuluvalle CPU:lle, kytkettdessd kdyttd-

jinnite heti oikosulun aiheuttaman dkillisen jannitekatkon

jédlkeen.
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Tietenkd&n aloituselimend ei ole pakko olla monostabiili multi-
vibraattori 26 ja mitd tahansa piirid tai laitetta voidaan kdyt-
tdd noina elimind kunhan ne vain toimivat samalla tai vastaa-

valla tavalla kuin vibraattori 26.

Kuvio 7 esittdd vield yhden esimerkin kytkinelimestd, joka
pystyy suorittamaan konkreettisesti samat toiminnot kuin esi-
merkki kuviossa 3. Yksityiskohtaisesti tdssd esimerkissé,
komparaattori 18 toisena oikosulun havainnointielimend jdte-
tddn kdyttdmdttd ja oikosulun havainnointielimind komparaat-
torit 16a ja 16b ovat kdytetyt. Kuitenkin sd&ddettdvd vertai-
lukynnysjdnnitepiiri 30 on otettu kdyttddn vertailujédnnite-
ldhteiden 17a ja 17b sijaan vertailukynnysjdnnitteen vaihta-
mista varten, kun kytkimen ohjauspiirin auki- tai kiinni-
signaali saadaan ottoon. Ja lisdksi diodit D1 ja D2 on j&-

tetty huomiotta.

Kuviossa 8 on vield yksi esimerkki kytkinelimestd, jonka toi
minta on yhdistelmd edelld selostetuista ensimmdisestd, toi-

sesta ja kolmannesta esimerkistd.

Tdssd esimerkissd, oikosulun havainnointipiirind kdytetd&dan
kuviossa 3 esitettyd piirid. Ja vakiojdnnitteen sydttdpiiri
kuviosta 2 on yhdistetty oikosulun havainnointipiiriin. Ja
myds monostabiili multivibraattori 26 on asennettu kdynnis-
tyselimeksi TAI-portin 20 ja kytkimen ohjauspiirin véalille.
Téten tdmid esimerkki esittidi edelld selostettujen esimerk-
kien kytkinelinten yhdistetyn toiminnan. Kuvion 7 esittdmda
kytkinelintd voidaan tietysti k&dytt&d& oikosulun havainnoin-

tiin.

Kuvio 5, jossa on edelld esimerkissid selostettuja kytkineli-
mid kdyttdvd jdrjestelmd, selostetaan seuraavaksi. Téassd
kuvion 5 jidrjestelmidssd, kytkinelimet 2a ja 2b kuviosta 4
ovat kytketyt signaalikeskuksen 1 suhteen l&hemmdlle puo-
lelle silmukoituihin johtoihin, ja muut kytkinelimet ovat

signaalikeskuksen 1 suhteen kauemmalla puolella.
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Nimi toisen tyyppiset kytkinelimet 24 ovat havainnollistetut
kuviossa 6, niiden rakenteen esittdmiseksi. Siis, toisen
tyyppinen kytkinelin 24 sisdltd& kytkimen 5, oikosulun havain-
nointipiirin 6, kytkimen ohjauspiirin 7, ja vastuksen R huo-
lehtimassa l1ihdejidnnitteen ohjauksesta kytkimen 5 ohi linjal-
le, joka on kytkimeen 5 ndhden virran kulkusuunnan puolella,
ja my&s kaukojohtoelimille 3, kun kdyttdjénnite kytketddn
pdédlle.

Kuitenkin, jos kuvion 6 esitt&dmdd kytkinelinta kdytetddn kaik-
kina kytkinelimind, linjajdnnite alueella, jossa oikosulku ei
ole tapahtunut, voisi myds laskea nollaan volttiin, kun oiko-
sulku tapahtuu pisteessd A. Siten saattaisi tapahtua antu-
rissa tai liitdntdlaitteessa CPU:n sddtelemdtdn ajo seurauk-
sena dkillisestd kdyttdjannitekatkoksesta, joka tapahtuu pian

jdlkeen oikosulkualueen erottamisen, kytkinelimen 24 toimesta.

Jirjestelmdn toiminta selostetaan seuraavaksi. Kun signaali-
keskukseen 1 kytketddn kdyttdjénnite, ldhdejdnnite kytkeytyy
kuormatun puolen linjalle yli vastuksen R, koska kytkin 5 on
auki. Kuormatun puolen linjajénnite mddraytyy vastuksen R
kokonaisimpedanssin mukaan jaetuksi jdnnitteeksi. Vastuksen
R resistanssi tulisi asettaa matalammaksi kuin laitteen 23

CPU:n aloitusnollataso.

Tamdn seurauksena, kuormatulle puolelle kytkeytyvd linjajan-
nite on korkeampi kuin oikosulun havainnointipiiriin asetettu
kynnysjdnnite Vth. T&dlla ajanhetkelld saadaan oikosulun ha-
vaitsemissignaali. Kytkimen ohjauspiiri 7 voi sulkea kytki-
men ennaltamiddritellyn viiveen jdlkeen kdyttdjédnnitteen kyt-

kennén.

Siis, kun signaalikeskuksen 1 suhteen l1ihemmdlle puolelle asen-
nettujen kytkentdelimien 2a, 2b kytkin 5 on auki, 18hdejénnite
kytkeytyy kuormatun puolen linjalle signaalikeskuksesta 1, ja
myds kytkeytyy kuormatulle linjalle alueelle C kytkinelimen 24
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vastuksen R kautta. T&m&d kuormatun puolen linjajdnnite muo-
dostuu matalammaksi kuin liit#nt&laitteisiin kuuluvien CPU:den
liitdntdjen kokonaisimpedanssien mi&rdimi aloitusnollaustaso
ja my6s ylitt&d havainnointipiiriin 6 asetetun kynnysjadnnit-
teen saaden siten aikaan toiminnan kytkimen sulkemiseksi.
Tdmédn toimenpiteen seurauksena, ldhdejinnite kytkeytyy lin-

joihin kaikissa alueissa B, C ja D.

Vaikka oikosulkutapaus sattuukin pisteessd A alueella C, ei
ainoastaan alueen C, vaan myds alueiden B ja D linjajdnnite
laskee nollaan. T&dmdn seurauksen ansiosta oikosulun havain-
nointipiiri jokaisessa kytkinelimessid 2a, 2b, 24a ja 25b saat-
taa havaita oikosulun ja antaa havaitsemissignaalin. Kytki-

men ohjauspiiri 7 avaa kytkimen 5.

Tdl1ld4 ajanhetkelld, kytkinelimissi 2a, 2b, monostabiili multi-
vibraattori 26 liippaistaan oikosulun havainnointipiirin 6
havaitsemissignaalilla estosignaalin sydttdmiseksi kytkimen
ohjauspiirille 7. Siksi kytkinelimen 24 kytkin 5 avataan,

ja oikosulkuosa C erotetaan normaalitilaisista osista B ja D,
joihin l&hdejdnnite (joka on CPU:n aloitusnollaustasoca mata-
lampi), mddrdytyen kytkinelinten 2a, 2b vastuksien R ja liitdn-
tdlaitteiden 3 kokonaisimpedanssien nojalla. T&mdn j&nnit-
teiden kytkenndn seurauksena oikosulun havainnointipiirin
havaitsemisanto katoaa. Mutta monostabiilin multivibraattorin
26 estosignaali saatetaan kytked kytkimen ohjauspiiriin 7,
jotta estettdisiin kytkimen tilan vaihtuminen ennaltamd&dritel-
lyksi ajanjaksoksi, piirin 7 pitdessd kytkimen 5 auki vaikka
oikosulun havainnointipiiri 6 ei annakkaan havaitsemisantoa.
Ja heti kun vibraattorin 26 annon katoaminen on tapahtunut
ennaltamddritellyn ajanjakson jdlkeen oikosulun havainnoin-

nista, ohjauspiiri 7 sulkee kytkimen 5.

Siksi hetkeen ei ole varotoimenpiteitd normaalia ldhdej&nnit-
teiden kytkentdd varten liitdntdlaitteille 23, jotka ovat
rinnan kytketyt alueilla B ja D. Siksi liit&dntdlaitteeseen
23 kuuluvan CPU:n jdnnite lasketaan osajdnnitteeseen vastuk-

sen R ja alueisiin B ja D rinnan linjojen vdlille kytkettyjen
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liitdntdlaitteiden kokonaisimpedanssin jakamana. Ja ldhde-
jdnnite, joka kytkeytyy kuormatulle puolelle vastuksen R yli,
asetetaan liitdntdlaitteeseen 23 kuuluvan CPU:n toimintajdn-

nitteen alapuolelle, kuten noin 2-3 volttiin.

Sen tdhden, l&dhdejdnnitteen kohoamisen hetkelld, kun kytkin

5 suljetaan monostabiilin multivibraattorin 26 annon katoami-
sen jdlkeen, CPU aloitusnollataan, samalla tavoin kuin aloitus-
nollauksessa kytkettdessd kdyttdjdnnite signaalikeskukseen 1.
Voidaan saada aikaan aloitusnollauksen suorittaminen CPU:n
toiminnan k3ynnistdmiseksi, normaaleissa olosuhteissa linja-
jédnnitteen palauduttua oikosulun havaitsemisen jdlkitilan-
teessa.

Lisdksi, kuviossa 5 esitetyn jidrjestelmdn kokoamisessa, toisen
tyyppisid kytkinelimid 2a, 2b kuin edelld selostetut voidaan
kdyttdd. Ja nditd elimid ei tarvitse sisdllyttdd signaali-
keskukseen 1. Tietysti, kaikille kytkinelimille voidaan kayt-
td43 saman tyyppisid kytkinelimid 2a ja 2b.

Tissd esimerkissd, kuten samoin edellisissd esimerkeissd, CPU
voidaan varmasti aloitusnollata. Erityisesti CPU:n, joka kuu-
luu alueeseen, jossa oikosulkua ei ole, sddtelem@tdn ajo kdyt-

t8jdnnitteen katketessa voidaan varmasti valttaa.

Lisdksi, koskien kytkintd 5 ja kytkimen ohjauspiirid 7, lukit-
tuvaa relepiirid voidaan k#dyttdd kytkimend, kuuluen tuohon
relepiiriin. t&mi kytkin toimii aivan samoin tavoin kuin kyt-

kin 5 ja s3dstdd virran kulutuksessa.

Ja lisdksi kuvioissa 1 ja 5 esitetd&dn silmukoituun signaali-
linjaan perustuva esimerkki. Kuitenkin td&td keksintdd8 voidaan
kdyttdd missd tahansa jdrjestelmdssd, jossa on signaalilinja
yhteen suuntaan ulottuen pdadttyen resistiiviseen liitdntédlait-
teeseen kuten vastukseen.
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Patenttivaatimukset
1. Hatdtilan valvontajédrjestelmd, joka k&sittdd useita
hdtdtilan valvontaelimi& (3), joista kukin kuuluu omaan

valvonta-alueeseensa ja on kytkettynd signaalikeskuksesta

(1) silmukkana tai yksisuuntaisina ja resistiiviseen lait-
teeseen pddttyvind johdettuihin signaalilinjoihin (L1, L2)
hdtdtilan toteamiseksi ja seuraamiseksi signaalilinjojen
kautta, tunnettu siitd, ettd jérjestelmd kasittada
kytkinelimet (2a, 2f), jotka on sijoitettu siten, ettd ne
erottavat valvontaelimet toisistaan, ja jotka ovat normaa-
listi suljettuina mutta avautuvat jdrjestelmd@n havaitessa
oikosulun viereisten valvontaelinten erottamiseksi linjois-
ta, ja ettd kytkinelimet kdsittdvdt kytkimen (5), joka on
asennettu yhdelle mainituista signaalilinjoista (L1l);
ensimmdisen oikosulun havainnointielimen (6) oikosulun
havaitsemiseksi mainittujen signaalilinjojen v&81ill&, Kkun
kytkimen ollessa avoimena signaalilinjojen linjaj&nnite
kytkimen kohdalla on matalampi kuin ensimmdinen kynnysjénni-
te (Vth), joka puolestaan on matalampi kuin kuormituspuolen
signaalilinjojen j&nnite (Ve);

toisen oikosulun havainnointielimen oikosulun havaitsemisek-
si mainittujen signaalilinjojen vd1ill&d, kun kytkimen olles-
sa suljettuna signaalilinjojen linjajannite on matalampi
kuin toinen kynnysj&nnite, joka on korkeampi kuin kuorman
puoleinen linjajé@nnite ja korkeampi kuin ensimmdinen kynnys-
jénnite; ja

kytkimen ohjauselimen (7) kytkimen ohjaamiseksi siten, ettd
kytkin on suljettuna, kun kumpikaan mainituista oikosulun
havainnointielimistd ei anna havaintoa, ja kytkin avautuu
saataessa havainto kummalta tahansa mainitulta oikosulun

havainnointielimelti.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen h&t&tilan valvontajdr-
jestelmd, tunnettu siitd, ettd se kdsittdd lis8ksi matala-
J&nnitteen sydtttelimen (8) ennalta md@drdtyn ja&nnitteen

(V1) kytkemiseksi signaalilinjalle (L1) niiden kohtien
vdleille, joihin kytkimet (5) on asennettu, elimen kytkemin
jénnitteen ollessa matalampi kuin mainittujen signaalilinjo-
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jen valille sijoitetun liit&nt#dlaitteen kdyttdjénnite (Va)
ja korkeampi kuin mainittuun oikosulun havainnointielimeen

(6) asetettu ensimmdinen kynnysjénnite (Vth).

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen h&t&tilan valvontajar-
jestelms, tunnettu siitd, ettd matalajénnitteen sybttdelin
(8) kytkee ennalta m#&r&tyn matalan j&nnitteen (V1) riippu-
matta ldhdejinnitteen (Vp) arvosta ja kuorman impedanssista.

4. Jonkin patenttivaatimuksista 1-3 mukainen hdtdtilan
valvontajirjestelms, tunnettu siitd, ettd mainittu ensimmdi-
nen oikosulun havainnointielin on komparaattori (16), jonka
invertoiva sydttdpiste on kytketty signaalilinjaan kytkimen
vierests ja ei-invertoiva sydttVpiste on kytketty sdhkdiseen
l13hteeseen (17), joka sy6ttdid mainitun ensimmdisen kynnys-
j&nnitteen (Vrl); ja ettd

mainittu toinen oikosulun havainnointielin on komparaattori
(18), jonka invertoiva sydttdpiste on kytketty signaalilin-
jaan ja ei-invertoiva sydttdpiste on kytketty s8hkbdiseen
lihteeseen (19), joka sydtt#dd mainitun toisen kynnysjénnit-
teen (Vr2).

5. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen h&étati-
lan valvontajidrjestelmd, tunnettu siitd, etta mainitut
kytkinelimet k#sittdvdt lisdksi elimen (26), joka estdd
mainittua kytkimen ohjauselintd (7) muuttamasta kytkimen
(5) tilaa ennalta m##r&tyn ajan kummalta tahansa oikosulun

havainnointielimeltsd (6) saadun havainnon laukaisemana.

6. Patenttivaatimuksen 5 mukainen h&t#tilan valvontajar-
jestelmi, tunnettu siit#8, ettd mainittu kytkimen tilan
muutoksen estidvi elin on monostabiili multivibraattori (26).

7. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen h#t&tilan
valvontajirjestelms, tunnettu siitd, ettd mainitut kytkin-
elimet kisittidvat lisdksi s#didettdvdn vertailukynnysjénnite-
piirin (30), joka voi s##delld kumpaa tahansa vertailujénni-
tettd, ja etta
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kytkimen ohjauselimet (7) k&sittdvdt elimet s&dddettdvén

vertailukynnysjdnnitepiirin ohjaamiseksi vaihtamaan vertai-

lukynnysjdnnitetta.

8. Patenttivaatimuksen 1 mukainen h&t&tilan valvontaj&r-
jestelmd, tunnettu siitd, ettd mainitut kytkinelimet (2)
kdsittdvit

matalajdnnitteen sybttbelimen (8) ennalta m88r&tyn jé&nnit-
teen kytkemiseksi signaalilinjalle niiden kohtien v&leille,
joihin kytkimet on asennettu, elimen kytkemdn jdnnitteen
ollessa matalampi kuin mainittujen signaalilinjojen vdlille
sijoitetun liit&nt&laitteen j&nnite ja korkeampi kuin mai-
nittuun oikosulun havainnointielimeen asetettu ensimmdinen
kynnysjdnnite, sekd

elimen, joka est#3d mainittua kytkimen ohjauselint& muutta-
masta kytkimen tilaa ennalta mddrdtyn ajan mainitulta oi-

kosulun havainnointielimeltd saadun havainnon laukaisemana.
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Patentkrav:

1. Overvakningssystem f6ér alarmtillstdnd, vilket om-
fattar flera Overvakningsorgan (3) f&6r alarmtillstdn-
det, av vilka vart och ett tillhdr ett eget &vervak-
ningsomrdde och kopplats fr&n en signalcentral (1) som
en slinga eller som enkelriktade och vid en resistiv
anordning slutande signallinjer (L1, L2) f&6r att kons-
tatera och uppfélja alarmtillstdndet via signallin-
jJerna, k@ nnetecknat av att systemet omfat-
tar:

kopplingsorgan (2a, 2f) vilka placerats sd att de skil-
jer &t O&vervakningsorganen fr8n varandra, och vilka
normalt dr slutna men Oppnar sig dd& systemet upptécker
en kortslutning for att avskilja bredvid beldgna &ver-
vakningsorgan frdn linjerna, och att kopplingsorganen
omfattar en kopplare (5) som monterats vid en av ndmnda
signallinjer (L1);

ett fdrsta kortslutningsdetekteringsorgan (6) fbr att
upptédcka en kortslutning mellan nd@mnda signallinjer,
varvid d& kopplaren dr Sppen signallinjernas linjespén-
ning vid kopplaren dr l&gre &n en fdrsta trbskelspidn-
ning (Vth), vilken & sin sida 8r ligre #n signallinjer-
nas spédnning (Ve) p& belastningssidan;

ett andra kortslutningsdetekteringsorgan f&r att upp-
tdcka en kortslutning mellan ndmnda signallinjer, var-
vid d&8 kopplaren &r sluten signallinjernas linjespdn-
ning #8r l&gre &n en andra tréskelspdnning, vilken &r
h6gre &n linjespdnningen p& belastningssidan och hégre
dn den fbrsta trdskelspdnningen; och

en kopplare f8r styrning av styrorganets (7) kopplare
sd att kopplaren #r sluten dd ingendera av de ndmnda
kortslutningsdetekteringsorganen ger négot utslag, och
kopplaren &ppnas d& n8gondera av de namnda kortslut-
ningsdetekteringsorganen ger ett utslag.

2. Uvervakningssystem f8r alarmtillstdnd i enlighet
med patentkrav 1, k annetecknat av att det
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dessutom omfattar ett organ (8) f6r matning av l&gspidn-
ning fdr att koppla en f&rutbestimd spdnning (V1) till
signallinjen (Ll1) mellan de punkter dir kopplarna (5)
monterats, varvid spdnningen som organet tillkopplat &r
ldgre &n bruksspidnningen (Va) for anslutningsanordning-
en som placerats mellan nidmnda signallinjer och hégre
é&n den fdrsta trdskelspdnningen (Vth) som givits fér
ndmnda kortslutningsdetekteringsorgan (6).

3. Overvakningssystem f&ér alarmtillstdnd i enlighet
med patentkrav 2, k &nnetecknat av att orga-
net (8) fo6r matning av 18gspdnning kopplar en férutbes-
tdmd ldgspénning (V1) oberoende av kdllspédnningens (Vp)
vérde och belastningens impedans.

4. Overvakningssystem f&ér alarmtillstdnd i enlighet
med ndgot av patentkraven l1-3, k@&nnetecknat
av att ndmnda fdrsta kortslutningsdetekteringsorgan 4r
en komparator (16), vars inverterande inmatningspunkt
kopplats till signallinjen bredvid kopplaren och den
icke-inverterande inmatningspunkten kopplats till en
elkdlla (17) som matar ni#mnda f&rsta tréskelspédnning
(Vrl); och att

ndmnda andra kortslutningsdetekteringsorgan dr en kom-
parator (18), vars inverterande inmatningspunkt kopp-
lats till signallinjen och den icke-inverterande inmat-
ningspunkten kopplats till en elkidlla (19) som matar
ndmnda andra tr&skelspdnning (Vrl).

5. Overvakningssystem f6r alarmtillst8nd i enlighet
med ndgot av patentkraven ovan, k @&nnetecknat
av att ndmnda kopplingsorgan dessutom omfattar ett or-
gan (26) som fbrhindrar att n#mnda kopplares styrorgan
(7) &ndrar kopplarens (5) tillstdnd under en f&rutbes-
tdmd tid utldst av en iakttagelse av vilken som helst
av kortslutningsdetekteringsorganen (6)
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6. OUvervakningssystem f&r alarmtillstdnd i enlighet
med patentkrav 5, kdnnetecknat av att
ndmnda organ som f&rhindrar att kopplaren &dndrar till-
stdnd dr en monostabil multivibrator (26).

7. Uvervakningssystem f&6r alarmtillst&nd i enlighet
med ndgot av patentkraven ovan, k innetecknat
av att ndmnda kopplingsorgan dessutom omfattar en reg-
lerbar referenstr&skelspdnningskrets (30) som kan reg-
lera vilken som helst av referensspanningarna, och att

kopplarens styrorgan (7) omfattar organ for styrning av
den reglerbara referenstréskelspadnningskretsen att byta

referensspanning.
8. Overvakningssystem f&r alarmtillstdnd i enlighet
med patentkrav 1, kd@dnnetecknat av att

ndmnda kopplingsorgan (2) omfattar:

ett matningsorgan (8) for 1lagspdnning f&r tillkoppling
av en fdrutbestdmd spdnning till signallinjen mellan de
punkter till vilka kopplarna monterats, varvid spén-
ningen som organet tillkopplat &r ldgre &n spdnningen
hos anslutninganordningen som placerats mellan n&mnda
signallinjer och hégre &n den f&rsta tréskelspidnningen
som givits ndmnda kortslutningsdetekteringsorgan, samt
ett organ som fbrhindrar att ndmnda kopplares styrorgan
byter kopplarens tillstdnd under en f&rutbestdmd tid
utldst av en iakttagelse gjord av ndmnda kortslutnings-
detekteringsorgan.
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