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(57)摘要

本发明公开了一种可远程监控的智能化冰

块破碎机，包括控制板、wifi模块、破冰装置、故

障监测部件和触摸屏、外套盘、电机连接轴杆、电

机支撑柱及下底架，控制板包括有微处理器。外

套盘螺纹连接在破冰装置的左侧，电机连接轴杆

安设在电机支撑住的下方，本发明对冰块进入设

备时进行预处理，并且能通过加压的方式让设备

的内部处于较为冰凉的状态，使外界的温度无法

渗入设备影响冰块的熔点，让设备内部的温度较

为适宜，另外通过wifi模块实现了碎冰机的联网

功能，使碎冰机能够接收该碎冰机制造工厂和最

终用户远程发送的控制指令，实现了碎冰机的远

程智能控制，提高了碎冰机的使用效率和用户的

体验度。
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1.一种可远程监控的智能化冰块破碎机，其结构包括控制板（1）、破冰装置（2）、电源接

口（3）、wifi模块（4）、故障监测部件（5）、触摸屏（6）、外套盘（7）、电机连接轴杆（8）、电机支

撑柱（9）、下底架（10），其特征在于：

所述外套盘（7）螺纹连接在破冰装置（2）的左侧并且贴合在一起，所述电机连接轴杆

（8）垂直贯穿外套盘（7）并且与破冰装置（2）机械连接，所述电机连接轴杆（8）安设在电机支

撑柱（9）的下方并且与下底架（10）垂直电焊在一起，所述下底架（10）水平固定在破冰装置

（2）的下方；所述电源接口（3），给所述破冰装置（2）提供电力；所述控制板（1）设有微处理器

（101）；所述wifi模块（4）用于接收远程控制命令，并将所述远程控制命令传输至所述微处

理器（101）；所述微处理器(101)用于根据所述远程控制命令控制所述破冰装置（2）的运行

模式和所述运行模式的运行参数，所述故障监测部件（5）用于监测所述破冰装置（2）在运行

过程中的状态参数，并将监测结果发送至所述微处理器（101）；所述微处理器（101）还用于

当所述状态参数指示所述破冰装置（2）出现故障时，记录所述故障的故障信息和故障代码，

控制所述触摸屏（6）显示所述故障信息和故障代码，

所述破冰装置（2）包括预处理箱（21）、冷气循环箱（22）、破碎传动机构（23）、二次破碎

机组（24）、推拉机组（25）、扎碎装置（26）、水冷冷却装置（27）、内循环管道（28）、外表壳

（29）、夹持固定座（210），所述预处理箱（21）镶嵌在外套盘（7）的内部，所述冷气循环箱（22）

固定在外表壳（29）内部的上端，所述破碎传动机构（23）垂直插嵌在外表壳（29）的左端，所

述二次破碎机组（24）传动连接在破碎传动机构（23）下方的左端，所述推拉机组（25）啮合在

二次破碎机组（24）的右下角，所述扎碎装置（26）安设在推拉机组（25）的右侧，所述水冷冷

却装置（27）安设在推拉机组（25）、扎碎装置（26）的下方，所述水冷冷却装置（27）与推拉机

组（25）的底部传动连接，所述水冷冷却装置（27）紧贴在外表壳（29）内部的底部，所述内循

环管道（28）电焊在外表壳（29）的内侧，所述夹持固定座（210）固定在外表壳（29）的下方并

且与下底架（6）贴合在一起。

2.根据权利要求1所述的一种可远程监控的智能化冰块破碎机，其特征在于：所述预处

理箱（21）由隔离板（211）、上靠板（212）、侧靠板（213）、立柱（214）、左切割片（215）、连接环

（216）、右切割片（217）组成，所述侧靠板（213）设有两个并且垂直固定在外表壳（29）的上

方，所述上靠板（212）铰接在两个侧靠板（213）的上方，所述隔离板（211）设有两个以上并且

等距均匀的嵌在上靠板（212）、侧靠板（213）的内侧，所述立柱（214）设有两个以上并且垂直

电焊在侧靠板（213）的内侧，所述连接环（216）扣合在立柱（214）的右侧并且采用活动连接，

所述左切割片（215）铰接在连接环（216）的上表面，所述右切割片（217）安设在左切割片

（215）的右侧并且互相对称。

3.根据权利要求1所述的一种可远程监控的智能化冰块破碎机，其特征在于：所述冷气

循环箱（22）由空气压缩机（221）、压力管道（222）、内轴（223）、转动轮（224）、侧施压杆

（225）、输气管（226）、制冷剂存放盒（227）、顶部施压杆（228）、钉座（229）、翘杆（2210）、压片

（2211）、合页轮（2212）、第一压缩弹簧（2213）、第二压缩弹簧（2214）、钉紧板（2215）组成，所

述空气压缩机（221）焊接在外表壳（29）内部的左上角，所述压力管道（222）呈U字型并且环

绕在空气压缩机（221）的外表面，所述转动轮（224）装设在空气压缩机（221）的下方，所述内

轴（223）活动连接在转动轮（224）的内部并且轴心共线，所述翘杆（2210）垂直固定在空气压

缩机（221）的右侧，所述钉座（229）钉连接在翘杆（2210）下表面的中段，所述侧施压杆
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（225）、顶部施压杆（228）的顶部均扣合在转动轮（224）的表面，所述侧施压杆（225）的底部

机械连接在制冷剂存放盒（227）的左端，所述顶部施压杆（228）的底部与制冷剂存放盒

（227）的顶部活动连接，所述输气管（226）的顶部与制冷剂存放盒（227）的底部互相贯通，所

述输气管（226）的底部与内循环管道（28）内部的左端互相贯通，所述合页轮（2212）铰接在

内循环管道（28）内侧的左端，所述压片（2211）活动连接在合页轮（2212）的左侧，所述第二

压缩弹簧（2214）垂直固定在压片（2211）下方的右端，所述第一压缩弹簧（2213）电焊在压片

（2211）下方的的左端并且与第二压缩弹簧（2214）互相平行，所述钉紧板（2215）钉连接在第

一压缩弹簧（2213）、第二压缩弹簧（2214）的下方并且与压片（2211）互相平行，所述钉紧板

（2215）位于破碎传动机构（23）的上方。

4.根据权利要求1所述的一种可远程监控的智能化冰块破碎机，其特征在于：所述破碎

传动机构（23）由主传动轴（231）、螺纹帽（232）、外镶壳（223）、搅拌轴（234）、第一传输带

（235）、盛料槽（236）、平置板（237）、定位滚轮（238）组成，所述主传动轴（231）垂直插嵌在外

表壳（29）左端的中段，所述螺纹帽（232）螺纹连接在主传动轴（231）的外表面并且贴合在外

镶壳（223）的左侧，所述外镶壳（223）贴合在外表壳（29）左侧的中段，所述搅拌轴（234）电焊

在主传动轴（231）的右侧，所述搅拌轴（234）通过第一传输带（235）与二次破碎机组（24）传

动连接，所述盛料槽（236）安设在主传动轴（231）、搅拌轴（234）的下方，所述定位滚轮（238）

活动连接在盛料槽（236）竖直端的顶部，所述平置板（237）活动连接在定位滚轮（238）的右

侧，所述盛料槽（236）安装在推拉机组（25）、扎碎装置（26）的右侧，所述盛料槽（236）底部的

左端焊接有水冷冷却装置（27）。

5.根据权利要求1所述的一种可远程监控的智能化冰块破碎机，其特征在于：所述二次

破碎机组（24）由承接轮（241）、垂直锥齿轮（242）、连轴杆（243）、第二传输带（244）、面锥齿

轮（245）、销轴（246）、小齿轮（247）组成，所述承接轮（241）通过第一传输带（235）与搅拌轴

（234）传动连接，所述销轴（246）垂直固定在承接轮（241）内部的中心并且轴心共线，所述面

锥齿轮（245）装设在承接轮（241）、销轴（246）的中间并且采用机械连接，所述垂直锥齿轮

（242）啮合在面锥齿轮（245）上表面的右端，所述连轴杆（243）垂直电焊在垂直锥齿轮（242）

的右侧，所述连轴杆（243）通过第二传输带（244）与小齿轮（247）传动连接，所述面锥齿轮

（245）安设在水冷冷却装置（27）左端的上方，所述小齿轮（247）啮合在推拉机组（25）的左上

角，所述连轴杆（243）的右端安设在盛料槽（236）的内部并且与平置板（237）互相平行。

6.根据权利要求1所述的一种可远程监控的智能化冰块破碎机，其特征在于：所述推拉

机组（25）由大齿轮（251）、拉绳轮（252）、拉绳（253）、内齿轮（254）、连接带（255）、行星轮

（256）、联动带（257）、转板（258）、联结轮（259）组成，所述大齿轮（251）啮合在小齿轮（247）

的右下角，所述拉绳轮（252）活动连接在大齿轮（251）的上表面，所述联结轮（259）机械连接

在拉绳轮（252）的上表面，所述大齿轮（251）、拉绳轮（252）、联结轮（259）轴心共线，所述联

结轮（259）通过连接带（255）与内齿轮（254）传动连接，所述转板（258）活动连接在内齿轮

（254）内部的中心，所述行星轮（256）位于转板（258）的下方并且与内齿轮（254）互相啮合，

所述行星轮（256）通过联动带（257）与水冷冷却装置（27）传动连接，所述转板（258）的顶部

与扎碎装置（26）机械连接，所述拉绳轮（252）通过拉绳（253）与定位滚轮（238）传动连接。

7.根据权利要求1所述的一种可远程监控的智能化冰块破碎机，其特征在于：所述扎碎

装置（26）由承载板（261）、摇摆杆（262）、助力杆（263）、偏折杆（264）、扇形齿板（265）、顶升
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弹簧（266）、倒T型固定架（267）、斜向限位框（268）、扎碎架（269）组成，所述助力杆（263）的

左端与转板（258）的顶部扣合在一起，所述助力杆（263）的右端与摇摆杆（262）的中段铰接，

所述摇摆杆（262）的顶部与承载板（261）下表面中心机械连接，所述偏折杆（264）电焊在摇

摆杆（262）的右侧，所述扇形齿板（265）的左端与偏折杆（264）焊接在一起，所述扇形齿板

（265）的底部与顶升弹簧（266）的顶部钉连接，所述顶升弹簧（266）的底部与倒T型固定架

（267）的右端通过铆钉固定在一起，所述倒T型固定架（267）焊接在水冷冷却装置（27）的右

侧，所述承载板（261）位于大齿轮（251）的下方，所述扎碎架（269）啮合在扇形齿板（265）的

右上角，所述斜向限位框（268）滑动连接在扎碎架（269）的外表面，所述扎碎架（269）焊接在

盛料槽（236）的左端。

8.根据权利要求1所述的一种可远程监控的智能化冰块破碎机，其特征在于：所述水冷

冷却装置（27）由冷却液输管（271）、第一加速水轮（272）、加压输泵（273）、平滑带（274）、导

向轨道（275）、第二加速水轮（276）、斜向导管（277）组成，所述冷却液输管（271）的顶部与外

镶壳（223）互相贯通，所述加压输泵（273）水平固定在冷却液输管（271）的右侧，所述导向轨

道（275）镶嵌在加压输泵（273）的内部，所述第一加速水轮（272）活动连接在导向轨道（275）

左端的下方，所述第二加速水轮（276）活动连接在导向轨道（275）右端的上方，所述第二加

速水轮（276）通过平滑带（274）与第一加速水轮（272）传动连接，所述斜向导管（277）焊接在

导向轨道（275）的并且互相贯通。
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一种可远程监控的智能化冰块破碎机

技术领域

[0001] 本发明是一种可远程监控的智能化冰块破碎机，属于碎冰及智能控制领域。

背景技术

[0002] 冷库，一般是指用各种设备制冷、可人为控制和保持稳定低温的设施。它的基本组

成部分是：制冷系统；电控装置；有一定隔热性能的库房；附属性建筑物等，水产冷库，通过

冷冻或冷藏方式较长时间保存水产品的新鲜度，目前技术公用的设备通过节约人力来对设

备进行优化，但是无考虑到冰块在设备内部破碎时会被外界温度以及设备内部自身散热影

响，使冰块的熔点受到影响，破碎后的冰块不够低，容易融化；而碎冰机属于复杂的机械设

备，因此在售后维护和检修方面需要生产厂家能够随时跟踪碎冰机的运行情况，以便更好

地提供售后服务和定期检修。由于大多数碎冰机的体积比较大，用户在使用时，往往需要爬

到设备上进行操作和控制，给用户带来了一定的危险性，并且当碎冰机出现故障需要维修

时，用户和维修人员很难及时了解碎冰机的故障情况，只能等待厂家或者维修人员上门寻

找故障进行检修，在一定程度上降低了碎冰机的使用效率，也降低了用户的体验度，限制了

碎冰机行业的发展，针对上述由于碎冰机不便于操作和控制，并且用户和维修人员很难及

时了解碎冰机的故障情况导致降低碎冰机使用效率和用户体验度的问题，目前尚未提出有

效地解决方案。

发明内容

[0003] 针对现有技术存在的不足，本发明目的是提供一种可远程监控的智能化冰块破碎

机，以解决前述背景技术中的技术问题的全部或者之一。

[0004] 为了实现上述目的，本发明是通过如下的技术方案来实现：一种可远程监控的智

能化冰块破碎机，其结构包括其结构包括控制板、破冰装置、电源接口、wifi模块故障监测

部件、触摸屏、外套盘、电机连接轴杆、电机支撑柱、下底架。所述控制板电焊在破冰装置的

上方并且互相垂直，所述外套盘螺纹连接在破冰装置的左侧并且贴合在一起，所述电机连

接轴杆垂直贯穿外套盘并且与破冰装置机械连接，所述电机连接轴杆安设在电机支撑柱的

下方并且与下底架垂直电焊在一起，所述下底架水平固定在破冰装置的下方；所述电源接

口用于与供电系统连接，给所述破冰装置提供电力；所述控制板设有微处理器；所述wifi模

块用于与云服务器联网，接收远程控制命令，并将所述远程控制命令传输至所述微处理器；

所述微处理器用于根据所述远程控制命令控制所述破冰装置的运行模式和所述运行模式

的运行参数，所述运行模式包括碎冰模式、清洁模式和节能模式；所述故障监测部件用于监

测所述破冰装置在运行过程中的状态参数，并将监测结果发送至所述微处理器；所述微处

理器还用于当所述状态参数指示所述破冰装置出现故障时，记录所述故障的故障信息和故

障代码，控制所述触摸屏显示所述故障信息和故障代码，并将所述故障信息和故障代码发

送至所述云服务器；所述破冰装置设有预处理箱、冷气循环箱、破碎传动机构、二次破碎机

组、推拉机组、扎碎装置、水冷冷却装置、内循环管道、外表壳、夹持固定座，所述预处理箱镶
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嵌在外套盘的内部并且垂直固定在外表壳的上方，所述冷气循环箱通过铆钉固定在外表壳

内部的上端，所述破碎传动机构垂直插嵌在外表壳的左端并且与电机连接轴杆机械连接，

所述二次破碎机组传动连接在破碎传动机构下方的左端，所述推拉机组啮合在二次破碎机

组的右下角，所述扎碎装置安设在推拉机组的右侧并且采用机械连接，所述水冷冷却装置

安设在推拉机组、扎碎装置的下方，所述水冷冷却装置与推拉机组的底部传动连接，所述水

冷冷却装置紧贴在外表壳内部的底部，所述内循环管道电焊在外表壳的内侧，所述外表壳

焊接在外套盘的下方，所述夹持固定座通过螺钉固定在外表壳的下方并且与下底架贴合在

一起。

[0005] 进一步的，所述预处理箱由隔离板、上靠板、侧靠板、立柱、左切割片、连接环、右切

割片组成，所述侧靠板设有两个并且垂直固定在外表壳的上方，所述上靠板铰接在两个侧

靠板的上方，所述隔离板设有两个以上并且等距均匀的嵌在上靠板、侧靠板的内侧，所述立

柱设有两个以上并且垂直电焊在侧靠板的内侧，所述连接环扣合在立柱的右侧并且采用活

动连接，所述左切割片铰接在连接环的上表面，所述右切割片安设在左切割片的右侧并且

互相对称。

[0006] 进一步的，所述冷气循环箱由空气压缩机、压力管道、内轴、转动轮、侧施压杆、输

气管、制冷剂存放盒、顶部施压杆、钉座、翘杆、压片、合页轮、第一压缩弹簧、第二压缩弹簧、

钉紧板组成，所述空气压缩机焊接在外表壳内部的左上角，所述压力管道呈U字型并且环绕

在空气压缩机的外表面，所述转动轮装设在空气压缩机的下方，所述内轴活动连接在转动

轮的内部并且轴心共线，所述翘杆垂直固定在空气压缩机的右侧，所述钉座钉连接在翘杆

下表面的中段，所述侧施压杆、顶部施压杆的顶部均扣合在转动轮的表面，所述侧施压杆的

底部机械连接在制冷剂存放盒的左端，所述顶部施压杆的底部与制冷剂存放盒的顶部活动

连接，所述输气管的顶部与制冷剂存放盒的底部互相贯通，所述输气管的底部与内循环管

道内部的左端互相贯通，所述合页轮铰接在内循环管道内侧的左端，所述压片活动连接在

合页轮的左侧，所述第二压缩弹簧垂直固定在压片下方的右端，所述第一压缩弹簧电焊在

压片下方的的左端并且与第二压缩弹簧互相平行，所述钉紧板钉连接在第一压缩弹簧、第

二压缩弹簧的下方并且与压片互相平行，所述钉紧板位于破碎传动机构的上方。

[0007] 进一步的，所述破碎传动机构由主传动轴、螺纹帽、外镶壳、搅拌轴、第一传输带、

盛料槽、平置板、定位滚轮组成，所述主传动轴垂直插嵌在外表壳左端的中段，所述螺纹帽

螺纹连接在主传动轴的外表面并且贴合在外镶壳的左侧，所述外镶壳贴合在外表壳左侧的

中段，所述搅拌轴电焊在主传动轴的右侧，所述搅拌轴通过第一传输带与二次破碎机组传

动连接，所述盛料槽安设在主传动轴、搅拌轴的下方，所述定位滚轮活动连接在盛料槽竖直

端的顶部，所述平置板活动连接在定位滚轮的右侧，所述盛料槽安装在推拉机组、扎碎装置

的右侧，所述盛料槽底部的左端焊接有水冷冷却装置。

[0008] 进一步的，所述二次破碎机组由承接轮、垂直锥齿轮、连轴杆、第二传输带、面锥齿

轮、销轴、小齿轮组成，所述承接轮通过第一传输带与搅拌轴传动连接，所述销轴垂直固定

在承接轮内部的中心并且轴心共线，所述面锥齿轮装设在承接轮、销轴的中间并且采用机

械连接，所述垂直锥齿轮啮合在面锥齿轮上表面的右端，所述连轴杆垂直电焊在垂直锥齿

轮的右侧，所述连轴杆通过第二传输带与小齿轮传动连接，所述面锥齿轮安设在水冷冷却

装置左端的上方，所述小齿轮啮合在推拉机组的左上角，所述连轴杆的右端安设在盛料槽
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的内部并且与平置板互相平行。

[0009] 进一步的，所述推拉机组由大齿轮、拉绳轮、拉绳、内齿轮、连接带、行星轮、联动

带、转板、联结轮组成，所述大齿轮啮合在小齿轮的右下角，所述拉绳轮活动连接在大齿轮

的上表面，所述联结轮机械连接在拉绳轮的上表面，所述大齿轮、拉绳轮、联结轮轴心共线，

所述联结轮通过连接带与内齿轮传动连接，所述转板活动连接在内齿轮内部的中心，所述

行星轮位于转板的下方并且与内齿轮互相啮合，所述行星轮通过联动带与水冷冷却装置传

动连接，所述转板的顶部与扎碎装置机械连接，所述拉绳轮通过拉绳与定位滚轮传动连接。

[0010] 进一步的，所述扎碎装置由承载板、摇摆杆、助力杆、偏折杆、扇形齿板、顶升弹簧、

倒T型固定架、斜向限位框、扎碎架组成，所述助力杆的左端与转板的顶部扣合在一起，所述

助力杆的右端与摇摆杆的中段铰接，所述摇摆杆的顶部与承载板下表面中心机械连接，所

述偏折杆电焊在摇摆杆的右侧，所述扇形齿板的左端与偏折杆焊接在一起，所述扇形齿板

的底部与顶升弹簧的顶部钉连接，所述顶升弹簧的底部与倒T型固定架的右端通过铆钉固

定在一起，所述倒T型固定架焊接在水冷冷却装置的右侧，所述承载板位于大齿轮的下方，

所述扎碎架啮合在扇形齿板的右上角，所述斜向限位框滑动连接在扎碎架的外表面，所述

扎碎架焊接在盛料槽的左端。

[0011] 进一步的，所述水冷冷却装置由冷却液输管、第一加速水轮、加压输泵、平滑带、导

向轨道、第二加速水轮、斜向导管组成，所述冷却液输管的顶部与外镶壳互相贯通，所述加

压输泵水平固定在冷却液输管的右侧，所述导向轨道镶嵌在加压输泵的内部，所述第一加

速水轮活动连接在导向轨道左端的下方，所述第二加速水轮活动连接在导向轨道右端的上

方，所述第二加速水轮通过平滑带与第一加速水轮传动连接，所述斜向导管焊接在导向轨

道的并且互相贯通。

[0012] 有益效果

[0013] 本发明一种可远程监控的智能化冰块破碎机，通过设有的破冰装置，在对冰块进

入设备时进行预处理，并且能通过加压的方式让设备的内部处于较为冰凉的状态，使外界

的温度无法渗入设备影响冰块的熔点，并且能够将设备工作时产生的热量中和掉，让设备

内部的温度较为适宜，提供破碎的好环境；通过碎冰机控制板上的wifi模块实现了碎冰机

的联网功能，使碎冰机能够通过无线网络与用户的移动终端连接，接收用户远程发送的控 

制指令，实现了碎冰机的远程智能控制，进一步，当碎冰机出现故障时，还能够通过网络将 

故障代码发送至用户的移动终端和云服务器，有助于用户和厂家及时了解碎冰机的故障信 

息，并及时安排维修人员进行维修，提高了碎冰机的使用效率，也进一步提高了用户的体验

度。

附图说明

[0014] 为了更清楚地说明本发明实施例的技术方案，下面将对实施例描述中的附图作详

细地介绍，以此让本发明的其它特征、目的和优点将会变得更明显：

[0015] 图1为本发明一种可远程监控的智能化冰块破碎机的控制原理图。

[0016] 图2为本发明一种可远程监控的智能化冰块破碎机的结构示意图。

[0017] 图3为本发明破冰装置的结构示意图。

[0018] 图4为本发明破冰装置详细的结构示意图。
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[0019] 图5为图4中A结构放大的结构示意图。

[0020] 图6位图4中B结构放大的结构示意图。

[0021] 图中：控制板-1、破冰装置-2、电源接口-3、wifi模块-4、故障监测部件-5、触摸屏-

6、外套盘-7、电机连接轴杆-8、电机支撑柱-9、下底架-10、预处理箱-21、冷气循环箱-22、破

碎传动机构-23、二次破碎机组-24、推拉机组-25、扎碎装置-26、水冷冷却装置-27、内循环

管道-28、外表壳-29、夹持固定座-210、隔离板-211、上靠板-212、侧靠板-213、立柱-214、左

切割片-215、连接环-216、右切割片-217、空气压缩机-221、压力管道-222、内轴-223、转动

轮-224、侧施压杆-225、输气管-226、制冷剂存放盒-227、顶部施压杆-228、钉座-229、翘杆-

2210、压片-2211、合页轮-2212、第一压缩弹簧-2213、第二压缩弹簧-2214、钉紧板-2215、主

传动轴-231、螺纹帽-232、外镶壳-223、搅拌轴-224、第一传输带-235、盛料槽-236、平置板-

237、定位滚轮-238、承接轮-241、垂直锥齿轮-242、连轴杆-243、第二传输带-244、面锥齿

轮-245、销轴-246、小齿轮-247、大齿轮-251、拉绳轮-252、拉绳-253、内齿轮-254、连接带-

255、行星轮-256、联动带-257、转板-258、联结轮-259、承载板-261、摇摆杆-262、助力杆-

263、偏折杆-264、扇形齿板-265、顶升弹簧-266、倒T型固定架-267、斜向限位框-268、扎碎

架-269、冷却液输管-271、第一加速水轮-272、加压输泵-273、平滑带-274、导向轨道-275、

第二加速水轮-276、斜向导管-277。

具体实施方式

[0022] 为使本发明实现的技术手段、创作特征、达成目的与功效易于明白了解，下面结合

具体实施方式，进一步阐述本发明。

[0023] 请参阅图1-图6，本发明提供一种可远程监控的智能化冰块破碎机：其结构包括：

控制板-1、破冰装置-2、电源接口-3、wifi模块-4、故障监测部件-5、触摸屏-6、外套盘-7、电

机连接轴杆-8、电机支撑柱-9、下底架-10，所述控制板1电焊在破冰装置2的上方并且互相

垂直，所述外套盘7螺纹连接在破冰装置2的左侧并且贴合在一起，所述电机连接轴杆8垂直

贯穿外套盘7并且与破冰装置2机械连接，所述电机连接轴杆8安设在电机支撑柱9的下方并

且与下底架10垂直电焊在一起，所述下底架10水平固定在破冰装置2的下方；所述电源接口

3用于与供电系统连接，给所述破冰装置2提供电力；所述控制板1设有微处理器101；所述

wifi模块4用于与云服务器联网，接收远程控制命令，并将所述远程控制命令传输至所述微

处理器101；所述微处理器101用于根据所述远程控制命令控制所述破冰装置2的运行模式

和所述运行模式的运行参数，所述运行模式包括碎冰模式、清洁模式和节能模式；所述故障

监测部件5用于监测所述破冰装置2在运行过程中的状态参数，并将监测结果发送至所述微

处理器101；所述微处理器101还用于当所述状态参数指示所述破冰装置2出现故障时，记录

所述故障的故障信息和故障代码，控制所述触摸屏6显示所述故障信息和故障代码，并将所

述故障信息和故障代码发送至所述云服务器；所述破冰装置2设有预处理箱21、冷气循环箱

22、破碎传动机构23、二次破碎机组24、推拉机组25、扎碎装置26、水冷冷却装置27、内循环

管道28、外表壳29、夹持固定座210，所述预处理箱21镶嵌在外套盘7的内部并且垂直固定在

外表壳29的上方，所述冷气循环箱22通过铆钉固定在外表壳29内部的上端，所述破碎传动

机构23垂直插嵌在外表壳29的左端并且与电机连接轴杆4机械连接，所述二次破碎机组24

传动连接在破碎传动机构23下方的左端，所述推拉机组25啮合在二次破碎机组24的右下
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角，所述扎碎装置26安设在推拉机组25的右侧并且采用机械连接，所述水冷冷却装置27安

设在推拉机组25、扎碎装置26的下方，所述水冷冷却装置27与推拉机组25的底部传动连接，

所述水冷冷却装置27紧贴在外表壳29内部的底部，所述内循环管道28电焊在外表壳29的内

侧，所述外表壳29焊接在外套盘7的下方，所述夹持固定座210通过螺钉固定在外表壳29的

下方并且与下底架6贴合在一起，所述预处理箱21由隔离板211、上靠板212、侧靠板213、立

柱214、左切割片215、连接环216、右切割片217组成，所述侧靠板213设有两个并且垂直固定

在外表壳29的上方，所述上靠板212铰接在两个侧靠板213的上方，所述隔离板211设有两个

以上并且等距均匀的嵌在上靠板212、侧靠板213的内侧，所述立柱214设有两个以上并且垂

直电焊在侧靠板213的内侧，所述连接环216扣合在立柱214的右侧并且采用活动连接，所述

左切割片215铰接在连接环216的上表面，所述右切割片217安设在左切割片215的右侧并且

互相对称，所述冷气循环箱22由空气压缩机221、压力管道222、内轴223、转动轮224、侧施压

杆225、输气管226、制冷剂存放盒227、顶部施压杆228、钉座229、翘杆2210、压片2211、合页

轮2212、第一压缩弹簧2213、第二压缩弹簧2214、钉紧板2215组成，所述空气压缩机221焊接

在外表壳29内部的左上角，所述压力管道222呈U字型并且环绕在空气压缩机221的外表面，

所述转动轮224装设在空气压缩机221的下方，所述内轴223活动连接在转动轮224的内部并

且轴心共线，所述翘杆2210垂直固定在空气压缩机221的右侧，所述钉座229钉连接在翘杆

2210下表面的中段，所述侧施压杆225、顶部施压杆228的顶部均扣合在转动轮224的表面，

所述侧施压杆225的底部机械连接在制冷剂存放盒227的左端，所述顶部施压杆228的底部

与制冷剂存放盒227的顶部活动连接，所述输气管226的顶部与制冷剂存放盒227的底部互

相贯通，所述输气管226的底部与内循环管道28内部的左端互相贯通，所述合页轮2212铰接

在内循环管道28内侧的左端，所述压片2211活动连接在合页轮2212的左侧，所述第二压缩

弹簧2214垂直固定在压片2211下方的右端，所述第一压缩弹簧2213电焊在压片2211下方的

的左端并且与第二压缩弹簧2214互相平行，所述钉紧板2215钉连接在第一压缩弹簧2213、

第二压缩弹簧2214的下方并且与压片2211互相平行，所述钉紧板2215位于破碎传动机构23

的上方，所述破碎传动机构23由主传动轴231、螺纹帽232、外镶壳223、搅拌轴234、第一传输

带235、盛料槽236、平置板237、定位滚轮238组成，所述主传动轴231垂直插嵌在外表壳29左

端的中段，所述螺纹帽232螺纹连接在主传动轴231的外表面并且贴合在外镶壳223的左侧，

所述外镶壳223贴合在外表壳29左侧的中段，所述搅拌轴234电焊在主传动轴231的右侧，所

述搅拌轴234通过第一传输带235与二次破碎机组24传动连接，所述盛料槽236安设在主传

动轴231、搅拌轴234的下方，所述定位滚轮238活动连接在盛料槽236竖直端的顶部，所述平

置板237活动连接在定位滚轮238的右侧，所述盛料槽236安装在推拉机组25、扎碎装置26的

右侧，所述盛料槽236底部的左端焊接有水冷冷却装置27，所述二次破碎机组24由承接轮

241、垂直锥齿轮242、连轴杆243、第二传输带244、面锥齿轮245、销轴246、小齿轮247组成，

所述承接轮241通过第一传输带235与搅拌轴234传动连接，所述销轴246垂直固定在承接轮

241内部的中心并且轴心共线，所述面锥齿轮245装设在承接轮241、销轴246的中间并且采

用机械连接，所述垂直锥齿轮242啮合在面锥齿轮245上表面的右端，所述连轴杆243垂直电

焊在垂直锥齿轮242的右侧，所述连轴杆243通过第二传输带244与小齿轮247传动连接，所

述面锥齿轮245安设在水冷冷却装置27左端的上方，所述小齿轮247啮合在推拉机组25的左

上角，所述连轴杆243的右端安设在盛料槽236的内部并且与平置板237互相平行，所述推拉
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机组25由大齿轮251、拉绳轮252、拉绳253、内齿轮254、连接带255、行星轮256、联动带257、

转板258、联结轮259组成，所述大齿轮251啮合在小齿轮247的右下角，所述拉绳轮252活动

连接在大齿轮251的上表面，所述联结轮259机械连接在拉绳轮252的上表面，所述大齿轮

251、拉绳轮252、联结轮259轴心共线，所述联结轮259通过连接带255与内齿轮254传动连

接，所述转板258活动连接在内齿轮254内部的中心，所述行星轮256位于转板258的下方并

且与内齿轮254互相啮合，所述行星轮256通过联动带257与水冷冷却装置27传动连接，所述

转板258的顶部与扎碎装置26机械连接，所述拉绳轮252通过拉绳253与定位滚轮238传动连

接，所述扎碎装置26由承载板261、摇摆杆262、助力杆263、偏折杆264、扇形齿板265、顶升弹

簧266、倒T型固定架267、斜向限位框268、扎碎架269组成，所述助力杆263的左端与转板258

的顶部扣合在一起，所述助力杆263的右端与摇摆杆262的中段铰接，所述摇摆杆262的顶部

与承载板261下表面中心机械连接，所述偏折杆264电焊在摇摆杆262的右侧，所述扇形齿板

265的左端与偏折杆264焊接在一起，所述扇形齿板265的底部与顶升弹簧266的顶部钉连

接，所述顶升弹簧266的底部与倒T型固定架267的右端通过铆钉固定在一起，所述倒T型固

定架267焊接在水冷冷却装置27的右侧，所述承载板261位于大齿轮251的下方，所述扎碎架

269啮合在扇形齿板265的右上角，所述斜向限位框268滑动连接在扎碎架269的外表面，所

述扎碎架269焊接在盛料槽236的左端，所述水冷冷却装置27由冷却液输管271、第一加速水

轮272、加压输泵273、平滑带274、导向轨道275、第二加速水轮276、斜向导管277组成，所述

冷却液输管271的顶部与外镶壳223互相贯通，所述加压输泵273水平固定在冷却液输管271

的右侧，所述导向轨道275镶嵌在加压输泵273的内部，所述第一加速水轮272活动连接在导

向轨道275左端的下方，所述第二加速水轮276活动连接在导向轨道275右端的上方，所述第

二加速水轮276通过平滑带274与第一加速水轮272传动连接，所述斜向导管277焊接在导向

轨道275的并且互相贯通。

[0024] 启动电机连接轴杆4，使电机连接轴杆4开始搅动，带动主传动轴231、搅拌轴234转

动，将冰块投入上靠板212、侧靠板213中，经过左切割片215、右切割片217对冰块进行切割，

让左切割片215、右切割片217绕着连接环216转动后，不断在冰块表面制造划横，进行预切

割，冰块再进入外表壳29中，压到翘杆2210，使翘杆2210挤压压力管道222，内部的水带动转

动轮224转动，使转动轮224通过侧施压杆225、顶部施压杆228对制冷剂存放盒227施压，再

经过空气压缩机221的高压压缩，让制冷剂存放盒227内的制冷剂吸热汽化，让空气变冷，通

过输气管226将较冷的空气输到内循环管道28中，使设备的表壳始终保持在较冷的温度，掉

到翘杆2210的冰块会再落到压片2211上，其中合页轮2212、第一压缩弹簧2213、第二压缩弹

簧2214、钉紧板2215起到减震复位的作用，能防止冰块直接砸到搅拌轴上造成损坏，冰块经

过压片2211上的过渡后会落到搅拌轴234上进行粉碎，粉碎后的大块冰块落到盛料槽236

上，堆积到平置板237上，主传动轴231在转动的时候还会通过第一传输带235带动承接轮

241转动，使面锥齿轮245带动垂直锥齿轮242、连轴杆243转动，对大块冰块进行二次破碎，

在破碎进行时，连轴杆243通过第二传输带244带动小齿轮247转动，小齿轮247带动大齿轮

251，由于小轮带动大轮有延时的作用，使连轴杆243由充分的二次破碎时间，大齿轮251转

动会分别带动拉绳轮252、联结轮259转动，拉绳轮252会拉动拉绳253使定位滚轮238转动，

将平置板237往下拉，碎冰进入盛料槽236的底部；

[0025] 联结轮259转动时，会通过连接带255带动内齿轮254转动，将转板258推出，使助力
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杆263、偏折杆264被推出，让扇形齿板265啮合到扎碎架269，扎碎架269沿着斜向限位框268

的方向推出，对盛料槽236内的冰块进行最后的扎碎，使粉碎后的冰块通过盛料槽236滑出，

但是仍会残存部分在盛料槽236内部，内齿轮254转动时会带动行星轮256转动，让行星轮

256通过联动带257带动第一加速水轮272转动，第一加速水轮272通过平滑带274带动第二

加速水轮276转动，残存在盛料槽236内的冰块碎渣会融化成冰水，通过斜向导管277进入，

经过第一加速水轮272、第二加速水轮276加压后，通过冷却液输管271输入到外镶壳223中，

对主传动轴231进行冷却，减少设备内部的温度对冰块熔点的影响。

[0026] 本发明通过上述部件的互相组合，在对冰块进入设备时进行预处理，并且能通过

加压的方式让设备的内部处于较为冰凉的状态，使外界的温度无法渗入设备影响冰块的熔

点，并且能够将设备工作时产生的热量中和掉，让设备内部的温度较为适宜，提供破碎的好

环境，以此来解决目前技术公用的设备通过节约人力来对设备进行优化，但是无考虑到冰

块在设备内部破碎时会被外界温度以及设备内部自身散热影响，使冰块的熔点受到影响，

破碎后的冰块不够低，容易融化的问题；通过碎冰机控制板上的wifi模块实现了碎冰机的

联网功能，使碎冰机能够通过无线网络与用户的移动终端连接，接收用户远程发送的控制

指令，实现了碎冰机的远程智能控制，进一步，当碎冰机出现故障时，还能够通过网络将故

障代码发送至用户的移动终端和云服务器，有助于用户和厂家及时了解碎冰机的故障信

息，并及时安排维修人员进行维修，提高了碎冰机的使用效率，也进一步提高了用户的体验

度。

[0027] 本文中所描述的具体实施例仅仅是对本发明作举例说明。本发明所属技术领域的 

技术人员可以对所描述的具体实施例做各种各样的修改或补充或采用类似的方式替代，但

并不会偏离本发明的或者超越所附权利要求书所定义的范围。
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