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Ovladaci elektricky obvod dvou elektro-
magnetl pro ovladéani spojky a ¢asové ome-
zené ovlddéni brzdy stopmotoru obsahuje
prvni spinaci tranzistor ovlddajici spojku,
druhy spinaci tranzistor ovlddajici brzdu a
dvé sbérnice napéjeciho proudu, pricemZ ko-
lektor prvniho spinaciho tranzistoru je pres
kondenzdtor spojen s bdzi druhého spina-
ciho tranzistoru, kterd je pres vybijeci dio-
du spojena s fou sbérnici napdjeciho zdro-
je, kterd je spojena s emitory obou spina-
cich tranzistord.
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Vyndlez se tykd ovlddaciho elektrického
obvodu dvou elektromagnetfi, zejména dvou
elektromagnetli stopmotoru obsahujiciho
hlavni elektromotor pro rychlé a pomocny
elektromotor pro pomalé otacky.

Ukolem stopmotoru je =zareagovat na
vyslani piislusného signdlu sniZenim rych-
losti hnaného stroje, napf. Siciho stroje, z
pracovnich na dotadeci otdCky s néslednym
zastavenim hnaného stroje v pfedem stano-
vené poloze jeho zvoleného pracovniho or-
génu, nap¥. jehly nebo nitové pédky Siciho
stroje, kterda odpovida urcité thlové poloze
zvoleného hridele hnaného stroje. K dosa-
Zeni tohoto Ulelu je vystupni hiidel stop-
motoru prepinatelny z hlavniho elektromo-
toru stopmotoru na jeho pomocny elektro-
motor a dale ze zabéru s pomocnym hride-
lem stopmotoru do zdbéru s brzdnym oblo-
Zenim pro znehybné&ni vystupniho hFidele
stopmotoru, a tim i hnaného stroje. Tato o
sobé znamd Xkonstrukéni uspofddéni ne-
tvofi soufast predkladaného vyndlezu, ne-
jsou zde proto bliZe popisovdna.

U celé rady Sicich operaci, zejména pri
§iti kratkych useki, tvo¥i doba klidu Sici-
ho stroje znafnou Cast celkové pracovni do-
by. Kdyby po celou tuto dobu klidu byl e-
lektromagnet brzdy vystupniho hridele stop-
motoru pod napétim, dochazelo by jednak
k neudelné spotfebgé elektrické energie, jed-
nak ke Skodlivému ohfevu wvinuti elektro-
magnetu brzdy vystupniho hFidele. Mimoto
by S8ici stroj byl aZ do zahdjeni daldiho §iti
zablckovédn v zastavené poloze a nebylo by
mo¥no v dobé klidu Siciho stroje natodit
ru¢ni kolo do jiné polohy, nap¥. pro navlék-
nuti niti apod. Znamé stopmotory, které ne-
majl mit tyto nevyhody, jsou proto konstruo-
vany tak, Ze napéti je do elektromagnetu brz-
dy zavedeno pouze po dobu potfebnou ke
spolehlivému - zastaveni hnaného stroje. K
dosaZeni tohoto Casové vymezeného inter-
valu se dosud pouZivd pomérné sloZitého a
ngkladného elektrického zapojeni. Jedno ze
znamych provedeni pouZiva napi. monosta-
bilniho klopnéha ohvodu.

Utelem vyndlezu je zjednodu$it elektric-
ky .obvod spliiujici poZadované tcely, ze-
jména “obejit se bez monostabilniho klop-
ného obvodu.

Podstata ovladaciho elektrického obvodu
podle vynélezu spolivd v tom, Ze obsahuje
prvini spinaci tranzistor, s jehoZ kolektorem
je vodivé spojeno vinuti elektromagnetu
spojky pomocného elektromotoru, druhy spi-
naci traznistor, s jehoZ kolektorem je vo-
divé spojeno vinuti elektromagnetu brzdy
vystupniho hridele stopmotoru, prvni sbér-
nici napdjeciho zdroje vodivé spojenou s
ob&ma uvedenymi vinutimi, druhou sbé&rni-
ci napdjeciho zdroje vodivé spojenou s emi-
tory obou spinacich tranzistord, pri¢emZ ko-
lektor prvniho spinaciho tranzistoru je pies
kondenzdtor vodivé spojen s bdzi druhého
spinaciho tranzistoru, kterd je pres vybije-
c¢i diodu spojena se sbérnici napdjeciho
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zdroje vodivé spojenou s emitory obou spi-
nacich tranzistord.

Priklad provedeni ovlddaciho elektrickeé-
ho obvodu podle vyndlezu je zndzornén na
obr. 1.

Tento ovlddaci elektricky obvod obsahu-
je plusovou sbé&rnici A napdjeciho zdroje,
vodivé spojenou jednak s vinutim 1 elek-
tromagnetu spojky pomocného elektromo-
toru stopmotoru, jednak s vinutim 2 elek-
tromagnetu brzdy vystupniho hridele stop-
motoru. Vinuti 1 je vodivé spojeno s kolek-
torem prvniho spinaciho tranzistoru 3, kte-
ry je dale spojen pres kondenzdtor 4 a sta-
vitelny odpor 8 s bézi druhého spinaciho
tranzistoru 9%, jehoZ kolektor je spojen s
vinutim 2 elektromagnetu brzdy vystupniho
hiidele stopmotoru. Emitory obou spinacich
tranzistord 3, 5 jsou pripojeny na minuso-
vou sbhérnici B napdjeciho zdroje.

Mezi minusovou sbérnici B napéjeciho
zdroje a jednim koncem stavitelného odpo-
ru 8 je zapojena dioda 6 tak, Ze svou ano-
dou je pripojena k minusové sbérnici B,
plitemZ oba spinaci tranzistory 3, 5 jsou
vodivosi NPN. PFi pouZiti tranzistord vodi-
vosti PNP by bylo nutno zmé&nit polaritu
napdjeni sb&rnic A, B. a diodu 6 zapojit
opa¢né. Baze prvniho spinaciho tranzistoru
3 je zapojena na bliZe nezndzornény ridici
obvod 7 uspofddany zndmym zplsobem tak,
7e jestd pied pifivodem napé&ti na sbérnicl
A, B udrZuje prvni spinaci tranzistor 3 v
sepnutém stavu.

Popsany obvod pracuje takto:

Pfipojenim sbérnic A, B na zdroj napéti
se uvede pod napét{ vinuti 1 elektromagne-
tu spojky pomocného elektromotoru stop-
motoru, ¢imZ se tato spojka nabudi a stop-
motor se zndmym zplsobem piepne na do-
tadeci otacky. Tento stav trva dotud, dokud
Tidici obvod 7, spolupracujici s nezndzorng-
nym polchovadlem stopmotoru, neprerusi
tok proudu do bdze prvniho spinaciho tran-
zistoru 3.

Jakmile dojde k tomuto preruSeni, prvni
spinaci tranzistor 3 se rozepne, vinuti 1
elektromagnetu spojky se odbudi a nepatr-
na c¢ast proudu z plusové shérnice A po-
¢ne téci pies vinuti 1 elektromagnetu spoj-
ky a kondenzator 4 do bédze druhého spi-
naciho tranzistoru 5, ktery se ihned sepne,
¢imZ se okamZité nabudi vinuti 2 elektro-
magnetu brzdy. Doba, po kterou tede ten-
to proud, je ddna odporem vinuti 1 elek-
tromagnetu spojky, mnastavenou hodnotou
stavitelného odporu 8 a kapacitou konden-
zatoru 4, jehoZ nabitim tok proudu do bé-
ze druhého spinaciho tranzistoru 5 ustane,
¢imZ se vinuti 2 elektromagnetu brzdy od-
budi a brzda uvede do neifinné polohy,
takZe potom jiZ lze rucéné otacet rufnim
kolem apod.

Pro opétné zahdjeni Siti se nejprve sta-
novenym ukonem, napf. seSlapnutim $Sla-



218231

5

padla do pPedepsané polohy obnovi pfivod
proudu do baze prvniho spinaciho tran-
zistoru 3, ktery se tak sepne a zplhsobem
popsanym vySe nabudi vinuti 1 elektromag-
netu spojky. Soucasné pres vybijeci diodu
6 vybije kondenzdtor 4. Vybitim kondenza-
toru 4 se vytvori stav popsany vySe a ce-
1y d&j zastavovani a brzdéni miaZe probéh-
nout znovu.

Jak z popisu vyplyvd, je cely ovlddact
elektricky obvod velmi jednoduchy a kro-
mé toho ma rGzné vyhody. Tak zapojenim
kondenzatori 4 do obvodu je prvni spina-
ci tranzistor 3 chrdnén proti napéfovym
§pitkam v okamZiku svého rozepnuti. Ze
skute¢nosti, Ze kondenzitor 4 je znamym
zpisobem nabijen po krivce pfibliZzné ex-
ponencidlni, dale vyplyvd, Ze druhy spinaci
tranzistor 5 sepne brzdu okamZité, zatim-
co jeji rozepnuti do neucinné polohy pro-
biha postupné tak, jak roste ndboj na kon-
denzatoru 4. Proto na druhém spinacim
tranzistoru 5 pii jeho rozpindni nenasta-
vaji Zadné nebezpetné prechodové jevy, ja-
ko napf. prepéti.

Stavitelnym odporem 8 Ize zndmym zpi-
sobem regulovat v daném rozmezi dobu na-

bijeni kondenzéatoru 4, a tim i dobu ucin-
né polohy brzdy. Z toho vyplyvd, Ze stavi-
telného odporu 8 by nebylo nutno pouZit v
pripadg, kdy by odporem vinuti 1 elektro-
magnetu spojky a kapacitou kondenzitoru
4 byla doba nabijeni kondenzatoru 4 na-
stavena na poZadovanou hodnotu. Pro spo-
lehlivé zabezpeCeni funkce ovlddaciho e-
lektrického obvodu podle vyndlezu je nut-
no pouZit takového kondenzatoru, jehoZ svo-
dovy proud ma zanedbateln& malou hodno-
tu v&di pracovnimu proudu vinuti 1 elektro-
magnetu spojky. Stavitelny odpor 8 by by-
lo moZno prFemistit i do polohy zndzornéné
na obr. 1 darkované. Tim by se prodlouZila
doba vybijeni kondenzatoru 4, coZ by mohlo
byt vyhodné v pFipadg, kdy v zdjmu pro-
dlouZeni doby &innosti brzdy by bylo pouZi-
to kondenzatoru o velké kapacité, nebot
by takto mohla byt omezena velikost vybi-
jeciho proudu kondenzétoru pfes prvni spi-
naci tranzistor 3 a pPes vybijeci diodu 6
na hodnotu nevyZadujici pouZiti vykonné&j-
3iho a rozmé&rové i cenové naroénéjsiho pro-
vedeni obou t&chto prvka elektrického za-
pojeni.

PREDMET VYNALEZU

1. Olvéadaci elektricky obvod dvou elek-
tromagnetdi, zejména dvou elektromagnetl
stopmotoru obsahujiciho hlavni elektromo-
tor pro rychlé a pomocny elektromotor pro
pomocné otdcky, vyznaceny tim, Ze obsahu-
je prvni shérnici (A) napéjeciho zdroje vo-
divé spojenou jednak s.vinutim (1) elektro-
magnetu spojky pomocného elektromotoru,
které je vodivé spojeno s kolektorem prvni-
ho spinaciho tranzistoru (3), jednak s vi-
nutim (2) elektromagnetu brzdy vystupniho
hiidele stopmotoru, které je vodivé spojeno
s kolektorem druhého spinaciho tranzisto-
ru (5), ddle druhou sbhérnici (B) napdjeci-
ho zdroje vodivé spojenou s emitory obou
spinacich tranzistorft (3, 5), pfi¢emZ ko-

lektor prvnfho spinaciho tranzistoru (3)
je ples kondenzdtor (4) vodivé spojen s
bazi druhého spinaciho tranzistoru (5), kte-
rd je pres vybijeci diodu (8] spojena se
zmin&nou druhou sbérnici {B) napdjeciho
zdroje.

2. Ovlddaci elektricky obvod podle bodu
1, vyznaleny tim, Ze mezi kolektor prvniho
spinaciho tranzistoru (3) a kondenzéator
{4) je zaPazen stavitelny odpor (8).

3. Ovladaci elektricky obvod podle bodu
1, vyznaceny tim, Ze mezi kondenzdtor (4)
a vybijeci diodu (6) na strand jedné a bazi
druhého spinaciho tranzistoru (5) na stra-
né druhé je zarazen stavitelny odpor (8).
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