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Vyndlez se tyka krmiciho zafizeni, nap¥.
pro prasata, které miZe byt mistng, ale i
centrdlné ovlddédno, se spadovym vyprazdiio-
vanim Krmiva zv1&3$t¥ na podlahu nebo do
podlaZnich krmitek, pro rot i granulovany
material. | ) :

Dosud jsou zndmé krmici za¥izeni tohoto
typu s mistnim ovlddénim, pracujici na me-
chanickém - vdhovém nebo objemovém prin-
cipu davkovani. Nejsou tedy schopna cen-

tralniho nastaveni poZadované velikosti dav- -

Ky krmiva, jako predpokladu tiplné automa-
tizace provozu vepfinu. Tato zafizeni také za
provozu siln& prasi, ¢imZ ohroZuji zdravi ob-
sluhujictho personédlu i prasat. P¥esnost t&ch-
to davkovacl neni pFili§ vysok4. Jsou té%
zndmy turniketové uzdvéry pro sila, nddrZe
apod. podie NSR-DOS 2413100, které ne-
slouZi k ddvkovani a umoZiiuji dopravovat
vedle praskovitého jen jemn& granulovany
material (cca do 1 mm velikosti granull).
Jsou také zndméa dopravni a ddvkovaci zaii-
zenli, kterd umozZiiuji ddvkovat téZ hrubs gra-
" nulovany materidl t8%ce i lehce tekoucich
granuli. Tato zaFizeni v8ak nebyla konstruo-
vdna ke stdjovym linkdm rozdg&lovani a spo-
tfeby krmiv. Jsou rovnéZ znama ovladaci :.a-
Fizenl individudlnich davkovaéti jadernych
krmiv s elektrickym ovlddanim ddvkovade
krmiv, kter§ vykazuje elektricky hnané pra-
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covni orgdny. Takovy davkovad v3ak nebyl
dosud k dispozici. - » ,

Vy3e uvedené nedostatky a disproporce
jsou FeSeny rozdslovacim a davkovacim za-
izenim Kkrmiv, zvla5td s centralnim ovl4da-
nim podle vynalezu, s rota&nim komorovym
davkovaCem, opatfenym v nasypce vodicim
plechem a pruZné vykyvnym ¢&lenem, jehoZ
podstatou je, Ze. je tvorené spadovou trub-
kou, upevnénou hornim koncem prostied-
nictvim z4avésu na rozdé&lovacim dopravniku
krmiva, na jejimZ zGZeném vystupnim hrdle
je napojen svojl 'vstupni ndsypkou rotagéni

" komorovy davkovad, jehoZ elektricka hnaci

motoredukén{ skupina je napojena na vy-
stupni svorky dilkového ovladaciho zafizeni
a jehoZ vystupni otvor je umistén nad krm-
nym mistem.

Zatizeni podle vyndlezu umoZiiuje central-
né ovlddané a dplné automatizace provozu
schopné ddvkovédni praskovitych i granulo-
vanych krmiv do spddové umist&nych krmi-
tek nebo na podlahu s vysokou presnosti dav-
kovani. Zafizeni minim4Ing prasi, protoZe kr-
mivo vypadava z komorového ddvkovade po
Castech a z malé vysky a cely prichod kr-
miva od dopravnikpy aZ po vypad lze velmi
dobfe ut&snit. Odpada také regulaéni zafi-
zeni pro vypouSténi krmiva po nadévko-
vani.
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Na pfipojeném vykresu je zndzornén pii-
klad provedeni krmiciho za¥izeni podle Vy~
nélezu, nakresleny v podélném fezu.

Na rozdslovacim dopravniku 1 krmiva ]e
upevnén z4vds 2 krmictho za¥izen{ podle vy-
néalezu, se zdv&snou ndsypkou 3, na niZ je
upevnéna svym hornim koncem 18 spadova
trubka 4, na jejimZ vystupnim hrdle 5, ziZe-
ném v dusledku zkoseni stdnou 10, je upev-
- n&n rotadni kemorovy davkovad 6 s pruZné
vykyvnym ¢&lenem 7 a vodicim plechem 8
svoji vstupni nésypkou 9. Spddova trubka 4
a rota¢ni komorovy davkoval & jsou chréa-
nény v dosahu prasat pevnym krytem 31
Elektrickd hnaci motoredukéni skupina 12
rotaéniho komorového dévkovade 6 je umis-

_téna ve prachot&sném krytu 13 v prostory, -

vzniklém pod zkosenou sténou 10, uvniti
krytu 11. M4 tedy dvoji zakrytovéani, jak to
vyZaduje jeji bezporuchovy chod. Vystupni
otvor 14 rotaéniho komorového ddvkovace B
a i celého krmiciho zafizeni je umist&n nad
rozrovndvacim kuZelem 15 v jeho t&sné bliz-
kosti, aby se praSen! omezilo na minimum.
Kryt 11 je upevn&n pomoci stojin 16, zabe-
tonovanych v podlaze nebo v rozrovnavacim
kuZeli 15, pokud je tento betonovy. Rozrov-
ndvaci kuZel 15 je upraven na krmném mis-
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té 19, p¥ipadn& v krmném talifi 20. Veskeré
spoje na spadové lince krmiva jsou provede-
ny prachotésné. Elektrickd hnaci motore-
dukéni skupina 12 je zapojena na vystupni
svorky 17 bli¥e nezobrazeného ovlddaciho
zaFizeni individudlnich ddvkovad&it jaderngch
krmiv, které je umistdno pro mistni oviada-
ni u stény kotce nebo pro centrdlni ovlada-
ni v n&které centrdlni mistnosti vep¥ina.
V ramci pfedepsaného krmného cykly ve
vepiiné se uvede do chodu dopravnik.1 krmi-
va, ktery postupné zaplni skrze zav&snou na-

-sypku 3 cely prostor vstupni ndsypky 9, spa-

dové trubky 4 a téZ zdv&sné nédsypky 3. Po
skonéeni jeho funkce uvede ovlddaci zaii-
Zzeni do chodu rotaéni komorovy ddvkovad
6, ktery podle pfedvolené dévky krmiva v
ovladacim zaFizeni vysype ddvku na rozrov-
néavaci kuZel 15, odkud se rovnom&rn& samo-
spadem rozdéli po krmném mlste 19 v krm-
ném talifi 20.

Toto krmici zafizeni miiZe byt pouZito vSu-
de tam, kde jde o pokud moZno soudasné na-
ddavkovani proménlivé, pfedem zvolend dav-
ky krmiva, odpovidajici odvdZené dévce, v
praskové nebo granulované podobég, se znad-
nou pfesnosti, do velkého podtu krmnych
mist. :

P

PREDMET VYNALEZU

1. Rozdélovaci a ddvkovaci zafizeni krmiv,
zvl4a§t8 s centrdlnim ovldddnim, s rotaéniwm
komgrovym divkovafem, opatfenym v nasyp-
ce vodicim plechem a pruZné& vykyvnym ¢le-
- nem, vyznadené tim, Ze je tvofené spddovou
trubkou (4), upevnénou hornim koncem (18)
na rozdélovacim dopravniku {1) Krmiva, na
jejiimZ zGZeném vystupnim hrdle (5) je na-
pojen svoii vstupni ndsypkou {9) rotaéni ko-
~ morovy davkova& (6), jehoZ elektrickd hna-

ci motoredukéni skupina {12) je napojena na
vystupni svorky (17) centrdiniho nebo mist-
niho ovlddaciho zafizeni a jehoZ vystupni
otvor (14} je umistén nad krmnym mistem
(19).

2. Zatizeni podle bodu 1, vyznaéené tim, Ze
hnaci motoredukéni skuplna {(12) je umis-
téna v prostoru pod sténou (10) zdZeného
vystupniho hrdla (5) v prachot&sném krytu
(13). : .

1 list vikresi

Severografia, n. p., z4vod 7, Most
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