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La présente invention concerne un disposgitif
de fixation pour dent de travail sur une machine 3 travailler
le sol, constitué en une seule pitce et comportant une zone
intermédiaire élastique, résistant aux diverses sollicitations
subies par les éléments de 1a machine, notamment machine de tra~
vaux publics, telle qutune relle excavatrice,

Les brides, adapteurs, frattes, berceaux et
autres éléments indispensables pour le fonctionnement normal
de la machine en question, doivent &tre congus pour remplir
la mission qui leur confiée, non seulement par rapport 4 sa
fonction intrinséque, mais par rapport au propre travail de
la machine conditionngé par sa forme et sa structure,

C'est le cas des dispositifs de fixation d'ou~
tils de travail, dénommés également "adapteurs", pour les dents
de machines excavatrices de type quelconque., Dans le cas de
machines excavatrices dites pelles mécaniques, ces dents de
travail sont soumises & de fortes sollicitations en fonction
de la nature du terrain & travailler,

Par elles-m8mes, les dents doivent bouvoir sta-
dapter & leurs supports en formant ainsi pour chacune un ensem-
ble rigide., On utilise pour cela des éléments adgpteurs qui
sont engagés dans la dent Par des moyens élastiques par prese
sion, en 1'immobilisant parfaitement par ses deux faces de tra-
vail, On a pu cependant constater que les éléments adapteurs
composés de plusieurs pigces sont difficiles & rositionner, de
déplacement incommode et qu'ils sont en outre susceptibles de
se démonter par mouvement imprévisible de 1'une de leurs piéces
composantes, '

L'invention a pour but de réaliser un disposi-
tif d'adaptation et de fixation constitué de manidre efficace
pour éviter ces inconvénients, , '

Le dispositif conforme 4 1'invention pour la
fixation de dents de travail sur des engins mécanique est ca-
ractérisé par un corps composé de trois éléments, 3 savoir un
élément antérieur de forme adaptable b un support de dent de la
machine, un élément postérdieur de forme adaptable & une dent de
travail, et un &lément intermédiaire élastique, ces trois &lé-
ments étant réunis solidairement en un corps monobloc & profil
symétrique,

Suivant d'autres caractéristiques de 1'inven~



10

15

20

25

30

35

40

2472634
20"

tion, 1'élément antérieur est de section trapézoidale dont 1a
face antérieure présente une portion creuse apte & s'adapter

& un organe de support de dent de 1a machine et 1'élément pos-
térieur est de section rectangulaire & c8tés arrondis & 1s base
bour former un pied d'adaptation & une dent de travail,

L'élément intermédiaire est composé d'un maté-
riau élastique, tel que du caoutchouc avec un profil 3 faces
latérales concaves, de telle sorte que la pression transmise
rar l'organe de support de dent soit compensée par une défor-
mation élastique du caoutchouc sans géner le travail Par exefm-
ple d'excavation du sol,

La description ci-aprés se rapporte & un exemple
de réalisation pratique du dispositif d'adaptation conforme 3
1'invention, avec référence aux dessins annexés dans lesquels @

- la figure 1 est une vue de profil du disposi-
tif de 1'invention,

- la figure 2 est une vue en coupe transversale
de la figure 1.

Le dispositif représentd comprend une partie an-
térieure 1 et une partie postérieure 2, Dans 1a partie 1 est
prévu 1'élément antérieur 3 de section frontale trapézoidale,
avec une partie creuse 4 destinde % &tre adaptée & un support
de dent de travail. Dans la partie 2 est prévu 1'é1lément posté=
rieur 5, de section rectangulaire avec des arrondis 6 et 6! &
la base. Entre les éléments 5 et 5 est prévu un troisidme &lé-
ment de jonction élastique 7 qui présente un profil avec, de
chaque c8té, une concavité latérale, respectivement 8 et (S

Le dispositif conforme % l'invention constitue
une amélioration essentielle bar rapport aux dispositifs de
fixation ou d'adaptation connus de destination similaire, notam-
ment par le fait qu'il est constitué en une seule pidce mono-
bloc, évitant le risque de perte d!'éléments partiels. En outre,
il comprend un élément intermédiaire élastique, de forme carac-
téristique, notamment bar les deux concavités latérales, assu-
rant un effet de ressort suffisant, mais énergique, df 3 1la
forme de ces concavitdés, 3 :

Le fait que les trois éléments forment un ensem=-
ble monobloc évite le risque que 1l'un d'eux puisse prendre une
position défavorable & sa fonction, De méme, il est impossible
que, en conséquence de l'usure de 1'un des éléments constitutifs,
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un autre élément puisse &tre défaillant, comme cela est le cas
avec les dispositifs adapteurs composés de pidces indépendantes.

Il est évidemment possible de donner & chacune
des parties constitutives du dispositif monobloc, une forme

particulidre adaptée aux conditions de son application & ung
machine quelcongue,.
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1+~ Dispositif d'adaptation et de fixation de
dents de travail sur des machines caractérisé par un corps
composé de trois éléments, & savoir un élément antérieur (3)
de forme (1) adaptable % un support de dent de la machine, un
élément postérieur (5) de forme (2) adaptable & une dent de
travail, et un élément intermédiaire &lastique (7), ces trois
éléments étant réunis solldalrement en un corps monobloc & pro-
£il symétrique.

2,~ Dispositif suivant la revendication 1, carac=
térisé en ce que 1'élément antérieur (3) est de section trapé=
zoIdale dont la face antérieure présente une portion creuse (4)
apte & s'adapter 4 un organe de support de dent de la machine
et 1'élément postérieur (5) est de section rectangulaire 2 e~
tés (8, 8') arrondis % la base (6) pour former un pied d'adapta=
tion & une dent de travail,

3e= Dispositif suivant la revendication 1, carac-
térisé en ce que 1'élément intermédiaire (7) est composé dtun
matériau élastique tel que du caoutchouc avec un profil i faces
latérales concaves (8, 8!) de telle sorte que la pression trang-
mise par l'organe de support de dent soit compensée par une dée
formation élastique du caoutchouc sans géner le travail par exeme=
ple d'excavation du sol,
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