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Snimaé¢ polohy bfitu noZe

+

Vyndlez se tyké snimade polohy b¥itu no%e na hornfm kopirovacim suportu soustrubhm
s otodnym noZovym dr¥ékem pro zjidYovéni stavu bFitu noZe.

U dosavadnich kopirovacich soustruhd, které jsou velmi spolehlivé, zplsobuje vylomenf
ostF{ bifitu nebo jeho nadm¥rné otupeni vyrobu zmetki. I kdyZ tyto zmetky jsow opravitelné,
znemend jejich oprava zdrZeni vyrobnfho procesu. Dal3f nevyhodou je, %e pPi nasazeni kopi-
rovacich soustruhl do automatickych vyrobnich systémi je nutno je vybavit sloZitym msificim
zat{zenim.

Tuto nevyhodu odstrenuje snimad polohy bfitu no¥e na hornim kopirovacim- suportu sou-
struhu s otodnym noZovym drfdkem pro zji%Yovéni stevu b¥fitu noZe. Podstata snimale je v ‘tom,
%Ze na hornim kopirovacim suportu Jje jednak elektrosnimal a jednak nosny prvek, na kterém je
mezi kontrolovanym bifitem a elektrosnimadem vykyvnd uloZen palec, pPidemZ elekirosnimad je
pres elektricky obvod p¥ipojen k F{dicimu systému soustruhu.

Pokrok dosafeny vyndlezem spolivé zejména v tom, e usnadiuje vicestrojovou obsluhu
sni¥enfm po¥tu m&Ficich operaci na obrobku, ¥e umoZnuje rychlej3f ustaveni noe po jeho vy~
méng, Ze snivéuje vyrobu zmetkd, a pFfi nasazeni kopfrovacich soustruhd s oto¥nym no¥ovym
dridkem do sutomatizovanych vyrobniéh systémd je moZné zJjednodudit, pffpadnd vypustit kon-
trolnf m&Fici stanici.

Pr{klad provedeni podle vyndlezu je zndzorndn na piipojeném vykrese, kde na obr. 1 je
Pez snimelem polohy b¥itu a na obr. 2 phdorys.

Snimal sestévéd ze zdkladni desky 1 (obr. 1), na které je suvné uloZena posuvné deska 2.
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Na této posuvné desce 2 je nosny prvek 5 s vykyvn¥ uloZenym palcem 6. V zdkladni desce 1 =
v posuvné desce 2 Jje otvor pro posuvny 3roub J pro sefizovédni polohy pslce & vidi kontrolo-
vanému b¥itu 8 v oto¥ené poloze no¥ového drZdku a déle otvor pro zajidYovact matici 4 pro
zaji¥téni vzédjemné polohy zékladni desky 1 a posuvné desky 2. Na posuvné desce 2 je dr¥sk
10 elektrosnimade J. Zékladn{ deska je pFipevnéna k hornfmu kopirovacfmu suportu Zrouby 9.
Palec 6 Je proveden se dvima rameny, prifem? u vndj8{ streny jednoho ramene je umistdn
dotyk elektrosnimade 7 (obr. 2) a u vnit¥n{ strany tohoto ramene je stavdci doraz 11 pro
omezeni zdvihu palce §. U vn&j¥{ strany druhého remene palce 6 je umistén kontrolovany

brit 8. Elektrosnimad I Je pripojen pres elektiricky obvod 12 k F{dicimu systému 13 sou-
struhu.

Systém zdkladni desky 1 a posuvné desky 2 Je vfhodny pro snadné stavi&ni polohy palce &
vi&i kontrolovanému b¥itu 8. V pripad¥, Ze snimad slou®i pro kontrolu p¥esnd seffzenych
no#d stejné délky, lze palec § umistit prostPednictvim nosného prvku 5 pffme na horni kopi-
rovaci suport.

Kontrola bfitu 8 se d&je tak, Ze po skonfeni db&ru t¥isky jednim noZem se otodny no-
Yovy driék horniho kopirovacfho suportu otodfi a b¥it 8 anoZe najede k palci §, ktery se po-
otod1{ a stladi dotyk elekirosnfma¥e 7. Tento je pritom nastaver piedem na dovolené upotfe-
beni biitu 8 no%e a vzdjemnd poloha britu 8, palce & a dotyku elekirosnimale | se snimé =
zpracovdvéd elektrickym obvodem 12 v okemZiku zpevnini noZového drZdku. Signelizace polohy
a tim 1 stavu b¥itu 8 noZe mlZe Lyt optickd #i akustickd, ptipadnd mife dojit 1 k zabloko-

véni daldiho chodu soustruhu.
PREDMET VvYNALEZU

1. Snima¢ polohy b¥ltu noZe ne hornim kopirovacim suporiu soustruhu s otodnym noZovym
drZdkem pro zjiZ¥ovdni stavu bFitu no%e, vyznaleny tim, %e na horrim kopfrovacim suportu je
nosny prvek (5), na kterém je mezi elektrosnimadem (7), rovnd¥ umfstdnym na hornim kopiro-
. vacim suportu, a mezi kontrolovanym biitem (8) noZe vykyvné ulo¥en palec (6), piiZem’ elek-
trosnimad (7) Je pies elektricky obvod (12) pfipojen k F{dicimu systému (13) soustruhu.

2, Snima& polohy podle bodu 1, vyznadeny tfm, %Ze nosny prvek (5) je uloZen na posuvné
desce (2), spodfvajfci na zékladové desce (1), prfidem? obdma t3mito deskemi (1, 2) prochdz{
Jednak posuvny Zroub (3) pro sefizovéni polohy palce (6) vi&i kontrolovanému bFitu (8) a
-Jednak zaji¥tovact matice (4) pro zaji3ténf polohy zdkladni desky (1) a posuvné desky (2),
na které je umistdn drZdk elektrosnimale (7).

3. Snima& polohy podle bodd 1 a 2, vyznaleny tim, %e palec (6) mé dvd ramena, piiZem’
u vn&jsi strany jednoho remene je umfst®n dotyk elektrosnima¥e (7) a u vnit¥n{ strany tohoto
ramene Je stavdci doraz (11), zatfmco u vndj8{ strany druhého ramene je kontrolovany biit

(8).
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